
 

 

คู่มือ อินเวอรเ์ตอรรุ่์น Super Box 

Hybrid Solar Pump Inverter Build in automatic transfer switch pump control เป็นอินเวอร์เตอร์ป้ัม

ท่ีออกแบบมาเพื่อรองรับการใชง้านป้ัมน ้ าไดถึ้ง 2 ตวั โดยสามารถสลบัการท างานของป้ัมน ้ าได ้รองรับการ

ใชง้านใหค้รอบคลุม เพิ่มประสิทธิภาพใหร้ะบบ ซ่ึงป้ัมตวัท่ี 1 และตวัท่ี 2 สามารถเป็นชนิดเดียวกนั หรือคน
ละชนิดกไ็ด ้และยงัมีฟังกช์ัน่พิเศษในการหาขั้วมอเตอร์อตัโนมติั ส าหรับมอเตอร์ป้ัมชนิด Single Phase ท่ี

รันแบบ 3สาย เพิ่มความสะดวกใหก้บัช่างท่ีท าการติดตั้งอีกดว้ย อีกทั้งยงัเป็นอินเวอร์เตอร์ ท่ีออกแบบและ

ผลิตโดยคนไทย จึงออกแบบมาเพื่อตอบสนองความตอ้งการของคนไทย 

Technical Specification Hybrid Solar pump inverter build in automatic transfer switch pump control 
PV Input 80 – 430VDC 
AC Input 176 – 250VAC 
Output power 2200W 

Drive to Motor Type  
Induction Single Phase - 3 wire  

- 2 wire 
- V/F Control 

Induction Three Phase - 3 wire  
- V/F Control 

DC Brushless - Rate Voltage 110V-300V 
- 4000rpm (MAX) 

Special Specification 
- Auto finding phase Induction Motor 3 wire 
- Auto phase loss 
- Over temp, Over current 
- Automatic transfer switch pump 
- Build in Solar Boost MPPT 
- Ingress Protection : IP54 

 



ตารางที่ 1 การตั้งค่าใช้งานแบบเลือกฟังกช่ั์น 

Parameter ฟังกช่ั์นใช้งาน 
PR.0 ป้ัมตวัที่ 1 เป็นชนิด 3phase, ป้ัมตวัที่ 2 เป็น ชนิด Single phase 

PR.1 ป้ัมตวัที่ 1 เป็นชนิด BLDC, ป้ัมตวัที่ 2 เป็น ชนิด Single phase 
PR.2 ป้ัมตวัที่ 1 เป็นชนิด Single phase, ป้ัมตวัที่ 2 เป็น ชนิด Single phase 
PR.3 ป้ัมตวัที่ 1 เป็นชนิด 3phase, ป้ัมตวัที่ 2 เป็น ชนิด 3phase 
PR.4 ป้ัมตวัที่ 1 เป็นชนิด BLDC, ป้ัมตวัที่ 2 เป็น ชนิด BLDC 
PR.5 ป้ัมตวัที่ 1 เป็นชนิด Single phase, ป้ัมตวัที่ 2 เป็น ชนิด 3phase 
PR.6 ป้ัมตวัที่ 1 เป็นชนิด Single phase, ป้ัมตวัที่ 2 เป็น ชนิด BLDC 
PR.7 ป้ัมตวัที่ 1 เป็นชนิด 3phase, ป้ัมตวัที่ 2 เป็น ชนิด BLDC 
PR.8 ป้ัมตวัที่ 1 เป็นชนิด BLDC, ป้ัมตวัที่ 2 เป็น ชนิด 3phase 

 

ในกรณใีชง้านป้ัมตวัเดียวใหใ้ชป้ั้มตวัที ่1 และชอ่งต่อลูกลอยที ่2 ใหป้ลอ่ยว่างไว ้

ตารางที่ 2 การตั้งค่าใช้งานแบบละเอียด 

Parameter Setting Note Load 

P00 0 = ปิดการใชง้านระบบปอ้ง
การต่อขัว้มอเตอรผ์ิด หรือไม่
ครบเฟส 
1 = เปิดการใชง้านระบบปอ้ง
การต่อขัว้มอเตอรผ์ิด หรือไม่
ครบเฟส 

หากใชง้าน DC 

Brushless ระบบป้อง
การต่อขัว้มอเตอรผ์ิด 

หรือไม่ครบเฟส 
จะเปิดใช้งานตลอด ไม่
สามารถปิดได้ 

Load 1 

P01 0 = ก าหนดเอาตพ์ตุเป็น 

U=R,V=S,W=C 

1 = ก าหนดเอาตพ์ตุตาม
ความจ าที่เก็บไว ้

 Load 1 

P02 0 = รนั 3 สาย 

1 = รนั 2 สาย 
เมื่อ ตั้งค่าใชง้านรนั 2 
สาย ระบบปอ้งการต่อ
ขัว้มอเตอรผ์ิดและ 
ปอ้งกัน dry run จะไม่
สามารถใชง้านได ้
เนื่องจากระบบ
เหล่านัน้ตอ้งใชค่้า

Load 1 



กระแสไฟฟา้ทัง้ 3 ขัว้
มาประมวลผล 

P03 0 = Single phase 
1 = 3 phase 
2 = DC Brushless 

 

 
Load 1 

P04 อนญุาตใหร้บัสญัญาณควบคมุ
จากพอรต์สื่อสาร หรือไม่ 
0 = ไม่อนญุาต 

1 = อนญุาต 

 Load 1 

P05 0 = ใชค้วามจ าขัว้มอเตอรเ์ดิม 
1 = ลบความจ าขัว้มอเตอร์ 
และท าการหาขัว้มอเตอรใ์หม่ 

-หาก P01=0 การตัง้
ค่าP05 จะไม่มีผล 

-เมื่อระบบท าการหาขัว้
มอเตอรแ์ลว้ P05 จะ
ถกูปรบัเป็น 0 โดย
อตัโนมติั 

Load 1 

P06 0 = ปิดการใชง้าน dry run 

1 = เปิดการใชง้าน dry run 

 Load 1 

P07 ไม่ใชง้าน  Load 1 

P08 0 = ปิดการใชง้านระบบปอ้ง
การต่อขัว้มอเตอรผ์ิด หรือไม่
ครบเฟส 
1 = เปิดการใชง้านระบบปอ้ง
การต่อขัว้มอเตอรผ์ิด หรือไม่
ครบเฟส 
 

หากใชง้าน DC 

Brushless ระบบป้อง
การต่อขัว้มอเตอรผ์ิด 
หรือไม่ครบเฟส 
จะเปิดใช้งานตลอด ไม่
สามารถปิดได้ 

Load 2 

P09 0 = ก าหนดเอาตพ์ตุเป็น 

U=R,V=S,W=C 

1 = ก าหนดเอาตพ์ตุตาม
ความจ าที่เก็บไว ้

 Load 2 

P10 0 = รนั 3 สาย 

1 = รนั 2 สาย 
เมื่อ ตั้งค่าใชง้านรนั 2 
สาย ระบบปอ้งการต่อ
ขัว้มอเตอรผ์ิดและ 
ปอ้งกัน dry run จะไม่
สามารถใชง้านได ้
เนื่องจากระบบ
เหล่านัน้ตอ้งใชค่้า

Load 2 



กระแสไฟฟา้ทัง้ 3 ขัว้
มาประมวลผล 

P11 0 = Single phase 
1 = 3 phase 
2 = DC Brushless 

 Load 2 

P12 อนญุาตใหร้บัสญัญาณควบคมุ
จากพอรต์สื่อสาร หรือไม่ 
0 = ไม่อนญุาต 

1 = อนญุาต 

 Load 2 

P13 0 = ใชค้วามจ าขัว้มอเตอรเ์ดิม 
1 = ลบความจ าขัว้มอเตอร์ 
และท าการหาขัว้มอเตอรใ์หม่ 

-หาก P09=0 การตัง้
ค่าP13 จะไม่มีผล 

-เมื่อระบบท าการหาขัว้
มอเตอรแ์ลว้ P13 จะ
ถกูปรบัเป็น 0 โดย
อตัโนมติั 

Load 2 

P14 0 = ปิดการใชง้าน dry run 

1 = เปิดการใชง้าน dry run 

 Load 2 

P15 ไม่ใชง้าน  Load 2 

P16 0 = ใชป้ั้มตวัที่ 1 

1 = ใชป้ั้มตวัที่ 1 ตามดว้ยป้ัม
ตวัที่ 2 เมื่อ น  า้เต็มถัง 

  

P17 0 = มอเตอร ์3 เฟส 220V 

1 = มอเตอร ์3 เฟส 110V 

 

ค่าโรงงาน = 0  

P18 ไม่ใชง้าน  Load 2 

P19 ไม่ใชง้าน 

 

  

P20 ไม่ใชง้าน 

 

  

A ปรบัก าลงัการไดรฟ์ของป้ัมตวัที่ 
1 

จาก 30% ถึง 100% 

 Load 1 

 
b 

ปรบัก าลงัการไดรฟ์ของป้ัมตวัที่ 
2 

จาก 30% ถึง 100% 

 Load 2 

BL ตัง้ค่าความถ่ีการไดรฟ์ของ
มอเตอร ์DC Brushless ต ่าสดุ 

ค่าโรงงาน = 50Hz  



IL ตัง้ค่าความถ่ีการไดรฟ์ของ
มอเตอร ์Induction ต ่าสดุ 

ค่าโรงงาน = 18Hz  

Par ตัง้ค่าแรงดนัมอเตอร ์DC 

Brushless 
0 = DC Brushless low 
voltage 
1 = 110-300V HV/AD 
2 = 110-300V HV/AD 
3 = 110-300V HV/AD 

ค่าโรงงาน = 1 

หากปรบัเปลี่ยน
ค่าพารามิเตอรน์ีใ้หร้นั
เครื่องปกติ จากนัน้ปิด
เครื่องและตดัไฟให้
เครื่องหยดุท  างาน แลว้
จึงจ่ายไฟเขา้เครื่องอีก
ครัง้ ระบบจึงจะน  าค่าที่
ปรบัใหม่ไปประมวลผล 

 

 

ตารางที่ 2 ความหมาย STATUS ต่างๆ 

STATUS ความหมาย 
OFF เครื่องไม่ท  างาน 
run เครื่องก าลงัท  างาน โดยท างานในโหมดใช้งานป้ัมตวัเดียว 
run1 เครื่องก าลงัท  างาน โดยก าลงัรนัป้ัมตวัที่ 1 
run2 เครื่องก าลงัท  างาน โดยก าลงัรนัป้ัมตวัที่ 2 
tf เครื่องหยดุท  างานเนื่องจากลกูลอยสั่งหยดุการท  างาน 
PL เครื่องหยดุท  างานเนื่องจากระบบตรวจเจอว่าความถ่ีในการไดรฟ์ต ่า

กว่าค่าที่ตัง้ไว ้หรือพลงังานไม่เพียงพอ 
 

ตารางที่ 3 ความหมาย Error Code ต่างๆ 

Error Code ความหมาย การตรวจสอบเบือ้งตน้ หมายเหต ุ

Err 1 หาขดมอเตอรไ์ม่พบ ตรวจสอบสายไฟที่เชื่อมต่อ
กับป้ัม 

ควรปิดเครื่อง ตดัไฟก่อน 

Err 2 ขัว้มอเตอรผ์ิด หรือไม่ครบ
เฟส, มอเตอรผ์ิดชนิด 

ตรวจสอบสายไฟที่เชื่อมต่อ
กับป้ัม , ตรวจสอบการตั้ง
ค่า ตรวจสอบมอเตอรว์่า
ถกูตอ้งตรงกันกับการตัง้ค่า
หรือไม่ 

ควรปิดเครื่อง ตดัไฟก่อน 

Err 3 ขัว้มอเตอรผ์ิด, มอเตอรผ์ิด
ชนิด, มอเตอร ์ช็อต หลวม 
หลดุ, ลกูปืนแตก, เพลา

ตรวจสอบสายไฟที่เชื่อมต่อ
กับป้ัม , ตรวจสอบการตั้ง
ค่า ตรวจสอบมอเตอรว์่า

ควรปิดเครื่อง ตดัไฟก่อน 



ล็อก ,ใบพัดติด, เกิดการ
กระชากของกระแสไฟฟา้
เกินก าหนด, กระแสไฟฟา้
ไหลผ่านขดมอเตอรม์าก
เกินก าหนด 
ถ้าเป็นมอเตอร ์DC 

Brushless จะรวมถึง ขัว้
มอเตอรไ์ม่ครบเฟสดว้ย 

ถกูตอ้งตรงกันกับการตัง้ค่า
หรือไม่ 

Err 5 อณุหภมูิภายในโมดลูภาค
ไดรฟ์ สงูเกิน 85 C 

ตรวจสอบระบบระบาย
ความรอ้น 

 

 

ตารางที่ 3 การปรับก าลังการไดร์ฟของป้ัม DC Brushless ควรปรับตามตารางดังต่อไปนี้ 

รุ่นป้ัม ก าลังการไดรฟ์ 

รุ่น Low Voltage ทกุรุ่น 90% 

750W HV หรือ A/D 90% 

1100W HV หรือ A/D 80% 

1500W HV หรือ A/D 85% 

2200W HV หรือ A/D 90% 

 

อย่างไรก็ตามการปรบัก าลงัการไดรฟ์ควรปรบัที่หนา้งานจริง โดยหลกัการคือ หากหนา้จอขึน้ Error3 (กระแสไฟฟา้ไหล

ผ่านขดมอเตอรม์ากเกินก าหนด) ใหป้รบัก าลงัการไดรฟ์ลง 

 

วิธีการกดปุ่ มเพ่ือตั้งค่าการท างานแบบเลือกฟังกช์ั่น 

1. หากเครื่องท  างานอยู่ใหปิ้ดสวิตช ์แลว้รอจนหนา้จอแสดงค าว่า OFF ก่อน จากนัน้กดปุ่ ม SET คา้งไว ้หนา้จอจะ

แสดงหนา้การตัง้ค่าแบบเลือกฟังก์ชั่น ซึ่ง พารามิเตอรแ์รกที่แสดงคือ Pr.x (x=0 ถึง 8 ซึ่งเครื่องจะแสดงค่าที่เรา

เซ็ตไว)้ 

2. กดปุ่ ม ขึน้ หรือ ลง เพื่อเลือกฟังก์ชั่นใชง้าน โดยความหมายฟังก์ชั่นต่างๆตามตารางที่ 1  

3. กดปุ่ ม ENTER ระบบก็จะท  าการโหลดฟังก์ชั่นที่เราเลือกเพื่อตั้งค่าใหอ้ัตโนมัติ โดยหนา้จอจะแสดงค าว่า SET.. 

ในระหว่างท  าการตัง้ค่า รอจนหนา้จอแสดงค าว่า OFF ก็สามารถเปิดเครื่องใช้งานได้ 

 

 

 



วิธีการกดปุ่ มเพ่ือตั้งค่าการท างานแบบละเอียด 

4. หากเครื่องท  างานอยู่ใหปิ้ดสวิตช ์แลว้รอจนหนา้จอแสดงค าว่า OFF ก่อน จากนัน้กดปุ่ ม SET คา้งไว ้หนา้จอจะ

แสดงหนา้การตัง้ค่าแบบเลือกฟังก์ชั่น ซึ่ง พารามิเตอรแ์รกที่แสดงคือ Pr.x (x=0 ถึง 8 ซึ่งเครื่องจะแสดงค่าที่เรา

เซ็ตไว)้ 

5. กดปุ่ ม SET คา้งไวอี้กครัง้ หนา้จอจะแสดงหนา้การตัง้ค่าแบบละเอียด ซึ่ง พารามิเตอรแ์รกที่แสดงคือ  P00 

6. กดปุ่ ม ขึน้ หรือ ลง เพื่อปรบัค่าของพารามิเตอรน์ัน้  

7. กดปุ่ ม SET หนึ่งครัง้ เพื่อเปลี่ยนพารามิเตอร ์จาก P00 เป็น P01 เพื่อท  าการตัง้ค่าไปเรื่อยๆ จนถึง พารามิเตอร ์

สดุทา้ย  

8. เมื่อตัง้ค่าการใชง้านหมดแลว้ กดปุ่ ม ENTER ระบบก็จะท  าการตัง้ค่าตามที่เราปอ้นเขา้ไป โดยหนา้จอจะแสดง

ค าว่า SET.. ในระหว่างท  าการตัง้ค่า รอจนหนา้จอแสดงค าว่า OFF ก็สามารถเปิดเครื่องใช้งานได้ 

 

หมายเหตุ 

- ในการตัง้ค่าใชง้านใหห้าขัว้มอเตอรแ์บบ Single Phase อตัโนมติันัน้ ตอ้งปรับค่าก าลงัการไดรฟ์เป็น 100% 

และพลงังานที่เลีย้งระบบต้องเพียงพอ กล่าวคือ ในกรณีที่ใชแ้ผงโซล่าเซลลอ์ย่างเดียวการหาขัว้มอเตอรอ์ัตโนมติั

จะตอ้งอยู่ในช่วงเวลา 8.00 น. ถึง 15.30 น. ระบบจึงจะสามารถหาขัว้ไดอ้ย่างถกูตอ้ง  

- เมื่อระบบรูข้ัว้มอเตอรแ์ลว้ระบบจะท าการบนัทึกเขา้สู่หน่วยความจ า หากตอ้งการปรบัก าลงัการไดรฟ์ลดลง ก็

สามารถกระท าได ้

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ตัวอย่างการตั้งค่าการใช้งานในแบบต่างๆ 

1. ตั้งค่าใชง้านป้ัมตัวเดียวชนิด Single phase ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U=R,V=S,W=Cและ 

เปิดใชง้าน dry run 

Parameter Setting Note 

P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น R,S,C 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 0 เลือกมอเตอรช์นิด single phase 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P01=0 แลว้ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P09 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P10 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P11 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P14 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 0 เลือกใชง้านป้ัมตัวเดียว 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์ 

B X  
 

X = ไม่สนใจ 



 

2.ตั้งค่าใชง้านป้ัมตัวเดียวชนิด Single phase ก าหนดใหห้าขัว้อัตโนมัติ และ เปิดใชง้าน dry 

run 

Parameter Setting Note 

P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 1 ก าหนดเอาตพ์ตุตามความจ าที่เก็บไว้ 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 0 เลือกมอเตอรช์นิด single phase 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 1 ลบความจ าขัว้มอเตอร์ และท าการหาขัว้มอเตอรใ์หม่ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P09 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P10 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P11 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P12 X ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P14 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 0 เลือกใชง้านป้ัมตัวเดียว 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์ 

B X  
 

X = ไม่สนใจ 



 

3.ตั้งค่าใชง้านป้ัมตัวเดียวชนิด 3 phase และ เปิดใชง้าน dry run 

Parameter Setting Note 
P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 1 เลือกมอเตอรช์นิด 3 phase 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P01=0 แลว้ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P09 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P10 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P11 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P14 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 0 เลือกใชง้านป้ัมตัวเดียว 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์ 

B X  
 

X = ไม่สนใจ 



 4.ตั้งค่าใชง้านป้ัมตัวเดียวชนิด DC Brushless และ เปิดใชง้าน dry run 

Parameter Setting Note 
P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 2 เลือกมอเตอรช์นิด DC Brushless 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P01=0 แลว้ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P09 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P10 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P11 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P14 X ป้ัมตัวท่ีสองไม่ใชง้าน ไมต่อ้งตั้งค่า 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 0 เลือกใชง้านป้ัมตัวเดียว 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 90 การใชง้านป้ัม DC Brushless ไม่ควร

ปรบัเกิน 90% เพราะรอบจะสงูเกินไป 

B X  
 

X = ไม่สนใจ 



5.ตั้งค่าใชง้านป้ัมสองตัว ตัวท่ี 1 ชนิด 3 phase ตัวท่ี 2 ชนิด Single phase ใหห้าขัว้อัตโนมัติและ 

เปิดใชง้าน dry run 

Parameter Setting Note 
P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 1 เลือกมอเตอรช์นิด 3 phase 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P01=0 แลว้ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P09 1 ก าหนดเอาตพ์ตุตามความจ าที่เก็บไว้ 

P10 0 รนั 3 สาย 

P11 0 เลือกมอเตอรช์นิด single phase 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 1 ลบความจ าขัว้มอเตอร์ และท าการหาขัว้มอเตอรใ์หม่ 

P14 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 1 ใชป้ั้มตวัที่ 1 ตามดว้ยป้ัมตวัที่ 2 เมื่อ น  า้เต็มถัง 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์ 

B 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

 

X = ไม่สนใจ 



6.ตั้งค่าใชง้านป้ัมสองตัว ตัวท่ี 1 ชนิด DC Brushless ตัวท่ี 2 ชนิด Single phase ใหห้าขัว้

อัตโนมัติและ เปิดใชง้าน dry run 

Parameter Setting Note 
P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 2 เลือกมอเตอรช์นิด DC Brushless 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P01=0 แลว้ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P09 1 ก าหนดเอาตพ์ตุตามความจ าที่เก็บไว้ 

P10 0 รนั 3 สาย 

P11 0 เลือกมอเตอรช์นิด single phase 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 1 ลบความจ าขัว้มอเตอร์ และท าการหาขัว้มอเตอรใ์หม่ 

P14 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 1 ใชป้ั้มตวัที่ 1 ตามดว้ยป้ัมตวัที่ 2 เมื่อ น  า้เต็มถัง 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 90 การใชง้านป้ัม DC Brushless ไม่ควรปรบัเกิน 

90% เพราะรอบจะสงูเกินไป 

B 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

 

X = ไม่สนใจ 



7.ตั้งค่าใชง้านป้ัมสองตัว ตัวท่ี 1 ชนิด Single phase ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น R,S,Cตัวท่ี 2 ชนิด 

Single phase ใหห้าขัว้อัตโนมัติและ เปิดใชง้าน dry run 

Parameter Setting Note 
P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น R,S,C 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 0 เลือกมอเตอรช์นิด single phase 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P01=0 แลว้ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P09 1 ก าหนดเอาตพ์ตุตามความจ าที่เก็บไว้ 

P10 0 รนั 3 สาย 

P11 0 เลือกมอเตอรช์นิด single phase 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 1 ลบความจ าขัว้มอเตอร์ และท าการหาขัว้มอเตอรใ์หม่ 

P14 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 1 ใชป้ั้มตวัที่ 1 ตามดว้ยป้ัมตวัที่ 2 เมื่อ น  า้เต็มถัง 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

B 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

 

X = ไม่สนใจ 



8.ตั้งค่าใชง้านป้ัมสองตัว ตัวท่ี 1 ชนิด Single phase ใหห้าขัว้อัตโนมัติ ตัวท่ี 2 ชนิด Single 

phase ใหห้าขัว้อัตโนมัติและ เปิดใชง้าน dry run 

Parameter Setting Note 
P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 1 ก าหนดเอาตพ์ตุตามความจ าที่เก็บไว้ 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 0 เลือกมอเตอรช์นิด single phase 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 1 ลบความจ าขัว้มอเตอร์ และท าการหาขัว้มอเตอรใ์หม่ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P09 1 ก าหนดเอาตพ์ตุตามความจ าที่เก็บไว้ 

P10 0 รนั 3 สาย 

P11 0 เลือกมอเตอรช์นิด single phase 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 1 ลบความจ าขัว้มอเตอร์ และท าการหาขัว้มอเตอรใ์หม่ 

P14 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 1 ใชป้ั้มตวัที่ 1 ตามดว้ยป้ัมตวัที่ 2 เมื่อ น  า้เต็มถัง 
P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

B 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

 

X = ไม่สนใจ 



9.ตั้งค่าใชง้านป้ัมสองตัว ตัวท่ี 1 ชนิด 3 phase ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W ตัวท่ี 2 ชนิด 3 

phase ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W และ เปิดใชง้าน dry run 

Parameter Setting Note 
P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 1 เลือกมอเตอรช์นิด 3 phase 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P01=0 แลว้ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P09 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P10 0 รนั 3 สาย 

P11 1 เลือกมอเตอรช์นิด 3 phase 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P09=0 แลว้ 

P14 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 1 ใชป้ั้มตวัที่ 1 ตามดว้ยป้ัมตวัที่ 2 เมื่อ น  า้เต็มถัง 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

B 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

 

X = ไม่สนใจ 



10.ตั้งค่าใชง้านป้ัมสองตัว ตัวท่ี 1 ชนิด DC Brushless ตัวท่ี 2 ชนิด DC Brushless และ 

เปิดใชง้าน dry run 

Parameter Setting Note 
P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 2 เลือกมอเตอรช์นิด DC Brushless 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P01=0 แลว้ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P09 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P10 0 รนั 3 สาย 

P11 2 เลือกมอเตอรช์นิด DC Brushless 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P09=0 แลว้ 

P14 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 1 ใชป้ั้มตวัที่ 1 ตามดว้ยป้ัมตวัที่ 2 เมื่อ น  า้เต็มถัง 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 90 การใชง้านป้ัม DC Brushless ไม่ควรปรบัเกิน 

90% เพราะรอบจะสงูเกินไป 

B 90 การใชง้านป้ัม DC Brushless ไม่ควรปรบัเกิน 

90% เพราะรอบจะสงูเกินไป 

 

X = ไม่สนใจ 



11.ตั้งค่าใชง้านป้ัมสองตัว ตัวท่ี 1 ชนิด single phase ใหห้าขัว้อัตโนมัติ ตัวท่ี 2 ชนิด 3 

phase ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W และ เปิดใชง้าน dry run 

Parameter Setting Note 
P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 1 ก าหนดเอาตพ์ตุตามความจ าที่เก็บไว้ 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 0 เลือกมอเตอรช์นิด single phase 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 1 ลบความจ าขัว้มอเตอร์ และท าการหาขัว้มอเตอรใ์หม่ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P09 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P10 0 รนั 3 สาย 

P11 1 เลือกมอเตอรช์นิด 3 phase 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P09=0 แลว้ 

P14 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 1 ใชป้ั้มตวัที่ 1 ตามดว้ยป้ัมตวัที่ 2 เมื่อ น  า้เต็มถัง 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

B 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

 

X = ไม่สนใจ 



12.ตั้งค่าใชง้านป้ัมสองตัว ตัวท่ี 1 ชนิด single phase ใหห้าขัว้อัตโนมัติ ตัวท่ี 2 ชนิด DC 

Brushless และ เปิดใชง้าน dry run 

Parameter Setting Note 
P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 1 ก าหนดเอาตพ์ตุตามความจ าที่เก็บไว้ 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 0 เลือกมอเตอรช์นิด single phase 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 1 ลบความจ าขัว้มอเตอร์ และท าการหาขัว้มอเตอรใ์หม่ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P09 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P10 0 รนั 3 สาย 

P11 2 เลือกมอเตอรช์นิด DC Brushless 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P09=0 แลว้ 

P14 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 1 ใชป้ั้มตวัที่ 1 ตามดว้ยป้ัมตวัที่ 2 เมื่อ น  า้เต็มถัง 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

B 90 การใชง้านป้ัม DC Brushless ไม่ควรปรบัเกิน 90% 
เพราะรอบจะสงูเกินไป 

 

X = ไม่สนใจ 



13.ตั้งค่าใชง้านป้ัมสองตัว ตัวท่ี 1 ชนิด 3 phase ตัวท่ี 2 ชนิด DC Brushless และ เปิดใชง้าน 

dry run 

Parameter Setting Note 

P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 1 เลือกมอเตอรช์นิด 3 phase 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P01=0 แลว้ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P09 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P10 0 รนั 3 สาย 

P11 2 เลือกมอเตอรช์นิด DC Brushless 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P09=0 แลว้ 

P14 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 1 ใชป้ั้มตวัที่ 1 ตามดว้ยป้ัมตวัที่ 2 เมื่อ น  า้เต็มถัง 
P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

B 90 การใชง้านป้ัม DC Brushless ไม่ควรปรบัเกิน 90% 
เพราะรอบจะสงูเกินไป 

 

X = ไม่สนใจ 



14.ตั้งค่าใชง้านป้ัมสองตัว ตัวท่ี 1 ชนิด DC Brushless ตัวท่ี 2 ชนิด 3 phase และ เปิดใช้

งาน dry run 

Parameter Setting Note 
P00 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P01 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P02 0 รนั 3 สาย 

P03 2 เลือกมอเตอรช์นิด DC Brushless 

P04 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P05 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P01=0 แลว้ 

P06 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P07 X ไม่ใชง้าน 

P08 1 เปิดใชง้านระบบป้องกันมอเตอรผ์ิดขัว้ 

P09 0 ก าหนดเอาตพ์ุตเป็น U,V,W 

P10 0 รนั 3 สาย 

P11 1 เลือกมอเตอรช์นิด 3 phase 

P12 0 ไม่รบัสญัญาณควบคมุจากพอร์ตสื่อสาร 

P13 X ไม่สนใจ เพราะก าหนด P09=0 แลว้ 

P14 1 เปิดใชง้านการป้องกัน dry run 

P15 X ไม่ใชง้าน 

P16 1 ใชป้ั้มตวัที่ 1 ตามดว้ยป้ัมตวัที่ 2 เมื่อ น  า้เต็มถัง 

P17 X ไม่ใชง้าน 

P18 X ไม่ใชง้าน 

P19 X ไม่ใชง้าน 

P20 X ไม่ใชง้าน 

A 90 การใชง้านป้ัม DC Brushless ไม่ควรปรบัเกิน 90% 
เพราะรอบจะสงูเกินไป 

B 100 ใชค้่าอ่ืนก็ได ้เป็นการปรบัเปอรเ์ซ็นตค์วามเร็วรอบ
มอเตอร ์

 

X = ไม่สนใจ 



การต่อใช้งาน 


