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เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  7

ส่วนที่ 1 
โครงสร้างของข้อสอบ
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8  เตรียมพร้อมสอบ TPAT3 

รายละเอียดของข้อสอบ

ข้้อสอบ TPAT3 ความถนััดด้านัวิทยาศาสตร์์ เทคโนัโลยี และวิศวกร์ร์มศาสตร์์ ปร์ะกอบด้วย 2 ส่วนั คือ

ส่่วนท่ี่� 1 : การที่ดส่อบความถนัด (Aptitude test) ด้านวิที่ยาศาส่ตร์ เที่คโนโลย ่และวิศวกรรมศาส่ตร์

1.  ความถนััดด้านัตัวเลข้ (Numerical reasoning) จำำานัวนั 15 ข้้อ ร์วม 20 คะแนันั
2. ความถนััดด้านัมิติสัมพัันัธ์์ (Diagrammatic reasoning) จำำานัวนั 15 ข้้อ ร์วม 20 คะแนันั
3.  ความถนััดด้านัเชิิงกล (Mechanical reasoning) และความถนััดด้านัฟิิสิกส์ (Physics aptitude test) 
  จำำานัวนั 15 ข้้อ ร์วม 20 คะแนันั
     รวม 45 ข้้อ  60 คะแนน

ส่่วนท่ี่� 2 : การที่ดส่อบความคิดและความส่นใจที่างด้านวิที่ยาศาส่ตร ์เที่คโนโลย ่และวิศวกรรมศาส่ตร์

1.  ความคิดเชิิงวิทยาศาสตร์์ เทคโนัโลยี และวิศวกร์ร์มศาสตร์ ์ จำำานัวนั 15 ข้้อ ร์วม 20 คะแนันั
2. ความสนัใจำข้่าวสาร์ความร์้้ทางด้านัวิทยาศาสตร์์ เทคโนัโลยี และวิศวกร์ร์มศาสตร์์
  จำำานัวนั 10 ข้้อ ร์วม 20 คะแนันั
     รวม 25 ข้้อ  40 คะแนน

รวมจำานวนข้้อส่อบทัี่�งหมด 70 ข้้อ 100 คะแนน
และมเ่วลาในการที่ำาข้้อส่อบ 180 นาท่ี่
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ส่วนที่ 2 
สรุปเนื้อหา
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เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  13

บทที่ 1 
ความถนัดด้านตัวเลข

(Numerical reasoning)

1. ลำ ดับเวียนเกิด

ลำาดับที่่�ลำาดับที่่� ชื�อชื�อ ตัวตัวแปร

1 ลำาดับข้องพัจำนั์ n

2 พัจำนั์ที� n an

ตัวแปรที่่�พบบ่อยในลำาดับเว่ยนเกิด

 ความถนััดด้านัตัวเลข้จำะเกี�ยวข้้องกับลำาดับต่างๆ ความสัมพัันัธ์์ร์ะหว่างตัวเลข้ กร์ะบวนัการ์ทางคณิิตศาสตร์์ 
และพัื�นัฐานัการ์คำานัวณิทางคณิิตศาสตร์์

หลั

กการ

หลั

กการ

ลำาดั้บเวียนเกิด้ คือ ลำาดับที�ใชิ้พัจำนั์ก่อนัหนั้าในัการ์หาพัจำนั์ถัดไป

       จำำานัวนัถัดไปข้องลำาดับต่อไปนัี�คือค่าใด
3,   5,   8,   13,   21,   ?

อธิ์บาย จำากการ์สังเกตความสัมพันััธ์ข์้องลำาดับ จำะพับว่าลำาดบันัี�มคีวามสัมพันััธ์ดั์งนัี�

  an = an - 2 + an - 1 เมื�อ n >_ 3 

 ดังนัั�นัพัจำนั์ที� 6 ซึ่่�งเป็นัพัจำน์ัที�โจำทย์ถาม จำ่งมีค่าเท่ากับการ์นัำาพัจำนั์ที� 4 และ 
 พัจำน์ัที� 5 มาบวกกันั

พัจำนั์ทั�วไปข้องลำาดับนัี�

        ตัวอย่างที่่� 1
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เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  23

บทที่ 2 
ความถนัดด้านมิติสัมพันธ์

(Diagrammatic reasoning)

 เนัื�อหาในัหัวข้้อนัี�จำะเกี�ยวข้้องกับการ์สังเกตและการ์วิเคร์าะห์ความสัมพัันัธ์์ร์ะหว่างร้์ปภาพั การ์มองภาพั 
ทั�งสามด้านัข้องร์้ปทร์งเร์ข้าคณิิตสามมิติ การ์นัับจำำานัวนัล้กบาศก์ซ่ึ่�งวางซึ่้อนักันั การ์มองภาพัคลี�ข้องล้กบาศก์ 
และความร์้้พัื�นัฐานัเกี�ยวกับเร์ข้าคณิิต 

หลั

กการ

หลั

กการ

ภาพัด้านัหนั้าจำะมองจำากมุมมองไหนัก็ได้ แต่ภาพัด้านัข้้างและภาพัด้านับนัจำะต้องมอง 
ทำามุม 90 องศากับมุมมองด้านัหนั้าเสมอ โดยเส้นัท่บจำะแสดงสันัหรื์อข้อบที�สามาร์ถ 
มองเห็นัได้จำากมุมมองนัั�นัๆ และเส้นัปร์ะแสดงส่วนัที�ถ้กบังอย้่

1. ภาพด้านหน้า ภาพด้านข้าง และภาพด้านบนของรูปทรงเรขาคณิตสามมิติ

รปูที่รงเรข้าคณิิตส่ามมิติรปูที่รงเรข้าคณิิตส่ามมิติ ภาพด้านหน้าภาพด้านหน้า ภาพด้านข้้างภาพด้านข้้าง ภาพด้านบนภาพด้านบน

ตัวอย่างภาพด้านหน้า ภาพด้านข้้าง และภาพด้านบนข้องรูปที่รงเรข้าคณิิตส่ามมิติ

ด้านับนั

ด้านัหนั้า ด้านัข้้าง

ด้านับนั

ด้านัหนั้า ด้านัข้้าง
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24  เตรียมพร้อมสอบ TPAT3 

รปูที่รงเรข้าคณิิตส่ามมิติรปูที่รงเรข้าคณิิตส่ามมิติ ภาพด้านหน้าภาพด้านหน้า ภาพด้านข้้างภาพด้านข้้าง ภาพด้านบนภาพด้านบน

ด้านับนั

ด้านัหนั้า ด้านัข้้าง

ด้านับนั

ด้านัหนั้า ด้านัข้้าง

ด้านับนั

ด้านัหนั้า
ด้านัข้้าง

        ตัวอย่างที่่� 1       จำากร์้ปที�กำาหนัดให้ ภาพัด้านัข้้างข้องร์ป้นัี�เป็นัอย่างไร์

อธ์ิบาย จำากร์้ปที�กำาหนัดให้ จำะได้ว่าภาพัด้านัข้้างเป็นัดังนัี�

ด้านัข้้าง
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บทที่ 3 
ความถนัดด้านเชิิงกล (MECHANICAL REASONING)

และความถนัดด้านฟิิสิกส์ (Physics aptitude test)

 เนัื�อหาในัหัวข้้อนัี�จำะแบ่งเป็นั 2 ส่วนัใหญ่ๆ คือ
  1. ความถนัด้ด้้านเชิิงกล จำะเกี�ยวข้้องกับความร้้์ทางด้านักลศาสตร์์ เชิ่นั การ์เคลื�อนัที�แบบต่างๆ แร์งและ
   กฎีการ์เคลื�อนัที�  งานัและพัลังงานั โมเมนัตัมและการ์ชินั 
  2. ความถนัด้ด้้านฟิิสิักส์ั จำะเกี�ยวข้้องกับความร์้้พัื�นัฐานัในัวิชิาฟิิสิกส์ เชิ่นั คลื�นักล แสง เสียง ไฟิฟิ้า 
   ความร์้อนัและแก๊ส  ข้องแข็้งและข้องไหล คลื�นัแม่เหล็กไฟิฟิ้า

1. การเคลื่อนที่แนวตรง

1.1 ปริมาณต่างๆ ที่เกี่ยวข้องกับการเคลื่อนที่

ข้้อ
ควรรู้

ปร์ิมาณิสเกลาร์์ คือ ปริ์มาณิที�บร์ร์ยายเฉพัาะข้นัาด
ปร์ิมาณิเวกเตอร์์ คือ ปริ์มาณิที�บร์ร์ยายทั�งข้นัาดและทิศทาง

ร์ะยะทาง

การ์กร์ะจัำด

หลั

กการ

หลั

กการ

ระยะทาง (d) เป็นัปร์มิาณิสเกลาร์์ หมายถง่ ความยาวตลอดเสน้ัทางการ์เคลื�อนัที� มหีน่ัวย
เป็นั เมตร์ (m)
การกระจัด้ (∆x) เป็นัปร์ิมาณิเวกเตอร์์ หมายถง่ เวกเตอร์์ซึ่่�งมีทิศจำากจำุดเร์ิ�มต้นัชิี�ไปยัง
จำุดสุดท้ายข้องการ์เคลื�อนัที� มีหนั่วยเป็นั เมตร์ (m)
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เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  33

สููตรคำำ�นวณ

หลั

กก�ร

หลั

กก�ร

อััตราเร็วเฉลี่่�ย (vavg) เป็็นป็ริิมาณสเกลาริ์ หมายถึึง อััตริาส่วนริะหว่างริะยะทางและ 
ช่่วงเวลาท่�วัตถึุเคล่�อันท่� ม่หน่วยเป็็น เมตริ/วินาท ่(m/s)
ความเร็วเฉลี่่�ย (vavg) เป็็นป็ริิมาณเวกเตอัริ์ หมายถึึง อััตริาส่วนริะหว่างการิกริะจััดและ
ช่่วงเวลาท่�วัตถึุเคล่�อันท่� ม่หน่วยเป็็น เมตริ/วินาท ่(m/s)
ช่่วงเวลี่า (∆t) เป็็นป็ริิมาณสเกลาริ์ หมายถึึง เวลาทั�งหมดท่�วัตถึุใช่้ในการิเคล่�อันท่� 
นับตั�งแต่เริิ�มสังเกต ม่หน่วยเป็็น วินาท่ (s)

สููตรคำำ�นวณ

สููตรคำำ�นวณ

vavg = 
d
∆t

เม่�อั v1 ค่อั ความเริ็วขอังวัตถึุในตำาแหน่งท่� 1
และ v2 ค่อั ความเริ็วขอังวัตถึุในตำาแหน่งท่� 2

               aavg = 
v2 - v1

∆t

vavg = 
∆x
∆t

หลั

กก�ร

หลั

กก�ร

หลั

กก�ร

หลั

กก�ร

ความเร็วขณะหนึ่่�ง (v) เป็็นป็ริิมาณเวกเตอัริ์ หมายถึึง ความเริ็วเฉล่�ยในช่่วงเวลา 
ท่�น้อัยมากๆ (∆t ≈ 0 s) ม่หน่วยเป็็น เมตริ/วินาท่ (m/s)
อััตราเร็วขณะหนึ่่�ง (v) เป็็นป็ริิมาณสเกลาริ์ หมายถึึง ขนาดขอังความเริ็วขณะหนึ�ง
ม่หน่วยเป็็น เมตริ/วินาท่ (m/s)

ความเร่งเฉลี่่�ย (aavg) เป็็นป็ริิมาณเวกเตอัริ์ หมายถึึง อััตริาการิเป็ล่�ยนแป็ลงความเริ็ว
ม่หน่วยเป็็น เมตริ/วินาท่2 (m/s2)
ความเร่งขณะหนึ่่�ง (a) เป็็นป็ริิมาณเวกเตอัริ์ หมายถึึง ความเริ่งเฉล่�ยในช่่วงเวลาท่� 
น้อัยมากๆ (∆t ≈ 0 s) ม่หน่วยเป็็น เมตริ/วินาท่2 (m/s2)
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	 เนี้่�อหาในี้สู่วนี้นี้่�จะเก่�ยวข้องกบัการตั�งสูมีมีตฐิานี้การที่ด้ลื่อง	 การวเิคราะห์ผลื่การที่ด้ลื่องที่างวทิี่ยาศาสูตร์	 การสูรปุ็
ข้อมีูลื่จากสูิ�งที่่�โจที่ย์กำหนี้ด้ให้	ซึึ่�งจะต้องใช้้ความีรู้พ่�นี้ฐานี้ที่างด้้านี้วิที่ยาศาสูตร์มีาวิเคราะห์

บทที่ 4 
ความคิดเชิิงวิทยาศาสตร์ เทคโนโลยี

และวิศวกรรมศาสตร์

1. การวิเคราะห์ผลการทดลองและการอ่านกราฟิ

 ในัการ์ทดลองหนั่�ง นัักทดลองบร์ร์จุำนัำ�าไว้เต็มข้วดพัลาสติกที�เปิดฝั่าไว้ 
 จำากนัั�นัใช้ิเข็้มข้นัาดเท่ากนััเจำาะร์ด้้านัข้้างข้องข้วด พับว่านัำ�าพัุง่ออกมาจำาก
 ร์ท้ี�เจำาะไว้ โดยสิ�งที�นักัทดลองต้องการ์ทร์าบคือ ถ้าเจำาะร์ท้ี�ร์ะดับความลก่
 จำากผิวหน้ัาข้องนัำ�าลงไปที�ร์ะดับต่างๆ กันั แล้วนัำ�าจำะพัุง่ออกไปได้ร์ะยะทาง
 ที�เท่ากันัหรื์อไม่ หากต้องการ์ตอบคำาถามนัี� นักัทดลองควร์ตั�งสมมติฐานั
 อย่างไร์ 
 1) ที�ร์ะดับความล่กจำากผิวหน้ัาข้องนัำ�าที�แตกต่างกันั นัำ�าจำะพัุ่งไปไกล 
  ไม่เท่ากันั
 2) ข้องเหลวต่างชินัิดกันัจำะพัุ่งไกลไม่เท่ากันั
 3) ยิ�งล่กลงไป นัำ�าจำะยิ�งมีนัำ�าหนัักมากข้่�นั
 4) ข้นัาดข้องร์้ที�เจำาะจำะทำาให้นัำ�าพัุ่งไปไกลไม่เท่ากันั
 5) ข้นัาดข้องข้วดพัลาสติกมีผลต่อร์ะยะทางข้องนัำ�าที�พัุ่งไป
อธ์ิบาย สมมติฐานัคือสิ�งที�ตั�งข้่�นัเพัื�อเป็นัแนัวทางในัการ์ตอบคำาถามที�สนัใจำ ดังนัั�นั 
 คำาถามและสมมติฐานัควร์มคีวามเกี�ยวข้้องกนัั หากสังเกตตวัเลอืกทั�ง 5 ข้้อ  
 จำะพับว่าข้้อที�กล่าวถง่ความสมัพันััธ์์ร์ะหว่างร์ะดบัความล่กจำากผวิหน้ัาข้องนัำ�า 
 กบัร์ะยะทางที�นัำ�าพัุง่ออกไปได ้มเีพัยีงตวัเลอืกที� 1 เทา่นัั�นั ดงันัั�นัข้อ้นัี�สามาร์ถ 
 ตอบข้้อที� 1  ได้เลย โดยไม่ต้องพัิจำาร์ณิาปัจำจำัยอื�นั

        ตัวอย่างที่่� 1
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เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  199

 ในการิทดลอังเริ่�อังสภาพื้ย่ดหยุน่ขอังขอังแข็ง โดยนำาลวด A และ B 
 ซึึ่�งมค่วามยาวและพ่ื้�นท่�หน้าตัดเท่ากัน มาแขวนด้วยวัตถุึท่�มม่วลเท่ากัน 
 ได้ผิลการิทดลอังดังกริาฟ (กำาหนดให้ σ แทน ความเค้นขอังลวด และ 
 ε แทน ความเคริ่ยดขอังลวด)

 
 หากต้อังการิให้ลวดท่�นำามาแขวนวตัถึมุร่ิะยะยด่น้อัยท่�สุด ควริเลอ่ักใช้่ลวด
 ช่นิดใด เพื้ริาะเหตุใด
อัธิิบาย กำาหนดให้ Y แทน ค่ามอัดุลัสขอังยังขอังเส้นลวด
  F แทน แริงดึงในเส้นลวด
  L0 แทน ความยาวธ์ริริมช่าติขอังเส้นลวด
  A แทน พื้่�นท่�หน้าตัดขอังเส้นลวด
  ∆L แทน ความยาวขอังเส้นลวดท่�เป็ล่�ยนไป็

 จัากความสัมพื้ันธ์์ Y = 
FL0

A∆L
 และ Y ค่อัความชั่นขอังกริาฟ σ-ε

 จัะได้ว่า  ∆L ∝ 1
Y
 

 ดังนั�นหากต้อังการิให้ลวดย่ดน้อัยท่�สุด จัะต้อังเล่อักลวดท่�ม่ค่า Y มากท่�สุด 
 (ความช่ันขอังกริาฟมากท่�สุด) ค่อัลวด B

 ในการิทดลอังวัดริะยะห่างจัากจุัดศููนย์กลางการิเกิดแผ่ินดินไหวกับ 
 สถึานต่ริวจัวดั พื้บว่าแผ่ินดนิไหวใต้ผิิวโลกท่�เกิดขึ�นให้กำาเนดิคล่�นตามยาว 
 และคล่�นตามขวาง ซึ่ึ�งมอ่ัตัริาเริว็ขอังคล่�นเป็็น v1 และ v2 ตามลำาดับ  
 โดย v1 ม่ค่ามากกว่า v2 
 ขอ้ัมลูในขอ้ัใดท่�สถึานต่ริวจัวดัแผิน่ดินไหวจัะสามาริถึวดัได้เพื้่�อัคำานวณ
 หาริะยะหา่งริะหวา่งจัดุศููนยก์ลางการิเกดิแผิน่ดนิไหวกบัตำาแหนง่ขอัง
 สถึาน่ตริวจัวัด
 1) ริะยะเวลาท่�คล่�นตามยาวใช้่ในการิเดินทางมาถึึงสถึาน่
 2) ริะยะเวลาท่�คล่�นตามขวางใช้่ในการิเดินทางมาถึึงสถึาน่

        ตัวอย่�งที� 2

        ตัวอย่�งที� 3
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เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  205

 เนื้้�อหาในื้ส่ว่นื้นื้้�จะเกี่้�ยวข้้องกี่บัข้า่วส่ารความร้ท้างด้า้นื้วทิยาศาส่ตรห์รอ้ทางเทคโนื้โลย ้โด้ยข้อ้ส่อบจะถามถงึ
เหตุกี่ารณ์์ต่างๆ ท้�เกี่้�ยวข้้องกี่ับวิทยาศาส่ตร์และเทคโนื้โลย ้ซึ่ึ�งอาจจะเกี่ิด้ข้ึ�นื้หรอ้เป็็นื้ท้�ส่นื้ใจในื้วงกี่ว้างช่่วง 1-2 ป็ี
กี่่อนื้หนื้้า จนื้ถึงป็ัจจุบันื้ หร้ออาจถามเกี่้�ยวกี่ับผลงานื้หรอ้ป็ระวัติข้องนื้ักี่วิทยาศาส่ตร์ท้�ม้ช่้�อเส่้ยง

บทที่ 5 
ความสนใจข่่าวสารความร้ �ทางด้�านวิทยาศาสตร์

เทคโนโลยี และวิศวกรรมศาสตร์

 กี่ารเป็ล้�ยนื้แป็ลงท้�เกี่ดิ้ข้ึ�นื้อยา่งรวด้เร็วท้�เรย้กี่ว่า “Digital disruption” 
 ในื้ข้้อใด้ท้�ป็รากี่ฏให้เห็นื้ได้้อย่างช่ัด้เจนื้และเป็็นื้อันื้ด้ับแรกี่
 1) Blockchain
 2) Cryptocurrency
 3) Digital camera
 4) Smart phone
 5) ถ้กี่ทุกี่ข้้อ
อธิิบาย จากี่ตัวเลอ้กี่ทั�ง 5 ข้้อ จะพบว่า Digital camera หรอ้กี่ล้องดิ้จทิลั เป็น็ื้ Digital 
 disruption ท้�มาเป็็นื้อันื้ดั้บแรกี่ ซึึ่�งได้้ทำาให้เกิี่ด้กี่ารเป็ล้�ยนื้แป็ลงในื้อตุส่าหกี่รรม
 ภาพถ่าย โด้ยเข้้ามาแทนื้ท้�กี่ล้องฟิิล์มในื้หลายๆ ส่่วนื้ เนื้้�องจากี่มค้วามละเอย้ด้
 ข้องภาพท้�มากี่กี่ว่า และยังส่ามารถนื้ำาร้ป็ภาพท้�ถ่ายได้้เก็ี่บไว้ในื้ร้ป็แบบไฟิล์ 
 ซึ่ึ�งง่ายต่อกี่ารจัด้เกี่็บอ้กี่ด้้วย

        ตัวอย่างที่ 1
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เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  207

ส่วนที่ 3 
แนวข้อสอบและเฉลยละเอียด
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262  เตรียมพร้อมสอบ TPAT3 

1. จากลำาด้บที่่�กำาหนดให้ต้่อไปน่� ต้้วเลข็ถ้้ดไปม่คื่าต้ริ่งก้บข็้อใด
                  17,   3,   15,   15,   4,   16,   13,   5,   17,   11,   ? 
  1) 6  2) 18
  3) 21 4) 35
  5) 55

2. จากคืวามสั้้มพั้นธ์์ด้งรูิ่ป ต้้วเลข็ที่่�หายไปต้ริ่งก้บข็้อใด

  1) 7  2) 10
  3) 20 4) 27
  5) 40

3. จากคืวามสั้้มพั้นธ์์ที่่�กำาหนดให้ ต้ว้เลข็ที่่�หายไปต้ริ่งก้บข็้อใด

  1) 5  2) 6
  3) 7  4) 8
  5) 9

แนวข้้อสอบชุุดที่่� 3

ส่วนที่่� 1 : การที่ดสอบความถนัด (Aptitude test) ด้านวิที่ยาศาสตร์ เที่คโนโลย่ และ
   วิศวกรรมศาสตร์

18 15 24

9 4

4 2

6 ?

5 1

8 3

5 4

3 5 8 4

? 4 4

1 9

5 5

9 3 3

7 4 8 1
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280  เตรียมพร้อมสอบ TPAT3 

46. ในการูทิดัลองหน่�ง นกัทิดัลองนำาเข็ม็ีทิศิซ่�งสามีารูถช้ี�ทิศิเหนอ่ได้ัอย่างเทิี�ยงตรูง และสามีารูถหมุีนได้ั
  ทิั�งในแนวรูาบและแนวดัิ�ง ดัังรููป มีาวางไว้บริูเวณิข็ั�วโลกเหน่อข็องโลก อยากทิรูาบว่าเข็็มีทิิศจะช้ี�
  ดั้านข็ั�วเหน่อ (N) ไปทิางใดั

  1) ช้ี�ข็่�นในแนวดัิ�ง
  2) ช้ี�ลงในแนวดัิ�ง
  3) ช้ี�ไปดั้านหน้า เมี่�อนักทิดัลองหันหน้าไปในทิิศตะวันออก
  4) ช้ี�ไปดั้านหน้า เมี่�อนักทิดัลองหันหน้าไปในทิิศตะวันตก
  5) ไมี่มีีข็้อใดัถูกต้อง

47. สมีการู E = mC2 ซ่�งเป็นหน่�งในสมีการูทิี�โดั่งดัังทิี�สุดัในวิช้าฟืิสิกส์ ใช้้ในการูอธิิบายกฎทิางฟิืสิกส์
  ดัังข็้อใดั
  1) กฎการูอนุรูักษ์์มีวลและโมีเมีนตัมีเช้ิงเส้น
  2) กฎการูอนุรูักษ์์มีวลและโมีเมีนตัมีเช้ิงมีุมี
  3) กฎการูอนุรูักษ์์มีวลและอัตรูาเร็ูวแสง
  4) กฎการูอนุรูักษ์์มีวลและพลังงาน
  5) กฎการูอนุรูักษ์์พลังงานและปรูะจุไฟืฟ้ืา

48. แรูงคอรูิออลิส (Coriolis) ซ่�งเป็นแรูงทิี�เกี�ยวข็้องกับการูเกิดัพายุหมีุนนั�นมีีทิี�มีาอย่างไรู
  1) เกิดัจากแรูงดัง่ดัูดัรูะหว่างมีวลข็องโลกกับดัวงจันทิร์ู
  2) เกิดัจากแรูงดัง่ดัูดัรูะหว่างมีวลข็องโลกกับดัวงอาทิิตย์
  3) เกิดัจากการูหมีุนรูอบตัวเองข็องโลก
  4) เกิดัจากการูหมีุนรูอบดัวงอาทิิตย์ข็องโลก
  5) เกิดัจากแรูงไฟืฟื้ารูะหว่างปรูะจุในอากาศ

ส่วนที่ 2 : การทดสอบความคิดและความสนใจทางด้านวิทยาศาสตร์ เทคโนโลยี และ
   วิศวกรรมศาสตร์
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เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  341

1. ตอบ 1) 27

 อธิิบาย จากลำาดบ้ที่่�กำาหนดให้ สั้ามาริ่ถ้แบ่งเป็นลำาด้บย่อยๆ ได้ 2 ลำาด้บ ด้งน่�

  ลำำาดัับชุดุัที่่� 1 : 16, 8, 4, 2

  จะพับว่าเป็นลำาด้บเริ่ข็าคืณ์่ต้ที่่�ม่อ้ต้ริ่าสั้่วนริ่่วม = 1
2

 

  ลำำาดัับชุดุัที่่� 2 : 1, 3, 9, ?

  จะพับว่าเป็นลำาด้บเริ่ข็าคืณ์่ต้ที่่�ม่อ้ต้ริ่าสั้่วนริ่่วม = 3
  ด้งน้�น ? = 9 × 3 = 27

2. ตอบ 5) 13

 อธิิบาย จากต้าริ่างจะสั้้งเกต้คืวามสั้้มพั้นธ์์ได้ด้งน่� 

  ด้งน้�น X = 14 - 1 = 13

3. ตอบ 2) 7

 อธิิบาย จากริู่ปที่่�กำาหนดให้ ด้งน่�

  จะได้ว่าคืวามสั้้มพั้นธ์์คืือ d = a - b - c
  ด้งน้�น ? = 15 - 6 - 2 = 7

เฉลยแนวข้้อสอบชุุดที่่� 2

5 4

6 5 3

9 8

14 X
-1

-1

-1

-1
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1. ตอบ 5) 90

 อธิิบาย จากการดัำาเนินการที่่�กำาหนดัให้ แสดังเป็็นผังงานได้ัดัังน่�

  จากผังงานด้ัานบน จะไดั้ว่่าเมื�อการดัำาเนินการผ่านไป็ 2 รอบ จะไดั้ว่่า A = 90, 
  B = 23, C = 8

2. ตอบ 3) 126

 อธิิบาย กำาหนดัให้ an แที่น ลำำาดัับพจน์ที่่� n
   n แที่น ลำำาดัับของพจน์
  จะไดั้ว่่าคว่ามสัมพันธ์์คือ an = n3 + 1
    ดัังนั�น ? = a5 = 53 + 1
      = 126

3. ตอบ 3) 21

 อธิิบาย จากรูป็ที่่�กำาหนดัให้ ดัังน่�

  จะไดั้ว่่าคว่ามสัมพันธ์์คือ d = (a × b) + c
  ดัังนั�น ? = (4 × 4) + 5 = 21

เฉลยแนวข้้อสอบชุุดที่่� 4
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