
สารบัญสารบัญ

ส่่วนที่่� 1       โครงสร้างของข้้อสอบ                                  7

 รายละเอีียดของข้้อสอบ                   	       8

 วิิเคราะห์์ข้้อสอบ            		        9

ส่่วนที่่� 2      สรุุปเนื้้�อหา                                           12

 บทที่่� 1 ความถนััดด้้านตััวเลข        	       13

 บทที่่� 2 ความถนััดด้้านมิิติิสััมพัันธ์์ 		        23

 บทที่่� 3 ความถนััดด้้านเชิิงกล		       32

           และความถนััดด้้านฟิสิิิกส์์        	       

 บทที่่� 4 ความคิิดเชิิงวิิทยาศาสตร์์ เทคโนโลยีี      198

           และวิิศวกรรมศาสตร์์ 

 บทที่่� 5 ความสนใจข่่าวสารความรู้้�       	      205

           ทางด้้านวิิทยาศาสตร์์ เทคโนโลยีี

	        และวิิศวกรรมศาสตร์์

�������������� TPAT3 p1-206.indd   4�������������� TPAT3 p1-206.indd   4 12/9/2566 BE   13:1012/9/2566 BE   13:10



ส่่วนที่่� 3        แนวข้้อสอบและเฉลยละเอีียด                              207

 แนวข้้อสอบชุุดที่่� 1        	       		       208

 แนวข้้อสอบชุุดที่่� 2 		        	     235

 แนวข้้อสอบชุุดที่่� 3		      		      262

 แนวข้้อสอบชุุดที่่� 4       			        287

 เฉลยแนวข้้อสอบชุุดที่่� 1       	       	     315

 เฉลยแนวข้้อสอบชุุดที่่� 2        	       	     341

 เฉลยแนวข้้อสอบชุุดที่่� 3 		       	    362

 เฉลยแนวข้้อสอบชุุดที่่� 4		       	     384

จากใจนัักเขีียน       					          409

ประวััติินัักเขีียน       	       			           410

�������������� TPAT3 p1-206.indd   5�������������� TPAT3 p1-206.indd   5 12/9/2566 BE   13:1012/9/2566 BE   13:10



เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  7

ส่วนที่ 1 
โครงสร้างของข้อสอบ
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8  เตรียมพร้อมสอบ TPAT3 

รายละเอียดของข้อสอบ

ข้้อสอบ TPAT3 ความถนััดด้้านวิิทยาศาสตร์์ เทคโนโลยีี และวิิศวกรรมศาสตร์์ ประกอบด้้วย 2 ส่่วน คืือ

ส่่วนท่ี่� 1 : การทดสอบความถนััด (Aptitude test) ด้้านวิิทยาศาสตร์์ เทคโนโลยีี และวิิศวกรรมศาสตร์์

1. 	ความถนััดด้้านตััวเลข (Numerical reasoning)	 จำำ�นวน	 15	 ข้้อ	ร วม	 20	 คะแนน
2.	 ความถนััดด้้านมิิติิสััมพัันธ์์ (Diagrammatic reasoning)	 จำำ�นวน	 15	 ข้้อ	ร วม	 20	 คะแนน
3. 	ความถนััดด้้านเชิิงกล (Mechanical reasoning) และความถนััดด้้านฟิิสิิกส์์ (Physics aptitude test) 
		  จำำ�นวน	 15	 ข้้อ	ร วม	 20	 คะแนน
    	 รวม	 45	 ข้้อ		  60	 คะแนน

ส่่วนท่ี่� 2 : การทดสอบความคิิดและความสนใจทางด้้านวิิทยาศาสตร์ ์เทคโนโลยีี และวิิศวกรรมศาสตร์์

1.  ความคิิดเชิิงวิิทยาศาสตร์์ เทคโนโลยีี และวิิศวกรรมศาสตร์	์ จำำ�นวน	 15	 ข้้อ	ร วม	 20	 คะแนน
2.	 ความสนใจข่่าวสารความรู้้�ทางด้้านวิิทยาศาสตร์์ เทคโนโลยีี และวิิศวกรรมศาสตร์์
		  จำำ�นวน	 10	 ข้้อ	ร วม	 20	 คะแนน
    	 รวม	 25	 ข้้อ		  40	 คะแนน

รวมจำำ�นวนข้้อสอบทั้้�งหมด 70 ข้้อ 100 คะแนน
และมีีเวลาในการทำำ�ข้้อสอบ 180 นาทีี
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ส่วนที่ 2 
สรุปเนื้อหา
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เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  13

บททีี่ 1 
ความถนััดด้้านตััวเลข

(Numerical reasoning)

1. ลำ�ดับเวียนเกิด

ลำ�ดับที่ลำ�ดับที่ ชื่อชื่อ ตัวตัวแปร

1 ลำำ�ดัับของพจน์์ n

2 พจน์์ที่่� n an

ตััวแปรที่่�พบบ่่อยในลำำ�ดัับเวีียนเกิิด

	 ความถนััดด้้านตััวเลขจะเกี่่�ยวข้้องกัับลำำ�ดัับต่่างๆ ความสััมพัันธ์์ระหว่่างตััวเลข กระบวนการทางคณิิตศาสตร์์ 
และพื้้�นฐานการคำำ�นวณทางคณิิตศาสตร์์

หลั

กการ

หลั

กการ

ลำำ�ดับเวีียนเกิิด คืือ ลำำ�ดัับที่่�ใช้้พจน์์ก่่อนหน้้าในการหาพจน์์ถััดไป

	       จำำ�นวนถััดไปของลำำ�ดับต่่อไปนี้้�คืือค่่าใด
3,   5,   8,   13,   21,   ?

อธิิบาย	จ ากการสังเกตความสััมพันัธ์ข์องลำำ�ดับ จะพบว่่าลำำ�ดับันี้้�มีคีวามสััมพันัธ์ดั์ังนี้้�

		  an = an - 2 + an - 1 เมื่่�อ n >_ 3 

	ดั งนั้้�นพจน์์ที่่� 6 ซึ่่�งเป็็นพจน์ที่่�โจทย์์ถาม จึึงมีีค่่าเท่่ากัับการนำำ�พจน์์ที่่� 4 และ 
	พจน์ ที่่� 5 มาบวกกััน

พจน์์ทั่่�วไปของลำำ�ดับนี้้�

	        ตัวอย่างที่ 1

�������������� TPAT3 p1-205.indd   13�������������� TPAT3 p1-205.indd   13 12/9/2566 BE   12:0212/9/2566 BE   12:02



เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  23

บททีี่ 2 
ความถนััดด้้านมิิติิสััมพัันธ์์

(Diagrammatic reasoning)

	 เนื้้�อหาในหัวข้้อนี้้�จะเกี่่�ยวข้้องกัับการสังเกตและการวิเคราะห์์ความสััมพัันธ์์ระหว่่างรููปภาพ การมองภาพ 
ทั้้�งสามด้้านของรููปทรงเรขาคณิิตสามมิิติิ การนัับจำำ�นวนลููกบาศก์์ซ่ึ่�งวางซ้้อนกััน การมองภาพคลี่่�ของลููกบาศก์์ 
และความรู้้�พื้้�นฐานเกี่่�ยวกัับเรขาคณิิต 

หลั

กการ

หลั

กการ

ภาพด้านหน้้าจะมองจากมุุมมองไหนก็ได้้ แต่่ภาพด้้านข้้างและภาพด้านบนจะต้้องมอง 
ทำำ�มุุม 90 องศากัับมุุมมองด้้านหน้้าเสมอ โดยเส้้นทึึบจะแสดงสัันหรืือขอบที่่�สามารถ 
มองเห็็นได้้จากมุุมมองนั้้�นๆ และเส้้นประแสดงส่่วนที่่�ถููกบัังอยู่่�

1. ภาพด้านหน้า ภาพด้านข้าง และภาพด้านบนของรูปทรงเรขาคณิตสามมิติ

รปูทรงเรขาคณิตสามมิติรปูทรงเรขาคณิตสามมิติ ภาพด้านหน้าภาพด้านหน้า ภาพด้านข้างภาพด้านข้าง ภาพด้านบนภาพด้านบน

ตัวอย่างภาพด้านหน้า ภาพด้านข้าง และภาพด้านบนของรูปทรงเรขาคณิตสามมิติ

ด้านบน

ด้านหน้า ด้านข้าง

ด้านบน

ด้านหน้า ด้านข้าง
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24  เตรียมพร้อมสอบ TPAT3 

รปูทรงเรขาคณิตสามมิติรปูทรงเรขาคณิตสามมิติ ภาพด้านหน้าภาพด้านหน้า ภาพด้านข้างภาพด้านข้าง ภาพด้านบนภาพด้านบน

ด้านบน

ด้านหน้า ด้านขาง

ด้านบน

ด้านหน้า ด้านขาง

ด้านบน

ด้านหน้า
ด้านข้าง

	        ตัวอย่างที่ 1	       จากรููปที่่�กำำ�หนดให้้ ภาพด้านข้้างของรููปนี้้�เป็็นอย่่างไร

อธิิบาย	จ ากรููปที่่�กำำ�หนดให้้ จะได้้ว่่าภาพด้้านข้้างเป็็นดัังนี้้�

ด้านข้าง
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บททีี่ 3 
ความถนััดด้้านเชิิงกล (MECHANICAL REASONING)

และความถนััดด้้านฟิิสิิกส์์ (Physics aptitude test)

	 เนื้้�อหาในหััวข้้อนี้้�จะแบ่่งเป็็น 2 ส่่วนใหญ่่ๆ คืือ
		  1.	ความถนััดด้้านเชิิงกล จะเกี่่�ยวข้้องกัับความรู้้�ทางด้้านกลศาสตร์์ เช่่น การเคลื่่�อนที่่�แบบต่่างๆ แรงและ
			  กฎการเคลื่่�อนที่่� 	งานและพลังงาน โมเมนตัมและการชน 
		  2.	ความถนััดด้้านฟิิสิิกส์์ จะเกี่่�ยวข้้องกัับความรู้้�พื้้�นฐานในวิิชาฟิิสิิกส์์ เช่่น คลื่่�นกล แสง เสีียง ไฟฟ้้า 
			  ความร้้อนและแก๊๊ส 	ของแข็็งและของไหล คลื่่�นแม่่เหล็็กไฟฟ้้า

1. การเคลื่อนที่แนวตรง

1.1 ปริมาณต่างๆ ที่เกี่ยวข้องกับการเคลื่อนที่

ข้้อ
ควรรู้้�

ปริิมาณสเกลาร์์ คืือ ปริิมาณที่่�บรรยายเฉพาะขนาด
ปริิมาณเวกเตอร์์ คืือ ปริิมาณที่่�บรรยายทั้้�งขนาดและทิิศทาง

ระยะทาง

การกระจััด

หลั

กการ

หลั

กการ

ระยะทาง (d) เป็็นปริมิาณสเกลาร์์ หมายถึึง ความยาวตลอดเส้น้ทางการเคลื่่�อนที่่� มีหีน่่วย
เป็็น เมตร (m)
การกระจััด (∆x) เป็็นปริิมาณเวกเตอร์์ หมายถึึง เวกเตอร์์ซึ่่�งมีีทิิศจากจุุดเริ่่�มต้้นชี้้�ไปยััง
จุุดสุุดท้้ายของการเคลื่่�อนที่่� มีีหน่่วยเป็็น เมตร (m)
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เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  33

สููตรคำำ�นวณ

หลั

กการ

หลั

กการ

อััตราเร็็วเฉลี่่�ย (vavg) เป็็นปริิมาณสเกลาร์์ หมายถึึง อััตราส่่วนระหว่่างระยะทางและ 
ช่่วงเวลาที่่�วััตถุุเคลื่่�อนที่่� มีีหน่่วยเป็็น เมตร/วิินาทีี (m/s)
ความเร็็วเฉลี่่�ย (vavg) เป็็นปริิมาณเวกเตอร์์ หมายถึึง อััตราส่่วนระหว่่างการกระจััดและ
ช่่วงเวลาที่่�วััตถุุเคลื่่�อนที่่� มีีหน่่วยเป็็น เมตร/วิินาทีี (m/s)
ช่่วงเวลา (∆t) เป็็นปริิมาณสเกลาร์์ หมายถึึง เวลาทั้้�งหมดที่่�วััตถุุใช้้ในการเคลื่่�อนที่่� 
นัับตั้้�งแต่่เริ่่�มสัังเกต มีีหน่่วยเป็็น วิินาทีี (s)

สููตรคำำ�นวณ

สููตรคำำ�นวณ

vavg = 
d
∆t

เมื่่�อ v1 คืือ	ความเร็็วของวััตถุุในตำำ�แหน่่งท่ี่� 1
และ v2 คืือ	ความเร็็วของวััตถุุในตำำ�แหน่่งท่ี่� 2

               aavg = 
v2 - v1

∆t

vavg = 
∆x
∆t

หลั

กการ

หลั

กการ

หลั

กการ

หลั

กการ

ความเร็็วขณะหนึ่่�ง (v) เป็็นปริิมาณเวกเตอร์์ หมายถึึง ความเร็็วเฉลี่่�ยในช่่วงเวลา 
ท่ี่�น้้อยมากๆ (∆t ≈ 0 s) มีีหน่่วยเป็็น เมตร/วิินาทีี (m/s)
อััตราเร็็วขณะหนึ่่�ง (v) เป็็นปริิมาณสเกลาร์์ หมายถึึง ขนาดของความเร็็วขณะหนึ่่�ง
มีีหน่่วยเป็็น เมตร/วิินาทีี (m/s)

ความเร่่งเฉลี่่�ย (aavg) เป็็นปริิมาณเวกเตอร์์ หมายถึึง อััตราการเปลี่�ยนแปลงความเร็็ว
มีีหน่่วยเป็็น เมตร/วิินาทีี2 (m/s2)
ความเร่่งขณะหนึ่่�ง (a) เป็็นปริิมาณเวกเตอร์์ หมายถึึง ความเร่่งเฉลี่่�ยในช่่วงเวลาที่่� 
น้้อยมากๆ (∆t ≈ 0 s) มีีหน่่วยเป็็น เมตร/วิินาทีี2 (m/s2)
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	 เนื้้�อหาในส่วนนี้้�จะเกี่่�ยวข้้องกับัการตั้้�งสมมติฐิานการทดลอง การวิเิคราะห์์ผลการทดลองทางวิทิยาศาสตร์์ การสรุปุ
ข้้อมููลจากสิ่่�งที่่�โจทย์์กำหนดให้้ ซ่ึ่�งจะต้้องใช้้ความรู้้�พื้้�นฐานทางด้้านวิิทยาศาสตร์์มาวิิเคราะห์์

บททีี่ 4 
ความคิิดเชิิงวิิทยาศาสตร์์ เทคโนโลยีี

และวิิศวกรรมศาสตร์์

1. การวิเคราะห์ผลการทดลองและการอ่านกราฟ

	 ในการทดลองหนึ่่�ง นัักทดลองบรรจุน้ำำ��ไว้้เต็็มขวดพลาสติิกที่่�เปิิดฝาไว้้ 
	จ ากนั้้�นใช้้เข็็มขนาดเท่่ากันัเจาะรููด้านข้้างของขวด พบว่่าน้ำำ��พุ่่�งออกมาจาก
	รููที่่ �เจาะไว้้ โดยสิ่่�งที่่�นักัทดลองต้้องการทราบคืือ ถ้้าเจาะรููที่่�ระดัับความลึึก
	จ ากผิิวหน้้าของน้ำำ��ลงไปที่่�ระดัับต่่างๆ กััน แล้้วน้ำำ��จะพุ่่�งออกไปได้้ระยะทาง
	ที่่ �เท่่ากัันหรืือไม่่ หากต้้องการตอบคำำ�ถามนี้้� นักัทดลองควรตั้้�งสมมติิฐาน
	 อย่่างไร	
	 1)	ที่่�ระดัับความลึึกจากผิิวหน้้าของน้ำำ��ที่่�แตกต่่างกััน น้ำำ��จะพุ่่�งไปไกล 
		  ไม่่เท่่ากััน
	 2)	ของเหลวต่่างชนิิดกัันจะพุ่่�งไกลไม่่เท่่ากััน
	 3)	ยิ่่�งลึึกลงไป น้ำำ��จะยิ่่�งมีีน้ำำ��หนัักมากขึ้้�น
	 4)	ขนาดของรููที่่�เจาะจะทำำ�ให้้น้ำำ��พุ่่�งไปไกลไม่่เท่่ากััน
	 5)	ขนาดของขวดพลาสติิกมีีผลต่่อระยะทางของน้ำำ��ที่่�พุ่่�งไป
อธิิบาย	 สมมติิฐานคืือสิ่่�งที่่�ตั้้�งขึ้้�นเพื่่�อเป็็นแนวทางในการตอบคำำ�ถามที่่�สนใจ ดัังนั้้�น 
	 คำำ�ถามและสมมติิฐานควรมีคีวามเกี่่�ยวข้้องกันั หากสัังเกตตัวัเลือืกทั้้�ง 5 ข้้อ  
	จ ะพบว่่าข้้อที่่�กล่่าวถึึงความสัมัพันัธ์์ระหว่่างระดับัความลึึกจากผิวิหน้้าของน้ำำ�� 
	กั บัระยะทางที่่�น้ำำ��พุ่่�งออกไปได้ ้มีเีพียีงตัวัเลือืกที่่� 1 เท่า่นั้้�น ดังันั้้�นข้อ้นี้้�สามารถ 
	 ตอบข้้อที่่� 1 	ได้้เลย โดยไม่่ต้้องพิิจารณาปััจจััยอื่่�น

	        ตัวอย่างที่ 1
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เตรียมพร้อมสอบ TPAT3  199

	 ในการทดลองเรื่่�องสภาพยืืดหยุ่่�นของของแข็็ง โดยนำำ�ลวด A และ B 
	 ซ่ึ่�งมีีความยาวและพ้ื้�นท่ี่�หน้้าตััดเท่่ากััน มาแขวนด้้วยวััตถุุท่ี่�มีีมวลเท่่ากััน 
	 ได้้ผลการทดลองดัังกราฟ (กำำ�หนดให้้ σ แทน ความเค้้นของลวด และ 
	 ε แทน ความเครีียดของลวด)

	
	 หากต้้องการให้้ลวดที่่�นำำ�มาแขวนวัตัถุมุีีระยะยืืดน้้อยที่่�สุุด ควรเลืือกใช้้ลวด
	ชนิ ดใด เพราะเหตุุใด
อธิิบาย	 กำำ�หนดให้้	 Y	 แทน ค่่ามอดุลััสของยัังของเส้้นลวด
		  F	 แทน แรงดึึงในเส้้นลวด
		  L0	 แทน ความยาวธรรมชาติิของเส้้นลวด
		  A	 แทน พื้้�นท่ี่�หน้้าตััดของเส้้นลวด
		  ∆L	 แทน ความยาวของเส้้นลวดท่ี่�เปลี่่�ยนไป

	จ ากความสััมพัันธ์์ Y = 
FL0

A∆L
 และ Y คืือความชัันของกราฟ σ-ε

	จ ะได้้ว่่า  ∆L ∝ 1
Y
	

	ดั ังนั้้�นหากต้้องการให้้ลวดยืืดน้้อยท่ี่�สุุด จะต้้องเลืือกลวดที่่�มีีค่า Y มากที่่�สุุด 
	 (ความชัันของกราฟมากที่่�สุุด) คืือลวด B

	 ในการทดลองวััดระยะห่่างจากจุุดศููนย์์กลางการเกิิดแผ่่นดิินไหวกัับ 
	 สถานีีตรวจวัดั พบว่่าแผ่่นดินิไหวใต้้ผิิวโลกที่่�เกิิดขึ้้�นให้้กำำ�เนิดิคล่ื่�นตามยาว 
	 และคล่ื่�นตามขวาง ซึ่่�งมีีอัตัราเร็ว็ของคลื่่�นเป็็น v1 และ v2 ตามลำำ�ดับ  
	 โดย v1 มีีค่่ามากกว่่า v2 
	ข้ อ้มูลูในข้อ้ใดที่่�สถานีีตรวจวัดัแผ่น่ดิินไหวจะสามารถวัดัได้้เพื่่�อคำำ�นวณ
	 หาระยะห่า่งระหว่า่งจุดุศููนย์ก์ลางการเกิดิแผ่น่ดินิไหวกับัตำำ�แหน่ง่ของ
	 สถานีีตรวจวััด
	 1)	ร ะยะเวลาที่่�คลื่่�นตามยาวใช้้ในการเดิินทางมาถึึงสถานีี
	 2)	ร ะยะเวลาที่่�คลื่่�นตามขวางใช้้ในการเดิินทางมาถึึงสถานีี

	        ตัวอย่างที่ 2

	        ตัวอย่างที่ 3
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	 เนื้้�อหาในส่ว่นนี้้�จะเกี่่�ยวข้้องกับัข่า่วสารความรู้้�ทางด้า้นวิทิยาศาสตร์ห์รืือทางเทคโนโลยีี โดยข้อ้สอบจะถามถึงึ
เหตุุการณ์์ต่่างๆ ที่่�เกี่่�ยวข้้องกัับวิิทยาศาสตร์์และเทคโนโลยีี ซึ่่�งอาจจะเกิิดขึ้้�นหรืือเป็็นที่่�สนใจในวงกว้้างช่่วง 1-2 ปีี
ก่่อนหน้้า จนถึึงปััจจุุบััน หรืืออาจถามเกี่่�ยวกัับผลงานหรืือประวััติิของนัักวิิทยาศาสตร์์ที่่�มีีชื่่�อเสีียง

บททีี่ 5 
ความสนใจข่่าวสารความรู้้ �ทางด้้านวิิทยาศาสตร์์

เทคโนโลยีี และวิิศวกรรมศาสตร์์

	 การเปลี่่�ยนแปลงที่่�เกิดิขึ้้�นอย่า่งรวดเร็็วที่่�เรีียกว่า “Digital disruption” 
	 ในข้้อใดที่่�ปรากฏให้้เห็็นได้้อย่่างชััดเจนและเป็็นอันดัับแรก
	 1)	 Blockchain
	 2)	 Cryptocurrency
	 3)	 Digital camera
	 4)	 Smart phone
	 5)	ถููกทุ ุกข้้อ
อธิิบาย	 จากตัวเลืือกทั้้�ง 5 ข้้อ จะพบว่่า Digital camera หรืือกล้องดิิจิทิัลั เป็น็ Digital 
	 disruption ที่่�มาเป็็นอันดับแรก ซ่ึ่�งได้้ทำำ�ให้้เกิิดการเปลี่่�ยนแปลงในอุตุสาหกรรม
	 ภาพถ่่าย โดยเข้้ามาแทนที่่�กล้องฟิิล์์มในหลายๆ ส่่วน เนื่่�องจากมีีความละเอีียด
	ข องภาพที่่�มากกว่า และยัังสามารถนำำ�รููปภาพที่่�ถ่่ายได้้เก็็บไว้้ในรููปแบบไฟล์ 
	 ซึ่่�งง่่ายต่่อการจััดเก็็บอีีกด้้วย

	        ตัวอย่างที่ 1
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ส่วนที่ 3 
แนวข้อสอบและเฉลยละเอียด
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262  เตรียมพร้อมสอบ TPAT3 

1.	 จากลำำ�ดัับที่่�กำำ�หนดให้้ต่่อไปนี้้� ตััวเลขถััดไปมีีค่่าตรงกัับข้้อใด
			                  17,   3,   15,   15,   4,   16,   13,   5,   17,   11,   ?	
		  1) 6		 2) 18
		  3) 21	 4) 35
		  5) 55

2.	 จากความสััมพัันธ์์ดัังรููป ตััวเลขที่่�หายไปตรงกัับข้้อใด

		  1) 7		 2) 10
		  3) 20	 4) 27
		  5) 40

3.	 จากความสััมพัันธ์์ที่่�กำำ�หนดให้้ ตััวเลขที่่�หายไปตรงกัับข้้อใด

		  1) 5		 2) 6
		  3) 7		 4) 8
		  5) 9

แนวข้้อสอบชุุดที่่� 3

ส่วนที่ 1 : การทดสอบความถนัด (Aptitude test) ด้านวิทยาศาสตร์ เทคโนโลยี และ
	   วิศวกรรมศาสตร์

18 15 24

9 4

4 2

6 ?

5 1

8 3

5 4

3 5 8 4

? 4 4

1 9

5 5

9 3 3

7 4 8 1
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280  เตรียมพร้อมสอบ TPAT3 

46.	 ในการทดลองหน่ึ่�ง นักัทดลองนำำ�เข็ม็ทิศิซ่ึ่�งสามารถชี้้�ทิศิเหนืือได้้อย่่างเที่่�ยงตรง และสามารถหมุุนได้้
		ทั้้  �งในแนวราบและแนวดิ่่�ง ดัังรููป มาวางไว้้บริิเวณขั้้�วโลกเหนืือของโลก อยากทราบว่่าเข็็มทิิศจะชี้้�
		ด้  ้านขั้้�วเหนืือ (N) ไปทางใด

		  1) ชี้้�ขึ้้�นในแนวดิ่่�ง
		  2) ชี้้�ลงในแนวดิ่่�ง
		  3) ชี้้�ไปด้้านหน้้า เมื่่�อนัักทดลองหัันหน้้าไปในทิิศตะวัันออก
		  4) ชี้้�ไปด้้านหน้้า เมื่่�อนัักทดลองหัันหน้้าไปในทิิศตะวัันตก
		  5) ไม่่มีีข้้อใดถูกต้้อง

47.	 สมการ E = mC2 ซึ่่�งเป็็นหนึ่่�งในสมการที่่�โด่่งดัังที่่�สุุดในวิิชาฟิิสิิกส์์ ใช้้ในการอธิิบายกฎทางฟิิสิิกส์์
		  ดัังข้้อใด
		  1) กฎการอนุุรัักษ์์มวลและโมเมนตััมเชิิงเส้้น
		  2) กฎการอนุุรัักษ์์มวลและโมเมนตััมเชิิงมุุม
		  3) กฎการอนุุรัักษ์์มวลและอััตราเร็็วแสง
		  4) กฎการอนุรักษ์มวลและพลังงาน
		  5) กฎการอนุุรัักษ์์พลัังงานและประจุุไฟฟ้า

48.	 แรงคอริิออลิิส (Coriolis) ซ่ึ่�งเป็็นแรงที่่�เกี่่�ยวข้้องกัับการเกิิดพายุุหมุุนนั้้�นมีีที่่�มาอย่่างไร
		  1) เกิิดจากแรงดึึงดููดระหว่่างมวลของโลกกัับดวงจัันทร์
		  2) เกิิดจากแรงดึึงดููดระหว่่างมวลของโลกกัับดวงอาทิิตย์์
		  3) เกิิดจากการหมุุนรอบตััวเองของโลก
		  4) เกิิดจากการหมุุนรอบดวงอาทิิตย์์ของโลก
		  5) เกิิดจากแรงไฟฟ้้าระหว่่างประจุุในอากาศ

ส่วนที่ 2 : การทดสอบความคิดและความสนใจทางด้านวิทยาศาสตร์ เทคโนโลยี และ
	   วิศวกรรมศาสตร์
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1. ตอบ 1) 27

	 อธิิบาย	 จากลำำ�ดัับที่่�กำำ�หนดให้้ สามารถแบ่่งเป็็นลำำ�ดัับย่่อยๆ ได้้ 2 ลำำ�ดัับ ดัังนี้้�

		  ลำำ�ดัับชุดุที่่� 1 : 16, 8, 4, 2

		  จะพบว่่าเป็็นลำำ�ดัับเรขาคณิิตที่่�มีีอััตราส่่วนร่่วม = 1
2

	

		  ลำำ�ดัับชุดุที่่� 2 : 1, 3, 9, ?

		  จะพบว่่าเป็็นลำำ�ดัับเรขาคณิิตที่่�มีีอััตราส่่วนร่่วม = 3
		ดัั  งนั้้�น	? = 9 × 3 = 27

2. ตอบ 5) 13

	 อธิิบาย	 จากตารางจะสัังเกตความสััมพัันธ์์ได้้ดัังนี้้� 

		ดัั  งนั้้�น X = 14 - 1 = 13

3. ตอบ 2) 7

	 อธิิบาย	 จากรููปที่่�กำำ�หนดให้้ ดัังนี้้�

		  จะได้้ว่่าความสััมพัันธ์์คืือ d = a - b - c
		ดัั  งนั้้�น	? = 15 - 6 - 2 = 7

เฉลยแนวข้้อสอบชุุดที่่� 2

5 4

6 5 3

9 8

14 X
-1

-1

-1

-1
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1. ตอบ 5) 90

	 อธิิบาย	 จากการดำำ�เนิินการที่่�กำำ�หนดให้้ แสดงเป็็นผัังงานได้้ดัังนี้้�

		  จากผัังงานด้้านบน จะได้้ว่่าเมื่่�อการดำำ�เนิินการผ่่านไป 2 รอบ จะได้้ว่่า A = 90, 
		  B = 23, C = 8

2. ตอบ 3) 126

	 อธิิบาย	กำ ำ�หนดให้้	 an	แทน ลำำ�ดัับพจน์์ที่่� n
			   n	 แทน ลำำ�ดัับของพจน์์
		  จะได้้ว่่าความสััมพัันธ์์คืือ	 an	=	n3 + 1
				    ดัังนั้้�น	 ?	=	a5 = 53 + 1
						     =	126

3. ตอบ 3) 21

	 อธิิบาย	 จากรููปที่่�กำำ�หนดให้้ ดัังนี้้�

		  จะได้้ว่่าความสััมพัันธ์์คืือ d = (a × b) + c
		  ดัังนั้้�น	? = (4 × 4) + 5 = 21

เฉลยแนวข้้อสอบชุุดที่่� 4
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