
AC & DC GEAR MOTOR

มอเตอรเ์กียรไ์มโคร AC และ DC

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอรโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั 



Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. was 

founded in 1998. It is an electromechanical automation enterprise 

integrating R&D, manufacturing, sales and service of motor drives, 

micro motors, precision reducers and integrated products. It has 9 

branches and subsidiaries, over 1,800 employees, and a registered 

capital of 151.17 million yuan. In August 2017, it was listed on the 

A-shares of the Shenzhen Stock Exchange (stock code 002896).

The company is a national-level high-tech enterprise, leading and 

participating in the drafting of 10 national standards and 5 industry 

standards, maintaining 107 patents and 11 invention patents. It’s 

owning a Zhejiang-level enterprise R&D center.

The company is based on intelligent and automation equipment core 

component manufacturers and design solution providers. With its 

differentiated and cost-effective advantages, the company's products 

are widely used in industrial robots, intelligent logistics, new 

energy, machine tools and other fields, as well as special machinery 

and equipment for food, packaging, textiles, electronics, and medical 

treatment. On the basis of realizing domestic substitution of 

imported products, gradually participate in international competition.

บรษิทั Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. 

� � �กอ่ตงัขนึในปี 1998 เป็นองคก์รดา้นระบบอตัโนมตัไิฟฟ้ากลทรีวมการวจิยัและพฒันา การผลติ 

�การขายและการบรกิารของไดรฟ์มอเตอร ์มอเตอรข์นาดเล็ก ตวัทดรอบทมีคีวามแม่นยาํ 

และผลติภณัฑแ์บบบรูณาการ มสีาขาและบรษิทัยอ่ย 9 แหง่ พนักงานมากกวา่ 1,800 คน 

และทนุจดทะเบยีน 151.17 ลา้นหยวน ในเดอืนสงิหาคม 2017 บรษิทัจดทะเบยีนในหนุ้ A 

�ของตลาดหลกัทรพัยเ์ซนิเจนิ (รหสัหนุ้ 002896)

�บรษิทัเป็นองคก์รเทคโนโลยขีนัสงูระดบัประเทศเป็นผูนํ้าและมสีว่นรว่มในการรา่ง 

มาตรฐานแหง่ชาต ิ10 รายการและมาตรฐานอตุสาหกรรม 5 รายการ ดแูลสทิธบิตัร 107 

รายการและสทิธบิตัรการประดษิฐ ์11 รายการ  

บรษิทัเป็นเจา้ของศนูยว์จิยัและพฒันาระดบัองคก์รระดบัเจอ้เจยีงบรษิทัมฐีานการผลติสว่น

ประกอบหลกัสาํหรบัอปุกรณอ์จัฉรยิะและระบบอตัโนมตัแิละผูใ้หบ้รกิารโซลชูนัการออกแบบ 

�ดว้ยขอ้ไดเ้ปรยีบทแีตกตา่งและคมุ้ตน้ทนุผลติภณัฑข์องบรษิทัจงึถกูใชก้นัอยา่งแพรห่ลายในหนุ่ย

� � �นตอ์ตุสาหกรรม โลจสิตกิสอ์จัฉรยิะ พลงังานใหม่ เครอืงมอืเครอืงจกัร และสาขาอนืๆ 

� �รวมถงึเครอืงจกัรและอปุกรณพ์เิศษสาํหรบัอาหาร บรรจภุณัฑ ์สงิทอ อเิล็กทรอนิกส ์

�และการรกัษาทางการแพทย ์บนพนืฐานของการตระหนักถงึการทดแทนผลติภณัฑ ์

นําเขา้ในประเทศ จงึคอ่ย ๆ เขา้รว่มการแขง่ขนัระหวา่งประเทศ

บรษิทั Ningbo Zhongda Chuangyuan Precision

         Transmission Equipment Co., Ltd.

บรษิทั Foshan Zhongda Leader Drive Technology Co., Ltd.

บรษิทั  ( ประเทศจนี)Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. สาํนกังานใหญ่

�มอเตอรข์บัเคลือน  มอเตอรข์นาดเล็ก
�ตวัทดรอบทีมีความแม่นยาํสูง

�จงดา ลดีเดอร ์ตระหนักถงึความเป็นไปไดท้ไีรข้ดีจาํกดัของการใชง้านระบบอตัโนมตัิ

�002896  ·  บรษิัท หนิงปัว จงดา ลีดเดอร ์อินเทลลิเจนท ์ทรานสมิชชนั จาํกดั (Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd.)
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SAFETY CAUTIONS

�ขอ้ควรระวงัเพอืความปลอดภยั

�ทวัไป
General

� � �โปรดอยา่ใชม้อเตอรน์อกเหนือจากทรีะบไุวใ้นป้ายชอืของกระปกุเกยีรแ์ละมอเตอร ์และขอ้มลูจาํเพาะของแคตตาล็อกผลติภณัฑ ์เนืองจากอาจเกดิไฟฟ้าชอ็ต ทาํ ใหเ้กดิ 

การบาดเจ็บหรอืเสยีหายกบัอปุกรณ์

Please don’t use motor out of the range which is claried in of nameplate of gear box and motor and the specication of product catalogue, avoiding getting an 

electric shock, hurting or damaging the device.

� � �โปรดอยา่สอดนิวเขา้ไปในสว่นเปิดของมอเตอรเ์กยีร ์เพอืป้องกนัไฟฟ้าชอ็ต ทาํ ใหเ้กดิไฟไหม ้หรอืทาํใหเ้ครอืงเสยีหาย ฯลฯ

Please do not put your ngers into the opening part of gear motor, in order to prevent getting an electric shock, hurting catching a re or damaging device etc.

� � � � �โปรดอยา่ใชก้ระปกุเกยีรห์รอืมอเตอรท์ชีาํรดุ เพอืหลกีเลยีงการบาดเจ็บ ไฟไหม ้ฯลฯ ทอีาจเกดิขนึ

Please do not use the injured gear head or motor, in order to prevent hurting, catching a re etc.

�กรณุาอยา่ถอดป้ายชอืออก Please do not put off the nameplate.

� � �หากลกูคา้ทาํการดดัแปลงสนิคา้โดยไมไ่ดร้บัอนุญาตสนิคา้จะถอืวา่ไมอ่ยใู่นเงอืนไขการรบัประกนัและบรษิทัจะไมร่บัผดิชอบใดๆ ทงัสนิ

If the products are reformed by the customers personally, it doesn't belong to the guarantee scope, and our company doesn’t undertake any responsibility.

�การเคลอืนยา้ย/Moving
� �การเคลอืนยา้ยหากเกดิตกหรอืลม้จะเป็นอนัตรายมาก ดงันันโปรดระมดัระวงัเป็นพเิศษ

When you move it, if it shed off or fall to one side, it is very dangerous, please pay more attention.

การประกอบ
Assembly

� �โปรดอยา่วางวสัดไุวไฟไวร้อบ ๆ มอเตอรเ์พอืหลกีเลยีงไฟไหม ้

Please never put the ammable thing near motor, avoid re.

� �โปรดอยา่วางสงิของไวร้อบมอเตอร ์เพราะอาจสง่ผลตอ่การระบายอากาศและความเย็น และอาจเกดิการไหมห้รอืตดิไฟไดเ้นืองจากความรอ้นมากเกนิไป

Please don't put things around motor, otherwise it can effect ventilation and cooling, even burning or catching a re because of too hot.

� � �โปรดอยา่สมัผสัเฟือง ปลายเพลามอเตอร ์หรอืรอ่งลมิของเฟืองดว้ยมอืเปลา่ เพอืหลกีเลยีงการบาดเจ็บ

Please do not touch the gear, the motor shaft and the key slot of the gear with naked hand, or you may be hurt.

� � � � � � � � � �ในอปุกรณท์อีาจเกดิการรวัไหลของนํามนั เชน่ เครอืงจกัรสาํหรบัอาหาร โปรดเพมิถว้ยรองนํามนัทสีามารถบรรจนํุามนัไวก้บัสว่นการตดิตงั เพอืป้องกนัผลกระทบใดๆ 

� � � � �ทอีาจเกดิขนึกบัผลติภณัฑใ์นกรณีทเีกดิการรวัไหลของนํามนั

Please add an oil cup at device which has possibility of oil leakage, like food machinery, to avoid oil entering into motor. 

การประกอบกบั
�เครอืงจกัรหลกั

Assemble to the
main machine

� � �โปรดตดิตงัฝาครอบนิรภยับนสว่ นทหีมนุ เพอืป้องกนัการบาดเจ็บ

Please set a safe cover above rotating part, to prevent being hurt.

� � � � �กอ่นทจีะเชอืมตอ่ กบัเครอืงอนืโปรดยนืยนัทศิทางการหมนุ  การหมนุ ทไีมถ่ กูตอ้งอาจสง่ ผลใหเ้กดิการบาดเจ็บหรอืความเสยีหายตอ่ อปุกรณ์

Before linking to the other machine, please conrm rotating direction is right, it may hurt the gear motor or destroy the device. if it's wrong direction.

การเดนิสายไฟ/Wiring
� � � � �เมอืทดสอบความตา้นทานฉนวน อยา่สมัผสัขวัไฟฟ้า เพอืหลกีเลยีงความเสยีงตอ่การเกดิไฟฟ้าชอ็ต

Please don’t get in touch with terminal, when you measure insulated resistance, preventing danger of getting an electric shock.

การดาํเนินการ
Operation

� � � �โปรดเชอืมตอ่กบัแหลง่จา่ยไฟตามแผนผงัสายไฟหรอืคมู่อืการใชง้านเพอืหลกีเลยีงไฟฟ้าชอ็ตหรอืไฟไหม ้(หากไม่มกีลอ่งขวัตอ่ โปรดตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ 

�ไดเ้สรมิฉนวนของสว่นการเชอืมตอ่)

Please link with the electric source according to wire diagram and usage manual, in order to prevent getting an electric shock or catching a re. (No terminal 

box, please strengthen the insulation of the connection part surely)

� � �หา้มงอ ยดื หรอืหนีบสายไฟและสายมอเตอรม์ากเกนิไป เพอืหลกีเลยีงความเสยีงตอ่การเกดิไฟฟ้าชอ็ต

Referring to the electrical cable and the motor wire, please do not bend, stretch, and clip tightly excessively, in order to prevent getting an electric shock.

� � � � � � � �ขวัดนิควรตอ่ลงดนิใหแ้น่นหนาเพอืหลกีเลยีงความเสยีงตอ่การเกดิไฟฟ้าชอ็ต ควรแน่ใจวา่ใชแ้หลง่จา่ยไฟทตีรงตามขอ้กาํหนดบนแผ่นป้ายชอื เพอืหลกีเลยีงการไหม ้

มอเตอรแ์ละกอ่ใหเ้กดิเพลงิไหม ้

The terminal box connecting to the ground must be rm, in order to prevent getting an electric shock. Please adopt the electrical source according to the 

nameplate, to avoid burning the motor and catching a re.

การตรวจสอบและ

บาํรงุรกัษารายวนั
The daily check

and maintain

�ระหวา่งการใชง้าน อยา่เขา้ใกลห้รอืสมัผสัวตัถทุกีาํลงัหมุน (เพลา ฯลฯ) หากมใีครไดร้บับาดเจ็บ โปรดปิดสวติชไ์ฟทนัทแีละจดัการทนัที

When operating, do not get close to or touch the rotating parts (shaft). If something or somebody  engulfs or hurts, Please turn off the electrical power switch 

right away and handle at once.

� � � �เมอืเกดิไฟดบั อยา่ลมืปิดสวติชไ์ฟเพอืป้องกนัการบาดเจ็บหรอืความเสยีหายตอ่อปุกรณห์ลงัจากทไีฟฟ้ากลบัมาใชไ้ดอ้กีครงั

Please turn off the electrical source switch when electricity stops, in order to prevent hurting the person  and damaging the device. when electricity recovers.

� � �หมายเหต:ุ สาํหรบัมอเตอรท์มีกีารป้องกนัความรอ้น แหลง่จา่ยไฟจะถกูตดัโดยอตัโนมตัเิมอือณุหภมูขิองมอเตอรผ์ดิปกต ิและมอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงั 

� �โดยอตัโนมตัเิมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลงถงึคา่ทกีาํหนด(หมายเหต:ุ มอเตอรจ์ะกคู้นืโดยอตัโนมตัหิากไม่ไดถ้กูเผาไหม)้

Please note, motor with the thermal protector, when temperature of the motor is unusual, it will turn off the electrical source automatically, when the 

temperature of the motor fall down to a xed data, the motor can work automatically. 

(Note: when the motor is not burned, the motor can work automatically)

ในแตล่ะวนั คณุควรเปิดมอเตอรใ์หท้าํ งานในสภาพแวดลอ้มการทาํงานปกต ิ(ยกเวน้รนุ่พเิศษ)

In daily, you should keep the motor operating in the normal work environment. (Except the special model)

� � �ขณะตรวจสอบโปรดอยา่เขา้ใกลห้รอืสมัผสัชนิสว่นทหีมุน (เพลา) สงิของหรอืใครบางคนอาจกอ่ใหเ้กดิอนัตรายได ้

While checking, please do not get close to or touch rotating parts (shaft). Something or somebody may engulf of hurt.

�การตรวจสอบเมอืไดร้บัสนิคา้
Receiving conrm

� �กรณุายนืยนัวา่เป็นสนิคา้ถกูตอ้งเมอืไดร้บัสนิคา้ การเลอืกสนิคา้ผดิอาจสง่ ผลใหเ้กดิความเสยีหายตอ่ มอเตอร ์อปุกรณ ์และอนืๆ

Please conrm if it is the right one to order when you get goods. Choosing wrong products probably leads to damage of motor, device and etc.
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PRODUCT CODE
รหสัผลติภณัฑ ์
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ร A

C

มอเตอร ์Motor

5      I       K      40     R     GN   -   C      T   
①

คาํอธบิายของรนุ่ตวัทดรอบ  Description Of Reducer Model

③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧②

5    GN    50     K       
① ③ ④②

①
②

③
④

⑤
⑥

⑦
⑧

ขนาดมอเตอร ์Motor frame size                                         0: 42mm   2: 60mm   3: 70mm   4: 80mm   5: 90mm   6: 104mm

ประเภทมอเตอร ์Motor type                                     
�I ：มอเตอรเ์หนียวนํา Induction motor   R：มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง Reversible motor   T：มอเตอรแ์รงบดิ Torque motor

�ชอืรนุ่ S eries                                                                K ：รนุ่ K series

กาํลงัไฟขาออก Output power (W)                                     (ตวัอยา่ง Example) 40：40W

R：หลงักาํลงัไฟหมายถงึมอเตอรป์รบัความเรว็ได；้ไม่ม：ีแสดงวา่มอเตอรป์รบัความเรว็ไม่ได ้ “-R” after the output power means speed adjustable motor.

T ：พรอ้มกลอ่งเทอรม์นิอล Terminal box type                                       P ：ตวัป้องกนัความรอ้น Thermal protecto r         

F ：พรอ้มพดัลม W/Fan                                   FF：พรอ้มพดัลมแยก W/Forced fan

M：มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า  Power off activated type electromagnetic brake motor      

①
②

③
④

ขนาดหวัเกยีร ์Gearhead frame size               0 ： 42mm   2： 60mm   3： 7 0mm   4：8 0mm   5： 90 mm   6： 104m m

�ประเภทของเพลา Type of pinion                         GN ：GN ประเภทเพลาธรรมดา GN type gear  GU：GU ประเภทเพลาเพมิประสทิธภิาพ GU type gear

(ตวัอยา่ง e.g) 50：อตัราทดเกยีร ์Gear ratio of 1：50   

10x หมายถงึหวัเกยีรก์ลางของอตัราทด 1:10 10x denotes middle gearhead of ratio 1：10

� �ประเภทการจบัยดึ Mounting type                             K ：แบบมหี ู( KB แบบไม่มหี ูสาํหรบักลอ่งสเีหลยีมประเภท GU)  Ball bearing (Mark KB for type GU square case)

ประเภทของเพลา Motor shaft type

�GN：GN ประเภทเพลาธรรมดา GN type pinion shaft                              GU：GU ประเภทเพลาเพมิประสทิธภิาพ GU type pinion shaft 

�A ： ประเภทเพลาบา่ ล็อค Round shaft                                                     A1：ประเภทเพลาล็อคลมิ Keyway 

อตัราทดเกยีร ์Gear ratio 

�แรงดนัไฟฟ้าและจาํนวนขวัไฟฟ้า Voltage·Poles   

A ：1-เฟส Single-phase 110V50/60Hz     4P   

B ：1-เฟส Single-phase 110V50Hz         2P   

C ：1-เฟส Single-phase 220/230V50Hz    4P

D : 1-เฟส Single-phase 220V50Hz           2P     

� � � �หมายเหต�ุขอ้ 5 จะถกูละเวน้เมอืมอเตอรต์ดิตงัตวัทดเพลาขนาน และขอ้ 4 จะถกูละเวน้เมอืมอเตอรต์ดิตงัตวัทดมุมฉาก

Note: If the motor assembly with parallel gear box pls cancel item no 5, if assembly with right angle gear box pls cancel item no 4.

S3： 3-เฟส  Three-phase 380/400/415V50/60Hz  4P        

T ：3-เฟส  Three-phase 200/220/230V50/60Hz  2P

T3： 3-เฟส  Three-phase 380/400/415V50/60Hz  2P 

ชดุเพลาคขู่นาน Parallel Shaft Series

แบบตอ่ตรง Lead Style

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง
Junction Box

การหมุนทวนเข็มนาฬิกา 90° CCW

มาตรฐาน Standard

  

E :1-เฟส Single-phase 110V/120V60Hz           4P

H  :1-เฟส Single-phase 220/230V60Hz             4P                 

S :3-เฟส Three-phase 200/220/230V50/60Hz  4P  

หมุนตามเข็มนาฬิกา 90° CWการหมุนทวนเข็มนาฬิกา 90° CCW

หมุนตามเข็มนาฬิกา 90° CW

การหมุน 180° Rotate

มาตรฐาน Standard การหมุน 180° Rotate



GENERAL SPECIFICATIONS OF MOTORS

�ขอ้มูลจาํเพาะทวัไปของมอเตอรไ์ฟฟ้า

�ประเภท 3W~200W, ประเภทความเรว็สงู 2 ขวั 6W~150W、2P·High Speed

ขนาดตวัระบายความรอ้น (วสัด:ุ อลมูเินียม)Heat Radiation Plate (Material: Aluminum)

รายการ Item

ประเภทมอเตอร ์Motor Type

ขอ้มูลจาํเพาะ Specications

ฉนวนความตา้นทาน
Insulation 
Resistance

� � � � � � �หลงัจากมอเตอรท์าํ งานทคีวามเรว็ทกีาํหนดภายใตอ้ณุหภมูแิละความชนืปกต ิคา่ทวีดัไดร้ะหวา่งขดลวดและตวัเรอืนจะเทา่ กบั 100MΩ หรอืมากกวา่นันเมอืวดัดว้ยเครอืงวดั 

ความตา้นทาน DC500V
In the circumstance of normal temperature and humidity, the resistance can be up to 100MΩ, measured DC 500V insulation resistance measurer between the motor 
wiring and motor shell while the motor is working.

ฉนวนทนแรงดนัไฟฟ้า
Insulation 
Voltage

� � �หลงัจากมอเตอรท์าํ งานทคีวามเรว็ทกีาํหนดในอณุหภมูแิละความชนืปกต ิแรงดนัไฟฟ้า 50Hz หรอื 60Hz, 1.5kV (2kV สาํหรบัสามเฟส 400V) จะถกูจา่ยระหวา่งคอยลแ์ละ 
� �ตวัเรอืนเป็นเวลาหนึงนาท ีและจะไม่พบสงิผดิปกตใิดๆ

In the circumstance of normal temperature and humidity, there will be no problem supplying the power of 1.5kv (three-phase 400V is 2kV) at 50Hz/60Hz between the 
metal wiring and motor shell for 1 minute while the motor is working.

� �การเพมิขนึของอณุหภมูิ
Temperature 
Rise

� � � � � � � � � �เมอืตดิตงัตวัลดความเรว็หรอืตวัระบายความรอ้นเทยีบเทา่ และดาํเนินการตามคา่ทกีาํหนดทอีณุหภมูแิละความชนืปกต ิอณุหภมูขิองคอยลท์เีพมิขนึทวีดัโดยวธิกีารตา้นทานจะอยทู่ ี
� �80°C หรอืตาํกวา่ (70°C หรอืตาํกวา่สาํหรบัประเภทสามเฟส)

The temperature rise of winding are 80℃ (it's 70℃ for 3 phase) or less measured by the resistance change method during rated operation under normal ambient 

temperature and humidity, with connecting a gearhead or equivalent heat radiation plate※.

ระดบัฉนวน
Insulation 
Class

มาตรฐาน UL/CSA: ประเภท A (105°C), มาตรฐาน EN: ประเภท B (130°C)

UL/CSA Standards: Class A (105℃)

EN Standards: Class B (130℃)

อปุกรณป้์องกนัความรอ้น

สงูเกนิไป 
Overheat 
Protection

อปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (ชนิดรเีซต็อตัโนมตั)ิ

ประเภท B (เปิด: 120℃±5℃, 75℃±15℃)

ประเภท F (เปิด: 145℃±5℃, 100℃±15℃)
Thermal protector inside (automatic recover)

Class B (opening: 120℃±5℃、75℃±15℃)

Class F (opening: 145℃±5℃、100℃±15℃)

อณุหภมูแิวดลอ้ม

ในการทาํงาน
Ambient 
Temperature

�1-เดยีว 100V, 3-เฟส 200V: -10~+50℃ (ไม่แข็งตวั) แรงดนัไฟฟ้าอนืๆ: -10~+40℃ (ไม่แข็งตวั)

Single-phase 100VAC、Three-phase 200VAC: -10~+50℃ (Non Freezing)  Others: -10~+40℃ (Non Freezing)

�ความชนืของ

สภาพแวดลอ้มการทาํงาน
Ambient 
Humidity

�ตาํกวา่ 85% (ไม่มกีารควบแน่น)

≤85% (Non condensing)

ระดบัการป้องกนั
Protection 
Class

ประเภทตอ่ตรง Lead wire type: IP20

ประเภทตอ่ผ่านกลอ่ง: Terminal box type

1-เฟส Single-phase 100V50/60HZ、110/120V60HZ、220/230V50HZ、220/230V60HZ
� �25W-180W Type: Ip54 (ไม่รวมพนืผวิการตดิตงัแบบเพลากลม Excluing the installation surface of the round shaft type)

3-เฟส Three-phase 200/220/230V50/60HZ、380/400/415V50/60HZ
� �25W-180W Type: Ip54 (ไม่รวมพนืผวิการตดิตงัแบบเพลากลม Excluing the installation surface of the round shaft type)

ขนาด Size ความหนา Thickness (mm)

3W type 80X80

6W type 115X115

15W type 125X125

�25 (แบบ 2 ขวั ความเรว็สงู 4IK40, 4IK60) (2P·high-speed 4IK40 type, 4IK60 type)
5

40W、60W type 165X165

60W、90W、120W type
�(แบบ 2 ขวั ความเรว็สงู 5IK150) (2P·High-speed 5IK150 type)

200X200

120W、140W、200W type 230X230

6
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MOTOR FEATURES
คณุสมบตัขิองมอเตอร ์

�คณุสมบตัขิองมอเตอรเ์หนียวนํา Induction Motor Features

1、 � � � � �โดยทวัไปแลว้ มอเตอรเ์หนียวนําไมโคร หมายถงึ มอเตอรป์ระเภทเหนียวนํา มอเตอรป์ระเภทนีใชข้ดลวดแม่เหล็กไฟฟ้าและตวัเก็บประจไุม่เพยีงแตต่อนสตารท์เทา่นัน แตย่งัใชร้ะหวา่งการทาํงานดว้ย 

� � � �แมว้า่แรงบดิเรมิตน้จะไม่มากนัก แตก็่มโีครงสรา้งทเีรยีบง่าย ความน่าเชอืถอืสงู ประสทิธภิาพคอ่นขา้งสงู และสามารถทาํ งานไดอ้ยา่งตอ่เนือง

Generally, micro Induction motor refers to the motor rotated by the induction. Induction motor relies on capacitor and electromagnetism when starting and rotating. Though its starting torque is not very high, 

it has a simple structure, high efciency and can rotate continuously. 

2、 � � � � � �เมอืมอเตอรเ์ฟสเดยีวทาํงาน จะสรา้งแรงบดิในทศิทางตรงขา้มกบัทศิทางการทาํงาน ดงันัน จงึไม่สามารถเปลยีนทศิทางการหมุนไดใ้นเวลาอนัสนักรณุาเปลยีนทศิทางการหมุนหลงัจากทมีอเตอรห์ยดุสนิทแลว้

There's a opposite torque when a single phase motor is running. So we can change rotation direction in short time. In this case, please change direction when it stops.

3、 � � � � � � �มอเตอรส์ามเฟสใชแ้หลง่จา่ยไฟสามเฟสเพอืขบัเคลอืนมอเตอรเ์หนียวนํา ซงึมปีระสทิธภิาพสงู แรงบดิเรมิตน้ทคีอ่นขา้งสงู และมคีวามน่าเชอืถอืสงู

Three-phase motor relies on three-phase supply. It has a high efciency and can get a high starting torque. 

คณุสมบตัขิองมอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง Reversible Motor Features

1、 � � � �มอเตอรแ์บบยอ้นกลบัไดต้ดิตงัเบรกแบบเรยีบง่ายทดีา้นหลงัของมอเตอรแ์ละเหมาะสาํหรบัการหมุนไปขา้งหนา้และถอยหลงับอ่ยๆ ในชว่งเวลาสนัๆ โครงสรา้งของเบรกแบบง่ายแสดงไวใ้นรปูท ี1 

� � � � �คอเบรกทมีแีรงดนัสปรงิจะทาํ หนา้ทกีบัจานเบรกทกีาํลงัหมุนและรกัษาแรงดนัอยา่งตอ่เนือง เบรกแบบง่ายของมอเตอรแ์บบยอ้นกลบัทาํงานดงันี:

Reversible motor has a friction brake at the back of the motor body, which is designed for applications where reversal of direction is frequently required. For the friction brake, pls check draw 1. The damp with 

spring impacts the rotating brake disk and supplies with continuous press. The functions of the friction brake are as following:

� �① เพมิแรงเสยีดทานเพอืปรบัปรงุการกลบัคนืสภาพทนัที

    With friction load, increasing the instant reversal.

② ลดการหมุนเกนิระยะ

     Shorten over-run.

�③ มแีรงบดิยดึจบัในระดบัหนึง (แรงบดิสงูสดุประมาณ 10%)

     Keep the torque in some way. (About 10% of the rated torque)

ฝาปิดทา้ย
End cover

สปรงิ
Coil spring

คอลมันเ์บรค
Brake block

จานเบรค
Brake plate

�รปูท/ีFig.1

2、 � � �แรงบดิยดึและระยะเคลอืนตวัเกนิของเบรกแบบง่ายแสดงอยใู่นตารางท ี1 อยา่งไรก็ตาม แรงบดิอาจแตกตา่งกนัไปตามระยะเวลาการหมุนหรอือณุหภมู ิและเป็นเพยีงขอ้มูลอา้งองิเทา่นัน 

� � �โปรดทราบดว้ยวา่ในระหวา่งการใชง้านครงัแรก แรงบดิยดึอาจตาํกวา่คา่ในตารางท ี1

The keeping torque of the friction brake and over-run are listed in the table 1. It is only for reference. As it will change according to the rotating period as well as the temperature. Pls also note that the torque 

may be a little lower than the one listed in the table when being operated initially.

3、 � � � � �มอเตอรแ์บบกลบัทศิทางได ้เชน่ มอเตอรเ์หนียวนํา สตารท์ดว้ยตวัเก็บประจ ุและมแีรงบดิแบบเดยีวกบัมอเตอรเ์หนียวนํา แตม่อเตอรแ์บบกลบัทศิทางไดนั้นไดร้บัการออกแบบใหม้แีรงบดิเรมิตน้ทสีงูกวา่ 

� �เพอืเพมิคณุสมบตักิารกลบัทศิทางทนัท ีโปรดตรวจสอบภาพวาด 2

The reversible motor, like induction motor, is started by the capacitor and has a same torque characteristic with the induction motor. But the Reversible Motor is designed with a higher starting torque to 

increase the instant reversal features. Pls check drawing 2. 

� � �ตารางท ี1 แรงบดิยดึและการเคลอืนทเีกนิ Table 1. Keep Torque And Over-run

เฟส Phase

�รปูท/ีFig.2

ขนาด
Size

กาํลงัไฟ
Power

รนุ่มอเตอร ์
Motor 
Model

แรงบดิ Keep Torque
การหมุน
Over-run

mm W N.cm Kgf.cm รอบ Cycles

60 6 2RK6 0.5 0.05 4

70 15 3RK15 1.3 0.13 5

80 25 4RK25 1.5 0.14 5

40 5RK40

60 5RK60

90 5RK90

120 5RK120

90 4.0 0.40 6

1-เฟส
Sing-phase

มอเตอรแ์บบกลบัททศิทาง Reversible Motor

�มอเตอรเ์หนียวนํา  Induction Motor

ความเรว็ Speed (r/min)

แรงบ
ดิ

Torque (N
.m

)
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คณุสมบตัขิองมอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor Features

1、 โครงสรา้งและหลกัการทาํงาน Structure and operation principle

� � � � � � � �รปูท ี3 เป็นโครงสรา้งของมอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า เราผลติแบบปิดเครอืงทเีปิดใชง้าน เมอืแรงดนัไฟออกทขีดลวด จะทาํ ใหแ้กนหมุนทถีกูสปรงิกดเป็นแม่เหล็ก มอเตอรจ์ะอยใู่นขนัหมุน เมอืมแีรงตา้นระหวา่งแกนหมุน 

� � � �และขอบเบรก เมอืแรงดนัไฟทขีดลวดลดลง แกนหมุนจะกดขอบเบรกภายใตแ้รงสปรงิ ซงึจะสรา้งแรงเบรก จากนันมอเตอรจ์ะหยดุ

Fig 3 is the structure for the electromagnetic brake motor. We produce the power off activated type. Exerting the voltage on the winding, it will magnetize the armature pressed by the spring. The motor will be 

in a stage of rotating, when there is a backlash between the armature and brake rim. Once the winding voltage is cut down, under the inuence of spring, the armature press the brake rim, which will create a 

brake force. Then the motor gets to a stop.

2、ลกัษณะของเบรคแม่เหล็กไฟฟ้า The characteristics of the electromagnetic brake

� � � � �เป็นเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าชนิดทเีปิดใชง้านเมอืปิดไฟกระแสสลบัซงึเชอืมตอ่โดยตรงกบัมอเตอร ์จะหยดุกะพรบิและรกัษาโหลดเมอืปิดแหลง่จา่ยไฟ จะรกัษาแรงบดิระหวา่ง 0.05 ~ 2.0 นิวตนัเมตร 

� � � � � �เหมาะอยา่งยงิสาํหรบัเบรกความปลอดภยัในสถานการณท์ปิีดไฟโดยไม่รตู้วั แม่เหล็กไฟฟ้าสามารถเปลยีนทศิทางไดบ้อ่ยครงั สามารถหยดุได ้6 ครงัตอ่นาท ีแตต่อ้งแน่ใจวา่คงอยเู่ป็นเวลา 3 วนิาทขีนึไป

It is an AC power off activated type electromagnetic brake which is connected directly with the motor. It will get to a blink stop and keep load when the supply is power off. It will keep the torque between 

0.05~2.0Nm. It is especially suitable for the safety brake in the circumstance of unconsciously power off. The electromagnetic can change its direction frequently. It can be stopped 6 times in a minute. But 

be sure that it lasts for 3 seconds or more. 

� � �หลงัจากทเีราตงัคา่วงจรสบัเปลยีนในเบรคแลว้ เบรคจะสามารถแบง่ แหลง่จา่ยไฟใหก้บัมอเตอรไ์ด ้

After we set a commutating loop in the brake, it can share the power supply with the motor. 

� � �※คา่มาตรฐานจะเปลยีนแปลงไปตามสภาพการใชง้าน เมอืใชง้านจรงิ ควรทาํใหอ้ณุหภมูพินืผวิของมอเตอรไ์ม่เกนิ 90℃

※The value is standard. It will be change in different condition. When actually use, be sure to make the surface temperature of the motor less than 90℃.

3、ลกัษณะเวลาสตารท์และเวลาเบรค The features for the starting time and brake time

� � � � �เวลาเรมิตน้ หมายถงึ เวลาเรมิตน้ของมอเตอรบ์วกกบัเวลาปลอ่ยเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า เวลาเบรกหมายถงึเวลาตงัแตต่ดัไฟจนกระทงัมอเตอรห์ยดุสนิท เวลาโอเวอรร์นั เวลาเรมิตน้ 

�และเวลาเบรกจะแตกตา่งกนัไปตามการใชง้านทแีตกตา่งกนั

The starting time means the time for the motor's starting time plus the electromagnetic brake release time. The brake time means the time from power cut off to the time of motor completely stop. The over-

run, starting time and brake time will be different according to the different applications. 

�ตารางท ี2 เบรคแม่เหล็กไฟฟ้า Electromagnetic Brake (Power Off Activated Type)

เฟส
Phase

แรงดนัไฟฟ้า 
Voltage

V

แรงบดิ 
Keep Torque

การหมุน
Over-run

รอบ CyclesN.m Kgf.cm

ขนาด
Size
MM

กาํลงั

ไฟ
Output

W

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

กาํลงัไฟ

เขา้
Input

W

70 15

80 25

40

60

90

120

120

140

200

100

90
1Phase

110
120
220
230

50/60

0.091 8.20 0.50 5

0.111 10.0 1.00 10

0.144 13.0 2.00 20

70 15

80 25

40

60

90

120

120

140

200

100

90
3Phase

220~230

50/60

0.091 8.20 0.50 5

0.111 10.0 1.00 10

0.144 13.0 2.00 20

60 6

380~415

200~230
380~415

200~230
380~415

200~230
380~415

0.073 6.60 0.25 2.5

0.037 6.60 0.25 2.5

0.046 8.20 0.50 5

0.056 10.0 1.00 10

0.144 13.0 2.00 20

3.5

�รปูท ี/Fig.3

ผา้เบรค
Brake lining

อารเ์มเจอร ์
Armature

ฮบั Hub

แม่เหล็ก
Magnet coil

สปรงิ Spring

ลกัษณะการควบคมุความเรว็ของมอเตอร ์The Features Of The Speed Control Motor

1、 � �เป็นหน่วยควบคมุและมอเตอร ์ตอ้งเชอืมตอ่เพยีงครงัเดยีว ความเรว็สามารถปรบัไดง่้ายดว้ยโพเทนชอิอมเิตอร ์ตวัควบคมุไดร้บัการแกไ้ขดว้ยวงจรควบคมุความเรว็ ตวัเก็บประจ ุ

�การกาํหนดความเรว็ และอนืๆ ไม่มฟัีงกช์นัหยดุทนัทใีนหน่วย

It is a unit of the controller and motor. It only needs to connect one time. The speed can be easily adjusted by the potentiometer. The controller is xed with speed-control loop, 

capacitor, speed enactment and etc. There is no function of instant stop in the unit.  

2、 � �ตวัควบคมุสามารถปรบัความเรว็ไดร้ะหวา่ง 90-1,400 รอบ/นาท ีท ี50 เฮริตซ ์และ 90-1,700 รอบ/นาท ีท ี60 เฮริตซ ์

The controller can make the speed variable between 90-1400r/min at 50Hz and 90-1700r/min at 60Hz.

8

3、 � � �โปรดอยา่เปิดมอเตอรด์ว้ยความเรว็ตาํเป็นเวลานานเพอืหลกีเลยีงความรอ้นมากเกนิไป

Please don’t run motor at low speed for long time avoiding overheat.
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Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

42mm3W

รนุ่ Model·ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

0IK3GN-B 0IK3A-B 3 1ph 110
50

60

0.120

0.130
5

11

10

2500

3000
1.50

0IK3GN-D 0IK3A-D 3 1ph 220
50

60

0.060

0.064
5

11

10

2500

3000
0.35

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก) Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท 
Type

0IK3GN-B 0IK3A-B

0IK3GN-D 0IK3A-D

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

0GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、25、30、

36、50、60

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

9
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

● หวัเกยีรแ์ยกจาํหน่าย สว่นชดุเกยีรก์ลางไม่มจีาํหน่าย

    Gearhead are sold separately. Middle gearheads are not available.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็จะคาํนวณไดโ้ดยการหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(ประเภท 2P 50Hz：3000r/min、60Hz：3600r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง    

�2%~33% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (2P Type 50Hz：3000r/min、60Hz：3600r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~33% less than the 

    displayed value, depending on the size of the load.

�แรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3 3.6 5 6 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60

50Hz

60Hz

1000 833 600 500 400 333 240 200 166 120 100 83 60 50

1200 1000 720 600 480 400 288 240 200 144 120 100 72 60

50Hz 0.027 0.032 0.045 0.053 0.067 0.08 0.10 0.12 0.14 0.18 0.22 0.26 0.36 0.44

60Hz 0.024 0.029 0.041 0.049 0.061 0.073 0.091 0.10 0.13 0.17 0.20 0.24 0.33 0.40

0IK3GN-B
0IK3GN-D

0GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �J ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 0.3kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.2kg
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL3266,24AWG

□42

4-Φ3.5

Φ48±0.5
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สว่นเพลาของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัแบบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the pinion shaft type.
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ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

0IK3GN-B 0IK3A-B

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD15CFAUL 36 12.5 24

0IK3GN-D 0IK3A-D ZD035CFAUL 26 8.00 17

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ● ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �● ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

0IK3GN-B、0IK3GN-D

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

60mm6W

2IK6GN-A 2IK6A-A 6 1ph 100
50

60

0.240

0.250

55 48

40

1200

1450
3.5

2IK6GN-E 2IK6A-E 6
1ph 120

60
0.160

0.180
40 40 1450 2.0

2IK6GN-C 2IK6A-C
1ph 230

50
0.130

0.140
50

48

40

1200

1450

2IK6GN-H 2IK6A-H

6

1ph 230
60

0.130

0.140
55 40 1450

0.8

หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก) Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

2IK6GN-A 2IK6A-A

2IK6GN-E 2IK6A-E

2IK6GN-C 2IK6A-C

2IK6GN-H 2IK6A-H

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

ประเภท 
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน●เสยีง
�รบกวนตาํ  

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

2GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (�□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

2IK6GN-S 2IK6A-S 6 3ph 220
50

60

0.076

0.065

85 48

40

1200

1450
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

70

50

2IK6GN-S 2IK6A-S 2GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

12

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา
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6 0.8

2IK6GN-S3 2IK6A-S3 6 3ph 380
50

60

0.044

0.038

85 48

40

1200

1450
-

70

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

  When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึ แรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

2IK6GN-S3 2IK6A-S3
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รนุ่ Model·ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 3N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

3

500

600

0.12

1.22

0.10

1.02

2IK6GN-A 2IK6GN-E
2IK6GN-C 2IK6GN-H
2IK6GN-S 2IK6GN-S3

2GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 0.75kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.4kg

75 L1

Φ
8 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
5

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG □60

Φ70±0.5

3.6

417

500

0.14

1.43

0.12

1.22

5

300

360

0.19

1.94

0.16

1.63

6

250

300

0.23

2.35

0.19

1.94

7.5

200

240

0.29

2.96

0.24

2.45

9

166

200

0.35

3.57

0.29

2.96

12.5

120

144

0.49

5.00

0.41

4.18

15

100

120

0.58

5.92

0.49

5.00

18

83

100

0.70

7.14

0.58

5.92

25

60

72

0.88

8.98

0.73

7.45

30

50

60

1.10

11.2

0.88

8.98

36

41

50

1.30

13.3

1.10

11.2

50

30

36

1.60

16.3

1.30

13.3

60

25

30

1.90

19.4

1.60

16.3

75

20

24

2.40

24.5

2.00

20.4

90

16

20

2.90

29.6

2.40

24.5

100

15

18

3.00

30.0

2.60

26.5

120

12.5

15

3.00

30.0

3.00

30.0

150

10

12

3.00

30.0

3.00

30.0

180

8.3

10

3.00

30.0

3.00

30.0

200

7.5

9

3.00

30.0

3.00

30.0

30

6 3

7

1
0 Φ

24

Φ
60

4-Φ4.5hole or M4

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

2GN□K 3~200 41.5
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26.5

R
e

v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

可
逆

电
动

机
B

ra
k
e
 M

o
to

rs

刹
车

电
动

机
S

p
e

e
d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

调
速

电
动

机
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

转
矩

电
动

机

10

150

180

0.39

3.98

0.32

3.26

20

75

90

0.75

7.65

0.62

6.32

40

37

45

1.39

14.2

1.15

11.7

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=32)

 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

2IK6GN-A 

2IK6GN-E

2IK6GN-C 

2IK6GN-H

2IK6GN-S 

2IK6GN-S3
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ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

24
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□60

4-Φ5hole

Φ70±0.5

Φ
55

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

2IK6GN-A、2IK6GN-E、2IK6GN-C、2IK6GN-H

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง  The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type                                                                                
2GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.2kg
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22.5°

40.8

28 12.8
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4-Φ4.5hole

□60

Φ70±
0.5

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

2IK6GN-A 2IK6A-A

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD35CFAUL 38 19.5 31

2IK6GN-E 2IK6A-E ZD20CFAUL 36 15.0 25

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

2IK6GN-C 2IK6A-C ZD08CFAUL 36 10.5 20

2IK6GN-S(S3)

14

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกาCCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

Black/สดีาํ

�Blue/สนํีาเงนิ

(Red/สแีดง)

White/สขีาว

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

Φ
60

10

15
0

H
±

0.
5

W
±

0.
5

L±0.5

4

Φ4.2
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70mm15W

3IK15GN-A 3IK15A-A 15 1ph 100
50

60

0.35

0.33

90 125

105

1200

1450
6.0

3IK15GN-E 3IK15A-E 15
1ph 120

60
0.30

0.32
65 105 1450 5.0

3IK15GN-C 3IK15A-C
1ph 230

50
0.18

0.20
90 125 1200

3IK15GN-H 3IK15A-H

15

1ph 230
60

0.16

0.15
105 1450

1.2

หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก) Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

3IK15GN-A 3IK15A-A

3IK15GN-E 3IK15A-E

3IK15GN-C 3IK15A-C

3IK15GN-H 3IK15A-H

3GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (�□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

3IK15GN-S 3IK15A-S 15 3ph 220
50

60

0.14

0.12

220 125

105

1200

1450
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

180

85

3IK15GN-S 3IK15A-S 3GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

65

70
15

15

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา
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�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

รนุ่ Model·ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

  When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึ แรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

ประเภท 
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน●เสยีง
�รบกวนตาํ  

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี        แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 5N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.30

3.06

60Hz
0.26

2.65

3IK15GN-A  3IK15GN-E
3IK15GN-C  3IK15GN-H
3IK15GN-S  3IK15GN-S3

3GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.1kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.5kg

80 L1

Φ
10

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

5

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG □70

Φ82±0.5

3.6

417

500

0.36

3.67

0.31

3.16

5

300

360

0.51

5.20

0.43

4.38

6

250

300

0.61

6.22

0.51

5.20

7.5

200

240

0.76

7.75

0.64

6.53

9

166

200

0.91

9.28

0.77

7.85

12.5

120

144

1.30

13.2

1.10

11.2

15

100

120

1.50

15.3

1.30

13.2

18

83

100

1.80

18.3

1.50

15.3

20

75

90

1.94

19.8

1.64

16.7

30

50

60

2.70

27.5

2.30

23.4

36

41

50

3.30

33.7

2.80

28.5

50

30

36

4.10

41.8

3.50

35.7

60

25

30

5.00

50.0

4.20

42.8

75

20

24

5.00

50.0

5.00

50.0

90

16

20

5.00

50.0

5.00

50.0

100

15

18

5.00

50.0

5.00

50.0

120

12.5

15

5.00

50.0

5.00

50.0

150

10

12

5.00

50.0

5.00

50.0

180

8.3

10

5.00

50.0

5.00

50.0

200

7.5

9

5.00

50.0

5.00

50.0

32

6.5 3

1
5 Φ
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Φ
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4-Φ5.5hole or M5

22.5°

L1

3GN□K 3~200 42
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10

150

180

0.97

9.90

0.80

8.16

25

60

72

2.30

23.4

1.90

19.3

40

37

45

3.48

35.5

2.88

29.4

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=32)

 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย  

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.
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ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

3IK15GN-A 3IK15A-A

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD60CFAUL 48 23 32

3IK15GN-E 3IK15A-E ZD50CFAUL 47 20 31

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

3IK15GN-A、3IK15GN-E、3IK15GN-H、3IK15GN-C

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง  The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type                                                                                
3GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.3kg
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4-5.5hole

□70

Φ82±
0.5

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์ Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)

25±0.5 4   0
 -0.03

4   
0

 -
0.

03 4  +0.04
     0 2.

5  +
0.

1
   

  0
 

3IK15GN-C 3IK15A-C ZD12BFAUL 36 12 22

3IK15GN-S(S3)
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80mm25W

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

4IK25GN-A

（4IK25A-A）

4IK25GN-AT

（4IK25A-AT）
25 1ph 100

50

60

0.500

0.550

200

165

1250

1550
8.0

4IK25GN-E

（4IK25A-E）

4IK25GN-ET

（4IK25A-ET）
25

1ph 120
60

0.450

0.500
120 165 1550 7.0

4IK25GN-C

（4IK25A-C）

4IK25GN-CT

（4IK25A-CT） 1ph 230
50

0.250

0.230
120 200 1250

4IK25GN-H

（4IK25A-H）

4IK25GN-HT

（4IK25A-HT）

25

1ph 230
60 0.230 165 1550

1.8

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก) Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

4IK25GN-A 4IK25A-A

ประเภท
Type

4IK25GN-E 4IK25A-E

4IK25GN-C 4IK25A-C

4IK25GN-H 4IK25A-H

4GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

4IK25GN-S

（4IK25A-S）

4IK25GN-ST

（4IK25A-ST）
25 3ph 220

50

60

0.185

0.170

350 200

165

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

250

120

4IK25GN-S 4IK25A-S 4GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

12025

18

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา
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4IK25GN-S3

（4IK25A-S3）

4IK25GN-S3T

（4IK25A-S3T）
25 3ph 380

50

60

0.106

0.098

350 200

165

1250

1550
-

250

4IK25GN-S3 4IK25A-S3

4IK25GN-AT 4IK25A-AT

4IK25GN-ET 4IK25A-ET

4IK25GN-CT 4IK25A-CT

4IK25GN-HT 4IK25A-HT

4IK25GN-ST 4IK25A-ST

4IK25GN-S3T 4IK25A-S3T

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง 
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�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

  When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึ แรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● LowNoise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (�□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่。

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี        แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 8N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.49

5.00

60Hz
0.40

4.08

4IK25GN-A□
4IK25GN-E□
4IK25GN-C□
4IK25GN-H□
4IK25GN-S□
4IK25GN-S3□

4GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.6kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.80kg
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG □80

Φ94±0.5
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0.81

8.26
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รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio
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4GN□K 3~200 43.5
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5.57
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4.49
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�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=32)

 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย  

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

32
2

Φ
8 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
5

□80

4-Φ6hole

Φ94±0.5

Φ
73

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

4IK25GN-A□ 4IK25A-A□

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD80CFAUL 48 26.5 38

4IK25GN-E□ 4IK25A-E□ ZD70CFAUL 47 24.0 37

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงกลอ่งเทอรม์นัิลชนิด “T” ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (□) within the model name

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง  The appearance of the electric 
motor is the same as that of the gear shaft type                                                                        
4GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.41kg
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แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②
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4IK25GN-C□ 4IK25A-C□ ZD18BFAUL 36 13.5 24

20

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.75kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.8kg

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์ Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)
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รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio
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4GN□K 3~200 43.5
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�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=32)

 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

电动机
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

4IK25GN-A、4IK25GN-E、 4IK25GN-H、4IK25GN-C

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

4IK25GN-S(S3)

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

U

V

W

4IK25GN-AT、4IK25GN-ET、 4IK25GN-HT、4IK25GN-CT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type

4IK25GN-ST(S3T)

Black/สดีาํ

�Blue/สนํีาเงนิ

(Red/สแีดง)
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หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.



90mm40W

5IK40GN-A

（5IK40A-A）

5IK40GN-AT

（5IK40A-AT）
40 1ph 100

50

60

0.65

0.70

315

260

1250

1550
12.0

5IK40GN-E

（5IK40A-E）

5IK40GN-ET

（5IK40A-ET）
40

1ph 120
60

0.55

0.60
200 260 1550 8.0

5IK40GN-C

（5IK40A-C）

5IK40GN-CT

（5IK40A-CT） 1ph 230
50

0.35

0.40
220 315 1250

5IK40GN-H

（5IK40A-H）

5IK40GN-HT

（5IK40A-HT）

40

1ph 230
60 260 1550

2.5

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก) Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

5IK40GN-A 5IK40A-A

ประเภท
Type

5IK40GN-E 5IK40A-E

5IK40GN-C 5IK40A-C

5IK40GN-H 5IK40A-H

5GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (�□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

5IK40GN-S

（5IK40A-S）

5IK40GN-ST

（5IK40A-ST）
40 3ph 220

50

60

0.30

0.25

800 315

250

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

660

220

5IK40GN-S 5IK40A-S 5GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

20040

22

0.35

0.40

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา
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2.5

5IK40GN-S3

（5IK40A-S3）

5IK40GN-S3T

（5IK40A-S3T）
40 3ph 380

50

60

0.17

0.14

800 315

250

1250

1550
-

660

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
�●หมายเหต：ุมอเตอรเ์กยีรมุ์มฉาก 90-40 วตัต ์มอเตอรท์งัหมดเป็นแบบความแข็งแรง (GU)  Note: 90-40W right angle gear motor all motor is (GU) strength type.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

5IK40GN-S3 5IK40A-S3

5IK40GN-AT 5IK40A-AT

5IK40GN-ET 5IK40A-ET

5IK40GN-CT 5IK40A-CT

5IK40GN-HT 5IK40A-HT

5IK40GN-ST 5IK40A-ST

5IK40GN-S3T 5IK40A-S3T

แบบตอ่ตรง
Lead 
Wire 
Type

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง 
Terminal

 Box 
Type
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รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (�□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (�□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี        แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 10N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.77

7.85

60Hz
0.63

6.42

5IK40GN-A□
5IK40GN-E□
5IK40GN-C□
5IK40GN-H□
5IK40GN-S□
5IK40GN-S3□

5GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.4kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg

105 L1

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □90

Φ104±0.5

3.6

417

500

0.92

9.38

0.76

7.75

5

300

360

1.30

13.2

1.10

11.2

6

250

300

1.50

15.3

1.30

13.2

7.5

200

240

1.90

19.4

1.60

16.3

9

166

200

2.30

23.4

1.90

19.3

12.5

120

144

3.20

32.6

2.60

26.5

15

100

120

3.80

38.7

3.20

32.6

18

83

100

4.60

46.9

3.80

38.7

25

60

72

5.70

58.1

4.70

47.9

30

50

60

6.90

70.4

5.70

58.1

36

41

50

8.30

84.7

6.80

69.3

50

30

36

10.0

100

8.60

87.7

60

25

30

10.0

100

10.0

100

75

20

24

10.0

100

10.0

100

90

16

20

10.0

100

10.0

100

100

15

18

10.0

100

10.0

100

120

12.5

15

10.0

100

10.0

100

150

10

12

10.0

100

10.0

100

180

8.3

10

10.0

100

10.0

100
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7.5

9
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100
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10

150

180

2.38

24.3

2.00

20.4

20

75

90

4.88

49.8

4.07

41.5

40

37

45

8.57

87.4

7.19

73.4

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=42)

 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)

5IK40GN-A
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ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย  

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.
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ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

5IK40GN-A□ 5IK40A-A□

รนุ่ตวั เก็บปร ะจุ
Capacitor Model

L W H

ZD120CFAUL 47 17.0 31

5IK40GN-E□ 5IK40A-E□ ZD80CFAUL 48 26.5 38

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

หวัเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric 
motor is the same as that of the gear shaft type                                                                                
5GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.6kg
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4-Φ6.5hole

□90

Φ104±
0.5

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②

5IK40GN-C□ 5IK40A-C□ ZD25BFAUL 38 17.0 28

24

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.55kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์ Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)

28max
Φ

85
75

25

105 L1 32

5

18

Φ
36

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

60

41

□90

4-Φ6.5hole or M6

Φ104
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รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio
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�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=42)

 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)

5IK40GN-AT

5IK40GN-ET
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

5IK40GN-A、5IK40GN-E、 5IK40GN-H、5IK40GN-C

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

Black/สดีาํ

White/สขีาว

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

5IK40GN-S(S3)

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

U

V

W

5IK40GN-AT、5IK40GN-ET、 5IK40GN-HT、5IK40GN-CT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type
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90mm60W

5IK60GN-AF

（5IK60A-AF）

5IK60GN-AFT

（5IK60A-AFT）
60 1ph 100

50

60

1.00

1.10

470

380

1250

1550
20.0

5IK60GN-EF

（5IK40A-EF）

5IK60GN-EFT

（5IK60A-EFT）
60

1ph 120
60

0.80

0.85
300 380 1550 12.0

5IK60GN-CF

（5IK60A-CF）

5IK60GN-CFT

（5IK60A-CFT） 1ph 230
50

0.50

0.55
340 470 1250

5IK60GN-HF

（5IK60A-HF）

5IK60GN-HFT

（5IK60A-HFT）

60

1ph 230
60 380 1550

4.0

ปประเภท Type
มอเตอร ์Motor

5IK60GN-AF 5IK60A-AF

5IK60GN-EF 5IK60A-EF

5IK60GN-CF 5IK60A-CF

5IK60GN-HF 5IK60A-HF

5GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

5IK60GN-SF

（5IK60A-SF）

5IK60GN-SFT

（5IK60A-SFT）
60 3ph 220

50

60

0.45

0.40

1000 470

380

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

800

320

5IK60GN-SF 5IK60A-SF 5GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

34060

26

0.50

0.55

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา
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4.0

5IK60GN-S3F

（5IK60A-S3F）

5IK60GN-S3FT

（5IK60A-S3FT）
60 3ph 380

50

60

0.26

0.23

1000 470

380

1250

1550
-

800

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

5IK60GN-S3F 5IK60A-S3F

5IK60GN-AFT 5IK60A-AFT

5IK60GN-EFT 5IK60A-EFT

5IK60GN-CFT 5IK60A-CFT

5IK60GN-HFT 5IK60A-HFT

5IK60GN-SFT 5IK60A-SFT

5IK60GN-S3FT 5IK60A-S3FT
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รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ตรง
Lead 
Wire 
Type

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง 
Terminal

 Box 
Type

หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก) Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน●เสยีง
�รบกวนตาํ  

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (�□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 10N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
1.10

11.2

60Hz
0.92

9.38

5IK60GN-AF□
5IK60GN-EF□
5IK60GN-CF□
5IK60GN-HF□
5IK60GN-SF□
5IK60GN-S3F□

5GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.7kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □90

Φ104
±0.5

3.6

417

500

1.40

14.2

1.10

11.2

5

300

360

1.90

19.3

1.50

15.3

6

250

300

2.30

23.4

1.80

18.3

7.5

200

240

2.90

29.6

2.30

23.4

9

166

200

3.40

34.7

2.80

28.5

12.5

120

144

4.80

48.9

3.80

38.7

15

100

120

5.70

58.1

4.60

46.9

18

83

100

6.80

69.3

5.50

56.1

25

60

72

8.60

87.7

6.90

70.1

30

50

60

10.0

100

8.30

84.7

36

41

50

10.0

100

10.0

100

50

30

36

10.0

100

10.0

100

60

25

30

10.0

100

10.0

100

75

20

24

10.0

100

10.0

100

90

16

20

10.0

100

10.0

100

100

15

18

10.0

100

10.0

100

120

12.5

15
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10.0

100

150

10

12

10.0

100

10.0

100

180

8.3

10

10.0

100

10.0
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200

7.5

9

10.0

100

10.0

100
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ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=42)

 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย  

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.
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ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

5IK60GN-AF□ 5IK60A-AF□

รนุ่ตวั เก็บปร ะจุ
Capacitor Model

L W

ZD200CFAUL 47 23

5IK60GN-EF□ 5IK60A-EF□ ZD120CFAUL 47 17

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric 
motor is the same as that of the gear shaft type                                                                              
5GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.6kg

1
1

22.5°

58.5

40 18.5

2

Φ
85

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

4-Φ6.5hole 

□90

Φ104±
0.5

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②

5IK60GN-CF□ 5IK60A-CF□ ZD40BFAUL 47 17
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�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.85kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์ Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)

28max 75

25

126 L1 32
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60

41

□90

4-Φ6.5hole or M6

Φ104±
0.5

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GN□K 3~200 60

22
.5

7

30

H

35

31

31

25±0.5 4   0
 -0.03

4   
0

 -
0.

03 4  +0.04
     0 2.

5  +
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  0
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15
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L±0.5
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�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=32)

 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

5IK60GN-AFT

5IK60GN-EFT

5IK60GN-CFT

5IK60GN-HFT

5IK60GN-SFT

5IK60GN-S3FTE
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

5IK60GN-AF、5IK60GN-EF、 5IK60GN-HF、5IK60GN-CF

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

5IK60GN-SF(S3F)

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

U

V

W

5IK60GN-AFT、5IK60GN-EFT、 5IK60GN-HFT、5IK60GN-CFT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type

5IK60GN-SFT(S3FT)

Black/สดีาํ

White/สขีาว
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90mm60W

5IK60GU-AF 5IK60GU-AFT 60 1ph 100
50

60

1.00

1.10

470

380

1250

1550
20.0

5IK60GU-EF 5IK60GU-EFT 60
1ph 120

60
0.80

0.85
300 380 1550 12.0

5IK60GU-CF 5IK60GU-CFT
1ph 230

50
0.50

0.55
340 470 1250

5IK60GU-HF 5IK60GU-HFT

60

1ph 230
60 380 1550

4.0

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

5IK60GU-AF

ประเภท
Type

5IK60GU-EF

5IK60GU-CF

5IK60GU-HF

5GU□KB

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่  

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

5IK60GU-SF 5IK60GU-SFT 60 3ph 220
50

60

0.45

0.40

1000 470

380

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

800

320

5IK60GU-SF 5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

34060

30

0.50

0.55

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา
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4.0

5IK60GU-S3F 5IK60GU-S3FT 60 3ph 380
50

60

0.26

0.23

1000 470

380

1250

1550
-

800

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

5IK60GU-S3F

5IK60GU-AFT

5IK60GU-EFT

5IK60GU-CFT

5IK60GU-HFT

5IK60GU-SFT

5IK60GU-S3FT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง 
Terminal

 Box 
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type
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รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
1.10

11.2

60Hz
0.92

9.38

5IK60GU-AF□
5IK60GU-EF□
5IK60GU-CF□
5IK60GU-HF□
5IK60GU-SF□
5IK60GU-S3F□

5GU□KB
5GU□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาเฟืองทา้ย）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยัร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.7kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg
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 (
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 -
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01

8

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □90

Φ104±
0.5

3.6

417

500

1.40

14.2

1.10

11.2

5

300

360

1.90

19.3

1.50

15.3

6

250

300

2.30

23.4

1.80

18.3

7.5

200

240

2.90

29.6

2.30

23.4

9

166

200

3.40

34.7

2.80

28.5

12.5

120

144

4.80

48.9

3.80

38.7

15

100

120

5.70

58.1

4.60

46.9

18

83

100

6.80

69.3

5.50

56.1

25

60

72

8.60

87.7

6.90

70.1

30

50

60

10.0

100

8.30

84.7

36

41

50

10.3

105

8.30

84.6

50

30

36

12.4

126

10.0

102

60

25

30

15.5

158

12.5

127

75

20

24

18.6

189

15.0

153

90

16

20

20.0

200

18.8

192

100

15

18

20.0

200

20.0

200

120

12.5

15

20.0

200

20.0

200

150

10

12

20.0

200

20.0

200

180

8.3

10

20.0

200

20.0

200

200

7.5

9

20.0

200

20.0

200

38

7 7.5

1
8 Φ

36

□
90

4-Φ6.5hole or M6

22.5°

5IK60GU-AF

5IK60GU-EF

5IK60GU-CF

5IK60GU-HF

5IK60GU-SF

L1

5GU□KB 3~200 65.5

25
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10

150

180

3.61

36.8

3.01

30.7

20

75

90

7.12

72.6

5.73

58.4

40

37

45

11.6

118

9.70

98.9

5IK60GU-S3F

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
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ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.
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ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

ชดุเกยีรก์ลาง  Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GU pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric 
motor is the same as that of the gear shaft type                                                                              
5GU10XK     

�นําหนัก Weight：0.65kg

1
1

22.5°

60
40 20
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85
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)
   

0
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0.
03

5

4-Φ6.5hole

□90

Φ104±
0.5

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②

25±0.5 5   0
 -0.03
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�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.85kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์
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□90
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Φ104±
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5IK60GU-AFT

5IK60GU-EFT

5IK60GU-CFT

5IK60GU-HFT

5IK60GU-SFT

L1

5GU□KB 3~200 65.5

22
.5

7

30

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of 6~ 12mm Φ Φ
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L1 38

7.5 7.511.5
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4-Φ8.5hole

4-Φ7hole

130

110±0.5
60

36
±

0.
5

60

Φ104±
0.5

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

5IK60GU-AF□

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W

ZD200CFAUL 47 23

5IK60GU-EF□ ZD120CFAUL 47 17

5IK60GU-CF□ ZD40BFAUL 47 17

H

35

31

31

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

หนา้แปลนตวัทด Flange Mounting Reducer
�สามารถตดิตงับนเพลาเกยีรแ์บบ GU ได ้

Can be mounted on GU type gear shaft

5GU□K
�นําหนัก Weight:1.5kg

□
90

10

15
0

H
±

0.
5

W
±

0.
5

L±0.5

4

Φ4.2

Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)
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5IK60GU-S3FT

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
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รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

5IK60GU-AF、5IK60GU-EF、 5IK60GU-HF、5IK60GU-CF

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

5IK60GU-SF(S3F)

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

U

V

W

5IK60GU-AFT、5IK60GU-EFT、 5IK60GU-HFT、5IK60GU-CFT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type

5IK60GU-SFT(S3FT)

Black/สดีาํ

White/สขีาว
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90mm90W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

5GU□KB

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่   

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

34

5IK90GU-AF

（5IK90A-AF）

5IK90GU-AFT

（5IK90A-AFT）
90 1ph 100

50

60

1.55

1.85

700

570

1250

1550
25.0

5IK90GU-EF

（5IK90A-EF）

5IK90GU-EFT

（5IK90A-EFT） 90
1ph 120

60
1.40

1.45
500 570 1550 20.0

5IK90GU-CF

（5IK90A-CF）

5IK90GU-CFT

（5IK90A-CFT） 1ph 230
50

0.72

0.70
450 700 1250

5IK90GU-HF

（5IK90A-HF）

5IK90GU-HFT

（5IK90A-HFT）

90

1ph 230
60 570 1550

5.0

5IK90GU-SF

（5IK90A-SF）

5IK90GU-SFT

（5IK90A-SFT）
90 3ph 220

50

60

0.60

0.55

1350 700

570

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

1100

450

45090
0.71

0.75

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

5IK90GU-AF 5IK90A-AF

ประเภท
Type

5IK90GU-EF 5IK90A-EF

5IK90GU-CF 5IK90A-CF

5IK90GU-HF 5IK90A-HF

5IK90GU-SF 5IK90A-SF

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา
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动

机

5.0

5IK90GU-S3F

（5IK90A-S3F）

5IK90GU-S3FT

（5IK90A-S3FT）
90 3ph 380

50

60

0.35

0.32

1350 700

570

1250

1550
-

1100

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

5IK90GU-S3F 5IK90A-S3F

5IK90GU-AFT 5IK90A-AFT

5IK90GU-EFT 5IK90A-EFT

5IK90GU-CFT 5IK90A-CFT

5IK90GU-HFT 5IK90A-HFT

5IK90GU-SFT 5IK90A-SFT

5IK90GU-S3FT 5IK90A-S3FT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง
Terminal

 Box 
Type

แบบตอ่ตรง
Lead 
Wire 
Type
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รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม  

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �●  หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
1.10

17.3

60Hz
1.40

14.3

5IK90GU-AF□

5IK90GU-EF□

5IK90GU-CF□

5IK90GU-HF□

5IK90GU-SF□

5GU□KB
5GU□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาเฟืองทา้ย）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.2kg              หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □90

Φ104±
0.5

3.6

417

500

2.00

20.4

1.70

17.3

5

300

360

2.80

28.6

2.30

23.5

6

250

300

3.40

34.7

2.80

28.6

7.5

200

240

4.30

43.9

3.50

35.7

9

166

200

5.10

52.0

4.20

42.9

12.5

120

144

6.40

65.3

5.20

53.1

15

100

120

7.70

78.6

6.20

63.3

18

83

100

9.20

93.3

7.50

76.5

25

60

72

11.6

118

9.40

95.9

30

50

60

13.6

142

11.3

115

36

41

50

16.6

169

13.5

138

40

37

45

18.1

184

14.5

148

60

25

30

20.0

200

20.0

200

75

20

24

20.0

200

20.0

200

90

16

20

20.0

200

20.0

200

100

15

18

20.0

200

20.0

200

120

12.5

15

20.0

200

20.0

200

150

10

12

20.0

200

20.0

200

180

8.3

10

20.0

200

20.0

200

200

7.5

9

20.0

200

20.0

200
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7 7.5

1
8 Φ

36

□
90

4-Φ6.5hole or M6

22.5°

5IK90GU-AF

5IK90GU-EF

5IK90GU-CF

5IK90GU-HF

5IK90GU-SF

L1

5GU□KB 3~200 65.5
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9.55

97.4

7.81

79.6

50

30

36

20.0

200

18.8

192

5IK90GU-S3F

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
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รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.
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ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GU pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric 
motor is the same as that of the gear shaft type                                                                              
5GU10XK     

�นําหนัก Weight：0.65kg

1
1

22.5°

60

40 20
2

Φ
85
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)
   

0
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03

5

4-Φ6.5hole

□90

Φ104±
0.5

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②

25±0.5 5   0
 -0.03

5   
0

 -
0.

03

5  +0.04
     0 3  +

0.
1

   
  0

 

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.35kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์

28max 75

25

141 L1 38

7.5

18

Φ
36

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

60

41

□90

4-Φ6.5hole or M6

Φ104±
0.5

5IK90GU-AFT

5IK90GU-EFT

5IK90GU-CFT

5IK90GU-HFT

5IK90GU-SFT

L1

5GU□KB 3~200 65.5

22
.5

7

30

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm

หนา้แปลนตวัทด Flange Mounting Reducer
�สามารถตดิตงับนเพลาเกยีรแ์บบ GU ได ้ 

Can be mounted on GU type gear shaft

5GU□K
�นําหนัก Weight:1.5kg

L1 38

7.5 7.511.5
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4-Φ7hole
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● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

5IK90GU-AF□ 5IK90A-AF□

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W

ZD250CFAUL 47 27

5IK90GU-EF□ 5IK90A-EF□ ZD200CFAUL 47 23

5IK90GU-CF□ 5IK90A-CF□ ZD50BFAUL 47 20

H

37

35

31

36

□
90

10

15
0

H
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5

W
±

0.
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L±0.5

4

Φ4.2

Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)
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�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

5IK90GU-AF、5IK90GU-EF、 5IK90GU-HF、5IK90GU-CF

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

5IK90GU-SF(S3F)

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

U

V

W

5IK90GU-AFT、5IK90GU-EFT、 5IK90GU-HFT、5IK90GU-CFT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type

5IK90GU-SFT(S3FT)
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90mm120W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

5GU□KB

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）
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5IK120GU-AF

（5IK120A-AF）

5IK120GU-AFT

（5IK120A-AFT）
120 1ph 100

50

60

2.10

2.50

930

750

1250

1550
30.0

5IK120GU-EF

（5IK120A-EF）

5IK120GU-EFT

（5IK120A-EFT）
120

1ph 120
60

1.65

1.80
600 750 1550 25.0

5IK120GU-CF

（5IK120A-CF）

5IK120GU-CFT

（5IK120A-CFT） 1ph 230
50

1.00

0.95
650 930 1250

5IK120GU-HF

（5IK120A-HF）

5IK120GU-HFT

（5IK120A-HFT）

120

1ph 230
60 750 1550

7.0

5IK120GU-SF

（5IK120A-SF）

5IK120GU-SFT

（5IK120A-SFT）
120 3ph 220

50

60

0.70

0.60

1850 930

750

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

1600

600

600120
1.00

0.95

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

5IK120GU-AF 5IK120A-AF

ประเภท
Type

5IK120GU-EF 5IK120A-EF

5IK120GU-CF 5IK120A-CF

5IK120GU-HF 5IK120A-HF

5IK120GU-SF 5IK120A-SF

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา
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5IK120GU-S3F

（5IK120A-S3F）

5IK120GU-S3FT

（5IK120A-S3FT）
120 3ph 380
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60

0.40

0.35

1850 930
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1250

1550
-

1600

5IK120GU-S3F 5IK120A-S3F

5IK120GU-AFT 5IK120A-AFT

5IK120GU-EFT 5IK120A-EFT

5IK120GU-CFT 5IK120A-CFT

5IK120GU-HFT 5IK120A-HFT

5IK120GU-SFT 5IK120A-SFT

5IK120GU-S3FT 5IK120A-S3FT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง 
Terminal

 Box 
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type
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� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่   

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน●เสยีง
�รบกวนตาํ  

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม  

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
2.30

23.4

60Hz
1.80

18.3

5IK120GU-AF□

5IK120GU-EF□

5IK120GU-CF□

5IK120GU-HF□

5IK120GU-SF□

5GU□KB
5GU□K

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.4kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg
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�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�มอเตอร（์เพลาเฟืองทา้ย）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

�→หนา้ท ี215→P215

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min



สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GU pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง  The appearance of the electric 
motor is the same as that of the gear shaft type                                                                              
5GU10XK     

�นําหนัก Weight：0.65kg

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.55kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์

5IK120GU-AFT

5IK120GU-EFT

5IK120GU-CFT

5IK120GU-HFT

5IK120GU-SFT

L1

5GU□KB 3~200 65.5

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm

หนา้แปลนตวัทด Flange Mounting Reducer
�สามารถตดิตงับนเพลาเกยีรแ์บบ GU ได ้  

Can be mounted on GU type gear shaft

5GU□K
�นําหนัก Weight:1.5kg

5IK120GU-AF□ 5IK120A-AF□

L W

ZD300CFAUL 58 26

5IK120GU-EF□ 5IK120A-EF□ ZD250CFAUL 47 27

5IK120GU-CF□ 5IK120A-CF□ ZD70BFAUL 47 24

H
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�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model
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หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

Blue/蓝

White/白

Red/红

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

Blue/蓝

White/白

Red/红

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

5IK120GU-AF、5IK120GU-EF、 5IK120GU-HF、5IK120GU-CF

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

5IK120GU-SF(S3F)

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

U

V

W

5IK120GU-AFT、5IK120GU-EFT、 5IK120GU-HFT、5IK120GU-CFT 5IK120GU-SFT(S3FT)

Black/黑
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type



104mm120W

6GU□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200
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6IK120GU-AF

（6IK120A-AF）

6IK120GU-AFT

（6IK120A-AFT）
120 1ph 100

50

60

2.10

2.50

930

750

1250

1550
30.0

6IK120GU-EF

（6IK120A-EF）

6IK120GU-EFT

（6IK120A-EFT） 120
1ph 120

60
1.70

1.80
600 750 1550 20.0

6IK120GU-CF

（6IK120A-CF）

6IK120GU-CFT

（6IK120A-CFT） 1ph 230
50 0.95 750 930 1250

6IK120GU-HF

（6IK120A-HF）

6IK120GU-HFT

（6IK120A-HFT）

120

1ph 230
60 750 1550

8.0

6IK120GU-SF

（6IK120A-SF）

6IK120GU-SFT

（6IK120A-SFT） 120 3ph 220
50

60

0.75

0.70

2200 890

730

1300

1600
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2000

600

700120
0.95

1.00

6IK120GU-AF 6IK120A-AF

6IK120GU-EF 6IK120A-EF

6IK120GU-CF 6IK120A-CF

6IK120GU-HF 6IK120A-HF

6IK120GU-SF 6IK120A-SF

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา

R
e

v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

可
逆

电
动

机
B

ra
k
e
 M

o
to

rs

刹
车

电
动

机
S

p
e

e
d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

调
速

电
动

机
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

转
矩

电
动

机

8.0

6IK120GU-S3F

（6IK120A-S3F）

6IK120GU-S3FT

（6IK120A-S3FT） 120 3ph 380
50

60

0.43

0.40

2200 890

730

1300

1600
-

2000

6IK120GU-S3F 6IK120A-S3F

6IK120GU-AFT 6IK120A-AFT

6IK120GU-EFT 6IK120A-EFT

6IK120GU-CFT 6IK120A-CFT

6IK120GU-HFT 6IK120A-HFT

6IK120GU-SFT 6IK120A-SFT

6IK120GU-S3FT 6IK120A-S3FT
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� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง 
Terminal

 Box 
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่   

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �●  สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาเฟืองทา้ย）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215
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�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ 
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz 500

50Hz

2.30

23.4

2.22

2.40

6IK120GU-AF□

6IK120GU-CF□ 6GU□K

3.6

417

2.70

27.5

2.60

26.5

5

300

3.80

38.7

3.60

36.7

6

250

4.50

45.9

4.30

43.8

7.5

200

5.60

57.1

5.40

55.0

9

166

6.80

69.3

6.50

66.3

12.5

120

8.50

86.7

8.10

87.6

15

100

10.2

104

9.70

98.8

18

83

12.2

124

11.7

119

25

60

15.3

156

14.7

149

30

50

18.4

187

17.6

179

36

41

22.1

225

21.1

215

50

30

30.7

313

29.4

300

60

25

36.8

375

35.2

359

75

20

40.0

400

40.0

400

90

16

40.0

400

40.0

400

100

15

40.0

400

40.0

400

120

12.5

40.0

400

40.0

400

150

10

40.0

400

40.0

400

180

8.3

40.0

400

40.0

400

200

7.5

40.0

400

40.0

400

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ 
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

60Hz 600

1.80

18.3
60Hz

1.80

18.3

6GU□K

3.6

500

2.20

22.4

2.20

22.4

5

360

3.00

30.6

3.00

30.6

6

300

3.60

36.7

3.60

36.7

7.5

240

4.60

46.9

4.40

44.8

9

200

5.50

56.1

5.30

54.0

12.5

144

6.80

69.3

6.70

68.3

15

120

8.20

83.6

8.00

81.6

18

100

9.80

100

9.60

97.9

25

72

12.4

126

12.0

122

30

60

14.9

152

14.5

148

36

50

17.8

181

17.3

176

50

36

24.8

253

24.1

245

60

30

29.7

303

28.9

295

75

24

37.1

378

36.1

368

90

20

40.0

400

40.0

400

100

18

40.0

400

40.0

400

120

15

40.0

400

40.0

400

150

12

40.0

400

40.0

400

180

10

40.0

400

40.0

400

200

9

40.0

400

40.0

400

6IK120GU-AF□

6IK120GU-EF□

6IK120GU-HF□

10

150

6.68

68.2

6.42

65.6

10

180

5.40

55.0

5.20

53.3

20

75

12.0

123

11.6

118

20

90

9.70

99.0

9.40

95.9

40

37

24.0

245

23.2

236

40

45

19.4

198

18.8

192

6IK120GU-SF□

6IK120GU-SF□
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สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย  

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.
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4-Φ9hole

Φ12
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ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

1
1

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②

25±0.5 5   0
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�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 4.95kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 2.1kg

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์

28max

□
10

4

75

25

176 L1 42

10

20

Φ
46

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

60

41

□104

4-Φ9hole or M8

Φ120±
0.5

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

6IK120GU-AFT

6IK120GU-EFT

6IK120GU-CFT

6IK120GU-HFT

6IK120GU-SFT

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

6GU□K 3~200 72

22
.5

10

30

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

6IK120GU-AF 6IK120A-AF

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W

ZD300CFAUL 58 26.0

6IK120GU-EF 6IK120A-EF ZD200CFAUL 47 23.0

6IK120GU-CF 6IK120A-CF ZD80BFAUL 48 26.5

H

38

35

38

44

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 4.8kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 2.1kg

176 L1

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □104

Φ120±
0.5

42

10 10

2
0 Φ

46

Φ
10

4

4-Φ9hole or M8 รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

6IK120GU-AF

6IK120GU-EF

6IK120GU-CF

6IK120GU-HF

6IK120GU-SF

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

6GU□K 3~200 72

25

10

15
0

H
±

0.
5

W
±

0.
5

L±0.5

4

Φ4.2

Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)
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6IK120GU-S3F

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

6IK120GU-S3FT

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

6IK120GU-AF、6IK120GU-EF、 6IK120GU-HF、6IK120GU-CF

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

6IK120GU-SF(S3F)

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

U

V

W

6IK120GU-AFT、6IK120GU-EFT、 6IK120GU-HFT、6IK120GU-CFT 6IK120GU-SFT(S3FT)

Black/สดีาํ

White/สขีาว

45

R
e

v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

可
逆

电
动

机
B

ra
k
e
 M

o
to

rs

刹
车

电
动

机
S

p
e

e
d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

调
速

电
动

机
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

转
矩

电
动

机

�Blue/สนํีาเงนิ

(Red/สแีดง)

E
x
p

la
in

ต
วั
อ

ย
่า

ง

In
d

u
c
tio

n
 M

o
to

r

�
ม

อ
เต

อ
รเ์ห

นี
ย

ว
นํ

า
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
บ

บ
ก

ล
บั

ท
ิศ

ท
า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รค

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รป์
รบั

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด
ม

อ
เต

อ
รเ์ก

ีย
รไ์ม

โค
ร A

C

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type



104mm140W

6GU□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

6IK140GU-AF

（6IK140A-AF）

6IK140GU-AFT

（6IK140A-AFT）
140 1ph 100

50

60

2.70

3.00

1080

870

1250

1550
35.0

6IK140GU-EF

（6IK140A-EF）

6IK140GU-EFT

（6IK140A-EFT）
140

1ph 120
60

1.80

1.95
700 850 1600 25.0

6IK140GU-CF

（6IK140A-CF）

6IK140GU-CFT

（6IK140A-CFT） 1ph 230
50 850 1040 1350

6IK140GU-HF

（6IK140A-HF）

6IK140GU-HFT

（6IK140A-HFT）

140

1ph 230
60 850 1600

10.0

6IK140GU-SF

（6IK140A-SF）

6IK140GU-SFT

（6IK140A-SFT）
140 3ph 220

50

60

0.85

0.75

2700 1080

870

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2200

700

750140
1.05

1.15

6IK140GU-AF 6IK140A-AF

6IK140GU-EF 6IK140A-EF

6IK140GU-CF 6IK140A-CF

6IK140GU-HF 6IK140A-HF

6IK140GU-SF 6IK140A-SF

1.05

1.15

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา
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6IK140GU-SF

（6IK140A-S3F）

6IK140GU-SFT

（6IK140A-S3FT）
140 3ph 380

50

60

0.49

0.43

2700 1080

870

1250

1550
-

2200

6IK140GU-S3F 6IK140A-S3F

6IK140GU-AFT 6IK140A-AFT

6IK140GU-EFT 6IK140A-EFT

6IK140GU-CFT 6IK140A-CFT

6IK140GU-HFT 6IK140A-HFT

6IK140GU-SFT 6IK140A-SFT

6IK140GU-S3FT 6IK140A-S3FT
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โค
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C

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง 
Terminal

 Box 
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่   

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�●  กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม  

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.
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3

50Hz 500

50Hz

2.60

26.5

2.50

25.5

6IK140GU-AF□

6IK140GU-CF□ 6GU□K

3.6

417

3.10

31.6

3.00

30.6

5

300

4.40

44.8

4.20

42.8

6

250

5.20

53.0

5.10

52.0

7.5

200

6.60

67.3

6.30

63.2

9

166

7.90

80.6

7.60

77.5

12.5

120

9.90

101

9.50

96.9

15

100

11.8

120

11.4

116

18

83

14.2

144

13.7

139

25

60

17.8

181

17.2

175

30

50

21.4

218

20.6

210

36

41

25.7

262

24.7

252

50

30

35.6

363

34.3

349

60

25

40.0

400

40.0

400

75

20

40.0

400

40.0

400

90

16

40.0

400

40.0

400

100

15

40.0

400

40.0

400

120

12.5

40.0

400

40.0

400

150

10

40.0

400

40.0

400

180

8.3

40.0

400

40.0

400

200

7.5

40.0

400

40.0

400

3

60Hz 600

2.10

21.4
60Hz

2.10

21.4

6GU□K

3.6

500

2.50

25.5

2.50

25.5

5

360

3.50

35.7

3.40

34.6

6

300

4.20

42.8

4.10

41.8

7.5

240

5.30

54.0

5.20

53.0

9

200

6.30

64.2

6.20

63.2

12.5

144

7.90

80.6

7.80

79.5

15

120

9.50

96.9

9.30

94.8

18

100

11.4

116

11.2

114

25

72

14.4

147

12.0

122

30

60

17.2

175

16.8

171

36

50

20.7

211

20.2

206

50

36

28.7

292

28.0

285

60

30

34.5

352

33.7

343

75

24

40.0

400

40.0

400

90

20

40.0

400

40.0

400

100

18

40.0

400

40.0

400

120

15

40.0

400

40.0

400

150

12

40.0

400

40.0

400

180

10

40.0

400

40.0

400

200

9

40.0

400

40.0

400

6IK140GU-AF□

6IK140GU-SF□

6IK140GU-EF□

10

150

7.80

79.6

7.20

73.6

10

180

6.30

64.2

6.10

62.2

20

75

14.0

143

13.0

133

20

90

11.3

115

11.0

112

40

37

28.0

286

26.0

265

40

45

22.6

231

22.0

224

6IK140GU-SF□

6IK140GU-HF□
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โค
ร A

C

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาเฟืองทา้ย）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ 
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ 
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min



แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 5.15kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 2.1kg

6IK140GU-AFT

6IK140GU-EFT

6IK140GU-CFT

6IK140GU-HFT

6IK140GU-SFT

L1

6GU□K 3~200 72

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 5.0kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 2.1kg

6IK140GU-AF

6IK140GU-EF

6IK140GU-CF

6IK140GU-HF

6IK140GU-SF

L1

6GU□K 3~200 72

6IK140GU-AF 6IK140A-AF

L W H

ZD350CFAUL 58 30 40

6IK140GU-EF 6IK140A-EF ZD250CFAUL 47 27 37

6IK140GU-CF 6IK140A-CF ZD100BFAUL 58 26 38

176 L1

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □104

Φ12
0±

0.5

42

10 10

2
0 Φ

46

Φ
10

4

4-Φ9hole or M8

25

28max

□
10

4

75

25

176 L1 42
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สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย  

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name



แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

6IK140GU-AF、6IK140GU-EF、 6IK140GU-HF、6IK140GU-CF

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

6IK140GU-SF(S3F)

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

U

V

W

6IK140GU-AFT、6IK140GU-EFT、 6IK140GU-HFT、6IK140GU-CFT 6IK140GU-SFT(S3FT)

Black/สดีาํ

White/สขีาว
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ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type



104mm200W

6GU□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

6IK200GU-AF

（6IK200A-AF）

6IK200GU-AFT

（6IK200A-AFT）
200 1ph 100

50

60

3.20

3.50

1520

1230

1250

1550
45.0

6IK200GU-EF

（6IK200A-EF）

6IK200GU-EFT

（6IK200A-EFT）
200

1ph 120
60

2.75

2.65
850 1230 1550 35.0

6IK200GU-CF

（6IK200A-CF）

6IK200GU-CFT

（6IK200A-CFT） 1ph 230
50 1000 1520 1250

6IK200GU-HF

（6IK200A-HF）

6IK200GU-HFT

（6IK200A-HFT）

200

1ph 230
60 1230 1550

10.0

6IK200GU-SF

（6IK200A-SF）

6IK200GU-SFT

（6IK200A-SFT）
200 3ph 220

50

60

1.20

1.00

3400 1520

1230

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2700

900

900200 1.40

6IK200GU-AF 6IK200A-AF

6IK200GU-EF 6IK200A-EF

6IK200GU-CF 6IK200A-CF

6IK200GU-HF 6IK200A-HF

6IK200GU-SF 6IK200A-SF

1.40

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา
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6IK200GU-S3F 6IK200A-S3F
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� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่   

  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง 
Terminal

 Box 
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 5.0kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 2.1kg

6IK200GU-AF

6IK200GU-EF

6IK200GU-CF

6IK200GU-HF

6IK200GU-SF

L1

6GU□K 3~200 72

176 L1

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □104

Φ120±
0.5

42

10 10

2
0 Φ

46

Φ
10

4

4-Φ9hole or M8

25

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
3.71

37.9

60Hz
2.99

30.6

6IK200GU-AF□

6IK200GU-EF□

6IK200GU-CF□

6IK200GU-HF□

6IK200GU-SF□

6GU□K

3.6

417

500

4.46

45.5

3.59

36.7

5

300

360

6.19

63.1

4.99

50.9

6

250

300

7.43

75.8

5.99

61.1

7.5

200

240

9.28

94.7

7.49

76.4

9

166

200

11.1

114

8.98

91.7

10

150

180

11.9

121

9.70

98.9

15

100

120

16.7

171

13.5

138

18

83

100

20.1

205

16.2

165

25

60

72

25.2

257

20.3

207

30

50

60

30.3

309

24.4

249

36

42

50

36.3

370

29.3

299

40

37

45

40.0

400

40.0

400

60

25

30

40.0

400

40.0

400

75

20

24

40.0

400

40.0

400

90

16

20

40.0

400

40.0

400

100

15

18

40.0

400

40.0

400

120

12.5

15

40.0

400

40.0

400

150

10

12

40.0

400

40.0

400

180

8.3

10

40.0

400

40.0

400

200

7.5

9

40.0

400

40.0

400
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12.5

120

144

13.9

142

11.2

115

20

75

90

20.8

212

17.2

175

50

30

36

40.0

400

40.0

400
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�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead

�มอเตอร（์เพลาเฟืองทา้ย）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

�→หนา้ท ี215→P215

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 5.15kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 2.1kg

6IK200GU-AFT

6IK200GU-EFT

6IK200GU-CFT

6IK200GU-HFT

6IK200GU-SFT

L1

6GU□K 3~200 72

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm

6IK200GU-AF 6IK200A-AF

L W H

ZD450CFAUL 70 38 52

6IK200GU-EF 6IK200A-EF ZD350CFAUL 58 30 40

6IK200GU-CF 6IK200A-CF ZD100BFAUL 58 26 38

28max

□
10

4
75

25

176 L1 42

10

20

Φ
46

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

60

41

□104

4-Φ9hole or M8

Φ120±
0.5

22
.5

10

37
2

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

□104

4-Φ9hole

Φ120±
0.5

Φ
94

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

1
1

25±0.5 5   0
 -0.03

5   
0

 -
0.

03 5  +0.04
     0 3  +

0.
1

   
  0

 

30

10

15
0

H
±

0.
5

W
±

0.
5

L±0.5

4

Φ4.2

Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)

10
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�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model



แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

6IK200GU-AF、6IK200GU-EF、 6IK200GU-HF、6IK200GU-CF

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

6IK200GU-SF(S3F)

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

U

V

W

6IK200GU-AFT、6IK200GU-EFT、 6IK200GU-HFT、6IK200GU-CFT 6IK200GU-SFT(S3FT)

Black/สดีาํ

White/สขีาว
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C

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type



รนุ่ Model·ประเภท Type

เพลาบา่ ล็อค Round Shaft Type

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque
mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque
mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed
r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

Induction Motor   2-Poles·High Speed

� �มอเตอรเ์หนียวนํา  2 ขวั·ความเรว็สงู 

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

60mm·6W~150W

2IK6A-B 6 1ph 110
50

60

0.18

0.20

22

18

2650

3100
335

2IK6A-D 6 1ph 220
50

60

0.11

0.12

22

18

2650

3100
0.835

3IK15A-B 15 1ph 110
50

60

0.38

0.40

54

46

2650

3100
665

3IK15A-D 15 1ph 220
50

60

0.18

0.22

54

46

2650

3100
1.565

4IK25A-B 25 1ph 110
50

60

0.55

0.65

90

77

2650

3100
1090

4IK25A-D 25 1ph 220
50

60

0.25

0.30

90

77

2650

3100
290

4IK25A-T 25 3ph 220
50

60

0.20

0.15

88

75

2700

3200
-

70mm· 80mm· 90mm

220

185

54

R
e

v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

可
逆

电
动

机
B

ra
k
e
 M

o
to

rs

刹
车

电
动

机
S

p
e

e
d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

调
速

电
动

机
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

转
矩

电
动

机

4IK25A-T3 25 3ph 380
50

60

0.11

0.08

88

75

2700

3200
-

220

185

4IK40A-BF 40 1ph 110
50

60

0.80

0.85

147

123

2600

3100
12120

4IK40A-DF 40 1ph 220
50

60

0.40

0.45

147

123

2600

3100
3120

4IK40A-TF 40 3ph 220
50

60

0.27

0.22

147

123

2600

3100
-

350

300

4IK40A-T3F 40 3ph 380
50

60

0.15

0.13

147

123

2600

3100
-

350

300

5IK40A-B 40 1ph 110
50

60

0.75

0.90

147

123

2600

3100
10140

5IK40A-D 40 1ph 220
50

60

0.38

0.40

144

120

2650

3200
3140

5IK40A-T 40 3ph 220
50

60

0.26

0.21

147

123

2600

3100
-

350

300

5IK40A-T3 40 3ph 380
50

60

0.15

0.12

147

123

2600

3100
-

350

300

5IK60A-BF 60 1ph 110
50

60

1.05

1.0

215

180

2650

3200
15170

5IK60A-DF 60 1ph 220
50

60

0.52

0.55

215

180

2650

3200
4180
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�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

รนุ่
Model

1ph 110VAC 2IK6A-B

กาํลงัไฟขาออก
Output
Power

1ph 220VAC 2IK6A-D
6W

1ph 110VAC 3IK15A-B

1ph 220VAC 3IK15A-D
15W

1ph 110VAC 4IK25A-B

1ph 220VAC 4IK25A-D
25W

3ph 220VAC 4IK25A-T

1ph 110VAC 4IK40A-BF

1ph 220VAC 4IK40A-DF
40W

3ph 220VAC 4IK40A-TF

1ph 110VAC 5IK40A-B

1ph 220VAC 5IK40A-D
40W

3ph 220VAC 5IK40A-T

1ph 110VAC 5IK60A-BF

1ph 220VAC 5IK60A-DF

60W
3ph 220VAC 5IK60A-TF

3ph 220VAC 5IK60A-TFT

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

รนุ่
Model

1ph 110VAC 5IK90A-BF

กาํลงัไฟขาออก
Output
Power

1ph 220VAC 5IK90A-DF

3ph 220VAC 5IK90A-TF

3ph 220VAC 5IK90A-TFT
90W
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5IK150A-BF 150 1ph 110
50

60

2.50

2.85

540

450

2650

3200
35

5IK150A-DF 150 1ph 220
50

60

1.20

1.52

540

450

2650

3200
10400

5IK150A-TF
5IK150A-TFT

150 3ph 220
50

60

0.85

0.70

550

460

2600

3100
-

400

1250

1100

5IK60A-TF 60 3ph 220
50

60

0.35

0.30

215

180

2650

3200
-

500

420

3ph 380VAC 4IK25A-T3

3ph 380VAC 4IK40A-T3F

3ph 380VAC 5IK40A-T3

5IK60A-T3F 60 3ph 380
50

60

0.20

0.17

215

180

2650

3200
-

500

420

5IK90A-BF 90 1ph 110
50

60

1.50

1.80

325

270

2650

3200
25250

5IK90A-DF 90 1ph 220
50

60

0.72

0.90

325

270

2650

3200
6250

5IK90A-TF
5IK90A-TFT

90 3ph 220
50

60

0.50

0.42

325

270

2650

3200
-

800

670

5IK90A-T3F
5IK90A-T3FT

90 3ph 380
50

60

0.29

0.24

325

270

2650

3200
-

800

670

5IK120A-BF 120 1ph 110
50

60

1.85

2.25

450

360

2650

3200
30330

5IK120A-DF 120 1ph 220
50

60

0.95

1.10

450

360

2650

3200
8330

5IK120A-TF
5IK120A-TFT

120 3ph 220
50

60

0.65

0.50

430

370

2650

3100
-

1000

900

5IK120A-T3F
5IK120A-T3FT

120 3ph 380
50

60

0.37

0.29

430

370

2650

3100
-

1000

900

5IK150A-T3F
5IK150A-T3FT

150 3ph 380
50

60

0.49

0.40

550

460

2600

3100
-

1250

1100

3ph 380VAC 5IK60A-T3F

3ph 380VAC 5IK60A-T3FT

3ph 380VAC 5IK90A-T3F

3ph 380VAC 5IK90A-T3FT

1ph 110VAC 5IK120A-BF

1ph 220VAC 5IK120A-DF

3ph 220VAC 5IK120A-TF

3ph 220VAC 5IK120A-TFT
120W

3ph 380VAC 5IK120A-T3F

3ph 380VAC 5IK120A-T3FT

1ph 110VAC 5IK150A-BF

1ph 220VAC 5IK150A-DF

3ph 220VAC 5IK150A-TF

3ph 220VAC 5IK150A-TFT
150W

3ph 380VAC 5IK150A-T3F

3ph 380VAC 5IK150A-T3FT
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รนุ่ Model·ประเภท Type

เพลาบา่ ล็อค Round Shaft Type

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque
mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque
mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed
r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF



ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)

มอเตอร ์Motor

2IK6A-B、2IK6A-D
�นําหนัก Weight: 0.65kg

75

Φ
55

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG

□
60

Φ70±0.5

24

6

5

Φ
60

4-Φ5.5hole 

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)

มอเตอร ์Motor

3IK15A-B、3IK15A-D
�นําหนัก Weight: 0.90kg

2

Φ
6 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
2

22.5°

80

Φ
55

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG

□
70

Φ82±0.5

32

7

5

Φ
70

4-Φ6hole

2

Φ
6 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
2

22.5°

25

6W 15W

มอเตอร ์Motor

4IK25A-B、4IK25A-D、4IK25A-T、4IK25A-T3
�นําหนัก Weight: 1.4kg

85.5

Φ
73

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG

□
80

Φ94±0.5

32

7

7

Φ
80

4-Φ6hole

มอเตอร ์Motor

4IK40A-BF、4IK40A-DF、4IK40A-TF、4IK40A-T3F
�นําหนัก Weight: 1.6kg

2

Φ
8 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
5

22.5°

25W 40W

25

99.5

Φ
73

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0
สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG

□
80

Φ94±0.5

37

7

7

□
80

4-Φ6.5hole

2

Φ
8 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
5

22.5°

25

มอเตอร ์Motor

5IK40A-B、5IK40A-D、5IK40A-T、5IK40A-T3
�นําหนัก Weight: 2.0kg

105

Φ
83

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG

□
90

Φ104±0.5

37

7

9

Φ
85

4-Φ6.5hole

มอเตอร ์Motor

5IK60A-BF、5IK60A-DF、5IK60A-TF、5IK60A-T3F
�นําหนัก Weight: 2.4kg

2

Φ
10

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

5

22.5°

40W 60W

30

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm) ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm) ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)

126

Φ
83

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG

□
90

Φ104±
0.5

37

1
1

□
90

4-Φ6.5hole2

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

22.5°

30

17

7

56
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ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)

มอเตอร ์Motor

5IK90A-BF、5IK90A-DF、5IK90A-TF、5IK90A-T3F
�นําหนัก Weight: 2.8kg

141

Φ
83

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG

□
90

Φ104±
0.5

37

7

1
1

□
90

4-Φ6.5hole

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)

มอเตอร ์Motor

5IK120A-BF、5IK120A-DF、5IK120A-TF、5IK120A-T3F

5IK150A-BF、5IK150A-DF、5IK150A-TF、5IK150A-T3F
�นําหนัก Weight: 0.90kg

30
Φ

12
   

   
 (

h7
)

   
0

 -
0.

01
8

22.5°

90W 120W

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)

มอเตอร ์Motor

5IK90A-TFT、5IK120A-TFT、5IK150A-TFT、5IK90A-T3FT、5IK120A-T3FT、5IK150A-T3FT
�นําหนัก Weight: 3.3kg

28max

Φ
83

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

□
90

Φ104±
0.5

75

1
1

30

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

90W、120W、150W

□
90

22
.5

2
37

60

4
1

4-Φ6.5hole or M6

ขนาดของตวัเก็บประจ ุFormal Dimension of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

2IK6A-B

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD30CFAUL 38 18.5 29

2IK6A-D ZD08BFAUL 36 10.5 20

3IK15A-B ZD60CFAUL 48 23.0 32

3IK15A-D ZD15BFAUL 36 12.5 24

4IK25A-B ZD100CFAUL 38 19.5 31

4IK25A-D ZD20BFAUL 36 15.0 25

4IK40A-BF ZD120CFAUL 58 30.0 40

5IK40A-DF ZD30BFAUL 38 18.5 29

5IK40A-B ZD100CFAUL 58 26.0 38

5IK40A-D ZD30BFAUL 38 18.5 29

5IK60A-BF ZD150CFAUL 47 20.0 31

5IK60A-DF ZD40BFAUL 47 17.0 31

5IK90A-BF ZD250CFAUL 47 27.0 37

5IK90A-DF ZD60BFAUL 48 23.0 32

5IK120A-BF ZD300CFAUL 58 26.0 38

5IK120A-DF ZD80BFAUL 40 26.5 38

5IK150A-BF ZD350CFAUL 58 30.0 40

5IK150A-DF ZD100BFAUL 58 26.0 38

141

Φ
83

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG

□
90

Φ104±
0.5

37

7

1
1

□
90

4-Φ6.5hole

30

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

22.5°

1
0

1
5

0
H
±

0.
5

W
±

0.
5

L±0.5

4

Φ4.2

2 2

7
141
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

1ph110V ขาเขา้ Input         1ph220V ขาเขา้ Input

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R U

V

W

3ph220V、380V ขาเขา้ Input 

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

Black/สดีาํ

White/สขีาว

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

4IK25A-T(T3、5IK40A-TF(T3F)、5IK40A-T(T3)、

5IK60A-TF(T3F)、5IK90A-TF(T3F)、

5IK120A-TF(T3F)、5IK150A-TF(T3F)

5IK90A-TFT(T3FT)、5IK120A-TFT(T3FT)、
5IK150A-TFT(T3FT)
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REVERSIBLE MOTORS
มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

60mm6W

2RK6GN-A 2RK6A-A 6 1ph 100
50

60

0.265

0.232

48

40

1200

1450
4.0

2RK6GN-E 2RK6A-E 6
50

60

0.185

0.200
45 40 1450 2.5

2RK6GN-C 2RK6A-C 6
50

60

0.145

0.150
55 48 1200

2RK6GN-H 2RK6A-H 6
50

60

0.145

0.150
40 60 1450

1.0

� � � �●คา่ทแีสดงสาํหรบัแรงบดิทกีาํหนดและแรงบดิเรมิตน้จะถกูวดัสาํหรบัการทาํงานโดยไม่ไดต้ดิตงัเบรกแรงเสยีดทาน
   Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �● Tp：อปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (ชนิดรเีซต็อตัโนมตั)ิ เมอืมอเตอรร์อ้นเกนิไปดว้ยเหตผุลใดก็ตาม มอเตอรจ์ะเรมิทาํงานโดยอตัโนมตัเิพอืหยดุมอเตอร ์
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� �●มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันอยา่ลมืตดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นดาํเนินการตรวจสอบ
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึ แรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

2RK6GN-A 2RK6A-A

ประเภท
Type

2RK6GN-E 2RK6A-E

2RK6GN-C 2RK6A-C

2RK6GN-H 2RK6A-H

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

59

1ph110

1ph120

1ph220

1ph230

1ph220

1ph230

60

55

หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก) Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

2GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

2GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

1.0
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โค
ร A

C

รนุ่ Model·ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. 

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 3 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.12

1.22

60Hz
0.10

1.02

2RK6GN-A
2RK6GN-E
2RK6GN-C
2RK6GN-H

2GN□K

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 0.8kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.4kg
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Φ
8 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
5

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG □60

Φ70±0.5

3.6

417

500

0.14

1.43

0.12

1.22

5

300

360

0.19

1.94

0.16

1.63

6

250

300

0.23

2.35

0.19

1.94

7.5

200

240

0.29

2.96

0.24

2.45

9

166

200

0.35

3.57

0.29

2.96

12.5

120

144

0.49

5.00

0.41

4.18

15

100

120

0.58

5.92

0.49

5.00

18

83

100

0.70

7.14

0.58

5.92

25

60

72

0.88

8.98

0.73

7.45

30

50

60

1.10

11.2

0.88

8.98

36

41

50

1.30

13.3

1.10

11.2

50

30

36

1.60

16.3

1.30

13.3

60

25

30

1.90

19.4

1.60

16.3

75

20

24

2.40

24.5

2.00

20.4

90

16

20

2.90

29.6

2.40

24.5

100

15

18

3.00

30.0

2.60

2.65

120

12.5

15

3.00

30.0

3.00

30.0

150

10

12

3.00

30.0

3.00

30.0

180

8.3

10

3.00

30.0

3.00

30.0

200

7.5

9

3.00

30.0

3.00

30.0

30

6 3

1
0 Φ

24

Φ
60

4-Φ4.5hole or M4

22.5°

L1

2GN□K

26.5

60

7

2RK6GN-A

2RK6GN-E

2RK6GN-C

2RK6GN-H

3~200 41.5
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โค
ร A

C

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=32)

 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

24
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□60

4-Φ5hole

Φ70±0.5

Φ
55

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

2RK6GN-A、2RK6GN-E、2RK6GN-C、2RK6GN-H

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type                                                                             
2GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.24kg
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22.5°

40.8

28 12.8
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0

4-Φ4.5hole

□60

Φ70±
0.5

2RK6GN-A 2RK6A-A

L W H

ZD40CFAUL 47 17 31

2RK6GN-E 2RK6A-E ZD25CFAUL 38 17 28

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

2RK6GN-C 2RK6A-C ZD10CFAUL 36 11 22

61

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE
มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/นําเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

Φ
6

0

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

10

15
0

H
±

0.
5

W
±

0.
5

L±0.5

4
Φ4.2
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โค
ร A

C

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model



REVERSIBLE MOTORS
มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง

70mm15W

3RK15GN-A 3RK15A-A 15 1ph 100
50

60

0.40

0.56

125

105

1200

1450
7.0

3RK15GN-E 3RK15A-E 15 60
0.43

0.42
85 105 1450 6.0

3RK15GN-C 3RK15A-C 15 50 0.23 110 125 1200

3RK15GN-H 3RK15A-H 15 60 0.20 105 1450

1.5

� � � �●คา่ทแีสดงสาํหรบัแรงบดิทกีาํหนดและแรงบดิเรมิตน้จะถกูวดัสาํหรบัการทาํงานโดยไม่ไดต้ดิตงัเบรกแรงเสยีดทาน
   Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �● Tp：อปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (ชนิดรเีซต็อตัโนมตั)ิ เมอืมอเตอรร์อ้นเกนิไปดว้ยเหตผุลใดก็ตาม มอเตอรจ์ะเรมิทาํงานโดยอตัโนมตัเิพอืหยดุมอเตอร ์
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� �●มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันอยา่ลมืตดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นดาํเนินการตรวจสอบ
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึ แรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

3RK15GN-A 3RK15A-A

3RK15GN-E 3RK15A-E

3RK15GN-C 3RK15A-C

3RK15GN-H 3RK15A-H

62

1ph110

1ph120

1ph220

1ph230

1ph220

1ph230

110

105

3GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

3GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）
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โค
ร A

C

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

รนุ่ Model·ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก) Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. 

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม  

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 5 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N·m.

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.30

3.06

60Hz
0.26

2.65

3RK15GN-A
3RK15GN-E
3RK15GN-C
3RK15GN-H

3GN□K

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.15kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.5kg
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3RK15GN-A

3RK15GN-E

3RK15GN-C

3RK15GN-H
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�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=32)

 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.
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3RK15GN-A 3RK15A-A

L W H

ZD70CFAUL 47 24.0 37

3RK15GN-E 3RK15A-E ZD60CFAUL 48 23.0 32

แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type                                                                             
3GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.31kg
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3RK15GN-A、3RK15GN-E、3RK15GN-C、3RK15GN-H

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE
มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type
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ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model



REVERSIBLE MOTORS
มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง

80mm25W

� � � �●คา่ทแีสดงสาํหรบัแรงบดิทกีาํหนดและแรงบดิเรมิตน้จะถกูวดัสาํหรบัการทาํงานโดยไม่ไดต้ดิตงัเบรกแรงเสยีดทาน
   Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �● Tp：อปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (ชนิดรเีซต็อตัโนมตั)ิ เมอืมอเตอรร์อ้นเกนิไปดว้ยเหตผุลใดก็ตาม มอเตอรจ์ะเรมิทาํงานโดยอตัโนมตัเิพอืหยดุมอเตอร ์
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� �●มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันอยา่ลมืตดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นดาํเนินการตรวจสอบ
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึ แรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

4RK25GN-A 4RK25A-A

ประเภท
Type

4RK25GN-E 4RK25A-E

4RK25GN-C 4RK25A-C

4RK25GN-H 4RK25A-H

แบบตอ่ตรง
Lead 
Wire 
Type

65

หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก) Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

4GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

4GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

4RK25GN-A

（4RK25A-A）

4RK25GN-AT

（4RK25A-AT）
25 1ph 100

50

60

0.59

0.69

200

165

1250

1550
10.0

4RK25GN-E

（4RK25A-E）

4RK25GN-ET

（4RK25A-ET）
25

1ph 120
60

0.45

0.50
140 165 1550 8.0

4RK25GN-C

（4RK25A-C）

4RK25GN-CT

（4RK25A-CT） 1ph 230
50

0.29

0.30
200 1250

4RK25GN-H

（4RK25A-H）

4RK25GN-HT

（4RK25A-HT）

25

1ph 230
60 0.35 165 1550

2.2
1ph 220

1ph 220

1ph 110

14025 2.2

4RK25GN-AT 4RK25A-AT

4RK25GN-ET 4RK25A-ET

4RK25GN-CT 4RK25A-CT

4RK25GN-HT 4RK25A-HT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง
Terminal

Box
Type
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● ชดุเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่。

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี        แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 8 นิวตนัเมตร 

� � �เมอืเชอืมตอ่ชดุเกยีรข์นาด 1/25~1/36 คา่แรงบดิทอีนุญาตคอื 6N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10 ) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m. 

    When a gearhead of 1/25~1/36 is connected, the value for permissible torque is 6N·m.

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.49

5.00

60Hz
0.40

4.08

4RK25GN-A□

4RK25GN-E□

4RK25GN-C□

4RK25GN-H□

4GN□K

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.65kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.8kg

85.5 L1

Φ
10

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

5

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG □80

Φ94±0.5

3.6

417

500

0.58

5.91

0.48

4.89

5

300

360

0.81

8.26

0.67

6.83

6

250

300

0.97

9.89

0.80

8.16

7.5

200

240

1.20

12.2

1.00

10.2

9

166

200

1.50

15.3

1.20

12.2

12.5

120

144

2.00

20.4

1.70

17.3

15

100

120

2.40

24.4

2.00

20.4

18

83

100

2.90

29.6

2.40

24.4

25

60

72

3.70

37.7

3.00

30.6

30

50

60

4.40

44.9

3.60

36.7

36

41

50

5.30

54.1

4.30

43.8

40

37

45

5.57

56.8

4.49

45.8

60

25

30

7.90

80.0

6.50

66.3

75

20

24

8.00

80.0

8.00

80.0

90

16
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80.0

8.00
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100

15
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8.00

80.0

8.00
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12.5

15

8.00

80.0

8.00

80.0

150

10

12

8.00

80.0

8.00

80.0

180

8.3

10

8.00

80.0

8.00

80.0

200

7.5

9

8.00

80.0

8.00

80.0

32

6.5 3

1
5 Φ

32

Φ
78

4-Φ5.5hole or M5

22.5°

L1

4GN□K

25

66

4RK25GN-A

4RK25GN-E

4RK25GN-C

4RK25GN-H

3~200 43.5
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�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=32)

 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

32
2

Φ
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0
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5

□80

4-Φ6hole

Φ94±0.5

Φ
73

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

4RK25GN-A 4RK25A-A

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD100CFAUL 58 26.0 38

4RK25GN-E 4RK25A-E ZD80CFAUL 48 26.5 38

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric motor
 is the same as that of the gear shaft type                                                                             
4GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.41kg

7

22.5°

46.5

32 14.5
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Φ
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h7
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0

4-Φ5.5hole

□80

Φ94±
0.5

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②

25±0.5 4   0
 -0.03

4   
0

 -
0.

03

4  +0.04
     0 2.

5  +
0.

1
   

  0
 

4RK25GN-C 4RK25A-C ZD18BFAUL 37 15.0 27

67

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.75kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.8kg

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์ Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)

28max

Φ
78

75

25

85.5 L1 32

3

15

Φ
32

Φ
10

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

5

60

41

□80

4-Φ5.5hole or M5

Φ94±
0.5

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

4RK25GN-AT

4RK25GN-ET

4RK25GN-CT

4RK25GN-HT

4RK25GN-ST

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

4GN□K 3~200 43.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=32)
 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

22
.5

6.5

25

�เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of 6~ 12mm Φ Φ
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68

แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE
มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

4RK25GN-A、4RK25GN-E、 4RK25GN-H、4RK25GN-C

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

4RK25GN-AT、4RK25GN-ET、 4RK25GN-HT、4RK25GN-CT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type
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90mm40W

5RK40GN-A

（5RK40A-A）

5RK40GN-AT

（5RK40A-AT）
40 1ph 100

50

60

0.78

1.05

315

260

1250

1550
15.0

5RK40GN-E

（5RK40A-E）

5RK40GN-ET

（5RK40A-ET）
40

1ph 120
60

0.79

0.80
260 260 1550 12.0

5RK40GN-C

（5RK40A-C）

5RK40GN-CT

（5RK40A-CT） 1ph 230
50 0.45 270 315 1250

5RK40GN-H

（5RK40A-H）

5RK40GN-HT

（5RK40A-HT）

40

1ph 230
60 260 1550

3.0

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

5RK40GN-A 5RK40A-A

ประเภท
Type

5RK40GN-E 5RK40A-E

5RK40GN-C 5RK40A-C

5RK40GN-H 5RK40A-H

แบบตอ่ตรง
Lead 
Wire 
Type

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

5GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่   
  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

1ph 220

1ph 220

1ph 110

300

5GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

27040

5RK40GN-AT 5RK40A-AT

5RK40GN-ET 5RK40A-ET

5RK40GN-CT 5RK40A-CT

5RK40GN-HT 5RK40A-HT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง
Terminal

 Box 
Type

69

0.45

REVERSIBLE MOTORS

3.0
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มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed 

    value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 8 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m. 

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.77

7.85

60Hz
0.63

6.42

5RK40GN-A□

5RK40GN-E□

5RK40GN-C□

5RK40GN-H□

5GN□K

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor：2.45kg               หวัเกยีร ์Gearhead：1.35kg

105 L1

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □90

Φ104±0.5

3.6

417

500

0.92

9.38

0.76

7.75

5

300

360

1.30

13.2

1.10

11.2

6

250

300

1.50

15.3

1.30

13.2

7.5

200

240

1.90

19.4

1.60

16.3

9

166

200

2.30

23.4

1.90

19.3

12.5

120

144

3.20

32.6

2.60

26.5

15

100

120

3.80

38.7

3.20

32.6

18

83

100

4.60

46.9

3.80

38.7

25

60

72

5.70

58.1

4.70

47.9

30

50

60

6.90

70.4

5.70

58.1

36

41

50

8.30

84.7

6.80

69.3

50

30

36

10.0

100

8.60

87.7

60

25

30

10.0

100

10.0

100

75

20

24

10.0

100

10.0

100

90

16

20

10.0

100

10.0

100

100

15

18

10.0

100

10.0

100

120

12.5

15

10.0

100

10.0

100

150

10

12

10.0

100

10.0

100

180

8.3

10

10.0

100

10.0

100

200

7.5

9

10.0

100

10.0

100

32

7 5

1
8 Φ

36

Φ
85

4-Φ6.5hole or M6

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GN□K

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=42)
  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)

25
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5RK40GN-A

5RK40GN-E

5RK40GN-C

5RK40GN-H
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�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย  

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

5RK40GN-A 5RK40A-A

L W H

ZD150CFAUL 58 23.0 43

5RK40GN-E 5RK40A-E ZD120CFAUL 58 30.0 40

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric motor
 is the same as that of the gear shaft type                                                                             
5GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.6kg

58.5

40 18.5
2

Φ
85

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

4-Φ6.5hole

□90

Φ104±
0.5

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②

25±0.5 4   0
 -0.03

4   
0

 -
0.

03

4  +0.04
     0 2.

5  +
0.

1
   

  0
 

5RK40GN-C 5RK40A-C ZD30BFAUL 38 18.5 29
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�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.6kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์ Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)

28max

Φ
85

75

25

105 L1 32

5

18
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36

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

60

41

□90

4-Φ6.5hole or M6

Φ104±
0.5

L1

5GN□K 3~200 60

22
.5

7

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm
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5RK40GN-AT

5RK40GN-ET
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รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=32)
 Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name
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N
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PE

L

N

CCW

PE

5RK40GN-A、5RK40GN-E、 5RK40GN-H、5RK40GN-C

L

N

CW

L

N

CCW

PEPE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1
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C

แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type

มอเตอร ์
Motor

มอเตอร ์
Motor

มอเตอร ์
Motor

มอเตอร ์
Motor

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.



90mm60W

5RK60GN-AF

（5RK60A-AF）

5RK60GN-AFT

（5RK60A-AFT）
60 1ph 100

50

60

1.26

1.70

470

380

1250

1550
25.0

5RK60GN-EF

（5RK60A-EF）

5RK60GN-EFT

（5RK60A-EFT）
60

1ph 120
60 1.05 380 1550 15.0

5RK60GN-CF

（5RK60A-CF）

5RK60GN-CFT

（5RK60A-CFT） 1ph 230
50 470 1250

5RK60GN-HF

（5RK60A-HF）

5RK60GN-HFT

（5RK60A-HFT）

60

1ph 230
60 380 1550

4.50

5RK60GN-AF 5RK60A-AF

5RK60GN-EF 5RK60A-EF

5RK60GN-CF 5RK60A-CF

5RK60GN-HF 5RK60A-HF

5GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

1ph 220

1ph 220

1ph 110

470

5GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

60

5RK60GN-AFT 5RK60A-AFT

5RK60GN-EFT 5RK60A-EFT

5RK60GN-CFT 5RK60A-CFT

5RK60GN-HFT 5RK60A-HFT
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REVERSIBLE MOTORS
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� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ตรง
Lead 
Wire 
Type

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่   
  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง
Terminal

 Box 
Type



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. 

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม  

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 10 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N·m. 

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
1.10

11.2

60Hz
0.92

9.38

5RK60GN-AF□

5RK60GN-EF□

5RK60GN-CF□

5RK60GN-HF□

5GN□K

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.75kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg

3.6

417

500

1.40

14.2

1.10

11.2

5

300

360

1.90

19.3

1.50

15.3

6

250

300

2.30

23.4

1.80

18.3

7.5

200

240

2.90

29.6

2.30

23.4

9

166

200

3.40

34.7

2.80

28.5

12.5

120

144

4.80

48.9

3.80

38.7

15

100

120

5.70

58.1

4.60

46.9

18

83

100

6.80

69.3

5.50

56.1

25

60

72

8.60

87.7

6.90

70.1

30

50

60

10.0

100

8.30

84.7

36

41

50

10.0

100

10.0

100

50

30

36

10.0

100

10.0

100

60

25

30

10.0

100

10.0

100

75

20

24

10.0

100

10.0

100

90

16

20

10.0

100

10.0

100

100

15

18

10.0

100

10.0

100

120

12.5

15

10.0

100

10.0

100

150

10

12

10.0

100

10.0

100

180

8.3

10

10.0

100

10.0

100

200

7.5

9

10.0

100

10.0

100

5GN□K

74

5RK60GN-AF

5RK60GN-EF

5RK60GN-CF

5RK60GN-HF

3~200 60
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □90

Φ104±
0.5
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�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=42)
  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)

L1



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย  

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric motor
 is the same as that of the gear shaft type                                                                                
5GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.6kg

58.5

40 18.5
2

Φ
85

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

4-Φ6.5hole

□90

Φ104±
0.5

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②

25±0.5 4   0
 -0.03

4   
0

 -
0.

03 4  +0.04
     0 2.

5  +
0.

1
   

  0
 

75

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.9kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์ Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)

28max 75

25

126 L1 32
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01

8

60

41

□90

4-Φ6.5hole or M6

Φ104±
0.5

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

5RK60GN-AFT

5RK60GN-EFT

5RK60GN-CFT

5RK60GN-HFT

5RK60GN-SFT

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GN□K 3~200 60

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=32)
  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

22
.5

7

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm
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ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �●  กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

5RK60GN-AF 5RK60A-AF

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W

ZD250CFAUL 47 27

5RK60GN-EF 5RK60A-EF ZD150CFAUL 47 20

5RK60GN-CF 5RK60A-CF ZD45BFAUL 47 19

H

37

31

31
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L±0.5
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76

แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

5RK60GN-AF、5RK60GN-EF、 5RK60GN-HF、5RK60GN-CF

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

5RK60GN-AFT、5RK60GN-EFT、 5RK60GN-HFT、5RK60GN-CFT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type
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90mm60W

5RK60GU-AF 5RK60GU-AFT 60 1ph 100
50

60

1.26

1.70

470

380

1250

1550
25.0

5RK60GU-EF 5RK60GU-EFT 60
1ph 120

60 1.05 380 1550 15.0

5RK60GU-CF 5RK60GU-CFT
1ph 230

50 470 1250

5RK60GU-HF 5RK60GU-HFT

60

1ph 230
60 380 1550

4.50

5GU□KB

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

1ph 220

1ph 220

1ph 110

470

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

60

77

REVERSIBLE MOTORS

4.50

0.55

0.60

0.55

0.60

330

380

420

460

420

460

5RK60GU-AF 5RK60A-AF

5RK60GU-EF 5RK60A-EF

5RK60GU-CF 5RK60A-CF

5RK60GU-HF 5RK60A-HF

5RK60GU-AFT 5RK60A-AFT

5RK60GU-EFT 5RK60A-EFT

5RK60GU-CFT 5RK60A-CFT

5RK60GU-HFT 5RK60A-HFT
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� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ตรง
Lead 
Wire 
Type

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่   
  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง
Terminal

 Box 
Type



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 10 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N·m. 

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
1.10

11.2

60Hz
0.92

9.38

5RK60GU-AF□

5RK60GU-EF□

5RK60GU-CF□

5RK60GU-HF□

5GU□KB
5GU□K

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.75kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg

126 L1

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □90

Φ104±
0.5

3.6

417

500

1.40

14.2

1.10

11.2

5

300

360

1.90

19.3

1.50

15.3

6

250

300

2.30

23.4

1.80

18.3

7.5

200

240

2.90

29.6

2.30

23.4

9

166

200

3.40

34.7

2.80

28.5

12.5

120

144

4.80

48.9

3.80

38.7

15

100

120

5.70

58.1

4.60

46.9

18

83

100

6.80

69.3

5.50

56.1

25

60

72

8.60

87.7

6.90

70.1

30

50

60

10.0

100

8.30

84.7

36

41

50

10.3

105

8.30

84.6

50

30

36

12.4

126

10.0

102

60

25

30

15.5

158

12.5

127

75

20

24

18.6

189

15.0

153

90

16

20

20.0

200

18.8

192

100

15

18

20.0

200

20.0

200

120

12.5

15

20.0

200

20.0

200

150

10

12

20.0

200

20.0

200

180

8.3

10

20.0

200

20.0

200

200

7.5

9

20.0

200

20.0

200

38

7 7.5

1
8 Φ

36

□
90

4-Φ6.5hole or M6

22.5°

L1

5GU□KB

25

78

5RK60GU-AF

5RK60GU-EF

5RK60GU-CF

5RK60GU-HF

3~200 65.5
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�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

�●อตัราทดเกยีร ์3~18 กรณีสนัเป็นไปได ้(L1=42)
  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง  Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GU ได ้Can be connected to GU pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric motor
 is the same as that of the gear shaft type                                                                                
5GU10XK     

�นําหนัก Weight：0.6kg

60

40 20
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Φ
85

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

4-Φ6.5hole

□90

Φ104±
0.5

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②

79

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.9kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

28max 75

25

126 L1 38

7.5

18

Φ
36

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

60

41

□90

4-Φ6.5hole or M6

Φ104±
0.5

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GU□KB 3~200 65.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

22
.5

7

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm
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1
1

22.5°

30

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

5RK60GU-AF

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W

ZD250CFAUL 47 27

5RK60GU-EF ZD150CFAUL 47 20

5RK60GU-CF ZD45BFAUL 47 19

H

37

31

31

25±0.5 5   0
 -0.03

5   
0

 -
0.

03

5
  +0.04
     0 3  +

0.
1

   
  0

 

�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์หนา้แปลนตวัทด Flange Mounting Reducer
�สามารถตดิตงับนเพลาเกยีรแ์บบ GU ได ้

Can be mounted on GU type gear shaft

5GU□K
�นําหนัก Weight:1.5kg

L1 38

7.5 7.511.5

25

18

Φ
36

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

4-Φ8.5hole

4-Φ7hole

130

110±0.5
60

36
±

0.
5

60

Φ104±
0.5

5RK60GU-AFT

5RK60GU-EFT

5RK60GU-CFT

5RK60GU-HFT

□
90

10

15
0

H
±

0.
5

W
±

0.
5

L±0.5

4

Φ4.2

Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)
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80

แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง
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N

CCW

PE

5RK60GU-AF、5RK60GU-EF、 5RK60GU-HF、5RK60GU-CF
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โค
ร A

C

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type



90mm90W

5RK90GU-AF
(5RK90A-AF)

5RK90GU-AFT
(5RK90A-AFT)

90 1ph 100
50

60

1.78

2.35

700

570

1250

1550
30.0

5RK90GU-EF
(5RK90A-EF)

5RK90GU-EFT
(5RK90A-EFT)

90
1ph 120

60 1.72 570 1550 25.0

5RK90GU-CF
(5RK90A-CF)

5RK90GU-CFT
(5RK90A-CFT) 1ph 230

50 700 1250

5RK90GU-HF
(5RK90A-HF)

5RK90GU-HFT
(5RK90A-HFT)

90

1ph 230
60 560 1550

6.0

5GU□KB

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

1ph 220

1ph 220

1ph 110

600

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

90

81

REVERSIBLE MOTORS

6.0

0.82

0.81

0.81

0.80

550

600

560

560

5RK90GU-AF 5RK90A-AF

5RK90GU-EF 5RK90A-EF
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5RK90GU-CFT 5RK90A-CFT

5RK90GU-HFT 5RK90A-HFT
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ร A

C

� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ตรง
Lead 
Wire 
Type

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่   
  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง
Terminal

 Box 
Type



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m. 

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
1.10

17.3

60Hz
1.40

14.3

5RK90GU-AF□

5RK90GU-EF□

5RK90GU-CF□

5RK90GU-HF□

5GU□KB
5GU□K

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.25kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

141 L1

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □90

Φ104±
0.5

3.6

417

500

2.00

20.4

1.70

17.3

5

300

360

2.80

28.6

2.50

25.5

6

250

300

3.40

34.7

2.80

28.6

7.5

200

240

4.30

43.9

3.50

35.7

9

166

200

5.10

52.0

4.20

42.9

12.5

120

144

6.40

65.3

5.20

53.1

15

100

120

7.70

78.6

6.20

63.3

18

83

100

9.20

93.3

7.50

76.5

25

60

72

11.6

118

9.40

95.9

30

50

60

13.6

139

11.3

115

36

41

50

16.6

169

13.5

138

50

30

36

20.0

200

18.8

192

60

25

30

20.0

200

20.0

200

75

20

24

20.0

200

20.0

200

90

16

20

20.0

200

20.0

200

100

15

18

20.0

200

20.0

200

120

12.5

15

20.0

200

20.0

200

150

10

12

20.0

200

20.0

200

180

8.3

10

20.0

200

20.0

200

200

7.5

9

20.0

200

20.0

200

38

7 7.5

1
8 Φ

36

□
90

4-Φ6.5hole or M6

22.5°

L1

5GU□KB

25

82

5RK90GU-AF

5RK90GU-EF

5RK90GU-CF

5RK90GU-HF

3~200 65.5
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C

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric motor
 is the same as that of the gear shaft type                                                                                
5GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.6kg
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4-Φ6.5hole 

□90

Φ104±
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แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②

83

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.40kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

28max 75

25

141 L1 38
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60

41

□90

4-Φ6.5hole or M6

Φ104±
0.5

L1

5GU□KB 3~200 65.5

22
.5

7

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm
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�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์หนา้แปลนตวัทด Flange Mounting Reducer
�สามารถตดิตงับนเพลาเกยีรแ์บบ GU ได ้ 

Can be mounted on GU type gear shaft

5GU□K
�นําหนัก Weight:1.5kg

L1 38

7.5 7.511.5
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8

4-Φ8.5hole

4-Φ7hole

130

110±0.5
60

36
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0.
5

60

Φ104±
0.5

5RK90GU-AFT

5RK90GU-EFT

5RK90GU-CFT

5RK90GU-HFT

5RK90GU-AF 5RK90A-AF

L W

ZD300CFAUL 58 26

5RK90GU-EF 5RK90A-EF ZD250CFAUL 47 27

5RK90GU-CF 5RK90A-CF ZD60BFAUL 48 23

H

38

37

32

□
90

10

15
0

H
±
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W
±
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5

L±0.5

4

Φ4.2

Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)
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รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �●  กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง
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CW
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C

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type
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� � � � �●เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

●หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาคขู่นาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ตรง
Lead 
Wire 
Type

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ  

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่   
  Enter the gear ratio in the box (□) within the 
model name

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง
Terminal

 Box 
Type



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

� � �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �● พนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% 

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m. 

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
2.30

23.4

60Hz
1.80

18.3

5RK120GU-AF□

5RK120GU-EF□

5RK120GU-CF□

5RK120GU-HF□

5GU□KB
5GU□K

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type ①
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.45kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

141 L1
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □90
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�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์ Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์ Mounting screws are included with gearhead.

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name



สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้ Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเฟือง The appearance of the electric motor
 is the same as that of the gear shaft type                                                                                
5GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.65kg
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แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type ②

87

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.6kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

28max 75

25

141 L1 38
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□90

4-Φ6.5hole or M6
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5GU□KB 3~200 65.5

22
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7

�●เสน้ผ่านศนูยก์ลางสายเคเบลิทใีชง้านได ้Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm
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�ลมิ·คยีเ์วย ์(อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์หนา้แปลนตวัทด Flange Mounting Reducer
�สามารถตดิตงับนเพลาเกยีรแ์บบ GU ได ้

Can be mounted on GU type gear shaft

5GU□K
�นําหนัก Weight:1.5kg

L1 38

7.5 7.511.5

25

18
Φ

36

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

4-Φ8.5hole

4-Φ7hole

130

110±0.5
60

36
±

0.
5

60

Φ104±
0.5

5RK120GU-AFT

5RK120GU-EFT

5RK120GU-CFT

5RK120GU-HFT

5RK120GU-AF 5RK120A-AF

L W

ZD350CFAUL 58 30.0

5RK120GU-EF 5RK120A-EF ZD300CFAUL 58 26.0

5RK120GU-CF 5RK120A-CF ZD80BFAUL 48 26.5

H

40

38

38

□
90

10

15
0

H
±

0.
5

W
±

0.
5

L±0.5

4

Φ4.2
R4.2

Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)
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โค
ร A

C

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

ขนาดของตวัเก็บประจ ุDimension Of Capacitor

● ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายไฟ สามารถใส ่187# ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �●  กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค
Round Shaft

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE

5RK120GU-AF、5RK120GU-EF、 5RK120GU-HF、5RK120GU-CF

L

N

CW

L

N

CCW

PEPE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

5RK120GU-AFT、5RK120GU-EFT、 5RK120GU-HFT、5RK120GU-CFTR
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โค
ร A

C

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ขอ้มูลจาํเพาะ มอเตอร ์

60mm6W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

2RK6GN-AM 2RK6A-AM

ประเภท
Type

2RK6GN-EM 2RK6A-EM

2RK6GN-CM 2RK6A-CM

2RK6GN-HM 2RK6A-HM

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type
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� �●การรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ จะอา้งองิจากหมายเลขรนุ่ทรีะบบุนแผ่นป้ายชอืของมอเตอร ์
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● Tp：มอีปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (แบบรเีซต็อตัโนมตั)ิหากมอเตอรร์อ้นเกนิไปไม่วา่ดว้ยสาเหตใุด อปุกรณป้์องกนัความรอ้นจะทาํ งานและหยดุการทาํงานของมอเตอรโ์ดยอตัโนมตัิ
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� � � �●เมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลง มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัดิงันัน โปรดตดัไฟกอ่นทาํการตรวจสอบหรอืซอ่มบาํรงุ เพอืความปลอดภยั
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ทลีงทา้ยดว้ย “-A” เมอืตอ้งใชแ้รงดนัไฟฟ้า 110V คา่ของตวัเก็บประจ ุ(capacitor) ใหย้ดึตามทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอรเ์ป็นหลกั
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

●อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

●Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

2GN

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง  ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

2GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟ
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิ
�ทกีาํหนด
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็
�ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

2RK6GN-AM 2RK6A-AM 6 1ph 100
50

60

0.265

0.232

60 48

40

1200

1450
4.0

2RK6GN-EM 2RK6A-EM 6
1ph 120

60
0.185

0.200
45 40 1450 2.5

2RK6GN-CM 2RK6A-CM
1ph 230

50
0.145

0.150
55 48 1200

2RK6GN-HM 2RK6A-HM

6

1ph 230
60

0.145

0.150
60 40 1450

1.0

2RK6GN-SM 2RK6A-SM 6 3ph 220
50

60

0.076

0.065

85 48

40

1200

1450
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

70

55

�มอเตอรช์นิดนีไม่มเีบรกในตวัThis type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบั

การทาํงาน 
Rating

30min

30min

30min

30min

630min

2RK6GN-SM 2RK6A-SM
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2RK6GN-S3M 2RK6A-S3M 6 3ph 380
50

60

0.044

0.038

85 48

40

1200

1450
-

70
30min

2RK6GN-S3M 2RK6A-S3M
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถขายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. 

�● ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง □ ในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

�●        สแีสดงทศิทางการหมุนเดยีวกบัมอเตอร ์สว่นอนื ๆ จะเป็นทศิทางตรงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็รอบ (RPM) คาํนวณจากความเรว็รอบซงิโครนัสของมอเตอร�์50Hz�1500r/min�60Hz�1800r/min�แลว้หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ผลลพัธท์ไีดเ้ป็นคา่ความเรว็รอบโดยประมาณ 

� �    ความเรว็รอบจรงิจะลดลงจากคา่ทแีสดงไวป้ระมาณ 2% ~ 20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

     displayed value, depending on the size of the load.

� � � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดเกยีรท์แีสดงในตารางดา้นลา่งนี สามารถตดิตงัเกยีรท์ดกลางทมีอีตัราทดเกยีรเ์ป็น 10 ระหวา่งมอเตอรก์บัชดุเกยีรห์ลกั ในกรณีนี 

�    คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 3N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allowance Torque Unit：บน Upside（N.m）/ลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.12

1.22

60Hz
0.10

1.02

2RK6GN-AM
2RK6GN-EM
2RK6GN-CM
2RK6GN-HM
2RK6GN-SM
2RK6GN-S3M

2GN□K

� �โหลดแขวนทยีอมรบัได ้ โหลดแนวแกนทยีอมรบัได ้

� �คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดส้าํหรบัหวัเกยีร ์J Permissible Load Inertia J For Gearhead

�ลกัษณะการเรมิตน้และการเบรก (คา่อา้งองิ) Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

3.6

417

500

0.14

1.43

0.12

1.22

5

300

360

0.19

1.94

0.16

1.63

6

250

300

0.23

2.35

0.19

1.94

7.5

200

240

0.29

2.96

0.24

2.45

9

166

200

0.35

3.57

0.29

2.96

12.5

120

144

0.49

5.00

0.41

4.18

15

100

120

0.58

5.92

0.49

5.00

18

83

100

0.70

7.14

0.58

5.92

25

60

72

0.88

8.98

0.73

7.45

30

50

60

1.10

11.2

0.88

8.98

36

41

50

1.30

13.3

1.10

11.2

50

30

36

1.60

16.3

1.30

13.3

60

25

30

1.90

19.4

1.60

16.3

75

20

24

2.40

24.5

2.00

20.4

90

16

20

2.90

29.6

2.40

24.5

100

15

18

3.00

30.0

2.60

26.5

120

12.5

15

3.00

30.0

3.00

30.0

150

10

12

3.00

30.0

3.00

30.0

180

8.3

10

3.00

30.0

3.00

30.0

200

7.5

9

3.00

30.0

3.00

30.0
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มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

0        0.25      0.5     0.075      0.1

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

0        0.25      0.5     0.075      0.1

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz
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10

150

180

0.39

3.98

0.32

3.26

20

75

90

0.75

7.65

0.62

6.32

40

37

45

1.39

14.2

1.15

11.7
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มอเตอร ์(เพลากลม) ��→ หนา้ 215                          Motor (Round shaft) →P215

หวัเกยีร ์→หนา้ 215                                             Gearhead→P215

→หนา้ 215 → P 215
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แบบบอกขนาด (หน่วย:mm) Dimensions (Unit:mm)
�หวัเกยีรม์สีกรสูาํหรบัตดิตงัมาใหแ้ลว้ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight: มอเตอร ์Motor: 1.1kg               หวัเกยีร ์Gearhead: 0.4kg

116 L1

Φ
8 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
5

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG

□60

Φ70±0.5

30

6 3

1
0 Φ

24

Φ
60

4-Φ4.5hole or M4

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

2RK6GN-AM

2RK6GN-EM

2RK6GN-CM

2RK6GN-HM

2RK6GN-SM

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

2GN 3~200 41.5

สว่นของแกนหมุนของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type
�ยกเวน้นําหนักและสว่นของเพลาแลว้ รปูรา่งภายนอกของมอเตอรจ์ะเหมอืนกบัรนุ่เพลาเฟืองทา้ย。 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

24
2

Φ
6 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
2

□60

4-Φ5hole

Φ70±0.5

Φ
55

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

ขนาดภายนอกของคาปาซเิตอร ์Formal Dimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

2RK6GN-AM 2RK6A-AM

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD40CFAUL 47 17 31

2RK6GN-EM 2RK6A-EM ZD25CFAUL 38 17 28

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead
�สามารถตดิตงับนเพลาเฟืองทา้ย GN ได ้

Can be connected to GN pinion shaft type

ลกัษณะภายนอกของมอเตอรไ์ฟฟ้าเหมอืนกบัประเภทเพลาฟันเฟือง
The appearance of the electric motoris the same as that of the gear shaft type                                                                                
3GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.3kg

5

22.5°

38.8

26 12.8
2

Φ
56

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

4-Φ4.5hole

□60

Φ70±
0.5

2RK6GN-CM 2RK6A-CM ZD10BFAUL 36 11 22

สายไฟเบรกไฟฟ้า450mm
Electromagnetic
braking lead wire 450mm
UL1569,22AWG

Φ
60

10

15
0

H
±

0.
5

W
±

0.
5

L±0.5

4

Φ4.2

26.5
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�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง ( )  ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 สามารถทาํเป็นกลอ่งสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

� �● สายตอ่ของคาปาซเิตอรจ์ะเป็นแบบสาย (Lead Wire) แตส่ามารถเปลยีนเป็นแบบขวัเสยีบ (ชนิด 187#) 

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● ในชอ่ง ของรหสัรนุ่มอเตอร ์หมายถงึสญัลกัษณ ์(T) ซงึแสดงวา่เป็นรนุ่ทมีเีทอรม์นิอลบ็อกซ ์

   (กลอ่งตอ่สายไฟ)

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

2RK6GN-AM、2RK6GN-EM、2RK6GN-CM、2RK6GN-HM

CW CCW

PE
L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1
Sw1

� �AC 125V 3Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 125V 3A 
minimum 
(Inductive Load)

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A 
minimum
(Inductive Load)Sw2 -

Sw1

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

2IK6GN-SM(S3M)
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�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE

Black/ดาํ

Black/ดาํ

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

110V 220V

CCW

PE
White/ขาว

�Brown/นําตาล

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

220V 380V
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ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

หมายเหต ุNotes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

หมายเหตุ
Note

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเหตุ
Note

อนิพุตเฟสเดยีว 100V, 

110/120V
Single-Phase 100V,
110/120V Input

อนิพุตเฟสเดยีว 220V, 

230V
Single-Phase 220V,
230V Input

�Blue/นําเงนิ

   White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

�Blue/นําเงนิ

   White/ขาว

Red/แดง

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ขอ้มูลจาํเพาะ มอเตอร ์

70mm15W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

3RK15GN-AM 3RK15A-AM

ประเภท
Type

3RK15GN-EM 3RK15A-EM

3RK15GN-CM 3RK15A-CM

3RK15GN-HM 3RK15A-HM
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หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

3GN

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง   ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

3GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟ
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

3RK15GN-AM 3RK15A-AM 15 1ph 100
50

60

0.40

0.56

110 125

105

1200

1450
7.0

3RK15GN-EM 3RK15A-EM 15
1ph 120

60
0.43

0.42
85 105 1450 6.0

3RK15GN-CM 3RK15A-CM
1ph 230

50 0.23 110 125 1200

3RK15GN-HM 3RK15A-HM

15

1ph 230
60 105 1450

1.5

3RK15GN-SM 3RK15A-SM 15 3ph 220
50

60

0.14

0.12

220 125

105

1200

1450
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

180

105

�มอเตอรช์นิดนีไม่มเีบรกในตวัThis type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 
Rating

30min

30min

30min

30min

1530min

3RK15GN-SM 3RK15A-SM

0.20
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90
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3RK15GN-S3M 3RK15A-S3M

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

●อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

●Long Life 

● Low Noise

� �●การรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ จะอา้งองิจากหมายเลขรนุ่ทรีะบบุนแผ่นป้ายชอืของมอเตอร ์
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● Tp：มอีปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (แบบรเีซต็อตัโนมตั)ิหากมอเตอรร์อ้นเกนิไปไม่วา่ดว้ยสาเหตใุด อปุกรณป้์องกนัความรอ้นจะทาํ งานและหยดุการทาํงานของมอเตอรโ์ดยอตัโนมตัิ
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� � � �●เมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลง มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัดิงันัน โปรดตดัไฟกอ่นทาํการตรวจสอบหรอืซอ่มบาํรงุ เพอืความปลอดภยั
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ทลีงทา้ยดว้ย “-A” เมอืตอ้งใชแ้รงดนัไฟฟ้า 110V คา่ของตวัเก็บประจ ุ(capacitor) ใหย้ดึตามทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอรเ์ป็นหลกั
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

แรงบดิ
�ทกีาํหนด
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็
�ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowsid kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.30

3.06

60Hz
0.26

2.65

3RK15GN-AM
3RK15GN-EM
3RK15GN-CM
3RK15GN-HM
3RK15GN-SM

3RK15GN-S3M

3GN□K

� �โหลดแขวนทยีอมรบัได ้ โหลดแนวแกนทยีอมรบัได ้

� �คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดส้าํหรบัหวัเกยีร ์J Permissible Load Inertia J For Gearhead

�ลกัษณะการเรมิตน้และการเบรก (คา่อา้งองิ) Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

3.6

417

500

0.36

3.67

0.31

3.16

5

300

360

0.51

5.20

0.43

4.38

6

250

300

0.61

6.22

0.51

5.20

7.5

200

240

0.76

7.75

0.64

6.53

9

166

200

0.91

9.28

0.77

7.85

12.5

120

144

1.30

13.2

1.10

11.2

15

100

120

1.50

15.3

1.30

13.2

18

83

100

1.80

18.3

1.50

15.3

25

60

72

2.30

23.4

1.90

19.3

30

50

60

2.70

27.5

2.30

23.4

36

41

50

3.30

33.7

2.80

28.5

50

30

36

4.10

41.8

3.50

35.7

60

25

30

5.00

50.0

4.20

42.8

75

20

24

5.00

50.0

5.00

50.0

90

16

20

5.00

50.0

5.00

50.0

100

15

18

5.00

50.0

5.00

50.0

120

12.5

15

5.00

50.0

5.00

50.0

150

10

12

5.00

50.0

5.00

50.0

180

8.3

10

5.00

50.0

5.00

50.0

200

7.5

9

5.00

50.0

5.00

50.0
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มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
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150

180

0.97

9.90

0.80

8.16

20

75
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1.94
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1.64

16.7
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3.48

35.5

2.88

29.4
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มอเตอร ์(เพลากลม) ��→ หนา้ 215                          Motor (Round shaft) →P215

หวัเกยีร ์→หนา้ 215                                             Gearhead→P215

→หนา้ 215 → P 215

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถขายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. 

�● ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง □ ในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

�●        สแีสดงทศิทางการหมุนเดยีวกบัมอเตอร ์สว่นอนื ๆ จะเป็นทศิทางตรงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็รอบ (RPM) คาํนวณจากความเรว็รอบซงิโครนัสของมอเตอร�์50Hz�1500r/min�60Hz�1800r/min�แลว้หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ผลลพัธท์ไีดเ้ป็นคา่ความเรว็รอบโดยประมาณ 

� �    ความเรว็รอบจรงิจะลดลงจากคา่ทแีสดงไวป้ระมาณ 2% ~ 20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

     displayed value, depending on the size of the load.

� � � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดเกยีรท์แีสดงในตารางดา้นลา่งนี สามารถตดิตงัเกยีรท์ดกลางทมีอีตัราทดเกยีรเ์ป็น 10 ระหวา่งมอเตอรก์บัชดุเกยีรห์ลกั ในกรณีนี 

�    คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 5N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N·m.
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แบบบอกขนาด (หน่วย:mm) Dimensions (Unit:mm)
�หวัเกยีรม์สีกรสูาํหรบัตดิตงัมาใหแ้ลว้ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.47kg              หวัเกยีร ์Gearhead： 0.5kg

120 L1

Φ
10

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

5

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG

□70

Φ82±0.5

32

6.5 3

1
5 Φ

25

Φ
70

4-Φ5.5hole or M5

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

3RK15GN-AM

3RK15GN-EM

3RK15GN-CM

3RK15GN-HM

3RK15GN-SM

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

3GN 3~200 42

�ยกเวน้นําหนักและสว่นของเพลาแลว้ รปูรา่งภายนอกของมอเตอรจ์ะเหมอืนกบัรนุ่เพลาเฟืองทา้ย。 
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

32
2

Φ
6 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
2

□70

4-Φ6hole

Φ82±0.5

Φ
65

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

ขนาดภายนอกของคาปาซเิตอร ์Formal Dimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

3RK15GN-AM 3RK15A-AM

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD70CFAUL 47 24.0 37

3RK15GN-EM 3RK15A-EM ZD60CFAUL 48 23.0 32

� �● สายตอ่ของคาปาซเิตอรจ์ะเป็นแบบสาย (Lead Wire) แตส่ามารถเปลยีนเป็นแบบขวัเสยีบ (ชนิด 187#) 

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

5

22.5°

46.5

32 14.5
2

Φ
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0

4-Φ5.5hole

□70

Φ82±
0.5

3RK15GN-CM 3RK15A-CM ZD15BFAUL 36 12.5 24

สายไฟเบรกไฟฟ้า450mm
Electromagnetic
braking lead wire 450mm
UL1569,22AWG
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25±0.5 4   0
 -0.03
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�สามารถตดิตงับนเพลาเฟืองทา้ย GN ได ้
Can be connected to GN pinion shaft type

ลกัษณะภายนอกของมอเตอรไ์ฟฟ้าเหมอืนกบัประเภทเพลาฟันเฟือง
The appearance of the electric motoris the same as that of the gear shaft type                                                                                
3GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.3kg

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง ( )  ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 สามารถทาํเป็นกลอ่งสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

� �ลมิ รอ่งลมิ อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร ์

สว่นของแกนหมุนของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

3RK15GN-AM、3RK15GN-EM、3RK15GN-CM、3RK15GN-HM

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

3RK15GN-SM(S3M)
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CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

Black/ดาํ

Black/ดาํ

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

110V 220V

CCW

PE
White/ขาว

�Brown/นําตาล

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

220V 380V

Sw1
� �AC 125V 8Aขนัตาํ

�(โหลดแบบเหนียวนํา)
AC 125V 8A 
minimum 
(Inductive Load)

� �AC 250V 8Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 8A 
minimum
(Inductive Load)Sw2 -

Sw1

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

หมายเหต ุNotes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

หมายเหตุ
Note

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเหตุ
Note

อนิพุตเฟสเดยีว 100V, 

110/120V
Single-Phase 100V,
110/120V Input

อนิพุตเฟสเดยีว 220V, 

230V
Single-Phase 220V,
230V Input

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ขอ้มูลจาํเพาะ มอเตอร ์

80mm25W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

4RK25GN-AM 4RK25A-AM

ประเภท
Type

4RK25GN-EM 4RK25A-EM

4RK25GN-CM 4RK25A-CM

4RK25GN-HM 4RK25A-HM
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หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

4GN

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง   ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

4GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟ
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

4RK25GN-AM 4RK25A-AM 25 1ph 100
50

60

0.59

0.69

160 200

165

1250

1550
10.0

4RK25GN-EM 4RK25A-EM 25
1ph 120

60
0.45

0.50
140 165 1550 8.0

4RK25GN-CM 4RK25A-CM
1ph 230

50 200 1250

4RK25GN-HM 4RK25A-HM

25

1ph 230
60 165 1550

2.2

4RK25GN-SM 4RK25A-SM 25 3ph 220
50

60

0.185

0.170

350 200

165

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

250

140

�มอเตอรช์นิดนีไม่มเีบรกในตวัThis type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 
Rating

30min

30min

30min

30min

2530min

4RK25GN-SM 4RK25A-SM

0.35 140

0.29

0.30

140

160
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2.2

4RK25GN-S3M 4RK25A-S3M 25 3ph 380
50

60

0.107

0.098

350 200

165

1250

1550
-

250
30min

4RK25GN-S3M 4RK25A-S3M

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

●อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

●Long Life 

● Low Noise

� �●การรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ จะอา้งองิจากหมายเลขรนุ่ทรีะบบุนแผ่นป้ายชอืของมอเตอร ์
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● Tp：มอีปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (แบบรเีซต็อตัโนมตั)ิหากมอเตอรร์อ้นเกนิไปไม่วา่ดว้ยสาเหตใุด อปุกรณป้์องกนัความรอ้นจะทาํ งานและหยดุการทาํงานของมอเตอรโ์ดยอตัโนมตัิ
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� � � �●เมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลง มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัดิงันัน โปรดตดัไฟกอ่นทาํการตรวจสอบหรอืซอ่มบาํรงุ เพอืความปลอดภยั
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ทลีงทา้ยดว้ย “-A” เมอืตอ้งใชแ้รงดนัไฟฟ้า 110V คา่ของตวัเก็บประจ ุ(capacitor) ใหย้ดึตามทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอรเ์ป็นหลกั
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

แรงบดิ
�ทกีาํหนด
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็
�ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถขายแยกกนัได ้สญัลกัษณ ์( ) ในรหสัรนุ่ของมอเตอรไ์ฟฟ้า แสดงถงึรนุ่ทมีาพรอ้มกลอ่งเทอรม์นิอล (T)

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง □ ในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

�●        สแีสดงทศิทางการหมุนเดยีวกบัมอเตอร ์สว่นอนื ๆ จะเป็นทศิทางตรงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็รอบ (RPM) คาํนวณจากความเรว็รอบซงิโครนัสของมอเตอร�์50Hz�1500r/min�60Hz�1800r/min�แลว้หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ผลลพัธท์ไีดเ้ป็นคา่ความเรว็รอบโดยประมาณ 

� �    ความเรว็รอบจรงิจะลดลงจากคา่ทแีสดงไวป้ระมาณ 2% ~ 20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

    displayed  value, depending on the size of the load.

� � � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดเกยีรท์แีสดงในตารางดา้นลา่งนี สามารถตดิตงัเกยีรท์ดกลางทมีอีตัราทดเกยีรเ์ป็น 10 ระหวา่งมอเตอรก์บัชดุเกยีรห์ลกั ในกรณีนี 

�   คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 6N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N·m.

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.49

5.00

60Hz
0.40

4.08

4RK25GN-AM
4RK25GN-EM
4RK25GN-CM
4RK25GN-HM
4RK25GN-SM

4RK25GN-S3M

4GN□K

� �โหลดแขวนทยีอมรบัได ้ โหลดแนวแกนทยีอมรบัได ้

� �คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดส้าํหรบัหวัเกยีร ์J Permissible Load Inertia J For Gearhead

�ลกัษณะการเรมิตน้และการเบรก (คา่อา้งองิ) Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

3.6

417

500

0.58

5.91

0.48

4.89

5

300

360

0.81

8.26

0.67

6.83

6

250

300

0.97

9.89

0.80

8.16

7.5

200

240

1.20

12.2

10.0

10.2

9

166

200

1.50

15.3

1.20

12.2

12.5

120

144

2.00

20.4

1.70

17.3

15

100

120

2.40

24.4

2.00

20.4

18

83

100

2.90

29.6

2.40

24.4

25

60

72

3.70

37.7

3.00

30.6

30

50

60

4.40

44.9

3.60

36.7

36

41

50

5.30

54.1

4.30

43.8

50

30

36

6.60

67.3

5.40

55.1

60

25

30

7.90

80.0

6.50

66.3

75

20

24

8.00

80.0

8.00

80.0

90

16

20

8.00

80.0

8.00

80.0

100

15

18

8.00

80.0

8.00

80.0

120

12.5

15

8.00

80.0

8.00

80.0

150

10

12

8.00

80.0

8.00

80.0

180

8.3

10

8.00

80.0

8.00

80.0

200

7.5

9

8.00

80.0

8.00

80.0
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มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

0         0.1       0.2        0.3       0.4

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz
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10

150

180

1.55

15.8

1.25

12.8

20

75

90

3.17

32.3

2.64

26.9

40

37

45

5.57

56.8

4.49

45.8
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อ
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อ
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ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

มอเตอร ์(เพลากลม) ��→ หนา้ 215                          Motor (Round shaft) →P215

หวัเกยีร ์→หนา้ 215                                             Gearhead→P215

→หนา้ 215 → P 215

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowsid kgf.cm）
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แบบบอกขนาด (หน่วย:mm) Dimensions (Unit:mm)
�หวัเกยีรม์สีกรสูาํหรบัตดิตงัมาใหแ้ลว้ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.15kg              หวัเกยีร ์Gearhead： 0.8kg

133 L1

Φ
10

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

5

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG □80

Φ94±0.5

32

6.5 3

1
5 Φ

32

Φ
78

4-Φ5.5hole or M5

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

4RK25GN-AM

4RK25GN-EM

4RK25GN-CM

4RK25GN-HM

4RK25GN-SM

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

4GN 3~200 43.5

สว่นของแกนหมุนของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type
�ยกเวน้นําหนักและสว่นของเพลาแลว้ รปูรา่งภายนอกของมอเตอรจ์ะเหมอืนกบัรนุ่เพลาเฟืองทา้ย。 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

32
2

Φ
8 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
5

□80

4-Φ6hole

Φ94±0.5

Φ
73

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

ขนาดภายนอกของคาปาซเิตอร ์Formal Dimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

4RK25GN-AM 4RK25A-AM

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD100CFAUL 58 26.0 38

4RK25GN-EM 4RK25A-EM ZD80CFAUL 48 26.5 38

� �● สายตอ่ของคาปาซเิตอรจ์ะเป็นแบบสาย (Lead Wire) แตส่ามารถเปลยีนเป็นแบบขวัเสยีบ (ชนิด 187#) 

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

7

22.5°

46.5

32 14.5
2

Φ
76

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

4-Φ5.5hole

□80

Φ94±
0.5

4RK25GN-CM 4RK25A-CM ZD18BFAUL 37 15.0 27

สายไฟเบรกไฟฟ้า450mm
Electromagnetic
braking lead wire 450mm
UL1569,22AWG

25

25

25±0.5 4   0
 -0.03

4   
0

 -
0.

03 4  +0.04
     0 

2.
5  +

0.
1

   
  0
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15
0

H
±

0.
5
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±
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5

L±0.5

17 5.4
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E
x
p

la
in

ค
าํ
อ

ธ
ิบ

า
ย

In
d

u
c
tio

n
 M

o
to

r

�
ม

อ
เต

อ
รเ์ห

นี
ย

ว
นํ

า
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รก์
ล

บั
ท

ิศ
ท

า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รค์
ว
บ

ค
ุม

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รก์
ล

บั
ท

ิศ
ท

า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รค์
ว
บ

ค
ุม

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด

4RK25GN-S3M

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

�สามารถตดิตงับนเพลาเฟืองทา้ย GN ได ้
Can be connected to GN pinion shaft type

ลกัษณะภายนอกของมอเตอรไ์ฟฟ้าเหมอืนกบัประเภทเพลาฟันเฟือง
The appearance of the electric motoris the same as that of the gear shaft type                                                                                

4GN10XK     
�นําหนัก Weight：0.41kg

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง ( )  ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 สามารถทาํเป็นกลอ่งสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

� �ลมิ รอ่งลมิ อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร ์
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

4RK25GN-AM、4RK25GN-EM、4RK25GN-CM、4RK25GN-HM

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

4RK25GN-SM(S3M)
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CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

Black/ดาํ

Black/ดาํ

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

110V 220V

CCW

PE
White/ขาว

�Brown/นําตาล

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

220V 380V

Sw1
� �AC 125V 3Aขนัตาํ

�(โหลดแบบเหนียวนํา)
AC 125V 3A 
minimum 
(Inductive Load)

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A 
minimum
(Inductive Load)Sw2 -

Sw1

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

หมายเหต ุNotes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

หมายเหตุ
Note

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเหตุ
Note

อนิพุตเฟสเดยีว 100V, 

110/120V
Single-Phase 100V,
110/120V Input

อนิพุตเฟสเดยีว 220V, 

230V
Single-Phase 220V,
230V Input

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ขอ้มูลจาํเพาะ มอเตอร ์

90mm40W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

5RK40GN-AM 5RK40A-AM

ประเภท
Type

5RK40GN-EM 5RK40A-EM

5RK40GN-CM 5RK40A-CM

5RK40GN-HM 5RK40A-HM
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หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

5GN

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง   ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

5GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟ
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

5RK40GN-AM 5RK40A-AM 40 1ph 100
50

60

0.78

1.05
300

315

260

1250

1550
15.0

5RK40GN-EM 5RK40A-EM 40
1ph 120

60
0.79

0.80
260 260 1550 12.0

5RK40GN-CM 5RK40A-CM
1ph 230

50 315 1250

5RK40GN-HM 5RK40A-HM

40

1ph 230
60 260 1550

3.00

5RK40GN-SM 5RK40A-SM 40 3ph 220
0.30

0.25

800

660

315 1250

1600

0.30

0.25

1ph 220

1ph 220

1ph 110

250

�มอเตอรช์นิดนีไม่มเีบรกในตวัThis type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 
Rating

30min

30min

30min

4030min

5RK40GN-SM 5RK40A-SM

0.45 270

0.45 270

30min
50

60
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3.00

5RK40GN-S3M 5RK40A-S3M 40 3ph 380
0.17

0.14

800

660

315 1250

1600

0.30

0.25250
30min

50

60

5RK40GN-S3M 5RK40A-S3M

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

●อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

●Long Life 

● Low Noise

� �●การรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ จะอา้งองิจากหมายเลขรนุ่ทรีะบบุนแผ่นป้ายชอืของมอเตอร ์
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● Tp：มอีปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (แบบรเีซต็อตัโนมตั)ิหากมอเตอรร์อ้นเกนิไปไม่วา่ดว้ยสาเหตใุด อปุกรณป้์องกนัความรอ้นจะทาํ งานและหยดุการทาํงานของมอเตอรโ์ดยอตัโนมตัิ
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� � � �●เมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลง มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัดิงันัน โปรดตดัไฟกอ่นทาํการตรวจสอบหรอืซอ่มบาํรงุ เพอืความปลอดภยั
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ทลีงทา้ยดว้ย “-A” เมอืตอ้งใชแ้รงดนัไฟฟ้า 110V คา่ของตวัเก็บประจ ุ(capacitor) ใหย้ดึตามทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอรเ์ป็นหลกั
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

แรงบดิ
�ทกีาํหนด
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็
�ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.77

7.85

60Hz
0.63

6.42

5RK40GN-AM
5RK40GN-EM
5RK40GN-CM
5RK40GN-HM
5RK40GN-SM

5RK40GN-S3M

5GN□K

� �โหลดแขวนทยีอมรบัได ้ โหลดแนวแกนทยีอมรบัได ้

� �คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดส้าํหรบัหวัเกยีร ์J Permissible Load Inertia J For Gearhead

�ลกัษณะการเรมิตน้และการเบรก (คา่อา้งองิ) Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

3.6

417

500

0.92

9.38

0.76

7.75

5

300

360

1.30

13.2

1.10

11.2

6

250

300

1.50

15.3

1.30

13.2

7.5

200

240

1.90

19.4

1.60

16.3

9

166

200

2.30

23.4

1.90

19.3

12.5

120

144

3.20

32.6

2.60

16.5

15

100

120

3.80

38.7

3.20

32.6

18

83

100

4.60

46.9

3.80

38.7

25

60

72

5.70

58.1

4.70

47.9

30

50

60

6.90

70.4

5.70

58.1

36

41

50

8.30

84.7

6.80

69.3

50

30

36

10.0

100

8.60

87.7

60

25

30

10.0

100

10.0

100

75

20

24

10.0

100

10.0

100

90

16

20

10.0

100

10.0

100

100

15

18

10.0

100

10.0

100

120

12.5

15

10.0

100

10.0

100

150

10

12

10.0

100

10.0

100

180

8.3

10

10.0

100

10.0

100

200

7.5

9

10.0

100

10.0

100
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มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

0        0.25      0.5       0.75        1

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้ Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz
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10

150

180

2.38

24.3

2.00

20.4

20

75

90

4.88

49.8

4.07

�● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถขายแยกกนัได ้สญัลกัษณ ์( ) ในรหสัรนุ่ของมอเตอรไ์ฟฟ้า แสดงถงึรนุ่ทมีาพรอ้มกลอ่งเทอรม์นิอล (T)

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง □ ในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

�●        สแีสดงทศิทางการหมุนเดยีวกบัมอเตอร ์สว่นอนื ๆ จะเป็นทศิทางตรงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็รอบ (RPM) คาํนวณจากความเรว็รอบซงิโครนัสของมอเตอร�์50Hz�1500r/min�60Hz�1800r/min�แลว้หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ผลลพัธท์ไีดเ้ป็นคา่ความเรว็รอบโดยประมาณ 

� �    ความเรว็รอบจรงิจะลดลงจากคา่ทแีสดงไวป้ระมาณ 2% ~ 20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

    displayed  value, depending on the size of the load.

� � � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดเกยีรท์แีสดงในตารางดา้นลา่งนี สามารถตดิตงัเกยีรท์ดกลางทมีอีตัราทดเกยีรเ์ป็น 10 ระหวา่งมอเตอรก์บัชดุเกยีรห์ลกั ในกรณีนี 

�   คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 6N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N·m.

41.5

40

37

45

8.57

87.4

7.19

73.4
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มอเตอร ์(เพลากลม) ��→ หนา้ 215                          Motor (Round shaft) →P215

หวัเกยีร ์→หนา้ 215                                             Gearhead→P215

→หนา้ 215 → P 215

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowsid kgf.cm）
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แบบบอกขนาด (หน่วย:mm) Dimensions (Unit:mm)
�หวัเกยีรม์สีกรสูาํหรบัตดิตงัมาใหแ้ลว้ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.1kg              หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg

152 L1

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG

□90

Φ104±0.5

32

7 5

1
8 Φ

36

4-Φ6.5hole or M6

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

5RK40GN-AM

5RK40GN-EM

5RK40GN-CM

5RK40GN-HM

5RK40GN-SM

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GN 3~200 60

สว่นของแกนหมุนของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type
�ยกเวน้นําหนักและสว่นของเพลาแลว้ รปูรา่งภายนอกของมอเตอรจ์ะเหมอืนกบัรนุ่เพลาเฟืองทา้ย。 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ขนาดภายนอกของคาปาซเิตอร ์Formal Dimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

5RK40GN-AM 5RK40A-AM

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD150CFAUL 47 20.0 31

5RK40GN-EM 5RK40A-EM ZD120CFAUL 58 30.0 40

� �● สายตอ่ของคาปาซเิตอรจ์ะเป็นแบบสาย (Lead Wire) แตส่ามารถเปลยีนเป็นแบบขวัเสยีบ (ชนิด 187#) 

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

58.5

40 18.5
2

Φ
85

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

4-Φ6.5hole

□90

Φ104±
0.5

5RK40GN-CM 5RK40A-CM ZD30BFAUL 38 18.5 29

สายไฟเบรกไฟฟ้า450mm
Electromagnetic
braking lead wire 450mm
UL Style 1569,22AWG

25
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2
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03

0

9

22.5°
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25±0.5
4
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 -0.03

4   
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4  +0.04
     0 
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  0
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�สามารถตดิตงับนเพลาเฟืองทา้ย GN ได ้
Can be connected to GN pinion shaft type

ลกัษณะภายนอกของมอเตอรไ์ฟฟ้าเหมอืนกบัประเภทเพลาฟันเฟือง
The appearance of the electric motoris the same as that of the gear shaft type                                                                                
5GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.6kg

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง ( )  ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 สามารถทาํเป็นกลอ่งสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

� �ลมิ รอ่งลมิ อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร ์
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

5RK40GN-AM、5RK40GN-EM、5RK40GN-CM、5RK40GN-HM

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

5RK40GN-SM(S3M)
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CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

Black/ดาํ

Black/ดาํ

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

110V 220V

CCW

PE
White/ขาว

�Brown/นําตาล

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

220V 380V

Sw1
� �AC 125V 3Aขนัตาํ

�(โหลดแบบเหนียวนํา)
AC 125V 3A 
minimum 
(Inductive Load)

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A 
minimum
(Inductive Load)Sw2 -

Sw1

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)
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โค

ร A
C

ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

หมายเหต ุNotes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

หมายเหตุ
Note

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเหตุ
Note

อนิพุตเฟสเดยีว 100V, 

110/120V
Single-Phase 100V,
110/120V Input

อนิพุตเฟสเดยีว 220V, 

230V
Single-Phase 220V,
230V Input

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ขอ้มูลจาํเพาะ มอเตอร ์

90mm60W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

5RK60GN-AFM 5RK60A-AFM

ประเภท
Type

5RK60GN-EFM 5RK60A-EFM

5RK60GN-CFM 5RK60A-CFM

5RK60GN-HFM 5RK60A-HFM
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หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

5GN

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง   ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

5GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟ
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

5RK60GN-AFM 5RK60A-AFM 60 1ph 100
50

60

1.26

1.70
470

470

380

1250

1550
25.0

5RK60GN-EFM 5RK60A-EFM 60
1ph 120

60 1.05 380 1550 15.0

5RK60GN-CFM 5RK60A-CFM
1ph 230

50 470 1250

5RK60GN-HFM 5RK60A-HFM

60

1ph 230
60 380 1550

4.5

5RK60GN-SFM 5RK60A-SFM 60 3ph 220
50

60

0.45

0.40

1000 470

380

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

800

�มอเตอรช์นิดนีไม่มเีบรกในตวัThis type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 
Rating

30min

30min

30min

6030min

5RK60GN-SFM 5RK60A-SFM

0.55

0.60

0.55

0.60

420

460

420

460

330

380

30min
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5RK60GN-S3FM 5RK60A-S3FM 60 3ph 380
50

60

0.26

0.23

1000 470

380

1250

1550
-

800
30min

5RK60GN-S3FM 5RK60A-S3FM

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

●อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

●Long Life 

● Low Noise

� �●การรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ จะอา้งองิจากหมายเลขรนุ่ทรีะบบุนแผ่นป้ายชอืของมอเตอร ์
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● Tp：มอีปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (แบบรเีซต็อตัโนมตั)ิหากมอเตอรร์อ้นเกนิไปไม่วา่ดว้ยสาเหตใุด อปุกรณป้์องกนัความรอ้นจะทาํ งานและหยดุการทาํงานของมอเตอรโ์ดยอตัโนมตัิ
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� � � �●เมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลง มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัดิงันัน โปรดตดัไฟกอ่นทาํการตรวจสอบหรอืซอ่มบาํรงุ เพอืความปลอดภยั
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ทลีงทา้ยดว้ย “-A” เมอืตอ้งใชแ้รงดนัไฟฟ้า 110V คา่ของตวัเก็บประจ ุ(capacitor) ใหย้ดึตามทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอรเ์ป็นหลกั
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

แรงบดิ
�ทกีาํหนด
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็
�ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
1.10

11.2

60Hz
0.92

9.38

5RK60GN-AFM
5RK60GN-EFM
5RK60GN-CFM
5RK60GN-HFM
5RK60GN-SFM

5RK60GN-S3FM

5GN□K

� �โหลดแขวนทยีอมรบัได ้ โหลดแนวแกนทยีอมรบัได ้

� �คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดส้าํหรบัหวัเกยีร ์J Permissible Load Inertia J For Gearhead

�ลกัษณะการเรมิตน้และการเบรก (คา่อา้งองิ) Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

3.6

417

500

1.40

14.2

1.10

11.2

5

300

360

1.90

19.3

1.50

15.3

6

250

300

2.30

23.4

1.80

18.3

7.5

200

240

2.90

29.6

2.30

23.4

9

166

200

3.40

34.7

2.80

28.5

10

150

180

3.57

36.4

2.99

30.5

15

100

120

5.70

58.1

4.60

46.9

18

83

100

6.80

69.3

5.50

56.1

25

60

72

8.60

87.7

6.90

70.4

30

50

60

10.0

100

8.30

84.7

36

41

50

10.0

100

10.0

100

50

30

36

10.0

100

10.0

100

60

25

30

10.0

100

10.0

100

75

20

24

10.0

100

10.0

100

90

16

20

10.0

100

10.0

100

100

15

18

10.0

100

10.0

100

120

12.5

15

10.0

100

10.0

100

150

10

12

10.0

100

10.0

100

180

8.3

10

10.0

100

10.0

100

200

7.5

9

10.0

100

10.0

100
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มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

0        0.25      0.5       0.75        1

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้ Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz
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12.5

120

144

4.80

48.9

3.80

38.7

20

75

90

7.03

71.7

5.70

58.2

40

37

45

10.0

100

10.0

100
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ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

มอเตอร ์(เพลากลม) ��→ หนา้ 215                          Motor (Round shaft) →P215

หวัเกยีร ์→หนา้ 215                                             Gearhead→P215

→หนา้ 215 → P 215

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถขายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. 

�● ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง □ ในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

�●        สแีสดงทศิทางการหมุนเดยีวกบัมอเตอร ์สว่นอนื ๆ จะเป็นทศิทางตรงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็รอบ (RPM) คาํนวณจากความเรว็รอบซงิโครนัสของมอเตอร�์50Hz�1500r/min�60Hz�1800r/min�แลว้หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ผลลพัธท์ไีดเ้ป็นคา่ความเรว็รอบโดยประมาณ 

� �    ความเรว็รอบจรงิจะลดลงจากคา่ทแีสดงไวป้ระมาณ 2% ~ 20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

     displayed value, depending on the size of the load.

� � � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดเกยีรท์แีสดงในตารางดา้นลา่งนี สามารถตดิตงัเกยีรท์ดกลางทมีอีตัราทดเกยีรเ์ป็น 10 ระหวา่งมอเตอรก์บัชดุเกยีรห์ลกั ในกรณีนี 

�    คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 6N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowsid kgf.cm）
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แบบบอกขนาด (หน่วย:mm) Dimensions (Unit:mm)
�หวัเกยีรม์สีกรสูาํหรบัตดิตงัมาใหแ้ลว้ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.55kg              หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg

170 L1

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG

□90

Φ104±0.5

32

7 5

1
8 Φ

36

4-Φ6.5hole or M6

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

5RK60GN-AFM

5RK60GN-EFM

5RK60GN-CFM

5RK60GN-HFM

5RK60GN-SFM

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GN 3~200 60

สว่นของแกนหมุนของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type
�ยกเวน้นําหนักและสว่นของเพลาแลว้ รปูรา่งภายนอกของมอเตอรจ์ะเหมอืนกบัรนุ่เพลาเฟืองทา้ย。 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

58.5

40 18.5
2

Φ
85

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

4-Φ6.5hole

□90

Φ104±
0.5

สายไฟเบรกไฟฟ้า450mm
Electromagnetic
braking lead wire 450mm
UL 1569,22AWG

25

25±0.5 4   0
 -0.03

4   
0

 -
0.

03

4  +0.04
     0 

2.
5  +

0.
1

   
  0

 

� �ลมิ รอ่งลมิ อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร ์

37

2
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8

□
90

4-Φ6.5hole

Φ10
4±

0.5

Φ
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 (
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)
   

0
 -

0.
03

5

1
1

22.5°

30

ขนาดภายนอกของคาปาซเิตอร ์Formal Dimension Of Capacitor

� �● สายตอ่ของคาปาซเิตอรจ์ะเป็นแบบสาย (Lead Wire) แตส่ามารถเปลยีนเป็นแบบขวัเสยีบ (ชนิด 187#) 

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● ในชอ่ง ของรหสัรนุ่มอเตอร ์หมายถงึสญัลกัษณ ์(T) ซงึแสดงวา่เป็นรนุ่ทมีเีทอรม์นิอลบ็อกซ ์

   (กลอ่งตอ่สายไฟ)

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

5RK60GN-AFM 5RK60A-AFM

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W

ZD250CFAUL 47 27

5RK60GN-EFM 5RK60A-EFM ZD150CFAUL 47 20

5RK60GN-CFM 5RK60A-CFM ZD45BFAUL 47 19
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�สามารถตดิตงับนเพลาเฟืองทา้ย GN ได ้
Can be connected to GN pinion shaft type

ลกัษณะภายนอกของมอเตอรไ์ฟฟ้าเหมอืนกบัประเภทเพลาฟันเฟือง
The appearance of the electric motoris the same as that of the gear shaft type                                                                                
5GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.6kg

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง ( )  ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 สามารถทาํเป็นกลอ่งสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)



108

แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

5RK60GN-AFM、5RK60GN-EFM、5RK60GN-CFM、5RK60GN-HFM

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

5RK60GN-SFM(S3FM)

E
x
p

la
in

ค
าํ
อ

ธ
ิบ

า
ย

In
d

u
c
tio

n
 M

o
to

r

�
ม

อ
เต

อ
รเ์ห

นี
ย

ว
นํ

า
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รก์
ล

บั
ท

ิศ
ท

า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รค์
ว
บ

ค
ุม

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รก์
ล

บั
ท

ิศ
ท

า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รค์
ว
บ

ค
ุม

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

Black/ดาํ

Black/ดาํ

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

110V 220V

CCW

PE
White/ขาว

�Brown/นําตาล

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

220V 380V

Sw1
� �AC 125V 3Aขนัตาํ

�(โหลดแบบเหนียวนํา)
AC 125V 3A 
minimum 
(Inductive Load)

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A 
minimum
(Inductive Load)Sw2 -

Sw1

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNotes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

หมายเหตุ
Note

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเหตุ
Note

อนิพุตเฟสเดยีว 100V, 

110/120V
Single-Phase 100V,
110/120V Input

อนิพุตเฟสเดยีว 220V, 

230V
Single-Phase 220V,
230V Input

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ขอ้มูลจาํเพาะ มอเตอร ์

90mm60W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

5RK60GU-AFM

ประเภท
Type

5RK60GU-EFM

5RK60GU-CFM

5RK60GU-HFM
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หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

5GU B

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง   ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟ
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

5RK60GU-AFM 60 1ph 100
50

60

1.26

1.70
470

470

380

1250

1550
25.0

5RK60GU-EFM 60
1ph 120

60 380 1550 15.0

5RK60GU-CFM
1ph 230

50 470 1250

5RK60GU-HFM

60

1ph 230
60 380 1550

4.50

5RK60GU-SFM 60 3ph 220
50

60

0.45

0.40

1000 470

380

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

800

�มอเตอรช์นิดนีไม่มเีบรกในตวัThis type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 
Rating

30min

30min

30min

6030min

5RK60GU-SFM

0.55

0.60

0.55

0.60

420

460

420

460

330

380

1.05

0.85

30min
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4.50

5RK60GU-S3FM 60 3ph 380
50

60

0.26

0.23

1000 470

380

1250

1550
-

800
30min

5RK60GU-S3FM

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

●อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

●Long Life 

● Low Noise

� �●การรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ จะอา้งองิจากหมายเลขรนุ่ทรีะบบุนแผ่นป้ายชอืของมอเตอร ์
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● Tp：มอีปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (แบบรเีซต็อตัโนมตั)ิหากมอเตอรร์อ้นเกนิไปไม่วา่ดว้ยสาเหตใุด อปุกรณป้์องกนัความรอ้นจะทาํ งานและหยดุการทาํงานของมอเตอรโ์ดยอตัโนมตัิ
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� � � �●เมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลง มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัดิงันัน โปรดตดัไฟกอ่นทาํการตรวจสอบหรอืซอ่มบาํรงุ เพอืความปลอดภยั
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ทลีงทา้ยดว้ย “-A” เมอืตอ้งใชแ้รงดนัไฟฟ้า 110V คา่ของตวัเก็บประจ ุ(capacitor) ใหย้ดึตามทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอรเ์ป็นหลกั
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

แรงบดิ
�ทกีาํหนด
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็
�ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5RK60GU-AFM
5RK60GU-EFM
5RK60GU-CFM
5RK60GU-HFM
5RK60GU-SFM

5RK60GU-S3FM

5GU□KB
5GU□K

� �โหลดแขวนทยีอมรบัได ้ โหลดแนวแกนทยีอมรบัได ้

� �คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดส้าํหรบัหวัเกยีร ์J Permissible Load Inertia J For Gearhead

�ลกัษณะการเรมิตน้และการเบรก (คา่อา้งองิ) Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

110

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

ป
รมิ

าณ
ก

าร
ห

ม
ุน

เก
นิ

 (
O

ve
rr

un
) 

[ร
อ
บ

ก
าร

ห
ม

ุน
]

�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia
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มอเตอร ์(เพลากลม) ��→ หนา้ 215                          Motor (Round shaft) →P215

หวัเกยีร ์→หนา้ 215                                             Gearhead→P215

→หนา้ 215 → P 215

�● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถขายแยกกนัได ้สญัลกัษณ ์( ) ในรหสัรนุ่ของมอเตอรไ์ฟฟ้า แสดงถงึรนุ่ทมีาพรอ้มกลอ่งเทอรม์นิอล (T)

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง □ ในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

�●        สแีสดงทศิทางการหมุนเดยีวกบัมอเตอร ์สว่นอนื ๆ จะเป็นทศิทางตรงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็รอบ (RPM) คาํนวณจากความเรว็รอบซงิโครนัสของมอเตอร�์50Hz�1500r/min�60Hz�1800r/min�แลว้หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ผลลพัธท์ไีดเ้ป็นคา่ความเรว็รอบโดยประมาณ 

� �    ความเรว็รอบจรงิจะลดลงจากคา่ทแีสดงไวป้ระมาณ 2% ~ 20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

    displayed  value, depending on the size of the load.

� � � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดเกยีรท์แีสดงในตารางดา้นลา่งนี สามารถตดิตงัเกยีรท์ดกลางทมีอีตัราทดเกยีรเ์ป็น 10 ระหวา่งมอเตอรก์บัชดุเกยีรห์ลกั ในกรณีนี 

�   คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 20N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowsid kgf.cm）
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แบบบอกขนาด (หน่วย:mm) Dimensions (Unit:mm)
�หวัเกยีรม์สีกรสูาํหรบัตดิตงัมาใหแ้ลว้ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.55kg              หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

170 L1

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG

□90

Φ104±0.5

38

7 7.5

1
8 Φ

36

4-Φ6.5hole or M6

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

5RK60GU-AFM

5RK60GU-EFM

5RK60GU-CFM

5RK60GU-HFM

5RK60GU-SFM

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GU B 3~200 65.5

สว่นของแกนหมุนของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type
�ยกเวน้นําหนักและสว่นของเพลาแลว้ รปูรา่งภายนอกของมอเตอรจ์ะเหมอืนกบัรนุ่เพลาเฟืองทา้ย。 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead
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40 20
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)
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5

4-Φ6.5hole

□90

Φ104±
0.5

สายไฟเบรกไฟฟ้า450mm
Electromagnetic
braking lead wire 450mm
UL 1569,22AWG
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1
1
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30

ขนาดภายนอกของคาปาซเิตอร ์Formal Dimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

5RK60GU-AFM

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W

ZD250CFAUL 47 27

5RK60GU-EFM ZD150CFAUL 47 20

5RK60GU-CFM ZD45BFAUL 47 19

H

37

31

31

□
90

25±0.5 5   0
 -0.03

5   
0

 -
0.

03

5  +0.04
     0 3  +

0.
1

   
  0

 

� �ลมิ·รอ่งลมิ�อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร�์เกยีรท์ดแบบหนา้แปลน Flange Mounting Reducer
�สามารถตดิตงับนเพลาเฟืองทา้ยรนุ่ GU ได ้

Can be mounted on GU type gear shaft

5GU K
�นําหนัก Weight:1.5kg

L1 38

7.5 7.511.5
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4-Φ8.5hole

4-Φ7hole
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Φ4.2

Key Keyway (Accessory Of Gearhead)

7

E
x
p

la
in

ค
าํ
อ

ธ
ิบ

า
ย

In
d

u
c
tio

n
 M

o
to

r

�
ม

อ
เต

อ
รเ์ห

นี
ย

ว
นํ

า
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รก์
ล

บั
ท

ิศ
ท

า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รค์
ว
บ

ค
ุม

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รก์
ล

บั
ท

ิศ
ท

า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รค์
ว
บ

ค
ุม

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด

5RK60GU-S3FM

�●�������������ยรใ์นชอ่ง  ( ) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
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�สามารถตดิตงับนเพลาเฟืองทา้ย GU ได ้
Can be connected to GU pinion shaft type

ลกัษณะภายนอกของมอเตอรไ์ฟฟ้าเหมอืนกบัประเภทเพลาฟันเฟือง
The appearance of the electric motor is the same as that of the gear shaft type                                                                                
5GU10XK     

�นําหนัก Weight：0.65kg

� �● สายตอ่ของคาปาซเิตอรจ์ะเป็นแบบสาย (Lead Wire) แตส่ามารถเปลยีนเป็นแบบขวัเสยีบ (ชนิด 187#) 

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �● ในชอ่ง ของรหสัรนุ่มอเตอร ์หมายถงึสญัลกัษณ ์(T) ซงึแสดงวา่เป็นรนุ่ทมีเีทอรม์นิอลบ็อกซ ์

   (กลอ่งตอ่สายไฟ)

   Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

5RK60GU-AFM、5RK60GU-EFM、5RK60GU-CFM、5RK60GU-HFM

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

5RK60GU-SFM(S3FM)
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CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

Black/ดาํ

Black/ดาํ

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

110V 220V

CCW

PE
White/ขาว

�Brown/นําตาล

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

220V 380V

Sw1
� �AC 125V 3Aขนัตาํ

�(โหลดแบบเหนียวนํา)
AC 125V 3A 
minimum 
(Inductive Load)

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A 
minimum
(Inductive Load)Sw2 -

Sw1

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)
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ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNotes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

หมายเหตุ
Note

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเหตุ
Note

อนิพุตเฟสเดยีว 100V, 

110/120V
Single-Phase 100V,
110/120V Input

อนิพุตเฟสเดยีว 220V, 

230V
Single-Phase 220V,
230V Input

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ขอ้มูลจาํเพาะ มอเตอร ์

90mm90W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

113

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

5GU B

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง   ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟ
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

5RK90GU-AFM 90 1ph 100
50

60

1.78

2.35
600

700

570

1250

1550
30.0

5RK90GU-EFM 90
1ph 120

60 570 1550 25.0

5RK90GU-CFM
1ph 230

50 700 1250

5RK90GU-HFM

90

1ph 230
60 570 1550

6.0

5RK90GU-SFM 90 3ph 220
50

60

0.60

0.55

1350 700

570

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

1100

�มอเตอรช์นิดนีไม่มเีบรกในตวัThis type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 
Rating

30min

30min

30min

9030min

0.82

0.81

0.81

0.80
560

560

550

600
1.72

เพลากลม 
Round Shaft

5RK90A-AFM

5RK90A-EFM

5RK90A-CFM

5RK90A-HFM

5RK90A-SFM

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

5RK90GU-AFM 5RK90A-AFM

ประเภท
Type

5RK90GU-EFM 5RK90A-EFM

5RK90GU-CFM 5RK90A-CFM

5RK90GU-HFM 5RK90A-HFM

5RK90GU-SFM 5RK90A-SFM
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5RK90GU-S3FM 90 3ph 380
50

60

0.35

0.32

1350 700

570

1250

1550
-

1100
5RK90A-S3FM 30min

5RK90GU-S3FM 5RK90A-S3FM

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

●อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

●Long Life 

● Low Noise

� �●การรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ จะอา้งองิจากหมายเลขรนุ่ทรีะบบุนแผ่นป้ายชอืของมอเตอร ์
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● Tp：มอีปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (แบบรเีซต็อตัโนมตั)ิหากมอเตอรร์อ้นเกนิไปไม่วา่ดว้ยสาเหตใุด อปุกรณป้์องกนัความรอ้นจะทาํ งานและหยดุการทาํงานของมอเตอรโ์ดยอตัโนมตัิ
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� � � �●เมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลง มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัดิงันัน โปรดตดัไฟกอ่นทาํการตรวจสอบหรอืซอ่มบาํรงุ เพอืความปลอดภยั
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ทลีงทา้ยดว้ย “-A” เมอืตอ้งใชแ้รงดนัไฟฟ้า 110V คา่ของตวัเก็บประจ ุ(capacitor) ใหย้ดึตามทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอรเ์ป็นหลกั
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

แรงบดิ
�ทกีาํหนด
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็
�ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
1.70

17.3

60Hz
1.40

14.3

5RK90GU-AFM
5RK90GU-EFM
5RK90GU-CFM
5RK90GU-HFM
5RK90GU-SFM

5RK90GU-S3FM

5GU□KB
5GU□K

� �โหลดแขวนทยีอมรบัได ้ โหลดแนวแกนทยีอมรบัได ้

� �คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดส้าํหรบัหวัเกยีร ์J Permissible Load Inertia J For Gearhead

�ลกัษณะการเรมิตน้และการเบรก (คา่อา้งองิ) Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

3.6

417

500

2.00

20.4

1.70

17.3

5

300

360

2.80

28.6

2.30

23.5

6

250

300

3.40

34.7

2.80

28.6

7.5

200

240

4.30

43.9

3.50

35.7

9

166

200

5.10

52.0

4.20

42.9

12.5

120

144

6.40

65.3

5.20

53.1

15

100

120

7.70

78.6

6.20

63.3

18

83

100

9.20

93.9

7.50

76.5

25

60

72

11.6

118

9.40

95.9

30

50

60

13.9

142

11.3

115

36

41

50

16.6

169

13.5

128

50

30

36

20.0

200

18.8

192

60

25

30

20.0

200

20.0

200

75

20

24

20.0

200

20.0

200

90

16

20

20.0

200

20.0

200

100

15

18

20.0

200

20.0

200

120

12.5

15

20.0

200

20.0

200

150

10

12

20.0

200

20.0

200

180

8.3

10

20.0

200

20.0

200

200

7.5

9

20.0

200

20.0

200

114

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

0        0.25      0.5       0.75        1           1.25

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz
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10

150

180

5.31

54.2

4.43

45.2

20

75

90

9.55

97.4

7.81

79.6

40

37

45

18.1

184

14.5

148

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

มอเตอร ์(เพลากลม) ��→ หนา้ 215                          Motor (Round shaft) →P215

หวัเกยีร ์→หนา้ 215                                             Gearhead→P215

→หนา้ 215 → P 215

�● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถขายแยกกนัได ้สญัลกัษณ ์( ) ในรหสัรนุ่ของมอเตอรไ์ฟฟ้า แสดงถงึรนุ่ทมีาพรอ้มกลอ่งเทอรม์นิอล (T)

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง □ ในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

�●        สแีสดงทศิทางการหมุนเดยีวกบัมอเตอร ์สว่นอนื ๆ จะเป็นทศิทางตรงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็รอบ (RPM) คาํนวณจากความเรว็รอบซงิโครนัสของมอเตอร�์50Hz�1500r/min�60Hz�1800r/min�แลว้หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ผลลพัธท์ไีดเ้ป็นคา่ความเรว็รอบโดยประมาณ 

� �    ความเรว็รอบจรงิจะลดลงจากคา่ทแีสดงไวป้ระมาณ 2% ~ 20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

    displayed  value, depending on the size of the load.

� � � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดเกยีรท์แีสดงในตารางดา้นลา่งนี สามารถตดิตงัเกยีรท์ดกลางทมีอีตัราทดเกยีรเ์ป็น 10 ระหวา่งมอเตอรก์บัชดุเกยีรห์ลกั ในกรณีนี 

�   คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 20N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowsid kgf.cm）
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แบบบอกขนาด (หน่วย:mm) Dimensions (Unit:mm)
�หวัเกยีรม์สีกรสูาํหรบัตดิตงัมาใหแ้ลว้ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 4.3kg              หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

185 L1

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG

□90

Φ104±0.5

38

7 7.5

1
8 Φ

36

4-Φ6.5hole or M6

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

5RK90GU-AFM

5RK90GU-EFM

5RK90GU-CFM

5RK90GU-HFM

5RK90GU-SFM

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GU B 3~200 65.5

สว่นของแกนหมุนของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type
�ยกเวน้นําหนักและสว่นของเพลาแลว้ รปูรา่งภายนอกของมอเตอรจ์ะเหมอืนกบัรนุ่เพลาเฟืองทา้ย。 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

60

40 20
2

Φ
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5

4-Φ6.5hole

□90

Φ104±
0.5

สายไฟเบรกไฟฟ้า450mm
Electromagnetic
braking lead wire 450mm
UL 1569,22AWG
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90
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1
1
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30

ขนาดภายนอกของคาปาซเิตอร ์Formal Dimension Of Capacitor

� �● สายตอ่ของคาปาซเิตอรจ์ะเป็นแบบสาย (Lead Wire) แตส่ามารถเปลยีนเป็นแบบขวัเสยีบ (ชนิด 187#) 

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional
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25±0.5 5   0
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เกยีรท์ดแบบหนา้แปลน Flange Mounting Reducer
�สามารถตดิตงับนเพลาเฟืองทา้ยรนุ่ GU ได ้

Can be mounted on GU type gear shaft

5GU K
�นําหนัก Weight:1.5kg

L1 38

7.5 7.511.5

25
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Φ
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15
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01

8

4-Φ8.5hole

4-Φ7hole

130

110±0.5
60

36
±

0.
5

60

Φ104±
0.5

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

5RK90GU-AFM 5RK90A-AFM

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W

ZD300CFAUL 58 26

5RK90GU-EFM 5RK90A-EFM ZD250CFAUL 47 27

5RK90GU-CFM 5RK90A-CFM ZD60BFAUL 48 23
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C

�สามารถตดิตงับนเพลาเฟืองทา้ย GU ได ้
Can be connected to GU pinion shaft type

ลกัษณะภายนอกของมอเตอรไ์ฟฟ้าเหมอืนกบัประเภทเพลาฟันเฟือง
The appearance of the electric motor is the same as that of the gear shaft type                                                                                
5GU10XK     

�นําหนัก Weight：0.65kg

� �ลมิ·รอ่งลมิ�อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร�์
Key Keyway (Accessory Of Gearhead)

�●�������������ยรใ์นชอ่ง  ( ) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

5RK90GU-AFM、5RK90GU-EFM、5RK90GU-CFM、5RK90GU-HFM

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

5RK90GU-SFM(S3FM)
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CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

Black/ดาํ

Black/ดาํ

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

110V 220V

CCW

PE
White/ขาว

�Brown/นําตาล

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

220V 380V

Sw1
� �AC 125V 8Aขนัตาํ

�(โหลดแบบเหนียวนํา)
AC 125V 8A 
minimum 
(Inductive Load)

� �AC 250V 8Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 8A 
minimum
(Inductive Load)Sw2 -

Sw1

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNotes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

หมายเหตุ
Note

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเหตุ
Note

อนิพุตเฟสเดยีว 100V, 

110/120V
Single-Phase 100V,
110/120V Input

อนิพุตเฟสเดยีว 220V, 

230V
Single-Phase 220V,
230V Input

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ขอ้มูลจาํเพาะ มอเตอร ์

90mm120W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

117

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง   ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟ
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

5RK120GU-AFM 120 1ph 100
50

60

2.25

2.85
700

930

750

1250

1550
35.0

5RK120GU-EFM 120
1ph 120

60 750 1550 30.0

5RK120GU-CFM
1ph 230

50 930 1250

5RK120GU-HFM

120

1ph 230
60 750 1550

7.0

5RK120GU-SFM 120 3ph 220
50

60

0.70

0.60

1850 930

750

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

1600

�มอเตอรช์นิดนีไม่มเีบรกในตวัThis type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 
Rating

30min

30min

30min

12030min 600

650

650

720
1.90

เพลากลม 
Round Shaft

5RK120A-AFM

5RK120A-EFM

5RK120A-CFM

5RK120A-HFM

5RK120A-SFM

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

5RK120GU-AFM 5RK120A-AFM

ประเภท
Type

5RK120GU-EFM 5RK120A-EFM

5RK120GU-CFM 5RK120A-CFM

5RK120GU-HFM 5RK120A-HFM

5RK120GU-SFM 5RK120A-SFM

30min

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

5GU B

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）
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7.0

1.00

0.95

1.00

0.95

5RK120GU-S3FM 120 3ph 380
50

60

0.40

0.35

1850 930

750

1250

1550
-

1600
5RK120A-S3FM 30min

5RK120GU-S3FM 5RK120A-S3FM

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

●อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

●Long Life 

● Low Noise

� �●การรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ จะอา้งองิจากหมายเลขรนุ่ทรีะบบุนแผ่นป้ายชอืของมอเตอร ์
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● Tp：มอีปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (แบบรเีซต็อตัโนมตั)ิหากมอเตอรร์อ้นเกนิไปไม่วา่ดว้ยสาเหตใุด อปุกรณป้์องกนัความรอ้นจะทาํ งานและหยดุการทาํงานของมอเตอรโ์ดยอตัโนมตัิ
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� � � �●เมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลง มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัดิงันัน โปรดตดัไฟกอ่นทาํการตรวจสอบหรอืซอ่มบาํรงุ เพอืความปลอดภยั
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ทลีงทา้ยดว้ย “-A” เมอืตอ้งใชแ้รงดนัไฟฟ้า 110V คา่ของตวัเก็บประจ ุ(capacitor) ใหย้ดึตามทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอรเ์ป็นหลกั
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

แรงบดิ
�ทกีาํหนด
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็
�ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
2.30

23.4

60Hz
1.80

18.3

5RK120GU-AFM
5RK120GU-EFM
5RK120GU-CFM
5RK120GU-HFM
5RK120GU-SFM
5RK120GU-S3FM

5GU□KB
5GU□K

� �โหลดแขวนทยีอมรบัได ้ โหลดแนวแกนทยีอมรบัได ้

� �คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดส้าํหรบัหวัเกยีร ์J Permissible Load Inertia J For Gearhead

�ลกัษณะการเรมิตน้และการเบรก (คา่อา้งองิ) Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

3.6

417

500

2.70

27.5

2.20

22.4

5

300

360

3.80

38.7

3.00

30.6

6

250

300

4.50

45.9

3.60

36.7

7.5

200

240

5.60

57.1

4.60

46.9

9

166

200

6.80

69.3

5.50

56.1

12.5

120

144

8.50

86.7

6.80

69.5

15

100

120

10.2

104

8.20

83.6

18

83

100

12.2

124

9.80

100

25

60

72

15.3

156

12.4

126

30

50

60

18.4

187

14.9

152

36

41

50

20.0

200

17.8

181

50

30

36

20.0

200

20.0

200

60

25

30

20.0

200

20.0

200

75

20

24

20.0

200

20.0

200

90

16

20

20.0

200

20.0

200

100

15

18

20.0

200

20.0

200

120

12.5
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มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor
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มอเตอร ์(เพลากลม) ��→ หนา้ 215                          Motor (Round shaft) →P215

หวัเกยีร ์→หนา้ 215                                             Gearhead→P215

→หนา้ 215 → P 215

�● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถขายแยกกนัได ้สญัลกัษณ ์( ) ในรหสัรนุ่ของมอเตอรไ์ฟฟ้า แสดงถงึรนุ่ทมีาพรอ้มกลอ่งเทอรม์นิอล (T)

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง □ ในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

�●        สแีสดงทศิทางการหมุนเดยีวกบัมอเตอร ์สว่นอนื ๆ จะเป็นทศิทางตรงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็รอบ (RPM) คาํนวณจากความเรว็รอบซงิโครนัสของมอเตอร�์50Hz�1500r/min�60Hz�1800r/min�แลว้หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ผลลพัธท์ไีดเ้ป็นคา่ความเรว็รอบโดยประมาณ 

� �    ความเรว็รอบจรงิจะลดลงจากคา่ทแีสดงไวป้ระมาณ 2% ~ 20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

    displayed  value, depending on the size of the load.

� � � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดเกยีรท์แีสดงในตารางดา้นลา่งนี สามารถตดิตงัเกยีรท์ดกลางทมีอีตัราทดเกยีรเ์ป็น 10 ระหวา่งมอเตอรก์บัชดุเกยีรห์ลกั ในกรณีนี 

�   คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 20N·m

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowsid kgf.cm）
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แบบบอกขนาด (หน่วย:mm) Dimensions (Unit:mm)
�หวัเกยีรม์สีกรสูาํหรบัตดิตงัมาใหแ้ลว้ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 4.3kg              หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

185 L1

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG

□90

Φ104±0.5

38

7 7.5

1
8 Φ

36

4-Φ6.5hole or M6

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

5RK120GU-AFM

5RK120GU-EFM

5RK120GU-CFM

5RK120GU-HFM

5RK120GU-SFM

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GU B 3~200 65.5

สว่นของแกนหมุนของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type
�ยกเวน้นําหนักและสว่นของเพลาแลว้ รปูรา่งภายนอกของมอเตอรจ์ะเหมอืนกบัรนุ่เพลาเฟืองทา้ย。 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead
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40 20
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5

4-Φ6.5hole

□90

Φ104±
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สายไฟเบรกไฟฟ้า450mm
Electromagnetic
braking lead wire 450mm
UL 1569,22AWG
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5  +0.04
     0 
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  0
 

เกยีรท์ดแบบหนา้แปลน Flange Mounting Reducer
�สามารถตดิตงับนเพลาเฟืองทา้ยรนุ่ GU ได ้

Can be mounted on GU type gear shaft

5GU K
�นําหนัก Weight:1.5kg

L1 38

7.5 7.511.5

25
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36
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15

   
   

 (
h7

)
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 -

0.
01

8

4-Φ8.5hole

4-Φ7hole
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110±0.5
60

36
±

0.
5

60

Φ104±
0.5

ขนาดภายนอกของคาปาซเิตอร ์Formal Dimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

5RK120GU-AFM 5RK120A-AFM

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD350CFAUL 58 30.0 40

5RK120GU-EFM 5RK120A-EFM ZD300CFAUL 58 26.0 38

� �● สายตอ่ของคาปาซเิตอรจ์ะเป็นแบบสาย (Lead Wire) แตส่ามารถเปลยีนเป็นแบบขวัเสยีบ (ชนิด 187#) 

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

5RK120GU-CFM 5RK120A-CFM ZD80BFAUL 48 26.5 38
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�สามารถตดิตงับนเพลาเฟืองทา้ย GU ได ้
Can be connected to GU pinion shaft type

ลกัษณะภายนอกของมอเตอรไ์ฟฟ้าเหมอืนกบัประเภทเพลาฟันเฟือง
The appearance of the electric motor is the same as that of the gear shaft type                                                                                
5GU10XK     

�นําหนัก Weight：0.6kg

� �ลมิ·รอ่งลมิ�อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร�์
Key Keyway (Accessory Of Gearhead)

�●�������������ยรใ์นชอ่ง  ( ) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

5RK120GU-AFM、5RK120GU-EFM、5RK120GU-CFM、5RK120GU-HFM

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

5RK120GU-SFM(S3FM)
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CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

Black/ดาํ

Black/ดาํ

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

110V 220V

CCW

PE
White/ขาว

�Brown/นําตาล

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

220V 380V

Sw1
� �AC 125V 3Aขนัตาํ

�(โหลดแบบเหนียวนํา)
AC 125V 3A 
minimum 
(Inductive Load)

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A 
minimum
(Inductive Load)Sw2 -

Sw1

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)
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ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNotes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

หมายเหตุ
Note

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเหตุ
Note

อนิพุตเฟสเดยีว 100V, 

110/120V
Single-Phase 100V,
110/120V Input

อนิพุตเฟสเดยีว 220V, 

230V
Single-Phase 220V,
230V Input

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ขอ้มูลจาํเพาะ มอเตอร ์

104mm120W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

121

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

6GU

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง   ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟ
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

6RK120GU-AFM 120 1ph 100
50

60

2.10

2.50
600

930

750

1250

1550
35.0

6RK120GU-EFM 120
1ph 120

60 750 1550 30.0

6RK120GU-CFM
1ph 230

50 930 1250

6RK120GU-HFM

120

1ph 230
60 750 1550

8.0

6RK120GU-SFM 120 3ph 220
50

60

0.75

0.70

2200 890

730

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2000

�มอเตอรช์นิดนีไม่มเีบรกในตวัThis type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 
Rating

30min

30min

30min

30min

12030min

0.95

700

750

เพลากลม 
Round Shaft

6RK120A-AFM

6RK120A-EFM

6RK120A-CFM

6RK120A-HFM

6RK120A-SFM

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

6RK120GU-AFM 6RK120A-AFM

ประเภท
Type

6RK120GU-EFM 6RK120A-EFM

6RK120GU-CFM 6RK120A-CFM

6RK120GU-HFM 6RK120A-HFM

6RK120GU-SFM 6RK120A-SFM
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0.95
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6RK120GU-S3FM 120 3ph 380
50

60

0.43

0.40

2200 890

730

1250

1550
-

2000
30min6RK120A-S3FM

6RK120GU-S3FM 6RK120A-S3FM

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

●อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

●Long Life 

● Low Noise

� �●การรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ จะอา้งองิจากหมายเลขรนุ่ทรีะบบุนแผ่นป้ายชอืของมอเตอร ์
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● Tp：มอีปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (แบบรเีซต็อตัโนมตั)ิหากมอเตอรร์อ้นเกนิไปไม่วา่ดว้ยสาเหตใุด อปุกรณป้์องกนัความรอ้นจะทาํ งานและหยดุการทาํงานของมอเตอรโ์ดยอตัโนมตัิ
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� � � �●เมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลง มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัดิงันัน โปรดตดัไฟกอ่นทาํการตรวจสอบหรอืซอ่มบาํรงุ เพอืความปลอดภยั
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ทลีงทา้ยดว้ย “-A” เมอืตอ้งใชแ้รงดนัไฟฟ้า 110V คา่ของตวัเก็บประจ ุ(capacitor) ใหย้ดึตามทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอรเ์ป็นหลกั
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

แรงบดิ
�ทกีาํหนด
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็
�ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

50Hz 500

50Hz

2.30

23.4

2.22

2.40

6RK120GU-AFM
6RK120GU-CFM
6RK120GU-SFM

6RK120GU-S3FM

6GU□K

� �โหลดแขวนทยีอมรบัได ้ โหลดแนวแกนทยีอมรบัได ้

� �คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดส้าํหรบัหวัเกยีร ์J Permissible Load Inertia J For Gearhead

3.6

417

2.70

27.5

2.60

26.5

5

300

3.80

38.7

3.60

36.7

6

250

4.50

45.9

4.30

43.8

7.5

200

5.60

57.1

5.40

55.0

9

166

6.80

69.3

6.50

66.3

12.5

120

8.5

86.7

8.10

87.6

15

100

10.2

104

9.70

98.8

18

83

12.2

124

11.7

119

25

60

15.3

156

14.7

149

30

50

18.4

187

17.6

179

36

41

22.1

225

21.1

215

40

37

24.0

245

23.2

236

60

25

36.8

375

35.2

359

75

20

40.0

400

40.0

400

90

16

40.0

400

40.0

400

100

15

40.0

400

40.0

400

120

12.5

40.0

400

40.0

400

150

10

40.0

400

40.0

400

180

8.3

40.0

400

40.0

400

200

7.5

40.0

400

40.0

400

122

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

60Hz 600

50Hz
1.80

18.3

60Hz
1.80

18.3

6RK120GU-AFM
6RK120GU-CFM
6RK120GU-HFM
6RK120GU-SFM

6RK120GU-S3FM

6GU□K

3.6

500

2.20

22.4

2.10

21.4

5

360

3.00

30.6

3.00

30.6

6

300

3.60

36.7

3.50

35.7

7.5

240

4.60

46.9

4.40

44.8

9

200

5.50

56.1

5.30

54.0

12.5

144

6.80

69.3

6.70

68.3

15

120

8.20

83.6

8.00

81.6

18

100

9.80

100

9.60

97.9

25

72

12.4

126

12.0

122

30

60

14.9

152

14.5

148

36

50

17.8

181

17.3

176

40

45

19.4

198

18.8

192

60

30

29.7

303

28.9

295

75

24

37.1

378

36.1

368

90

20

40.0

400

40.0

400

100

18

40.0

400

40.0

400

120

15

40.0

400

40.0

400

150

12

40.0

400

40.0

400

180

10

40.0

400

40.0

400

200

9

40.0

400

40.0

400
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10

150

6.68

68.2

6.42

65.6

10

180

5.40

55.0

5.20

53.3

20

75

12.0

123

11.6

118

20

90

9.70

99.0

9.40

95.9

50

30

30.7

313

29.4

300

50

36

24.8

253

24.1

245

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

มอเตอร ์(เพลากลม) ��→ หนา้ 215                          Motor (Round shaft) →P215

หวัเกยีร ์→หนา้ 215                                             Gearhead→P215

→หนา้ 215 → P 215

�● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถขายแยกกนัได ้สญัลกัษณ ์( ) ในรหสัรนุ่ของมอเตอรไ์ฟฟ้า แสดงถงึรนุ่ทมีาพรอ้มกลอ่งเทอรม์นิอล (T)

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง □ ในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

�●        สแีสดงทศิทางการหมุนเดยีวกบัมอเตอร ์สว่นอนื ๆ จะเป็นทศิทางตรงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็รอบ (RPM) คาํนวณจากความเรว็รอบซงิโครนัสของมอเตอร�์50Hz�1500r/min�60Hz�1800r/min�แลว้หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ผลลพัธท์ไีดเ้ป็นคา่ความเรว็รอบโดยประมาณ 

� �    ความเรว็รอบจรงิจะลดลงจากคา่ทแีสดงไวป้ระมาณ 2% ~ 20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

    displayed  value, depending on the size of the load.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowsid kgf.cm）

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowsid kgf.cm）
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แบบบอกขนาด (หน่วย:mm) Dimensions (Unit:mm)
�หวัเกยีรม์สีกรสูาํหรบัตดิตงัมาใหแ้ลว้ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type �    นําหนัก Weight�มอเตอร ์Motor�5.65kg              หวัเกยีร ์Gearhead： 2.1kg

218 72
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h7
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0
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01

8

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □104

Φ120±
0.5

42

10 10

2
0 Φ

46

4-Φ9hole or M8

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

6RK120GU-AFM

6RK120GU-EFM

6RK120GU-CFM

6RK120GU-HFM

6RK120GU-SFM

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

6GU 3~200 72

สว่นของแกนหมุนของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type
�ยกเวน้นําหนักและสว่นของเพลาแลว้ รปูรา่งภายนอกของมอเตอรจ์ะเหมอืนกบัรนุ่เพลาเฟืองทา้ย。 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

สายไฟเบรกไฟฟ้า450mm
Electromagnetic
braking lead wire 450mm
UL 1569,22AWG

25

□
10

4

ขนาดภายนอกของคาปาซเิตอร ์Formal Dimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

6RK120GU-AFM 6RK120A-AFM

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD350CFAUL 58 26.0 38

6RK120GU-EFM 6RK120A-EFM ZD250CFAUL 47 23.0 35

� �● สายตอ่ของคาปาซเิตอรจ์ะเป็นแบบสาย (Lead Wire) แตส่ามารถเปลยีนเป็นแบบขวัเสยีบ (ชนิด 187#) 

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

6RK120GU-CFM 6RK120A-CFM ZD80BFAUL 48 26.5 38
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

0      0.25    0.5      0.75      1      1.25     2.0

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

0      0.25    0.5      0.75      1      1.25     2.0

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz
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มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

�ลกัษณะการเรมิตน้และการเบรก (คา่อา้งองิ) Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
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� �ลมิ·รอ่งลมิ�อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร�์
Key Keyway (Accessory Of Gearhead)

�●�������������ยรใ์นชอ่ง  ( ) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

6RK120GU-AFM、6RK120GU-EFM、6RK120GU-CFM、6RK120GU-HFM

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

6RK120GU-SFM(S3FM)
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CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

Black/ดาํ

Black/ดาํ

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

110V 220V

CCW

PE
White/ขาว

�Brown/นําตาล

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

220V 380V

Sw1
� �AC 125V 8Aขนัตาํ

�(โหลดแบบเหนียวนํา)
AC 125V 8A 
minimum 
(Inductive Load)

� �AC 250V 8Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 8A 
minimum
(Inductive Load)Sw2 -

Sw1

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)
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อ
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อ
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ีย

รไ์ม
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ร A
C

ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNotes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

หมายเหตุ
Note

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเหตุ
Note

อนิพุตเฟสเดยีว 100V, 

110/120V
Single-Phase 100V,
110/120V Input

อนิพุตเฟสเดยีว 220V, 

230V
Single-Phase 220V,
230V Input

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ขอ้มูลจาํเพาะ มอเตอร ์

104mm140W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor
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หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

6GU

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง   ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟ
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

6RK140GU-AFM 140 1ph 100
50

60

2.70

3.00
700

1080

870

1250

1550
35.0

6RK140GU-EFM 140
1ph 120

60 850 1550 25.0

6RK140GU-CFM
1ph 230

50 1040 1250

6RK140GU-HFM

140

1ph 230
60 850 1550

10.0

6RK140GU-SM 140 3ph 220
50

60

0.85

0.75

2700 1080

870

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2200

�มอเตอรช์นิดนีไม่มเีบรกในตวัThis type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 
Rating

30min

30min

30min

30min

14030min 750

850

เพลากลม 
Round Shaft

6RK140A-AFM

6RK140A-EFM

6RK140A-CFM

6RK140A-HFM

6RK140A-SM

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

6RK140GU-AFM 6RK140A-AFM

ประเภท
Type

6RK140GU-EFM 6RK140A-EFM

6RK140GU-CFM 6RK140A-CFM

6RK140GU-HFM 6RK140A-HFM

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

6RK140GU-SFM 6RK140A-SFM

1.80

1.95

1.05

1.15

700

1.05

1.15
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10.0

6RK140GU-S3M 140 3ph 380
50

60

0.49

0.43

2700 1080

870

1250

1550
-

2200
30min6RK140A-S3M

6RK140GU-S3FM 6RK140A-S3FM
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ีย

รไ์ม
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●อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

●Long Life 

● Low Noise

� �●การรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ จะอา้งองิจากหมายเลขรนุ่ทรีะบบุนแผ่นป้ายชอืของมอเตอร ์
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● Tp：มอีปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (แบบรเีซต็อตัโนมตั)ิหากมอเตอรร์อ้นเกนิไปไม่วา่ดว้ยสาเหตใุด อปุกรณป้์องกนัความรอ้นจะทาํ งานและหยดุการทาํงานของมอเตอรโ์ดยอตัโนมตัิ
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� � � �●เมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลง มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัดิงันัน โปรดตดัไฟกอ่นทาํการตรวจสอบหรอืซอ่มบาํรงุ เพอืความปลอดภยั
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ทลีงทา้ยดว้ย “-A” เมอืตอ้งใชแ้รงดนัไฟฟ้า 110V คา่ของตวัเก็บประจ ุ(capacitor) ใหย้ดึตามทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอรเ์ป็นหลกั
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

แรงบดิ
�ทกีาํหนด
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็
�ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

50Hz

60Hz
500

50Hz

2.60

26.5

2.50

25.5

6RK140GU-AFM
6RK140GU-CFM
6RK140GU-SFM

6RK140GU-S3FM

6GU□K

� �โหลดแขวนทยีอมรบัได ้ โหลดแนวแกนทยีอมรบัได ้

� �คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดส้าํหรบัหวัเกยีร ์J Permissible Load Inertia J For Gearhead

�ลกัษณะการเรมิตน้และการเบรก (คา่อา้งองิ) Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

3.6

417

3.10

31.6

3.00

30.6

5

300

4.40

44.8

4.20

42.8

6

250

5.20

53.0

5.10

52.0

7.5

200

6.60

67.3

6.30

63.2

9

166

7.90

80.6

7.60

77.5

12.5

120

9.90

101

9.50

96.9

15

100

11.8

120

11.4

116

18

83

14.2

144

13.7

139

25

60

17.8

181

17.2

175

30

50

21.4

218

20.6

210

36

41

25.7

262

24.7

252

50

30

35.6

263

34.3

349

60

25

40.0

400

40.0

400

75

20

40.0

400

40.0

400

90

16

40.0

400

40.0

400

100

15

40.0

400

40.0

400

120

12.5

40.0

400

40.0

400

150

10

40.0

400

40.0

400

180

8.3

40.0

400

40.0

400

200

7.5

40.0

400

40.0

400

126

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

50Hz

60Hz
600

50Hz
2.10

21.4

60Hz
2.10

21.4

6RK140GU-AFM
6RK140GU-EFM
6RK140GU-HFM
6RK140GU-SFM

6RK140GU-S3FM

6GU□K

3.6

500

2.50

25.5

2.50

25.5

5

360

3.50

35.7

3.40

34.6

6

300

4.20

42.8

4.10

41.8

7.5

240

5.30

54.0

5.20

53.0

9

200

6.30

64.2

6.20

63.2

12.5

144

7.90

80.6

7.80

79.5

15

120

9.50

96.9

9.30

94.8

18

100

11.4

116

11.2

114

25

72

14.4

147

14.0

142

30

60

17.2

175

16.8

171

36

50

20.7

211

20.2

206

50

36

28.7

292

28.0

285

60

30

34.5

352

33.7

343

75

24

40.0

400

40.0

400

90

20

40.0

400

40.0

400

100

18

40.0

400

40.0

400

120

15

40.0

400

40.0

400

150

12

40.0
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มอเตอร ์(เพลากลม) ��→ หนา้ 215                          Motor (Round shaft) →P215

หวัเกยีร ์→หนา้ 215                                             Gearhead→P215

→หนา้ 215 → P 215

�● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถขายแยกกนัได ้สญัลกัษณ ์( ) ในรหสัรนุ่ของมอเตอรไ์ฟฟ้า แสดงถงึรนุ่ทมีาพรอ้มกลอ่งเทอรม์นิอล (T)

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง □ ในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

�●        สแีสดงทศิทางการหมุนเดยีวกบัมอเตอร ์สว่นอนื ๆ จะเป็นทศิทางตรงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็รอบ (RPM) คาํนวณจากความเรว็รอบซงิโครนัสของมอเตอร�์50Hz�1500r/min�60Hz�1800r/min�แลว้หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ผลลพัธท์ไีดเ้ป็นคา่ความเรว็รอบโดยประมาณ 

� �    ความเรว็รอบจรงิจะลดลงจากคา่ทแีสดงไวป้ระมาณ 2% ~ 20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

    displayed  value, depending on the size of the load.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowsid kgf.cm）

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowsid kgf.cm）
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แบบบอกขนาด (หน่วย:mm) Dimensions (Unit:mm)
�หวัเกยีรม์สีกรสูาํหรบัตดิตงัมาใหแ้ลว้ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight�มอเตอร ์Motor�5.85kg              หวัเกยีร ์Gearhead： 2.1kg

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

6RK140GU-AFM

6RK140GU-EFM

6RK140GU-CFM

6RK140GU-HFM

6RK140GU-SFM

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

6GU 3~200 72

สว่นของแกนหมุนของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type
�ยกเวน้นําหนักและสว่นของเพลาแลว้ รปูรา่งภายนอกของมอเตอรจ์ะเหมอืนกบัรนุ่เพลาเฟืองทา้ย。 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.
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ขนาดภายนอกของคาปาซเิตอร ์Formal Dimension of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

6RK140GU-AFM 6RK140A-AFM

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD400CFAUL 58 30 40

6RK140GU-EFM 6RK140A-EFM ZD300CFAUL 47 27 37

� �● สายตอ่ของคาปาซเิตอรจ์ะเป็นแบบสาย (Lead Wire) แตส่ามารถเปลยีนเป็นแบบขวัเสยีบ (ชนิด 187#) 

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

6RK140GU-CFM 6RK140A-CFM ZD100BFAUL 58 26 38
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สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □104
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สายไฟเบรกไฟฟ้า450mm
Electromagnetic
braking lead wire 450mm
UL 1569,22AWG
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� �ลมิ·รอ่งลมิ�อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร�์
Key Keyway (Accessory Of Gearhead)

�●�������������ยรใ์นชอ่ง  ( ) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

6RK140GU-AFM、6RK140GU-EFM、6RK140GU-CFM、6RK140GU-HFM

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

6RK140GU-SFM(S3FM)
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CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

Black/ดาํ

Black/ดาํ

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

110V 220V

CCW

PE
White/ขาว

�Brown/นําตาล

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

220V 380V

Sw1
� �AC 125V 8Aขนัตาํ

�(โหลดแบบเหนียวนํา)
AC 125V 8A 
minimum 
(Inductive Load)

� �AC 250V 8Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 8A 
minimum
(Inductive Load)Sw2 -

Sw1

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)
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ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNotes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

หมายเหตุ
Note

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเหตุ
Note

อนิพุตเฟสเดยีว 100V, 

110/120V
Single-Phase 100V,
110/120V Input

อนิพุตเฟสเดยีว 220V, 

230V
Single-Phase 220V,
230V Input

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ขอ้มูลจาํเพาะ มอเตอร ์

104mm200W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

129

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

6GU

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง   ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟ
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

6RK200GU-AFM 200 1ph 100
50

60

3.20

3.50
900

1385

1120

1250

1550
45.0

6RK200GU-EFM 200
1ph 120

60 1120 1550 35.0

6RK200GU-CFM
1ph 230

50 1385 1250

6RK200GU-HFM

200

1ph 230
60 1120 1550

12.0

6RK200GU-SFM 200 3ph 220
50

60

1.20

1.00

3400 1385

1120

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2700

�มอเตอรช์นิดนีไม่มเีบรกในตวัThis type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 
Rating

30min

30min

30min

30min

20030min 1000

1100

เพลากลม 
Round Shaft

6RK200A-AFM

6RK200A-EFM

6RK200A-CFM

6RK200A-HFM

6RK200A-SFM

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

6RK200GU-AFM 6RK200A-AFM

ประเภท
Type

6RK200GU-EFM 6RK200A-EFM

6RK200GU-CFM 6RK200A-CFM

6RK200GU-HFM 6RK200A-HFM

6RK200GU-SFM 6RK200A-SFM

2.75

2.65

1.40

850

1.40
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12.0

6RK200GU-S3FM 200 3ph 380
50

60

0.69

0.58

3400 1385

1120

1250

1550
-

2700
30min6RK200A-S3FM

6RK200GU-S3FM 6RK200A-S3FM

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

●อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

●Long Life 

● Low Noise

� �●การรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ จะอา้งองิจากหมายเลขรนุ่ทรีะบบุนแผ่นป้ายชอืของมอเตอร ์
   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● Tp：มอีปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (แบบรเีซต็อตัโนมตั)ิหากมอเตอรร์อ้นเกนิไปไม่วา่ดว้ยสาเหตใุด อปุกรณป้์องกนัความรอ้นจะทาํ งานและหยดุการทาํงานของมอเตอรโ์ดยอตัโนมตัิ
  Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the 
motor stops.

� � � �●เมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลง มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัดิงันัน โปรดตดัไฟกอ่นทาํการตรวจสอบหรอืซอ่มบาํรงุ เพอืความปลอดภยั
   When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ทลีงทา้ยดว้ย “-A” เมอืตอ้งใชแ้รงดนัไฟฟ้า 110V คา่ของตวัเก็บประจ ุ(capacitor) ใหย้ดึตามทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอรเ์ป็นหลกั
  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

แรงบดิ
�ทกีาํหนด
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็
�ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min



ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบัได ้Allow ce Torque Uni บน Upside N.m /ลา่ง Belowside kgf.cm）

� �โหลดแขวนทยีอมรบัได ้ โหลดแนวแกนทยีอมรบัได ้

มอเตอร ์(เพลากลม) ��→ หนา้ 215                          Motor (Round shaft) →P215

หวัเกยีร ์→หนา้ 215                                             Gearhead→P215

� �คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดส้าํหรบัหวัเกยีร ์J Permissible Load Inertia J For Gearhead

→หนา้ 215 → P 215

�ลกัษณะการเรมิตน้และการเบรก (คา่อา้งองิ) Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor
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มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

0      0.25    0.5      0.75      1      1.25     2.0

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun
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�แรงเฉือยของโหลด Load Inertia

0      0.25    0.5      0.75      1      1.25     2.0

J[X10   kg m ]-4 2

เวลาเบรก
Braking Time

�เวลาเรมิตน้
Starting Time

การหมุนเกนิ
Overrun

1ph50Hz
1ph60Hz

50
  

  
  

   
   

    
  1

00
  

  
   

    
    1

  5 
0
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Ti
m

e[
m

s]

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
3.71

37.9

60Hz
2.99

30.6

6RK200GU-AF M
6RK200GU-EF
6RK200GU-CF M
6RK200GU-HF M
6RK200GU-SF M

6RK200GU-S3F M

6GU□K

3.6

417

500

4.46

45.5

3.59

36.7

5

300

360

6.19

63.1

4.99

50.9

6

250

300

7.43

75.8

5.99

61.1

7.5

200

240

9.28

94.7

7.49

76.4

9

166

200

11.1

114

8.98

91.7

12.5

120

144

13.9

142

11.2

115

15

100

120

16.7

171

13.5

138

18

83

100

20.1

205

16.2

165

20

75

90

20.8

212

17.2

175

30

50

60

30.3

309

24.4

249

36

41

50

36.3

370

29.3

299

50

30

36

40.0

400

40.0

400

60

25

30

40.0

400

40.0

400

75

20

24

40.0

400

40.0

400

90

16

20
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40.0

400

100

15

18

40.0

400

40.0

400

120

12.5

15
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40.0

400

150

10

12

40.0

400

40.0
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8.3
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40.0
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10

150

180

11.9

121

9.70

98.9

25

60

72

25.2

257

20.3

207

40

37

45

40.0

400

40.0

400

ม
อ
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อ
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ีย

รไ์ม
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ร A
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�● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถขายแยกกนัได ้สญัลกัษณ ์( ) ในรหสัรนุ่ของมอเตอรไ์ฟฟ้า แสดงถงึรนุ่ทมีาพรอ้มกลอ่งเทอรม์นิอล (T)

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● ใสอ่ตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง □ ในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

�●        สแีสดงทศิทางการหมุนเดยีวกบัมอเตอร ์สว่นอนื ๆ จะเป็นทศิทางตรงกนัขา้ม 

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�● ความเรว็รอบ (RPM) คาํนวณจากความเรว็รอบซงิโครนัสของมอเตอร�์50Hz�1500r/min�60Hz�1800r/min�แลว้หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ผลลพัธท์ไีดเ้ป็นคา่ความเรว็รอบโดยประมาณ 

� �    ความเรว็รอบจรงิจะลดลงจากคา่ทแีสดงไวป้ระมาณ 2% ~ 20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

    displayed  value, depending on the size of the load.
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แบบบอกขนาด (หน่วย:mm) Dimensions (Unit:mm)
�หวัเกยีรม์สีกรสูาํหรบัตดิตงัมาใหแ้ลว้ Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight�มอเตอร ์Motor�5.9kg              หวัเกยีร ์Gearhead： 2.1kg

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

6RK200GU-AFM

6RK200GU-EFM

6RK200GU-CFM

6RK200GU-HFM

6RK200GU-SFM

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

6GU 3~200 72

สว่นของแกนหมุนของประเภทเพลากลม Shaft Section Of Round Shaft Type

�ยกเวน้นําหนักและสว่นของเพลาแลว้ รปูรา่งภายนอกของมอเตอรจ์ะเหมอืนกบัรนุ่เพลาเฟืองทา้ย。 
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ขนาดภายนอกของคาปาซเิตอร ์Formal Dimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย 
Pinion Shaft

เพลากลม 
Round Shaft

6RK200GU-AFM 6RK200A-AFM

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD400CFAUL 70 38 52

6RK200GU-EFM 6RK200A-EFM ZD300CFAUL 58 30 40

� �● สายตอ่ของคาปาซเิตอรจ์ะเป็นแบบสาย (Lead Wire) แตส่ามารถเปลยีนเป็นแบบขวัเสยีบ (ชนิด 187#) 

   ตามความตอ้งการของลกูคา้ได ้

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

6RK200GU-CFM 6RK200A-CFM ZD100BFAUL 58 26 38

10

15
0

H
±
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5
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5

L±0.5

4

Φ4.2
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□104

4-Φ9hole

Φ12
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5

1
1

30

218 72

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG □104

Φ120±
0.5

42

10 10

2
0 Φ

46

4-Φ9hole or M8

สายไฟเบรกไฟฟ้า450mm
Electromagnetic
braking lead wire 450mm
UL 1569,22AWG
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�●�������������ยรใ์นชอ่ง  ( ) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

มอเตอรเ์ฟสเดยีว Single-phase Motor

6RK200GU-AFM、6RK200GU-EFM、6RK200GU-CFM、6RK200GU-HFM

มอเตอรส์ามเฟส Three-phase Motor

6RK200GU-SFM(S3FM)
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CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

Black/ดาํ

Black/ดาํ

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

110V 220V

CCW

PE
White/ขาว

�Brown/นําตาล

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

มอเตอร ์
Motor

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

220V 380V

อนิพุตเฟสเดยีว 100V, 

110/120V
Single-Phase 100V,
110/120V Input

อนิพุตเฟสเดยีว 220V, 

230V
Single-Phase 220V,
230V Input

Sw1
� �AC 125V 8Aขนัตาํ

�(โหลดแบบเหนียวนํา)
AC 125V 8A 
minimum 
(Inductive Load)

� �AC 250V 8Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 8A 
minimum
(Inductive Load)Sw2 -

Sw1

� �AC 250V 1.5Aขนัตาํ
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)
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ร A
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ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNotes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

หมายเหตุ
Note

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเหตุ
Note

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs   ระดบัการทาํงาน Cont. Rated

60mm6W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

2IK6RGN-A 2IK6RA-A

ประเภท
Type

2IK6RGN-E 2IK6RA-E

2IK6RGN-C 2IK6RA-C

2IK6RGN-H 2IK6RA-H

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

133

� �●การรบัรองตามขอ้กาํหนดดา้นความปลอดภยัตา่ง ๆ ไดร้บัการอนุมตัติามรนุ่ทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอร ์

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

�●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ “-A” หากแรงดนัไฟฟ้าเป็น 110V การกาํหนดคา่ตวัเก็บประจใุหย้ดึตามแผ่นป้ายชอืจรงิเป็นหลกั

  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life 

● LowNoise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

2GN

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

2GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการปรบั

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

2IK6RGN-A 2IK6RA-A 6 1ph 100
50

60

90~1350

90~1650

50 30

29

35

35

2IK6RGN-E 2IK6RA-E 6
1ph 120

60 90~1650 50 29 30

2IK6RGN-C 2IK6RA-C
1ph 230

50 90~1350 55 29 35

2IK6RGN-H 2IK6RA-H

6

1ph 230
60 90~1650 55 29 35

1ph 220

1ph 220

1ph 110

50

6

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

3.5

2.0

0.8

0.8

0.240

0.250

0.160

0.180

0.130

0.110

0.140

0.120
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ตารางมอเตอรเ์กยีรแ์รงบดิ Gear Motor-Torque Table

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz: 1500r/min: 60Hz: 1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 3 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.12

1.22

60Hz
0.10

1.02

2IK6RGN-A
2IK6RGN-E
2IK6RGN-C
2IK6RGN-H

2GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั โหลดตามแนวแกน
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                           Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร →์หนา้ท ี215                                                 Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั สาํหรบั หวัเกยีร ์
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด หน่วย
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.1kg               หวัเกยีร ์ Gearhead： 0.5kg

75 L

Φ
8 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
5

□60

Φ70±0.5

3.6

417

500

0.14

1.43

0.12

1.22

5

300

360

0.19

1.94

0.16

1.63

6

250

300

0.23

2.35

0.19

1.94

7.5

200

240

0.29

2.96

0.24

2.45

9

166

200

0.35

3.57

0.29

2.96

12.5

120

144

0.49

5.00

0.41

4.18

15

100

120

0.58

5.92

0.49

5.00

18

83

100

0.70

7.14

0.58

5.92

25

60

72

0.88

8.98

0.73

7.45

30

50

60

1.10

11.2

0.88

8.98

36

41

50

1.30

13.3

1.10

11.2

50

30

36

1.60

16.3

1.30

13.3

60

25

30

1.90

19.4

1.60

16.3

75

20

24

2.40

24.5

2.00

20.4

90

16

20

2.90

29.6

2.40

24.5

100

15

18

3.00

30.0

2.60

2.65

120

12.5

15

3.00

30.0

3.00

30.0

150

10

12

3.00

30.0

3.00

30.0

180

8.3

10

3.00

30.0

3.00

30.0

200

7.5

9

3.00

30.0

3.00

30.0

30

6.5 3

1
0 Φ

24

Φ
60

4-Φ4.5hole or M4

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

L1

2GN 3~200 41.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

26.5
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Φ
46

12

7

2IK6RGN-A

2IK6RGN-E

2IK6RGN-C

2IK6RGN-H
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10

150

180

0.39

3.98

0.32

3.26

20

75

90

0.75

7.65

0.62

6.32

40

37

45

1.39

14.2

1.15

11.7
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สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

24
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□60

4-Φ5hole

Φ70±0.5
Φ

55
   

   
 (

h7
)

   
0

 -
0.

03
0

แผนภาพการเดนิสาย Wiring Diagram

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์  The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type   
2GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.24kg

5

22.5°

38.8

26 12.8

2
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h7
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4-Φ4.5hole
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ประเภท US/US Type ประเภท A02/A02 Type

QF แหลง่จา่ยไฟ Source

L

N

27 8 1

6 345

สายไฟหลกั
Main line

CW

CCW

SWc

�ตวัเก็บประจทุใีชง้าน C
Operating capacitor C

สเีหลอืง 
Yellow

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

มอเตอรป์รบัความเรว็
Speed control 

motor

สเีหลอืง Yellow

สขีาว White

�สนํีาเงนิ Blue

สแีดง Red

PE

S

SW

ทาํงาน Work

หยดุทาํงาน Stop ตวัตา้นทานปรบัคา่ได ้
Potentiomter
20K  1/4W

ความเรว็สงู High-speed

�ความเรว็ตาํ Low-speed

CW

CCW

N

FG

S2

S1

Z2

U2

U1

C

L

Q
K

QF

L

N

S

PE (สายดนิ Grounding)

สเีหลอืง S2 
Yellow

สเีหลอืง S1
Yellow

สขีาว Z2 
White

�สนํีาเงนิ U2 
Blue

สแีดง U1
Red

ม
อ
เต

อ
รป์

รบั
ค

วาม
เรว็

S
peed control m

otor

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

ข
ด

ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter
ข

ด
ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

�เครอืงวดัการหมุน
Turnmeter

หมุนยอ้นกลบั 
Reversal

หมุนไปขา้งหนา้ 
Forward rotation

แหลง่จา่ยไฟ Source

วงจ
รต

รวจ
จ
บั

ค
วาม

เรว็



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

ขอ้มูลจาํเพาะ

70mm15W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

3IK15RGN-A 3IK15RA-A

ประเภท
Type

3IK15RGN-E 3IK15RA-E

3IK15RGN-C 3IK15RA-C

3IK15RGN-H 3IK15RA-H

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

� �●การรบัรองตามขอ้กาํหนดดา้นความปลอดภยัตา่ง ๆ ไดร้บัการอนุมตัติามรนุ่ทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอร ์

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

�●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ “-A” หากแรงดนัไฟฟ้าเป็น 110V การกาํหนดคา่ตวัเก็บประจใุหย้ดึตามแผ่นป้ายชอืจรงิเป็นหลกั

  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

3GN

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

3GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการปรบั

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

3IK15RGN-A 3IK15RA-A 15 1ph 100
50

60

90~1350

90~1650
120 35 55

3IK15RGN-E 3IK15RA-E 15
1ph 120

60 90~1650 125 35 55

3IK15RGN-C 3IK15RA-C
1ph 230

50 90~1350 120 35 54

3IK15RGN-H 3IK15RA-H

15

1ph 230
60 90~1650 35

1ph 220

1ph 220

1ph 110

15

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

6.0

5.0

1.2

1.2
85

105

52

55

136
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0.32
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0.33
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0.20

0.16

0.15

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

E
x
p

la
in

ต
วั
อ

ย
่า

ง
In

d
u

c
tio

n
 M

o
to

r

�
ม

อ
เต

อ
รเ์ห

นี
ย

ว
นํ

า
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
บ

บ
ก

ล
บั

ท
ิศ

ท
า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รป์
รบั

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
บ

บ
ก

ล
บั

ท
ิศ

ท
า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รป์
รบั

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด



ตารางมอเตอรเ์กยีรแ์รงบดิ Gear Motor-Torque Table

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz: 1500r/min: 60Hz: 1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 5 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowanc Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m /ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.30

3.06

60Hz
0.26

2.65

3IK15RGN-A
3IK15RGN-E
3IK15RGN-C
3IK15RGN-H

3GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั โหลดตามแนวแกน
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                           Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร →์หนา้ท ี215                                                 Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั สาํหรบั หวัเกยีร ์
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด หน่วย
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.2kg               หวัเกยีร ์ Gearhead： 0.5kg

80 L

Φ
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 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

5

□70

Φ82±0.5

3.6

417

500

0.36

3.67

0.31

3.16

5

300

360

0.51

5.20

0.43

4.38

6

250

300

0.61

6.22

0.51

5.20

7.5

200

240

0.76

7.75

0.64

6.53

9

166

200

0.91

9.28

0.77

7.85

12.5

120

144

1.30

13.2

1.10

11.2

15

100

120

1.50

15.3

1.30

13.2

18

83

100

1.80

18.3

1.50

15.3

25

60

72

2.30

23.4

1.90

19.3

30

50

60

2.70

27.5

2.30

23.4

36

41

50

3.30

33.7

2.80

28.5

50

30

36

4.10

41.8

3.50

35.7

60

25

30

5.00

50.0

4.20

42.8

75

20

24

5.00

50.0

5.00

50.0

90

16

20

5.00

50.0

5.00

50.0

100

15

18

5.00

50.0

5.00

50.0

120

12.5

15

5.00

50.0

5.00

50.0

150

10

12

5.00

50.0

5.00

50.0

180

8.3

10

5.00

50.0

5.00

50.0

200

7.5

9

5.00

50.0

5.00

50.0

32

6.5 3

1
5 Φ

2
5

Φ
70

4-Φ5.5hole or M5

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

L1

3GN 3~200 42

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

25
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Φ
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3IK15RGN-A
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10

150

180

0.97

9.90

0.80

8.16

20

75

90

1.94

19.8

1.64

16.7

40

37

45

3.48

35.5

2.88

29.4



138

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

32
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□70

4-Φ6hole

Φ82±0.5

Φ
65

   
   

 (
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03

0

แผนภาพการเดนิสาย Wiring Diagram

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์ The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type                                                       
3GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.31kg

5

22.5°

46.5

32 14.5
2

Φ
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 (
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03

0

4-Φ5.5hole

□70

Φ82±
0.5

� �ลมิ รอ่งลมิ อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร ์

25±0.5 4   0
 -0.03
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ประเภท US/US Type ประเภท A02/A02 Type

QF แหลง่จา่ยไฟ Source

L

N

27 8 1

6 345

สายไฟหลกั
Main line

CW

CCW

SWc

�ตวัเก็บประจทุใีชง้าน C
Operating capacitor C

สเีหลอืง 
Yellow�

เค
รอื

งวดั
ค

วาม
เรว็

Tachom
eter

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

ข
ด

ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

มอเตอรป์รบัความเรว็
Speed control 

motor

สเีหลอืง Yellow

สขีาว White

�สนํีาเงนิ Blue

สแีดง Red

PE

S

�เครอืงวดัการหมุน
Turnmeter

SW

ทาํงาน Work

หยดุทาํงาน Stop ตวัตา้นทานปรบัคา่ได ้
Potentiomter
20K  1/4W

ความเรว็สงู High-speed

�ความเรว็ตาํ Low-speed

CW

CCW

N

FG

S2

S1

Z2

U2

U1

C

L

Q
K

QF

L

N

S

PE (สายดนิ Grounding)

สเีหลอืง S2 
Yellow

สเีหลอืง S1
Yellow

สขีาว Z2 
White

�สนํีาเงนิ U2 
Blue

สแีดง U1
Red

หมุนยอ้นกลบั 
Reversal

หมุนไปขา้งหนา้ 
Forward rotation

แหลง่จา่ยไฟ Source
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Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

ขอ้มูลจาํเพาะ

80mm25W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

4IK25RGN-A 4IK25RA-A

ประเภท
Type

4IK25RGN-E 4IK25RA-E

4IK25RGN-C 4IK25RA-C

4IK25RGN-H 4IK25RA-H

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

139

� �●การรบัรองตามขอ้กาํหนดดา้นความปลอดภยัตา่ง ๆ ไดร้บัการอนุมตัติามรนุ่ทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอร ์

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

�●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ “-A” หากแรงดนัไฟฟ้าเป็น 110V การกาํหนดคา่ตวัเก็บประจใุหย้ดึตามแผ่นป้ายชอืจรงิเป็นหลกั

  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

4GN

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

4GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการปรบั

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

4IK25RGN-A 4IK25RA-A 25 1ph 100
50

60

90~1350

90~1650
190 47 88

4IK25RGN-E 4IK25RA-E 25
1ph 120

60 90~1650 190 50 105

4IK25RGN-C 4IK25RA-C
1ph 230

50 90~1350 190 47 88

4IK25RGN-H 4IK25RA-H

25

1ph 230
60 90~1650 45

1ph 220

1ph 220

1ph 110

25

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

8.0

7.0

1.8

1.80.23190 88

0.45

0.50

0.50

0.55

0.25

0.23
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ตารางมอเตอรเ์กยีรแ์รงบดิ Gear Motor-Torque Table

� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัไดป้้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz: 1500r/min: 60Hz: 1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 6 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowanc Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m /ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.49

5.00

60Hz
0.40

4.08

4IK25RGN-A
4IK25RGN-E
4IK25RGN-C
4IK25RGN-H

4GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั โหลดตามแนวแกน
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                           Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร →์หนา้ท ี215                                                 Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั สาํหรบั หวัเกยีร ์
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด หน่วย
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.7kg               หวัเกยีร ์ Gearhead： 0.8kg

85.5 L

Φ
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 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

5

□80

Φ94±0.5

3.6

417

500

0.58

5.91

0.48

4.89

5

300

360

0.81

8.26

0.67

6.83

6

250

300

0.97

9.89

0.80

8.16

7.5

200

240

1.20

12.2

1.00

10.2

9

166

200

1.50

15.3

1.20

12.2

12.5

120

144

2.00

20.4

1.70

17.3

15

100

120

2.40

24.4

2.00

20.4

18

83

100

2.90

29.6

2.40

24.4

25

60

72

3.70

37.7

3.00

30.6

30

50

60

4.40

44.9

3.60

36.7

36

41

50

5.30

54.1

4.30

43.8

50

30

36

6.60

67.3

5.40

55.1

60

25

30

7.90

80.0

6.50

66.3

75

20

24

8.00

80.0

8.00

80.0

90

16

20

8.00

80.0

8.00

80.0

100

15

18

8.00

80.0

8.00

80.0

120

12.5

15

8.00

80.0

8.00

80.0

150

10

12

8.00

80.0

8.00

80.0

180

8.3

10

8.00

80.0

8.00

80.0

200

7.5

9

8.00

80.0

8.00

80.0

32

6.5 3

1
5 Φ

3
2

Φ
78

4-Φ5.5hole or M5

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

L1

4GN 3~200 43.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

25
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10

150

180

1.55

15.8

1.25

12.8

20

75

90

3.17

32.3

2.64

26.9

40

37

45

5.57

56.8

4.49

45.8
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สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

32
2

Φ
8 

   
   

(h
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0

 -
0.

01
5

4-Φ6hole

Φ94±
0.5

Φ
73

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

0

แผนภาพการเดนิสาย Wiring Diagram

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์ The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type                                                   
4GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.41kg

7

22.5°

46.5

32 14.5
2

Φ
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 (
h7

)
   

0
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03

0

4-Φ5.5hole

□80

Φ94±
0.5

� �ลมิ รอ่งลมิ อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร ์

25
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ประเภท US/US Type ประเภท A02/A02 Type

QF แหลง่จา่ยไฟ Source

L

N

27 8 1

6 345

สายไฟหลกั
Main line

CW

CCW

SWc

�ตวัเก็บประจทุใีชง้าน C
Operating capacitor C

สเีหลอืง 
Yellow
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มอเตอรป์รบัความเรว็
Speed control 

motor

สเีหลอืง Yellow

สขีาว White

�สนํีาเงนิ Blue

สแีดง Red

PE

S

SW

ทาํงาน Work

หยดุทาํงาน Stop ตวัตา้นทานปรบัคา่ได ้
Potentiomter
20K  1/4W

ความเรว็สงู High-speed

�ความเรว็ตาํ Low-speed

CW

CCW

N

FG

S2

S1

Z2

U2

U1
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S

PE (สายดนิ Grounding)

สเีหลอืง S2 
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�เครอืงวดัการหมุน
Turnmeter

หมุนยอ้นกลบั 
Reversal

หมุนไปขา้งหนา้ 
Forward rotation

แหลง่จา่ยไฟ Source
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Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

ขอ้มูลจาํเพาะ

90mm40W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

5IK40RGN-A 5IK40RA-A

ประเภท
Type

5IK40RGN-E 5IK40RA-E

5IK40RGN-C 5IK40RA-C

5IK40RGN-H 5IK40RA-H

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

� �●การรบัรองตามขอ้กาํหนดดา้นความปลอดภยัตา่ง ๆ ไดร้บัการอนุมตัติามรนุ่ทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอร ์

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

�●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ “-A” หากแรงดนัไฟฟ้าเป็น 110V การกาํหนดคา่ตวัเก็บประจใุหย้ดึตามแผ่นป้ายชอืจรงิเป็นหลกั

  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

5GN

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

5GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการปรบั

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK40RGN-A 5IK40RA-A 40 1ph 100
50

60

90~1350

90~1650
260 70 180

5IK40RGN-E 5IK40RA-E 40
1ph 120

60 90~1650 260 65 180

5IK40RGN-C 5IK40RA-C
1ph 230

50 90~1350 300 75 160

5IK40RGN-H 5IK40RA-H

40

1ph 230
60 90~1650 70

1ph 220

1ph 220

1ph 110

40

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

12.0

8.0

2.5

2.5230 145
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ตารางมอเตอรเ์กยีรแ์รงบดิ Gear Motor-Torque Table

� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัไดป้้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz: 1500r/min: 60Hz: 1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 10 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowanc Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m /ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
0.77

7.85

60Hz
0.63

6.42

5IK40RGN-A
5IK40RGN-E
5IK40RGN-C
5IK40RGN-H

5GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั โหลดตามแนวแกน
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                           Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร →์หนา้ท ี215                                                 Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั สาํหรบั หวัเกยีร ์
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด หน่วย
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.5kg               หวัเกยีร ์ Gearhead： 1.35kg

105 L
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□90

Φ104±0.5

3.6

417

500

0.92

9.38

0.76

7.75

5

300

360

1.30

13.2

1.10

11.2

6

250

300

1.50

15.3

1.30

13.2

7.5

200

240

1.90

19.4

1.60

16.3

9

166

200

2.30

23.4

1.90

19.3

10

150

180

2.38

24.3

2.00

20.4

15

100

120

3.80

38.7

3.20

32.6

18

83

100

4.60

46.9

3.80

38.7

25

60

72

5.70

58.1

4.70

47.9

30

50

60

6.90

70.4

5.70

58.1

36

41

50

8.30

84.7

6.80

69.3

50

30

36

10.0

100

8.60

87.7

60

25

30

10.0

100

10.0

100

75

20

24

10.0

100

10.0

100

90

16

20

10.0

100

10.0

100

100

15

18

10.0

100

10.0

100

120

12.5

15

10.0

100

10.0

100

150

10

12

10.0

100

10.0

100

180

8.3

10

10.0

100

10.0

100

200

7.5

9

10.0

100

10.0

100

32

7 5

1
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4-Φ6.5hole or M6

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

L1

5GN 3~200 60

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=42)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)
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12.5

120

144

3.20

32.6

2.60

26.5

20

75

90

4.88

49.8

4.07

41.5

40

37

45

8.57

87.4

7.19

73.4



144

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

แผนภาพการเดนิสาย Wiring Diagram

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์ The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type                                                        
5GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.6kg
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ประเภท US/US Type ประเภท A02/A02 Type

QF แหลง่จา่ยไฟ Source

L

N

27 8 1

6 345

สายไฟหลกั
Main line

CW

CCW

SWc

�ตวัเก็บประจทุใีชง้าน C
Operating capacitor C

สเีหลอืง 
Yellow

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

มอเตอรป์รบัความเรว็
Speed control 

motor

สเีหลอืง Yellow

สขีาว White

�สนํีาเงนิ Blue

สแีดง Red

PE

S

SW

ทาํงาน Work

หยดุทาํงาน Stop ตวัตา้นทานปรบัคา่ได ้
Potentiomter
20K  1/4W

ความเรว็สงู High-speed

�ความเรว็ตาํ Low-speed

CW

CCW

N

FG

S2

S1

Z2

U2

U1

C

L

Q
K

QF

L

N

S

PE (สายดนิ Grounding)

สเีหลอืง S2 
Yellow

สเีหลอืง S1
Yellow

สขีาว Z2 
White

�สนํีาเงนิ U2 
Blue

สแีดง U1
Red

ม
อ
เต

อ
รป์

รบั
ค

วาม
เรว็

S
peed control m

otor

ข
ด
ล
วด

ห
ล
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M
ain w

inding

ข
ด

ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter
ข

ด
ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

�เครอืงวดัการหมุน
Turnmeter

หมุนยอ้นกลบั 
Reversal

หมุนไปขา้งหนา้ 
Forward rotation

แหลง่จา่ยไฟ Source

วงจ
รต

รวจ
จ
บั

ค
วาม

เรว็



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

ขอ้มูลจาํเพาะ

90mm60W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

5IK60RGN-AF 5IK60RA-AF

ประเภท
Type

5IK60RGN-EF 5IK60RA-EF

5IK60RGN-CF 5IK60RA-CF

5IK60RGN-HF 5IK60RA-HF

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

145

� �●การรบัรองตามขอ้กาํหนดดา้นความปลอดภยัตา่ง ๆ ไดร้บัการอนุมตัติามรนุ่ทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอร ์

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

�●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ “-A” หากแรงดนัไฟฟ้าเป็น 110V การกาํหนดคา่ตวัเก็บประจใุหย้ดึตามแผ่นป้ายชอืจรงิเป็นหลกั

  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

5GN

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

5GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการปรบั

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK60RGN-AF 5IK60RA-AF 60 1ph 100
50

60

90~1350

90~1650
265

5IK60RGN-EF 5IK60RA-EF 60
1ph 120

60 90~1650 490 160 265

5IK60RGN-CF 5IK60RA-CF
1ph 230

50 90~1350 490 140 265

5IK60RGN-HF 5IK60RA-HF

60

1ph 230
60 90~1650 160

1ph 220

1ph 220

1ph 110

60

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

20.0

12.0

4.0

4.0490 265

460

490

140

160

1.00

1.10

0.80

0.85

0.50

0.55

0.50

0.55
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ตารางมอเตอรเ์กยีรแ์รงบดิ Gear Motor-Torque Table

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. 

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz: 1500r/min: 60Hz: 1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 10 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowanc Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m /ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
1.10

11.2

60Hz
0.92

9.38

5IK60RGN-A
5IK60RGN-E
5IK60RGN-C
5IK60RGN-H

5GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั โหลดตามแนวแกน
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                           Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร →์หนา้ท ี215                                                 Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั สาํหรบั หวัเกยีร ์
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด หน่วย
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.8kg               หวัเกยีร ์ Gearhead： 1.35kg

137 L

Φ
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 (
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0
 -
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01

8

□
90

Φ104±0.5

3.6

417

500

1.40

14.2

1.10

11.2

5

300

360

1.90

19.3

1.50

15.3

6

250

300

2.30

23.4

1.80

18.3

7.5

200

240

2.90

29.6

2.30

23.4

9

166

200

3.40

34.7

2.80

28.5

12.5

120

144

4.80

48.9

3.80

38.7

15

100

120

5.70

58.1

4.60

46.9

18

83

100

6.80

69.3

5.50

56.1

25

60

72

8.60

87.7

6.90

70.1

30

50

60

10.0

100

8.30

84.7

36

41

50

10.0

100

10.0

100

50

30

36

10.0

100

10.0

100

60

25

30

10.0

100

10.0

100

75

20

24

10.0

100

10.0

100

90

16

20

10.0

100

10.0

100

100

15

18

10.0

100

10.0

100

120

12.5

15

10.0

100

10.0

100

150

10

12

10.0

100

10.0

100

180

8.3

10

10.0

100

10.0

100

200

7.5

9

10.0

100

10.0

100

32

7 5

1
8 Φ

3
6

4-Φ6.5hole or M6

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

L1

5GN 3~200 60

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
�●อตัราทดเกยีร ์3~18 ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=42)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)

25
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5IK60RGN-A

5IK60RGN-E

5IK60RGN-C

5IK60RGN-H
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10

150

180

3.57

36.4

2.99

30.5

20

75

90

7.03

71.7

5.70

58.2

40

37

45

10.0

100

10.0

100
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แผนภาพการเดนิสาย Wiring Diagram

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์ The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type                                                   
5GN10XK     

�นําหนัก Weight：0.6kg
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25±0.5 4   0
 -0.03

4   
0

 -
0.

03

4  +0.04
     0 

2.
5  +

0.
1

   
  0

 

37
2

Φ
10

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

5

□
90

4-Φ6.5hole

Φ104±
0.5

Φ
83

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

9

22.5°

30

7

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

E
x
p

la
in

ต
วั
อ

ย
่า

ง

In
d

u
c
tio

n
 M

o
to

r

�
ม

อ
เต

อ
รเ์ห

นี
ย

ว
นํ

า
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
บ

บ
ก

ล
บั

ท
ิศ

ท
า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รป์
รบั

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
บ

บ
ก

ล
บั

ท
ิศ

ท
า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รป์
รบั

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด

ประเภท US/US Type ประเภท A02/A02 Type

QF แหลง่จา่ยไฟ Source

L

N

27 8 1

6 345

สายไฟหลกั
Main line

CW

CCW

SWc

�ตวัเก็บประจทุใีชง้าน C
Operating capacitor C

สเีหลอืง 
Yellow

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

มอเตอรป์รบัความเรว็
Speed control 

motor

สเีหลอืง Yellow

สขีาว White

�สนํีาเงนิ Blue

สแีดง Red

PE

S

SW

ทาํงาน Work

หยดุทาํงาน Stop ตวัตา้นทานปรบัคา่ได ้
Potentiomter
20K  1/4W

ความเรว็สงู High-speed

�ความเรว็ตาํ Low-speed

CW

CCW

N

FG

S2

S1

Z2

U2

U1

C

L

Q
K

QF

L

N

S

PE (สายดนิ Grounding)

สเีหลอืง S2 
Yellow

สเีหลอืง S1
Yellow

สขีาว Z2 
White

�สนํีาเงนิ U2 
Blue

สแีดง U1
Red

แหลง่จา่ยไฟ Source

ม
อ
เต

อ
รป์

รบั
ค

วาม
เรว็

S
peed control m

otor

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

ข
ด

ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter
ข

ด
ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

�เครอืงวดัการหมุน
Turnmeter

หมุนยอ้นกลบั 
Reversal

หมุนไปขา้งหนา้ 
Forward rotation

วงจ
รต

รวจ
จ
บั

ค
วาม

เรว็



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

ขอ้มูลจาํเพาะ

90mm60W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

5IK60RGU-AF

ประเภท
Type

5IK60RGU-EF

5IK60RGU-CF

5IK60RGU-HF

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

� �●การรบัรองตามขอ้กาํหนดดา้นความปลอดภยัตา่ง ๆ ไดร้บัการอนุมตัติามรนุ่ทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอร ์

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

�●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ “-A” หากแรงดนัไฟฟ้าเป็น 110V การกาํหนดคา่ตวัเก็บประจใุหย้ดึตามแผ่นป้ายชอืจรงิเป็นหลกั

  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

5GU B

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการปรบั

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK60RGU-AF 60 1ph 100
50

60

90~1350

90~1650
265

5IK60RGU-EF 60
1ph 120

60 90~1650 490 160 265

5IK60RGU-CF
1ph 230

50 90~1350 490 140 265

5IK60RGU-HF

60

1ph 230
60 90~1650 160

1ph 220

1ph 220

1ph 110

60

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

20.0

12.0

4.0

4.0490 265

460

490

140

160
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0.55
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ตารางมอเตอรเ์กยีรแ์รงบดิ Gear Motor-Torque Table

� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัไดป้้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz: 1500r/min: 60Hz: 1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed ( 50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowanc Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m /ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
1.10

11.2

60Hz
0.92

9.38

5IK60RGU-AF
5IK60RGU-EF
5IK60RGU-CF
5IK60RGU-HF

5GU□KB
5GU□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั โหลดตามแนวแกน
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                           Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร →์หนา้ท ี215                                                 Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั สาํหรบั หวัเกยีร ์
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด หน่วย
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.8kg               หวัเกยีร ์ Gearhead： 1.5kg
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รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

L1

5GU B 3~200 65.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการเดนิสาย Wiring Diagram

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GU pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type                                                                             
5GU10XK     

�นําหนัก Weight：0.65kg
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� �ลมิ·รอ่งลมิ (อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์
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�หนา้แปลนตดิตงัตวัทดรอบ Flange Mounting Reducer

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้
Can be mounted on GU type gear shaft

5GU K
�นําหนักWeight:1.5kg

Key Keyway (Accessory of Gearhead)
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ประเภท US/US Type ประเภท A02/A02 Type

QF แหลง่จา่ยไฟ Source

L

N

27 8 1

6 345

สายไฟหลกั
Main line

CW

CCW

SWc

�ตวัเก็บประจทุใีชง้าน C
Operating capacitor C

สเีหลอืง 
Yellow

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

มอเตอรป์รบัความเรว็
Speed control 

motor

สเีหลอืง Yellow

สขีาว White

�สนํีาเงนิ Blue

สแีดง Red

PE

S

SW

ทาํงาน Work

หยดุทาํงาน Stop ตวัตา้นทานปรบัคา่ได ้
Potentiomter
20K  1/4W

ความเรว็สงู High-speed

�ความเรว็ตาํ Low-speed

CW

CCW

N

FG

S2

S1

Z2

U2

U1

C

L

Q
K

QF

L

N

S

PE (สายดนิ Grounding)

สเีหลอืง S2 
Yellow

สเีหลอืง S1
Yellow

สขีาว Z2 
White

�สนํีาเงนิ U2 
Blue

สแีดง U1
Red
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อ
เต

อ
รป์

รบั
ค

วาม
เรว็

S
peed control m

otor

ข
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�
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รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter
ข

ด
ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

�เครอืงวดัการหมุน
Turnmeter

หมุนยอ้นกลบั 
Reversal

หมุนไปขา้งหนา้ 
Forward rotation

แหลง่จา่ยไฟ Source

วงจ
รต

รวจ
จ
บั

ค
วาม

เรว็



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

ขอ้มูลจาํเพาะ

90mm90W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

� �●การรบัรองตามขอ้กาํหนดดา้นความปลอดภยัตา่ง ๆ ไดร้บัการอนุมตัติามรนุ่ทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอร ์

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

�●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ “-A” หากแรงดนัไฟฟ้าเป็น 110V การกาํหนดคา่ตวัเก็บประจใุหย้ดึตามแผ่นป้ายชอืจรงิเป็นหลกั

  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

5GU

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการปรบั

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK90RGU-AF 5IK90RA-AF 90 1ph 100
50

60

90~1350

90~1650
710 405

5IK90RGU-EF 5IK90RA-EF 90
1ph 120

60 90~1650 710 260 410

5IK90RGU-CF 5IK90RA-CF
1ph 230

50 90~1350 710 230 410

5IK90RGU-HF 5IK90RA-HF

90

1ph 230
60 90~1650 260

1ph 220

1ph 220

1ph 110

90

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

25.0

20.0

5.0

5.0710 410

260

230

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

5IK90RGU-AF 5IK90RA-AF

ประเภท
Type

5IK90RGU-EF 5IK90RA-EF

5IK90RGU-CF 5IK90RA-CF

5IK90RGU-HF 5IK90RA-HF

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type
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ตารางมอเตอรเ์กยีรแ์รงบดิ Gear Motor-Torque Table

� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัไดป้้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz: 1500r/min: 60Hz: 1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

� �●  หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowanc Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
1.70

17.3

60Hz
1.40

14.3

5IK90RGU-AF□
5IK90RGU-EF□
5IK90RGU-CF□
5IK90RGU-HF□

5GU□KB
5GU□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั โหลดตามแนวแกน
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                           Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร →์หนา้ท ี215                                                 Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั สาํหรบั หวัเกยีร ์
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด หน่วย
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.3kg               หวัเกยีร ์ Gearhead： 1.5kg
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รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

L1

5GU B 3~200 65.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการเดนิสาย Wiring Diagram

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GU pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type                                                                                
5GU10XK     

�นําหนัก Weight：0.65kg
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�หนา้แปลนตดิตงัตวัทดรอบ Flange Mounting Reducer

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้
Can be mounted on GU type gear shaft

5GU K
�นําหนักWeight:1.5kg

Key Keyway (Accessory of Gearhead)
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ประเภท US/US Type ประเภท A02/A02 Type
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6 345
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Speed control 
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PE

S

SW
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20K  1/4W
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S
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�เครอืงวดัการหมุน
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หมุนไปขา้งหนา้ 
Forward rotation

แหลง่จา่ยไฟ Source
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จ
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Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

ขอ้มูลจาํเพาะ

90mm120W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

� �●การรบัรองตามขอ้กาํหนดดา้นความปลอดภยัตา่ง ๆ ไดร้บัการอนุมตัติามรนุ่ทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอร ์

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

�●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ “-A” หากแรงดนัไฟฟ้าเป็น 110V การกาํหนดคา่ตวัเก็บประจใุหย้ดึตามแผ่นป้ายชอืจรงิเป็นหลกั

  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

5GU B

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）
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รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการปรบั

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK120RGU-AF 5IK120RA-AF 120 1ph 100
50

60

90~1350

90~1650
750 530

5IK120RGU-EF 5IK120RA-EF 120
1ph 120

60 90~1650 750 360 530

5IK120RGU-CF 5IK120RA-CF
1ph 230

50 90~1350 750 330 530

5IK120RGU-HF 5IK120RA-HF

120

1ph 230
60 90~1650 360

1ph 220

1ph 220

1ph 110

120

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

30.0

25.0

7.0

7.0750 530

330

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

5IK120RGU-AF 5IK120RA-AF

ประเภท
Type

5IK120RGU-EF 5IK120RA-EF

5IK120RGU-CF 5IK120RA-CF

5IK120RGU-HF 5IK120RA-HF

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

2.10

2.50

1.65

1.80

1.00

0.95

1.00

0.95
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ตารางมอเตอรเ์กยีรแ์รงบดิ Gear Motor-Torque Table

� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัไดป้้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box( ) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz: 1500r/min: 60Hz: 1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowanc Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m /ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
2.30

23.4

60Hz
1.80

18.3

5IK120RGU-AF
5IK120RGU-EF
5IK120RGU-CF
5IK120RGU-HF

5GU□KB
5GU□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั โหลดตามแนวแกน
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                           Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร ห์นา้ท ี215                                                 Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั สาํหรบั หวัเกยีร ์
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด หน่วย
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.5kg               หวัเกยีร ์ Gearhead： 1.5kg
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รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

L1

5GU B 3~200 65.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการเดนิสาย Wiring Diagram

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GU pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor is the 
same as that of the gear shaft type                                                                                
5GU10XK     

�นําหนัก Weight：0.65kg
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� �ลมิ·รอ่งลมิ (อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์
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�หนา้แปลนตดิตงัตวัทดรอบ Flange Mounting Reducer

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้
Can be mounted on GU type gear shaft

5GU K
�นําหนักWeight:1.5kg

Key Keyway (Accessory of Gearhead)

7

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

E
x
p

la
in

ต
วั
อ

ย
่า

ง
In

d
u

c
tio

n
 M

o
to

r

�
ม

อ
เต

อ
รเ์ห

นี
ย

ว
นํ

า
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
บ

บ
ก

ล
บั

ท
ิศ

ท
า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รป์
รบั

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
บ

บ
ก

ล
บั

ท
ิศ

ท
า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รป์
รบั

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด

ประเภท US/US Type ประเภท A02/A02 Type

QF แหลง่จา่ยไฟ Source

L

N

27 8 1

6 345

สายไฟหลกั
Main line

CW

CCW

SWc

�ตวัเก็บประจทุใีชง้าน C
Operating capacitor C

สเีหลอืง 
Yellow

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

มอเตอรป์รบัความเรว็
Speed control 

motor

สเีหลอืง Yellow

สขีาว White

�สนํีาเงนิ Blue

สแีดง Red

PE

S

SW

ทาํงาน Work

หยดุทาํงาน Stop ตวัตา้นทานปรบัคา่ได ้
Potentiomter
20K  1/4W

ความเรว็สงู High-speed

�ความเรว็ตาํ Low-speed

CW

CCW

N

FG

S2

S1

Z2

U2

U1

C

L

Q
K

QF

L

N

S

PE (สายดนิ Grounding)

สเีหลอืง S2 
Yellow

สเีหลอืง S1
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สขีาว Z2 
White

�สนํีาเงนิ U2 
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สแีดง U1
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อ
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รบั
ค

วาม
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peed control m
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ข
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�
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�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter
ข

ด
ล
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รอ
ง

S
econdary w

inding

�เครอืงวดัการหมุน
Turnmeter

หมุนยอ้นกลบั 
Reversal

หมุนไปขา้งหนา้ 
Forward rotation

แหลง่จา่ยไฟ Source

วงจ
รต

รวจ
จ
บั

ค
วาม

เรว็



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

ขอ้มูลจาํเพาะ

104mm120W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

� �●การรบัรองตามขอ้กาํหนดดา้นความปลอดภยัตา่ง ๆ ไดร้บัการอนุมตัติามรนุ่ทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอร ์

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

�●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ “-A” หากแรงดนัไฟฟ้าเป็น 110V การกาํหนดคา่ตวัเก็บประจใุหย้ดึตามแผ่นป้ายชอืจรงิเป็นหลกั

  Note:"-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

6GU

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการปรบั

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

6IK120RGU-AF 6IK120RA-AF 120 1ph 100
50

60

90~1350

90~1650
750 530

6IK120RGU-EF 6IK120RA-EF 120
1ph 120

60 90~1650 750 360 520

6IK120RGU-CF 6IK120RA-CF
1ph 230

50 90~1350 750 330 530

6IK120RGU-HF 6IK120RA-HF

120

1ph 230
60 90~1650 360

1ph 220

1ph 220

1ph 110

120

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

30.0

20.0

8.0

8.0750 530

360

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

6IK120RGU-AF 6IK120RA-AF

ประเภท
Type

6IK120RGU-EF 6IK120RA-EF

6IK120RGU-CF 6IK120RA-CF

6IK120RGU-HF 6IK120RA-HF

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

157
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ตารางมอเตอรเ์กยีรแ์รงบดิ Gear Motor-Torque Table

� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัไดป้้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz: 1500r/min: 60Hz: 1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque nit ดา้นบน Upside N.m /ดา้นลา่ง

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
2.30

23.4

60Hz
1.80

18.3

6IK120RGU-AF□
6IK120RGU-EF□
6IK120RGU-CF□
6IK120RGU-HF□

6GU□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั โหลดตามแนวแกน
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                           Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร ห์นา้ท ี215                                                 Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั สาํหรบั หวัเกยีร ์
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด หน่วย
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 4.9kg               หวัเกยีร ์ Gearhead： 2.1kg
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Motor Model
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Gear Ratio
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6GU 3~200 72

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการเดนิสาย Wiring Diagram

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.
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Key Keyway (Accessory of Gearhead)

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

E
x
p

la
in

ต
วั
อ

ย
่า

ง

In
d

u
c
tio

n
 M

o
to

r

�
ม

อ
เต

อ
รเ์ห

นี
ย

ว
นํ

า
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
บ

บ
ก

ล
บั

ท
ิศ

ท
า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รป์
รบั

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
บ

บ
ก

ล
บั

ท
ิศ

ท
า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รป์
รบั

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด

37
2

Φ
12

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

□104

4-Φ9hole

Φ120±
0.5

Φ
94

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

1
1

30

10

ประเภท US/US Type ประเภท A02/A02 Type

QF แหลง่จา่ยไฟ Source

L

N

27 8 1

6 345

สายไฟหลกั
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Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

ขอ้มูลจาํเพาะ

104mm140W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

� �●การรบัรองตามขอ้กาํหนดดา้นความปลอดภยัตา่ง ๆ ไดร้บัการอนุมตัติามรนุ่ทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอร ์

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

�●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ “-A” หากแรงดนัไฟฟ้าเป็น 110V การกาํหนดคา่ตวัเก็บประจใุหย้ดึตามแผ่นป้ายชอืจรงิเป็นหลกั

  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

6GU

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการปรบั

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

6IK140RGU-AF 6IK140RA-AF 140 1ph 100
50

60

90~1350

90~1650
830 620

6IK140RGU-EF 6IK140RA-EF 140
1ph 120

60 90~1650 830 450 620

6IK140RGU-CF 6IK140RA-CF
1ph 230

50 90~1350 830 420 620

6IK140RGU-HF 6IK140RA-HF

140

1ph 230
60 90~1650 450

1ph 220

1ph 220

1ph 110

140

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

35.0

25.0

10.0

10.0830 620

420

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

6IK140RGU-AF 6IK140RA-AF

ประเภท
Type

6IK140RGU-EF 6IK140RA-EF

6IK140RGU-CF 6IK140RA-CF

6IK140RGU-HF 6IK140RA-HF

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type
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ตารางมอเตอรเ์กยีรแ์รงบดิ Gear Motor-Torque Table

� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัไดป้้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz: 1500r/min: 60Hz: 1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowanc Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m /ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
2.60

26.5

60Hz
2.10

21.4

6IK140RGU-AF
6IK140RGU-EF
6IK140RGU-CF
6IK140RGU-HF

6GU□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั โหลดตามแนวแกน
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                           Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร →์หนา้ท ี215                                                 Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั สาํหรบั หวัเกยีร ์
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด หน่วย
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 5.1kg               หวัเกยีร ์ Gearhead： 2.1kg
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Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

L1

6GU 3~200 72

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name
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แผนภาพการเดนิสาย Wiring Diagram

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.
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หยดุทาํงาน Stop ตวัตา้นทานปรบัคา่ได ้
Potentiomter
20K  1/4W

ความเรว็สงู High-speed

�ความเรว็ตาํ Low-speed

CW

CCW

N

FG

S2

S1

Z2

U2

U1

C

L

Q
K

QF

L

N

S

PE (สายดนิ Grounding)

สเีหลอืง S2 
Yellow

สเีหลอืง S1
Yellow

สขีาว Z2 
White

�สนํีาเงนิ U2 
Blue

สแีดง U1
Red

ม
อ
เต

อ
รป์

รบั
ค

วาม
เรว็

S
peed control m

otor

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

ข
ด

ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter
ข

ด
ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

�เครอืงวดัการหมุน
Turnmeter

หมุนยอ้นกลบั 
Reversal

หมุนไปขา้งหนา้ 
Forward rotation

แหลง่จา่ยไฟ Source

วงจ
รต

รวจ
จ
บั

ค
วาม

เรว็



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

ขอ้มูลจาํเพาะ

104mm200W

ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

� �●การรบัรองตามขอ้กาํหนดดา้นความปลอดภยัตา่ง ๆ ไดร้บัการอนุมตัติามรนุ่ทรีะบใุนป้ายชอืของมอเตอร ์

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

�●หมายเหต:ุ สาํหรบัรนุ่ “-A” หากแรงดนัไฟฟ้าเป็น 110V การกาํหนดคา่ตวัเก็บประจใุหย้ดึตามแผ่นป้ายชอืจรงิเป็นหลกั

  Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

หวัเกยีรเ์พลาขนาน จาํหน่ายแยกตา่งหาก

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านนาน
�●เสยีงรบกวนตาํ 

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

6GU

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ 

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

รนุ่ Mod ประเภท Type

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการปรบั

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

6IK200RGU-CF 6IK200RA-CF 200 50 90~1350 920 1000

6IK200RGU-HF 6IK200RA-HF 200
1ph 230

60 90~1650 920 500 1000
1ph 220

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

10.0

10.0

1.4

1.4

500

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย  
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

6IK200RGU-CF 6IK200RA-CF

6IK200RGU-HF 6IK200RA-HF

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

163

1ph 230

1ph 220
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ตารางมอเตอรเ์กยีรแ์รงบดิ Gear Motor-Torque Table

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead are sold separately. Decimal gearheads are not available.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ (50Hz: 1500r/min: 60Hz: 1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    

�ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the 

displayed value, depending on the size of the load.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque nit ดา้นบน Upside N.m /ดา้นลา่ง

�โหลดแขวนทยีอมรบั โหลดตามแนวแกน
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์หนา้ท ี215                                                Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั สาํหรบั หวัเกยีร ์
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด หน่วย
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 5.1kg               หวัเกยีร ์ Gearhead： 2.1kg
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4-Φ9hole or M8 รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

L1

6GU 3~200 72

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name

25

6IK200RGU-CF

6IK200RGU-HF

□104

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์ 
Gear Ratio

ความเรว็รอบ
Speed r/min

3

50Hz

60Hz

500

600

50Hz
3.71

37.9

60Hz
2.99

30.6

6IK200RGU-CF
6IK200RGU-HF

6GU□K

3.6

417

500

4.46

45.5

3.59

36.7

5

300

360

6.19

63.1

4.99

50.9

6

250

300

7.43

75.8

5.99

61.1

7.5

200

240

9.28

94.7

7.49

76.4

9

166

200

11.1

114

8.98

91.7

12.5

120

144

13.9

142

11.2

115

15

100

120

16.7

171

13.5

138

18

83

100

20.1

205

16.2
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25

60

72

25.2

257

20.3

207

30

50

60

30.3

309

24.4

249

36

41

50

36.3

370

29.3

299

50

30

36

40.0

400

40.0

400

60

25

30

40.0

400

40.0

400

75

20

24

40.0

400

40.0

400

90

16

20

40.0

400

40.0

400

100

15

18

40.0

400

40.0

400

120

12.5

15

40.0

400

40.0

400

150

10

12

40.0

400

40.0

400

180

8.3

10

40.0

400

40.0

400

200

7.5

9

40.0

400

40.0

400
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10

150

180

11.9

121

9.70

98.9

20

75

90

20.8

212

17.2

175

40

37

45

40.0

400

40.0

400
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แผนภาพการเดนิสาย Wiring Diagram

ประเภท US/US Type ประเภท A02/A02 Type

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

25±0.5 5   0
 -0.03

5   
0

 -
0.

03

5  +0.04
     0 

3  +
0.

1
   

  0
 

� �ลมิ·รอ่งลมิ (อปุกรณเ์สรมิของหวัเกยีร)์
Key Keyway (Accessory of Gearhead)
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QF แหลง่จา่ยไฟ Source

L

N

27 8 1

6 345

สายไฟหลกั
Main line

CW

CCW

SWc

�ตวัเก็บประจทุใีชง้าน C
Operating capacitor C

สเีหลอืง 
Yellow

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

มอเตอรป์รบัความเรว็
Speed control 

motor

สเีหลอืง Yellow

สขีาว White

�สนํีาเงนิ Blue

สแีดง Red

PE

S

SW

ทาํงาน Work

หยดุทาํงาน Stop ตวัตา้นทานปรบัคา่ได ้
Potentiomter
20K  1/4W

ความเรว็สงู High-speed

�ความเรว็ตาํ Low-speed

CW

CCW

N

FG

S2

S1

Z2

U2

U1

C

L

Q
K

QF

L

N

S

PE (สายดนิ Grounding)

สเีหลอืง S2 
Yellow

สเีหลอืง S1
Yellow

สขีาว Z2 
White

�สนํีาเงนิ U2 
Blue

สแีดง U1
Red

ม
อ
เต

อ
รป์

รบั
ค

วาม
เรว็

S
peed control m

otor

ข
ด
ล
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ห
ล
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M
ain w

inding

ข
ด

ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter
ข

ด
ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

�เครอืงวดัการหมุน
Turnmeter

หมุนยอ้นกลบั 
Reversal

หมุนไปขา้งหนา้ 
Forward rotation

แหลง่จา่ยไฟ Source

วงจ
รต

รวจ
จ
บั

ค
วาม

เรว็
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AC SPEED CONTROLLER
แผงควบคมุความเรว็ของมอเตอร ์AC

6W

แหลง่จา่ยไฟแรงดนัไฟฟ้า Supply 
Voltage

0.8 450μF/ V

220V

ขอ้มูลจาํเพาะของตวัเก็บประจ ุC Capacitor Specication

US

รายละเอยีดรนุ่คอนโทรลเลอร ์ Description Of Controller Model

ประเภทแผงควบคมุ Panel Type CW, CCW
ิการปรบัความเรว็แบบหมุนตาม/ทวนเข็มนาฬกา  Clockwise And Anti-Clockwise Speed Change 

ประเภทเสยีบแลว้ใชง้านได ้Pula And Play Type CW, CCW

การปรบัความเรว็แบบปกต/ิยอ้นกลบั Clockwise And Anti-Clockwise Speed Change    

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รไ์ม
โค

ร A
C

E
x
p

la
in

ต
วั
อ

ย
่า

ง
In

d
u

c
tio

n
 M

o
to

r

�
ม

อ
เต

อ
รเ์ห

นี
ย

ว
นํ

า
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
บ

บ
ก

ล
บั

ท
ิศ

ท
า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รป์
รบั

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด
R

e
v
e

rs
ib

le
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
บ

บ
ก

ล
บั

ท
ิศ

ท
า
ง

B
ra

k
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รเ์บ
รก

S
p

e
e

d
 C

o
n

tro
l M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รป์
รบั

ค
ว
า
ม

เร็ว
T

o
rq

u
e
 M

o
to

rs

ม
อ

เต
อ

รแ์
รงบ

ิด

แรงดนัไฟฟ้า Voltage

C: 1เฟส Single-phase 220V±10%

A: 1เฟส Single-phase 110V±10%

กาํลงัไฟฟ้าขาออกของมอเตอร ์
Motor output power

หมายเลขฐานมอเตอร ์
Motor base number

�ชอืรนุ่
Name code

C

60 85

8
0

53

Model：
Volt：
Power：

US315C
   220V/50Hz

15W
SN：

RUN

STOP

POWER

0

10

20

30

40 50 60

70

80

90

100SPEED

SPEED 
CONTROLLER

�ป้ายชอืผลติภณัฑ ์Nameplate

สแีดง �สนํีาเงนิสขีาว สเีหลอืงสเีหลอืง สเีขยีว

หมายเหต ุNotes:
� �1. ยดึดว้ยสกรชูดุ M4 ทรีตูดิตงั 2 จดุ Fix the mounting holes at 2 points using M4 combination screws

2. แรงบดิในการขนัแน่น 0.4–0.7 นิวตนั-เมตร Tightening torque 0.4-0.7 N·m

Model：

1
0
0

9
0

Red/Blue/White/Yellow/Yellow/Green

92.0

6
2
.
0

3
5
.
0

21.5

4
9
.
5

33

7

2-Φ4.5

1 2

3456

87
M4สกร ูScrew

L＞15mm

กาํลงัไฟ Power
110V

2.0 250μF/ V

15W 1.2 450μF/ V 5.0 250μF/ V

25W 1.8 450μF/ V 7.0 250μF/ V

40W 2.5 450μF/ V 8.0 250μF/ V

60W 4.0 450μF/ V 12.0 250μF/ V

90W 6.0 450μF/ V 20.0 250μF/ V

120Wขนาดเฟรม5 Frame size 7.0 450μF/ V 25.0 250μF/ V

120Wขนาดเฟรม6 Frame size 8.0 450μF/ V 20.0 250μF/ V

220W

แหลง่จา่ยไฟแรงดนัไฟฟ้า 
Supply Voltage

6~90W

ขอ้มูลจาํเพาะของเบรกเกอร ์QF Breaker QF Specication

กระแสไฟฟ้า 
Current

1A

กาํลงัไฟมอเตอร ์
Motor Power

220W 120W 2A

110W 6~90W 2A

110W 120W 4A

หมายเหต:ุตวัเก็บประจกุารทาํงานจะจดัตามหมายเลขประเภทของมอเตอรไ์ฟฟ้าขนาดกลาง

และขนาดใหญ ่และวางไวภ้ายในบรรจภุณัฑข์องมอเตอรป์รบัความเรว็
The operating capacitor should be matched according to the model
 of ZD motors and placed in the packaging of the speed control motor.
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� �วธิกีารตงัชอืรนุ่ตวัปรบัความเรว็  Controller Type Designation Method

คณุสมบตัทิางเทคนิคของตวัปรบัความเรว็  Controller Performance Parameter

รนุ่ Model ZF206C(A)

กาํลงัมอเตอร ์
Applicable motor power

พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของตวัควบคมุความเรว็  Controller Performance Parameter

A20 ประเภทตวัควบคมุความเรว็แบบแผงหนา้ปัด A20 Panel Type Speed Controller

กาํลงัไฟ Power
220V110V

6W ZF206CZF206A

หมวดหมู่ Categoryแหลง่จา่ยไฟแรงดนัไฟฟ้า Supply Voltage

15W ZF315CZF315A

25W ZF425CZF425A

40W ZF540CZF540A

60W ZF560CZF560A

90W ZF590CZF590A

120W ZF6120C (ZF5120C)ZF6120A (ZF5120A)

200W ZF6200CZF6200A

140W ZF6140CZF6140A

ZF

แรงดนัไฟฟ้า Voltage

C: 1เฟส Single-phase 220V±10%

A: 1เฟส Single-phase 110V±10%

กาํลงัไฟฟ้าขาออกของมอเตอร ์
Motor output power

หมายเลขฐานมอเตอร ์
Motor base number

2 60mm*60mm: 
3 70mm*70mm: 
4 80mm*80mm: 
5 90mm*90mm: 

6 104mm*104mm: 

�ชอืรนุ่
Name code

C

6W

ZF315C(A)

15W

ZF425C(A)

25W

ZF540C(A)

40W

ZF560C(A)

60W

ZF590C(A)

90W

ZF5120C(A)

120W

ZF6120C(A)

120W

ZF6140C(A)

140W

ZF6200C(A)

200W

ประเภทมอเตอร ์
Applicable motor type

มอเตอรป์รบัความเรว็ Speed control motor

�รปูแบบการตดิตงั
Installation method

แผงหนา้ปัดแสดงผลดจิติอล Digital display panel type

วธิกีารปรบัความเรว็
Speed adjustable method

ป่มุ“▲”“▼”บนแผงหนา้ปัด, ป่มุหมุนบนแผงหนา้ปัด Panel“▲”“▼”buttons, Panel knob

�ตวัเก็บประจทุใีชง้าน
Operating capacitor

ภายในตวั (ภายในตวัควบคมุความเรว็) Built-in (Built into the controller)

ชว่งการปรบัความเรว็
Speed adjustable range

50Hz: 90-1400r/min, 60Hz: 90-1700r/min, 

แหลง่จา่ยไฟ
Input power supply

ไฟฟ้ากระแสสลบัแบบเฟสเดยีว (Single-phase) 110V±10%/เฟสเดยีว Single-phase 220V±10%, 50Hz-60Hz

สภาพแวดลอ้มการใชง้าน
Usage environment

�-20℃~+40℃（ไม่เป็นนําแข็ง No freeze）， 85%（ไม่มกีารควบแน่น No condensation）

A22 ประเภทตวัควบคมุความเรว็แบบแผงหนา้ปัด A22 Panel Type Speed Controller

220V

ZDRV.A22-6S2-DB

ZDRV.A22-15S2-DB

ZDRV.A22-25S2-DB

ZDRV.A22-40S2-DB

ZDRV.A22-60S2-DB

ZDRV.A22-90S2-DB

ZDRV.A22-120S2-DB

ZDRV.A22-200S2-DB

ZDRV.A22-140S2-DB

AC SPEED CONTROLLER
แผงควบคมุความเรว็ของมอเตอร ์AC
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�ภาพขอ้มูลจาํเพาะการตดิตงัตวัควบคมุความเรว็แบบแผงควบคมุ Panel Controller Installation Specications

คณุสมบตัขิองแผงควบคมุ  Panel Features

� �● ใชเ้ทคโนโลยคีวบคมุดจิทิลัดว้ย MCU ททีนัสมยั ใหฟั้งกช์นัการทาํงานทคีรบครนัและมปีระสทิธภิาพสงู

    Adopt MCU digital control technology, feature rich, excellent performance.

�● ใชก้ารตงัคา่รปูแบบเมนูแสดงผลดจิทิลั แกไ้ขคา่ตา่งๆ ไดส้ะดวกและรวดเรว็

    Use display menu options, modify the settings conveniently.

�● สามารถตงัอตัราการขยายคา่การแสดงผลตามตอ้งการ พรอ้มแปลงคา่เป้าหมายโดยอตัโนมตัิ

    According to the user needs to display magnication, automatic conversion display target value.

● สามารถทาํการเรง่ความเรว็และลดความเรว็อยา่งชา้ๆได ้It can realize the slow acceleration, deceleration.

�● สามารถควบคมุไดท้งัจากแผงควบคมุหรอืสวติชภ์ายนอก Panel operation, external switch control.

● ป่มุหมุนบนแผงควบคมุสามารถปรบัจบัคกู่บัความเรว็รอบสงูสดุโดยอตัโนมตั ิ

ควบคมุความเรว็ไดส้ะดวกและปลอดภยั

    Automatic matching of maximum speed-speed control panel knob, convenient and safe.

�● มคีาปาซเิตอรส์าํหรบัการทาํงานตดิตงัภายใน The built-in running capacitor.

�● ความถขีองแหลง่จา่ยไฟขาเขา้: 50/60Hz: 50/60Hz  Input power frequency: 50/60Hz.

● ฟังกช์นัป้องกนัการล็อคเพลา ป้องกนัไม่ใหม้อเตอรห์รอือปุกรณค์วบคมุความเรว็เกดิความเสยีหายจากการตดิขดั

    The blocking protection function, prevent motor and speed controller burning down due to blockage.

� �  (ฟังกช์นันีสามารถป้องกนัการโอเวอรโ์หลดทเีกดิจากเพลาตดิขดัได ้แตไ่ม่สามารถป้องกนั โอเวอรโ์หลด 

�ทไีม่ไดเ้กดิจากเพลาตดิขดั)

   (This function can protect against locked rotor overload, but it cannot protect against locked rotor overload)

แผนภาพการเดนิสายไฟของตวัควบคมุความเรว็แบบแผงควบคมุ  Panel Type Controller Connection Diagram

Panel Type Speed Controller
แผงควบคมุความเรว็แบบอะนาล็อก

COM

FWD

REV

PLC (โปรแกรมเมเบลิลอจกิคอนโทรลเลอร)์
PLC programmable controller

COM

FWD

REV เซน็เซอร ์Sensor

+
-

แหลง่จา่ยไฟของเซน็เซอร(์DC) 
Sensor power supply (DC) 

COM

FWD

REV หมุนยอ้นกลบั Reversal

�ขวัรว่ม Public end

หมุนไปขา้งหนา้ Forward rotation

S2

S1

Z2

U2

U1

N

L

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

ข
ด

ล
วด

รอ
ง

S
econdary w

inding

แหลง่จา่ยไฟ Source

L

N

QF

PE
มอเตอรป์รบัความเรว็

Speed control 
motor

ข
ด
ล
วด

ห
ล
กั

M
ain w

inding

ข
ด

ล
วด

รอ
ง

S
econdary
w

inding

�
เค

รอื
งวดั

ค
วาม

เรว็
Tachom

eter

สเีหลอืง S2 
Yellow

สเีหลอืง S1
Yellow

สขีาว Z2 
White

�สนํีาเงนิ U2 
Blue

สแีดง U1
Red

85

73.5

2-M4 สกร ูScrew

8
0

Model：

Volt：

Power：

       ZF206C

 220V/50Hz-60Hz

6W

Date：              20/12/28

0

2

4 6

8

10

REV STOP FWD

REV

STOP

FWD

MODE ENTER▲▼

1
0
2

9
0

60

2- 4Φ

�ป้ายชอืผลติภณัฑ ์ Nameplate

8
1
.
5

9
0

53.5

2 ร ูขนาด Φ4.5 หรอื 

เกลยีว M4 จาํนวน 2 ตวั

แผนภาพการเจาะรแูผงควบคมุ Panel hole

หน่วย Unit: mm
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เมนูควบคมุความเรว็ของแผงควบคมุ  Panel  Controller MenuSpeed

F-01 F-03 End

F-04

1

2 �ตงัคา่ไดต้ามตอ้งการ

รายการเมนูควบคมุความเรว็ของแผงควบคมุ Panel Speed Control Menu List

F-01 1~2

1

2

1 R/W

F-02 1.0~999.9 1.0 R/W

F-03 1~3 1 R/W

F-04 1~3 1 R/W

F-05 1~2 1 R/W

F-07 ความเรว็รอบสงูสดุ
�F-08 (ความเรว็รอบตาํสดุ) ~ 1700; จาํกดัความเรว็รอบสงูสดุ 

�เพอืป้องกนัการหมุนเกนิ และความเสยีหาย (50Hz: 1500; 60Hz: 1700)
F-08~1700 1400 R/W

F-08 �ความเร็วรอบตาํสุด
�90~F-07(ความเรว็รอบสงูสดุ) จาํกดัความเรว็รอบตาํสดุ 

� � � �เพอืป้องกนัการทาํงานทคีวามเรว็รอบตาํเกนิไป ซงึอาจทาํใหม้อเตอรไ์ม่เสถยีร
90~F-07 120 R/W

F-10 วธิกีารหยดุทาํงาน (ทศิทางปกต)ิ 1. หยดุทาํงานแบบอสิระ  2. หยดุทาํงานแบบลดความเรว็ 1~2 1 R/W

F-11 การหยดุทาํงานอยา่งรวดเรว็ในทศิทางปกติ � �0.1~10.0 วนิาท ี(คา่จะมผีลเฉพาะเมอื F-10 ถกูตงัเป็น 2) 0.1~10.0 1.0 R/W

F-12 �เวลาเรง่ขณะเรมิหมุน (ทศิทางยอ้นกลบั) 0.1~10.0 วนิาที 0.1~10.0 1.0 R/W

F-13 วธิกีารหยดุทาํงาน (หมุนทศิทางยอ้นกลบั) 1. หยดุทาํงานแบบอสิระ 2. หยดุทาํงานแบบลดความเรว็ 1~2 1 R/W

F-14 การหยดุทาํงานอยา่งรวดเรว็ในทศิทางยอ้นกลบั � �0.1~10.0 วนิาท ี(คา่จะถกูใชง้านเมอื F-13 ถกูตงัเป็น 2) 0.1~10.0 1.0 R/W

F-15 � �ตงัค่าความถีแหล่งจ่ายไฟ
�1.ตรวจจบัอตัโนมตัโิดยไดรฟ์ 2. แหลง่จา่ยไฟความถ ี50 Hz

�3. แหลง่จา่ยไฟความถ ี60 Hz
1~3 1 R/W

F-16 � �คนืคา่การตงัคา่เรมิตน้จากโรงงาน 1. ไม่คนืคา่    2. คนืคา่ 1~2 1 R/W

F-17 � �ความถทีรีองรบัแหลง่จา่ยไฟปัจจบุนั � �50: รองรบัแหลง่จา่ยไฟ AC ความถ ี50Hz   60: รองรบัแหลง่จา่ยไฟ AC ความถ ี60Hz 50, 60 ** R0

F-18 รนุ่โปรแกรม 50, 60 * **. R0

F-19
โหมดการควบคุม

�การทาํงานผ่านขวัต่อ
1~2 1 R/W

1: FWD: หมุนทศิทางปกต;ิ REV: หมุนยอ้นกลบั   
2: FWD: ทศิทางการหมุน; REV: การเปิดใชง้าน

F-20
ฟังกช์นัล็อก

การตดัไฟจากการกดปุ่ม
1~2 1 R/W

1: ไม่ล็อกสถานะ

2: ล็อกสถานะ (บนัทกึสถานะปัจจบุนัของตวัควบคมุความเรว็)

F-21 เวลาในการกรองสญัญาณดจิติอล 0 ~1000 มลิลวินิาที 0~1000 50 R/W

การแจง้เตอืนขอ้ขดัขอ้งและแสดงผลสถานะ Fault Maintenance And Status Display

การแสดงขอ้มูล �ชอื สาเหตขุองการแจง้เตอืน แนวทางการแกไ้ข

E.LOC  ขอ้ผดิพลาดมอเตอรห์ยดุหมุน � �ตรวจสอบการเชอืมตอ่ระหวา่งอนิเวอรเ์ตอรแ์ละมอเตอร;์ ตรวจสอบขอ้ผดิพลาดทางกลไก; กดป่มุ STOP เพอืรเีซต็รหสัความ

ผดิพลาด E.EEP ขอ้ผดิพลาดในการบนัทกึพารามเิตอร ์ �เปิดแหลง่จา่ยไฟใหม่เพอืยกเลกิการแจง้เตอืน

S.run มอเตอรอ์ยใู่นสถานะการทาํ งานปัจจบุนั, ไม่อนุญาตใหแ้กไ้ขรหสัฟังกช์นั � �กดป่มุ STOP เพอืหยดุเครอืงแลว้ทาํการแกไ้ข

รหสั

แจง้เตอืน

S.not. � �ป่มุนีไม่สามารถใชง้านไดใ้นขณะนี แกไ้ขรหสัฟังกช์นั F-04 หรอื F-06

S.Err � �ตวัขบัเคลอืนอยใู่นสถานะความผดิพลาดในขณะนี หลงัจากลบขอ้ผดิพลาดแลว้ ใหล้องใหม่

S.loc � �ป่มุนีอยใู่นสถานะถกูล็อกในขณะนี การปลดล็อก: กดป่มุ DOWN และ ENTER พรอ้ม

รหสัพารามเิตอร ์ �ชอืผลติภณัฑ ์ รายละเอยีดพารามเิตอร ์ � �ชว่งคา่ทตีงัได ้

� �เนือหาทแีสดง
� �1. คา่ทตีงัไวส้าํหรบัความเรว็รอบของมอเตอร ์

� � �2. คา่ทตีงัไวส้าํหรบัความเรว็รอบทคีณูดว้ยตวัคณู

(R/W: อา่น/เขยีนได,้ RO: อา่นไดอ้ยา่งเดยีว)

การกาํหนดชว่ง �สทิธกิารเขา้ถงึ

�การตงัคา่สดัสว่น/อตัราขยาย � � � �คา่ตวัคณูอยใู่นชว่ง1.0-999.9, คา่ความเรว็รอบทตีงัไวแ้บบมตีวัคณู = คา่ความเรว็รอบทตีงัไวข้องมอเตอร ์÷ คา่ตวัคณู

 โหมดการควบคมุการทาํงาน 1. หมุนทศิทางปกต/ิหมุนยอ้นกลบั  2. หมุนทศิทางปกต/ิหยดุการทาํงาน

รปูแบบการหมุน
1. หมุนทศิทางปกต/ิหมุนยอ้นกลบั  2. หมุนทศิทางปกต,ิ หา้มหมุนทศิทางยอ้นกลบั

3. อนุญาตใหห้มุนทศิทางยอ้นกลบั, หา้มหมุนทศิทางปกติ

ทศิทางการหมุน 1.  ไม่กลบัทศิทาง  2. กลบัทศิทาง

การแกไ้ขเมนู

คาํเตอืน
� �ตอ้งตงัคา่ในขณะท ี

�มอเตอรห์ยดุทาํงาน เทา่นัน

กดป่มุ MODE 
�เพอืเขา้สเู่มนู

�กดป่มุ     、  เพอืเลอืก

หมายเลขฟังกช์นั

�กดป่มุ ENTER เพอื
� �แสดงคา่ทตีงัไวปั้จจบุนั

�กด     、 เพอืปรบัคา่，

กด REV、FWD
� �เพอืเลอืนตาํแหน่งซา้ยขวา

หลงัจากป้อนคา่แลว้ กด ENTER
�ระบบจะขนึคาํวา่ End 

� � � �ชวัครเู่พอืยนืยนับนัทกึคา่ทตีงัไว ้

และเขา้สรู่หสัฟังกช์นัถดัไป

�กดป่มุ     、    เพอืเลอืก

ฟังกช์นัถดัไป

�กดป่มุ ENTER เพอื
� �แสดงคา่ทตีงัไวปั้จจบุนั

� �ทาํซาํขนัตอนกอ่นหนา้
�เพอืปรบัพารามเิตอร ์

� �เมอืตงัคา่เสรจ็แลว้ 
�กดป่มุ MODE เพอืออกจากเมนู

� � �เพอืความปลอดภยั โปรดทาํการแกไ้ขในขณะทมีอเตอรห์ยดุทาํงานเทา่นัน ไม่สามารถแกไ้ขไดข้ณะมอเตอรก์าํลงัทาํงาน.

To ensure safety, please make modications while the motor is stopped and cannot be modied while running.

� � �หมายเหต:ุเมอืไดรฟ์อยู่ในโหมดทํางานหรอืโหมดหยุดนิง หากกดปุ่ม MODE และ ENTER พรอ้มกนั ระบบจะเขา้สูโ่หมดล็อกปุ่มในโหมดนี 

ปุ่มกดจะไม่สามารถควบคมุมอเตอรห์รอืเขา้สูเ่มนไูด ้

หากตอ้งการปลดล็อก ใหก้ดปุ่ม DOWN และ ENTER พรอ้มกนัระบบจะยกเลกิการล็อกและเรยีกคนืการทํางานของปุ่มกดตามปกต.ิ
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�ขอ้มูลจาํเพาะการตดิตงัตวัควบคมุในตวั  Built-in Controller Installation Specications

�แบบการเชอืมตอ่ของตวัควบคมุในตวั Built-in Controller Connection Diagram

ขอ้มลูจำเพาะของเบรกเกอร์ 

QF QF Circuit Breaker Specification Sheet

แหลง่จา่ยไฟแรงดนัไฟฟ้า
Supply Voltage

กาํลงัไฟมอเตอร ์
Motor Power

สเปคกระแสไฟฟ้า 
QF Current Specification

220V 6~90W 1A

220V 120~200W 2A

110V 6~90W 2A

110V 120~200W 4A

Built In Controller
อปุกรณค์วบคมุความเรว็ในตวั

คณุสมบตัขิองตวัควบคมุในตวั Built In Features

�● ใชเ้ทคโนโลยกีารควบคมุดจิติอล MCU ฟังกช์นัหลากหลายและประสทิธภิาพยอดเยยีม.

    Adopt MCU digital control technology, feature rich, excellent performance.

�● ใชต้วัเลอืกเมนูแสดงผลดจิติอล การปรบัตงัคา่ทาํไดส้ะดวกและรวดเรว็.

    Use display menu options, modify the settings conveniently.

�● สามารถแสดงอตัราขยายตามทผูีใ้ชต้อ้งการ และคาํนวณแสดงคา่ตวัเลขเป้าหมายโดยอตัโนมตั.ิ

    According to the user needs to display magnication, automatic conversion display target value.

� �● สามารถทาํการควบคมุการเคลอืนไหวทซีบัซอ้น เชน่ การเรง่ความเรว็ชา้ การลดความเรว็ชา้                  

   การหยดุการทาํงานอยา่งรวดเรว็ และการควบคมุความเรว็ 4 ระดบั เป็นตน้.

    It can realize the slow acceleration, deceleration, quick stop, 4 speed complex motion control.

● สามารถควบคมุไดจ้ากสวติชภ์ายนอก และการควบคมุสญัญาณแอนะล็อก 0-5V.

    The external control switch, 0-5V analog control.

● การควบคมุสญัญาณแอนะล็อกสามารถจบัคคู่วามเรว็สงูสดุโดยอตัโนมตั ิการปรบัการควบคมุ

    สะดวกและปลอดภยั.

    The analog value control can automatically match the highest speed, convenient control and               

    safe.

�● ฟังกช์นัป้องกนัการตดิขดั เพอืป้องกนัไม่ใหม้อเตอรแ์ละตวัควบคมุความเรว็เสยีหายจากการตดิขดั.

    The blocking protection function, prevent motor and speed controller burning down due to blockage.

�  （ฟังกช์นันีสามารถป้องกนัการโอเวอรโ์หลดจากการล็อกมอเตอร ์แตไ่ม่สามารถป้องกนัการโอเวอร ์

�โหลดทไีม่ใชจ่ากการล็อกมอเตอรไ์ด）้

   (This function can protect against locked rotor overload, but it cannot protect against locked rotor     

    overload)

K4K3K2K1

พอรต์การควบคมุ

ความเรว็หลายระดบั 

(เมนู F17-19)

หมุนไปขา้งหนา้     หมุนทศิทางยอ้นกลบั
�การตงัคา่เมนู 

F03 เป็น '1'.

AVI5V 0V FWD REV M1 M2

คาปา

ซเิตอร ์

C

U2U1PE Z2 S1 S2

L N U1 U2 Z2 S1 S2

s

QF

L N
แหลง่จา่ยไฟ Source ม

อ
เต

อ
รป์

รบั
ค

วาม
เรว็

S
peed control m

otor

สแีดง
Red

�สนํีาเงนิ
Blue

สขีาว
White

สเีหลอืง
Yellow

สเีหลอืง
Yellow

ขดลวดหลกั
Main winding

ขดลวดรอง
Secondary winding

�เครอืงวดัความเรว็
Tachometer

แหล่งจา่ยไฟ Source

แรงดนัไฟฟ้าของแหลง่จา่ยไฟตอ้งสอดคลอ้งกบั

ขอ้มูลจาํเพาะของแรงดนัไฟฟ้าของตวัควบคมุ.
�QF เป็นเบรกเกอรท์ปีกป้องตวัควบคมุความเรว็

�และมอเตอรใ์นกรณีทเีกดิการลดัวงจร.
Power supply voltage must be consistent with specications 
of controller voltage. QF is a circuit breaker that protects the 
speed controller and motor in event of a short circuit.

โหมดการควบคมุการทํางาน Operation Control Mode

K1 เปิด Open ปิด Close

เปิด Open หยดุทาํงาน Stop หยดุทาํงาน Stop

� �เมอืการตงัคา่เมนู F03 เป็น '2': K1 ควบคมุทศิทาง
�, K2 ควบคมุการเรมิ/หยดุการทาํงาน.

When F03 is set to 2  in the menu: K1 control direction” ”
, K2 control start stop

K2

ปิด Close
หมุนยอ้นกลบั 

Reversal

หมุนไปขา้งหนา้ 
Forward

หน่วย Unit: mm

5V

L N U1 U2 Z2 S1 S2

AVI 0V FWD REV M1 M2

FWD

REV

STOP

ENTER

MODE

Model：

Volt：

Power：

A22-200S2-DB

220V/50Hz-60Hz
6-200W

Date：            21/05/04

รยูดึ Lumbar hole 5.2*6

8
5
.
3

3
5

60.5 78

50.5 65

9
5
.
8

76
.4

�ป้ายชอืผลติภณัฑ ์Nameplate

8.1
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�"เมนูของตวัควบคมุความเรว็แบบตดิตงัในตวั  ControllerBuilt-in  Menu

การแกไ้ขเมนู

คาํเตอืน F-01 F-03
� �ตอ้งตงัคา่ในขณะท ี

�มอเตอรห์ยดุทาํงาน เทา่นัน

กดป่มุ MODE 
�เพอืเขา้สเู่มนู

�กดป่มุ     、  เพอืเลอืก

หมายเลขฟังกช์นั

�กดป่มุ ENTER เพอื
� �แสดงคา่ทตีงัไวปั้จจบุนั

�กด     、 เพอืปรบัคา่，

กด REV、FWD
� �เพอืเลอืนตาํแหน่งซา้ยขวา

หลงัจากป้อนคา่แลว้ กด ENTER
�ระบบจะขนึคาํวา่ End 

� � � �ชวัครเู่พอืยนืยนับนัทกึคา่ทตีงัไว ้

และเขา้สรู่หสัฟังกช์นัถดัไป

End

F-04

1

2 �ตงัคา่ไดต้ามตอ้งการ

�กดป่มุ     、    เพอืเลอืก

ฟังกช์นัถดัไป

�กดป่มุ ENTER เพอื
� �แสดงคา่ทตีงัไวปั้จจบุนั

� �ทาํซาํขนัตอนกอ่นหนา้
�เพอืปรบัพารามเิตอร ์

� �เมอืตงัคา่เสรจ็แลว้ 
�กดป่มุ MODE เพอืออกจากเมนู

1

2

� � �หมายเหต:ุเมอืไดรฟ์อยู่ในโหมดทํางานหรอืโหมดหยุดนิง หากกดปุ่ม MODE และ ENTER พรอ้มกนั ระบบจะเขา้สูโ่หมดล็อกปุ่มในโหมดนี 

ปุ่มกดจะไม่สามารถควบคมุมอเตอรห์รอืเขา้สูเ่มนไูด ้

หากตอ้งการปลดล็อก ใหก้ดปุ่ม DOWN และ ENTER พรอ้มกนัระบบจะยกเลกิการล็อกและเรยีกคนืการทํางานของปุ่มกดตามปกต.ิ

� � �เพอืความปลอดภยั โปรดทาํการแกไ้ขในขณะทมีอเตอรห์ยดุทาํงานเทา่นัน ไม่สามารถแกไ้ขไดข้ณะมอเตอรก์าํลงัทาํงาน.

To ensure safety, please make modications while the motor is stopped and cannot be modied while running.

ตารางเมนูของตวัควบคมุความเรว็ภายใน Built-in Speed Control Menu List:

รหสัพารามเิตอร ์ �ชอืผลติภณัฑ ์ รายละเอยีดพารามเิตอร ์ � �ชว่งคา่ทตีงัได ้

F-01 � �เนือหาทแีสดง
� �1. คา่ทตีงัไวส้าํหรบัความเรว็รอบของมอเตอร ์

� � �2. คา่ทตีงัไวส้าํหรบัความเรว็รอบทคีณูดว้ยตวัคณู
1~2

(R/W: อา่น/เขยีนได,้ RO: อา่นไดอ้ยา่งเดยีว)

การกาํหนดชว่ง

1

�สทิธกิารเขา้ถงึ

R/W

F-02 �การตงัคา่สดัสว่น/อตัราขยาย � � � �คา่ตวัคณูอยใู่นชว่ง1.0-999.9, คา่ความเรว็รอบทตีงัไวแ้บบมตีวัคณู = คา่ความเรว็รอบทตีงัไวข้องมอเตอร ์÷ คา่ตวัคณู 1.0~999.9 1.0 R/W

F-03  โหมดการควบคมุการทาํงาน 1. หมุนทศิทางปกต/ิหมุนยอ้นกลบั   2. หมุนทศิทางปกต/ิหยดุการทาํงาน 1~2 1 R/W

F-04 รปูแบบการหมุน
1. หมุนทศิทางปกต/ิหมุนยอ้นกลบั  2. หมุนทศิทางปกต,ิ หา้มหมุนทศิทางยอ้นกลบั

3. อนุญาตใหห้มุนทศิทางยอ้นกลบั, หา้มหมุนทศิทางปกติ
1~3 1 R/W

F-05 ทศิทางการหมุน 1.  ไม่กลบัทศิทาง  2. กลบัทศิทาง 1~2 1 R/W

การแจง้เตอืนขอ้ขดัขอ้งและแสดงผลสถานะ Fault Maintenance And Status Display

การแสดงขอ้มูล �ชอื สาเหตขุองการแจง้เตอืน แนวทางการแกไ้ข

E.LOC  ขอ้ผดิพลาดมอเตอรห์ยดุหมุน � �ตรวจสอบการเชอืมตอ่ระหวา่งอนิเวอรเ์ตอรแ์ละมอเตอร;์ ตรวจสอบขอ้ผดิพลาดทางกลไก; กดป่มุ STOP เพอืรเีซต็รหสัความ

ผดิพลาด E.EEP ขอ้ผดิพลาดในการบนัทกึพารามเิตอร ์ �เปิดแหลง่จา่ยไฟใหม่เพอืยกเลกิการแจง้เตอืน

S.run มอเตอรอ์ยใู่นสถานะการทาํ งานปัจจบุนั, ไม่อนุญาตใหแ้กไ้ขรหสัฟังกช์นั � �กดป่มุ STOP เพอืหยดุเครอืงแลว้ทาํการแกไ้ข

รหสั

แจง้เตอืน

S.not. � �ป่มุนีไม่สามารถใชง้านไดใ้นขณะนี แกไ้ขรหสัฟังกช์นั F-04 หรอื F-06

S.Err � �ตวัขบัเคลอืนอยใู่นสถานะความผดิพลาดในขณะนี หลงัจากลบขอ้ผดิพลาดแลว้ ใหล้องใหม่

S.loc � �ป่มุนีอยใู่นสถานะถกูล็อกในขณะนี การปลดล็อก: กดป่มุ DOWN และ ENTER พรอ้ม

F-06 วธิกีารปรบัความเรว็
�1. ปรบัความเรว็รอบผ่านป่มุเพมิ/ลด (UP/DOWN) บนแผงหนา้จอ  

2. การปรบัความเรว็ดว้ยป่มุหมุนบนแผงควบคมุ  3. ควบคมุสญัญาณอนาล็อกจากภายนอก
1~3 1400 R/W

F-07 ความเรว็รอบสงูสดุ
�F-08: จาํกดัความเรว็ตาํสดุ (ไม่เกนิ 1700 RPM)

�；เพอืความปลอดภยั: ป้องกนัความเรว็เกนิและความเสยีหายของมอเตอร ์
F-08~1700 1400 R/W

F-08 �ความเรว็รอบตาํสดุ
�90-F-07: จาํกดัความเรว็สงูสดุ พรอ้มควบคมุความเรว็ตาํสดุ 

�เพอืป้องกนัการทาํงานไม่เสถยีรของมอเตอร ์
90~F-07 120 R/W

F-09 �เวลาเรง่ขณะเรมิหมุน (ทศิทางปกต)ิ 0.1~10.0 วนิาที 0.1~10.0 1.0 R/W

F-10 วธิกีารหยดุทาํงาน (ทศิทางปกต)ิ 1. หยดุทาํงานแบบอสิระ  2. หยดุทาํงานแบบลดความเรว็  3.หยดุทาํงานแบบชา้ 1~2 1 R/W

F-11 การหยดุทาํงานอยา่งรวดเรว็ในทศิทางปกติ � � � � �เมอื F-10 ตงัคา่เป็น 2 จะมผีลการทาํงาน, คา่พารามเิตอรท์สีงูขนึจะทาํใหก้ารหยดุทาํงานเรว็ขนึ 1~10 5 R/W

F-12
�เวลาในการลดความเรว็เมอืหยดุทาํงาน 

(ทศิทางปกต)ิ
� �0.1~10.0 วนิาท ี(จะมผีลเมอื F-10 ตงัคา่เป็น 3) 1.0 R/W

F-13 0.1~10.0 วนิาที 0.1~10.0 1.0 R/W

F-14 วธิกีารหยดุทาํงาน (หมุนทศิทางยอ้นกลบั) 1. หยดุทาํงานแบบอสิระ   2. หยดุทาํงานแบบลดความเรว็  3.หยดุทาํงานแบบชา้ 1~3 1 R/W

F-15 การหยดุทาํงานอยา่งรวดเรว็ในทศิทางยอ้นกลบั � � � � �เมอื F-14 ตงัคา่เป็น 2 จะมผีลการทาํงาน, คา่พารามเิตอรท์สีงูขนึจะทาํใหก้ารหยดุทาํงานเรว็ขนึ 1~10 5 R/W

�เวลาเรง่ขณะเรมิหมุน (ทศิทางยอ้นกลบั)

0.1~10.0

F-16
�เวลาในการลดความเรว็เมอืหยดุทาํงาน 

(ทศิทางยอ้นกลบั)
� �0.1~10.0 วนิาท ี(จะมผีลเมอื F-14 ตงัคา่เป็น 3) 0.1~10.0 1.0 R/W

F-17 �ระยะท ี1 � �เลอืกความเรว็ขนัท ี1 ของหลายชว่งความเรว็ (M, M2) F-08~F07 500 R/W

F-18 �ระยะท ี2 � �เลอืกความเรว็ขนัท ี2 ของหลายชว่งความเรว็ (M, M2) F-08~F07 500 R/W

F-19 �ระยะท ี3 � �เลอืกความเรว็ขนัท ี3 ของหลายชว่งความเรว็ (M, M2) F-08~F07 500 R/W

F-20 � �การตงัคา่ความถขีองมอเตอร ์
� �1. การตรวจจบัอตัโนมตัขิองตวัขบัเคลอืน  2. แหลง่จา่ยไฟความถ ี50Hz

�3. แหลง่จา่ยไฟความถ ี60Hz
1~3 1 R/W

F-21 คนืคา่จากโรงงาน 1. ไม่คนืคา่  2. คนืคา่ 1~2 1 R/W

F-22 � �ความถทีรีองรบัแหลง่จา่ยไฟปัจจบุนั � �50: รองรบัแหลง่จา่ยไฟ AC ความถ ี50Hz  60: รองรบัแหลง่จา่ยไฟ AC ความถ ี60Hz ** R0

F-23 อณุหภมูภิายในตวัขบัมอเตอร ์ R0

F-24 รนุ่โปรแกรม * **. R0

�อณุหภมูภิายในตวัขบัเคลอืนในขณะปัจจบุนั



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

80mm25W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี        แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �●หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งชดุเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 8 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs   ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110 โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

กาํลงัไฟ
ขาออก
Output 
power

W

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการควบคมุ

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

4IK25RGN-A 25 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
190 47 88

4IK25RGN-E 25
1ph 120

60 90~1700 190 50 105

4IK25RGN-C
1ph 230

50 90~1400 190 47 88

4IK25RGN-H

25

1ph 230
60 90~1700 45

1ph 220

1ph 220

1ph 110

25

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

8.0

7.0

1.8

1.80.23190 88

0.45

0.50

0.50

0.55

0.25

0.23

P54

A
C

 G
E

A
R

 M
O

T
O

R
ม

อ
เต

อ
รเ์ก

ีย
ร ์A

C



□ □ □ □
4IK25RGN-E /4GN RT          4IK25RGN-H /4GN RT          □ □ □ □

Φ94±0.5
80□

85.5 75

Φ
78

4-Φ6

120
74

Φ
35

h7
( 

   
  )

3 48 22.5°

45°

212.5

 0 -0
.0

25
  

 

12

Φ
46

6.5

25
+0.2
    0

32

4
+

0.
04

  
 0

9.5

Φ12h7(       ) 0
-0.018
   

 0
-0.1
   

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

4IK25RGN-E

4IK25RGN-C

4IK25RGN-H

□
□

□
□

□
□

4GN    RC

4GN    RT

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

□ □ □ □
4IK25RGN-E /4GN RC          4IK25RGN-H /4GN RC          □ □ □ □

Φ94±0.5
80□

85.5 75

Φ
78

4-Φ6

Φ15H8(       )

5+
0.

04
  

 0

17.3

88
74

Φ
35

h7
( 

   
  )

3 48
22.5°

45°

212.5

 0 -0
.0

25
  

 

12

Φ
46

+0.1
   0

+0.027
   0

6.5

71

3

80

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง
Hollow shaft output

Φ
15

.7
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
35

h7

P55

A
C

 G
E

A
R

 M
O

T
O

R
ม

อ
เต

อ
รเ์ก

ีย
ร ์A

C

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

1.64 1.97 3.29 3.95 4.73 6.58 7.10 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00

16.8 20.1 33.5 40.3 48.3 67.1 72.5 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

1.33 1.59 2.65 3.18 3.82 5.30 5.73 7.16 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00

13.5 16.2 27.1 32.5 39.0 54.1 58.4 73.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

7.5

200

240

0.99

10.1

0.80

8.12

20

75

90

2.32 

22.74 

1.93 

18.95 

10

150

180

1.16 

11.37 

0.97 

9.48 

5

300

360

0.52 

5.12 

0.44 

4.26 

3

500

600

0.31 

3.07 

0.26 

2.56 

1.04 2.09 

10.2 20.5

0.87 1.74 

8.53 17.1

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

90mm40W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดทแีสดงในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรท์ดรอบกลาง (อตัราทด: 10) ระหวา่งชดุเกยีรแ์ละมอเตอรใ์นกรณีนี คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs  ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110 โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่ Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK40RGU-A 40 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
260 70 180

5IK40RGU-E 40
1ph 120

60 90~1700 260 65 180

5IK40RGU-C
1ph 230

50 90~1400 300 75 160

5IK40RGU-H

40

1ph 230
60 90~1700 70

1ph 220

1ph 220

1ph 110

40

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

12

8.0

2.5

2.5230 145

0.65

0.70

0.55

0.60

0.35

0.40

0.35

0.40
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กาํลงัไฟ
ขาออก
Output 
power

W

ชว่งการควบคมุ

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min



□ □ □ □
5IK40RGU-E /5GU RT          5IK40RGU-H /5GU RT          □ □ □ □

90□

105 92

Φ
85

4-Φ7
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Φ
40

h7
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  )

14

45°

25

 0 -0
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25
  

 

Φ104

86
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Φ15h7(       ) 0
-0.018
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 0
-0.1
   

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

5IK40RGU-E

5IK40RGU-C

5IK40RGU-H

□
□

□
□

□
□

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT

□ □ □ □
5IK40RGU-E /5GU RC          5IK40RGU-H /5GU RC          □ □ □ □

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

Φ17H8(       )

5+
0.

04
  

 0

90□

105 92

4-Φ7

19.3

98
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254

86
12

+0.027
   0

+0.04
   0

3.5

7

Φ
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Φ104

Φ
46

83

3.5

93.5

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง
Hollow shaft output

Φ
17

.8
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
40

h7

P57
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9 12.5 15 20 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 75 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 90 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

2.63 3.16 3.71 5.26 6.31 6.80 9.50 11.4 14.2 17.0 18.9 20.0 20.0 20.0

26.8 32.2 36.4 53.7 64.4 70.0 97.0 116 145 174 193 200 200 200

2.12 2.55 3.09 4.24 5.09 5.50 7.64 9.16 11.5 13.7 15.3 18.3 20.0 20.0

21.6 26.0 30.3 43.3 51.9 56.1 77.9 93.5 117 140 156 187 200 200

7.5

200

240

1.58

16.1

1.27

13.0

18

83

100

10

150

180

1.86 

18.19 

1.55 

15.16 

6

250

300

1.00 

9.82 

0.84 

8.19 

5

300

360

0.84 

8.19 

0.70 

6.82 

3.6

417

500

0.60 

5.89 

0.50 

4.91 

3

500

600

0.50 

4.91 

0.42 

4.09 

1.67 

16.4

1.39 

13.7 

3.34 

32.8

2.78 

27.3 

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller

ความเรว็
Speed
r/min



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

90mm60W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี        แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดทแีสดงในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรท์ดรอบกลาง (อตัราทด: 10) ระหวา่งชดุเกยีรแ์ละมอเตอรใ์นกรณีนี คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs  ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110  โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK60RGU-AF 60 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
265

5IK60RGU-EF 60
1ph 120

60 90~1700 490 160 265

5IK60RGU-CF
1ph 230

50 90~1400 490 140 265

5IK60RGU-HF

60

1ph 230
60 90~1700 160

1ph 220

1ph 220

1ph 110

60

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

20

12

4.0

4.0490 265

460

490

140

160

1.00

1.10

0.80

0.85

0.50

0.55

0.50

0.55

P58
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power
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ชว่งการควบคมุ

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min



□ □ □ □
5IK60RGU-EF /5GU RT          5IK60RGU-HF /5GU RT         □ □ □ □

90□

137 92

4-Φ7

136

Φ
40

h7
( 

   
  )

14

45°

25

 0 -0
.0

25
  

 

86

274

38

3.5 54

22.5°

7

90
□

Φ104

Φ15h7(       )

5
+

0.
04

  
 0

12

 0
-0.018
   

 0
-0.1
   

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

5IK60RGU-EF

5IK60RGU-CF

5IK60RGU-HF

□
□

□
□

□
□

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ 50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT

□ □ □ □
5IK60RGU-EF /5GU RC          5IK60RGU-HF /5GU RC          □ □ □ □

Φ17H8(       )

5+
0.

04
  

 0

90□

137 92

4-Φ7

19.3

98

54

Φ
40

h7
( 

   
  )

14
22.5°

45°  0 -0
.0

25
  

 

274

86
7

+0.027
   0

+0.1
   0

3.5

90
□

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

Φ104

83

3.5

93.5

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง
Hollow shaft output

Φ
17

.8
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
40

h7

P59
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อ
รเ์ก

ีย
ร ์A

C

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

3.95 4.73 7.89 9.47 10.2 14.2 17.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

40.3 48.3 80.5 96.6 104 145 174 200 200 200 200 200 200

3.18 3.82 6.36 7.64 8.25 11.5 13.7 17.2 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

32.5 39.0 64.9 77.9 84.1 117 140 175 200 200 200 200 200

7.5

200

240

2.37

24.2

1.91

19.5

20

75

90

6.13 

60.0

5.11 

50.0

10

150

180

3.06 

30.0

2.55 

25.0

6

250

300

1.50 

14.7 

1.25 

12.3

5

300

360

1.25 

12.3

1.04 

10.2

3.6

417

500

0.90 

8.84 

0.75 

7.37 

3

500

600

0.75 

7.37 

0.63 

6.14 

2.76 5.51 

27.0 54.0

2.30 4.59 

22.5 45.0

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller

ความเรว็
Speed
r/min

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

90mm90W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดทแีสดงในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรท์ดรอบกลาง (อตัราทด: 10) ระหวา่งชดุเกยีรแ์ละมอเตอรใ์นกรณีนี คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs  ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110  โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK90RGU-AF 90 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
710 405

5IK90RGU-EF 90
1ph 120

60 90~1700 710 260 410

5IK90RGU-CF
1ph 230

50 90~1400 710 230 410

5IK90RGU-HF

90

1ph 230
60 90~1700 260

1ph 220

1ph 220

1ph 110

90

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

25

20

5.0

5.0710 410

260

230

1.85

1.55

1.45

1.40

0.70

0.72

0.75

0.71
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Output 
power

W

ชว่งการควบคมุ

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min



□ □ □ □
5IK90RGU-EF /5GU RT          5IK90RGU-HF /5GU RT          □ □ □ □

90□

152 92

4-Φ7

136

Φ
40

h7
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  )

14

45°

25

 0 -0
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25
  

 

86

288

38

3.5 54

22.5°

7

90
□

Φ104

Φ15h7(       )

5
+

0.
04

  
 0

12

 0
-0.018
   

 0
-0.1
   

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

5IK90RGU-EF

5IK90RGU-CF

5IK90RGU-HF

□
□

□
□

□

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT□

□ □ □ □
5IK90RGU-EF /5GU RC          5IK90RGU-HF /5GU RC          □ □ □ □

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

Φ17H8(       )

5
+

0.
04

  
 0

90□

152 92

4-Φ7

19.3

98
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Φ
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h7
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  )
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22.5°

45°  0 -0
.0

25
  

 

288

86
7

+0.027
   0

+0.1
   0

3.5

90
□

Φ104

83

3.5

93.5

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง
Hollow shaft output

Φ
17

.8
+

0.
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 0

1.1+0.14
   0
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9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

5.92 7.10 11.8 14.2 15.3 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

60.4 72.5 121 145 157 200 200 200 200 200 200 200 200

4.77 5.73 9.54 11.5 12.4 17.2 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

48.7 58.4 97.4 117 126 175 200 200 200 200 200 200 200

7.5

200

240

3.55

36.2

2.86

29.2

20

75

90

8.35 

81.9

6.96 

68.2 

10

150

180

4.18 

40.9

3.48 

34.1 

6

250

300

2.26 

22.1 

1.88 

18.4 

3.6

417

500

1.35 

13.3

1.13 

11.1

3

500

600

1.13 

11.1 

0.94 

9.21 

5

300

360

1.88 

18.4

1.57 

15.4 

3.76 7.52 

36.8 73.7

3.13 6.27 

30.7 61.4

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller

ความเรว็
Speed
r/min

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

90mm120W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี          แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดทแีสดงในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรท์ดรอบกลาง (อตัราทด: 10) ระหวา่งชดุเกยีรแ์ละมอเตอรใ์นกรณีนี คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs  ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110  โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK120RGU-AF 120 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
750 530

5IK120RGU-EF 120
1ph 120

60 90~1700 750 360 530

5IK120RGU-CF
1ph 230

50 90~1400 750 330 530

5IK120RGU-HF

120

1ph 230
60 90~1700 360

1ph 220

1ph 220

1ph 110

120

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

30

25

7.0

7.0750 530

330
2.10

2.50

1.65

1.80

1.00

0.95

1.00

0.95

P62
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ชว่งการควบคมุ

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min
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คณุสมบตั ิFeature
�ความเรว็สามารถแตกตา่งกนัไดม้าก，ขนึอยกู่บัลกัษณะความลาดชนั  The Speed Can Vary Widely, Depending on the Sloping Characteristics

เหมาะสาํหรบัการใชง้านการมว้น Suitable For Winding Applications

� � � � ในกรณีทมีกีารปลอ่ยวตัถตุอ่เนืองดว้ยความเรว็คงท ีและมกีารดงึกลบัดว้ยแรงตงึคงท ีแรงบดิจะตอ้ง

� � � �เพมิขนึเป็นสองเทา่ และความเรว็จะตอ้งลดลงเหลอืครงึหนึง หากเสน้ผ่านศนูยก์ลางของแกนมว้น

� �เพมิขนึเป็นสองเทา่

 In an application where an object is released continuously at a constant speed and wound up 

with constant tension, the torque must be doubled and the speed must be halved if the diameter 

of the winding spool is doubled.

สามารถใชเ้ป็นเบรกได ้Use As A Brake

วธิกีารอา่นกราฟความเรว็ - แรงบดิ How To Read Speed - Torque Characteristics

� � � �แรงบดิของมอเตอรจ์ะเปลยีนแปลงโดยประมาณตามกาํลงัสองของแรงดนัไฟฟ้าทจีา่ยเมอืมกีารเปลยีนแปลง 

� � �แรงดนัไฟฟ้าทจีา่ยใหก้บัมอเตอร ์กราฟความเรว็-แรงบดิ ซงึมลีกัษณะลาดเอยีง (แรงบดิสงูสดุทคีวามเรว็เป็นศนูยแ์ละลดลง 

� � � � � �เรอืย ๆ เมอืความเรว็เพมิขนึ)จะเลอืนไปตามลกัษณะของแรงดนัไฟฟ้าใหม่ทจีา่ย

The motor torque changes approximately proportion to the square of the voltage. When the voltage supplied to 

the motor is changed, speed - torque curves with a sloping characteristics (torque is highest at zero speed and 

decreases steadily with increasing speed) shifts to that of the corresponding voltage.

� � � � �เมอืแรงดนัไฟฟ้าทจีา่ยถกูปรบัเป็น 100V, 80V และ 60V โดยทแีรงบดิโหลดคงทเีทา่กบั T₀ มอเตอรจ์ะหมุนทคีวามเรว็ N₁, N₂ และ 

� � � �N₃ ตามลาํดบั ดงันันความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัเปลยีนไดอ้ยา่งง่ายดายผ่านการเปลยีนแปลงแรงดนัไฟฟ้าทจีา่ย 

When the voltage is changed to 100V, 80V and 60V while the load torque is T0, the motor rotates at the speeds 

N1, N2 and N3 respectively. Thus, the speed can be changed easily by varying the voltage.

� � �ในการ เลอืกมอเตอรแ์รงบดิ  ขนัแรกควรกาํหนดคา่แรงบดิและความเรว็ทตีอ้ งการ  จากนันเลอืกมอเตอร ์

� �โดยอา้งองิจากกราฟลกัษณะความเรว็-แรงบดิเพอืพจิารณาวา่ควรใชง้านในลกัษณะตอ่เนืองหรอืใชง้านเป็น ชว่งระยะเวลาจาํกดั 

� � �สาํหรบักรณีทใีชง้านในสภาวะทโีรเตอรถ์กูล็อกจะพจิารณาเฉพาะปัจจยัแรงบดิเทา่นัน

When choosing a torque motor, rst determine the required torque and speed. Then select a motor using the 

speed - torque characteristics curves to determine whether the motor should be operated under continuous duty or 

limited duty. When used under locked rotor conditions, only the torque factor is considered.

� � � � �อณุ ห ภมูทิเี พมิ ขนึ ข อ ง ม อ เ ต อ รอ์ า จ กอ่ใ หเ้ กดิ ปัญ ห า ใ น ก า รใ ชง้ า น ตอ่ เ นือ ง  ดงั นันใ น ก ร ณีนีค ว ร เ ลอื ก 

� �มอ เตอรท์มีกีาํลงัไฟขาออก (Output  Power )  มาก เพยี งพอสาํหรบัการทาํง านตอ่ เ นือ งแล ะควบคมุแร งบดิ 

และความเรว็โดยการปรบัแรงดนัไฟฟ้า

The temperature rise of the motor may cause a problem during continuous operation. In this case, choose a 

motor with an output power large enough for continuous operation and adjust the voltage to control the torque and 

speed.
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ความเรว็ Speed

N4                N3     N2   N 1

V1 〉V2 〉V3 〉V4

V1

V2

V3

V4

�    โดยการใชง้านมอเตอรใ์นชว่งเบรกของลกัษณะกราฟความเรว็-แรงบดิ มอเตอรส์ามารถทาํหนา้ทเีป็น

�ระบบเบรกได ้และสามารถควบคมุแรงตงึใหค้งทไีดโ้ดยการจา่ยแรงดนัไฟฟ้ากระแสตรงเขา้สตู่วัมอเตอร ์

    By using the motor in the braking region of the speed-torque characteristics, it can serve as a 

brake. Constant tension operation can be achieved by applying a DC voltage.

เบรค Brake

�การมว้นแบบตงึคงท ี
Constant tension wind up
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[N

.m
]

ความเรว็ Speed [r/min]

0                      500                               N3     1000     N2    N1    1500              1800

โหลด Load

0.55

0.50

0.45

0.40

0.35

0.30

0.25

0.20

0.15

0.10
To

0.05

0

5TK20A-AJ 50Hz

แรงดนัไฟฟ้า Voltage 40VAC~100VAC
100V

80V

60V

50V

40V

� � � มอเตอรแ์รงบดิมแีรงบดิเรมิตน้สงูและมลีกัษณะความลาดเอยีง ชว่ยใหค้วบคมุความเรว็ไดง่้าย เพยีงเปลยีนแรงดนัไฟฟ้าของแหลง่จา่ยไฟ (แรงบดิของมอเตอรจ์ะเปลยีนแปลงโดยประมาณ

ตามสดัสว่นกาํลงัสองของแรงดนัไฟฟ้า)

 Torque motors have a high starting torque and sloping characteristics, allowing easy speedcontrol simply by changing the voltage of      
the power supply. (The motor torque  changes approximately proportion to the square of the voltage) 
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การควบคมุแรงดนัไฟฟ้าของมอเตอรแ์รงบดิ Voltage Control Of Torque Motors

� � � �วธิทีใีชก้นัทวัไปในการควบคมุแรงดนัไฟฟ้าคอืการควบคมุเฟสโดยใชไ้ตรแอค ดงัทแีสดงในรปูท ี1 

� � �โดยการเปลยีนมุมเฟสα，ทไีตรแอคสลบั แรงดนัไฟฟ้าขาเขา้จะถกูควบคมุมุมเฟสตามทแีสดงในกราฟ

The method most commonly used to control voltage is by phase control 

using a triac. As shown in Fig.1, by changing the phase angle α at which the 

triac switches, the input voltage is controlled as represented by the phase 

angle areas of the graph.

� รปูท-ี1 การควบคมุเฟส

Fig-1 Phase control

มุมเฟส
Phase angle

มุมการนําไฟฟ้า
Conductance angle
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า 
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0 α Л
2-

3Л
2-α+Л

2Л

มอเตอรเ์กยีร ์- ตารางแรงบดิ  Gear Motor - Torque Table

� � � �เนืองจากลกัษณะการเอยีง มอเตอรแ์รงบดิจงึสามารถทาํงานไดใ้นชว่งความเรว็ทกีวา้ง ตงัแตส่ภาวะทโีรเตอรล็์อกไปจนถงึความเรว็สงูสดุ 

� � � � � �แรงบดิคา่การสญูเสยีการเคลอืนท ีเมอืหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางเชอืมตอ่กนัโดยตรงสามารถคาํนวณไดต้ามสตูรตอ่ไปนี โดยใชค้วามเรว็และแรงบดิทกีาํหนดจากลกัษณะความเรว็-แรงบดิ

ความเรว็ของเพลาสง่ออกของหวัเกยีร ์NG = ความเรว็ของมอเตอร ์* 1 / อตัราทดเกยีรข์องหวัเกยีร ์

แรงบดิขาออกของหวัเกยีร ์TG = แรงบดิของมอเตอร ์* อตัราทดเกยีรข์องหวัเกยีร ์* ประสทิธภิาพของหวัเกยีร ์

Due to the sloping characteristics, torque motors can be operated over a wide speed range, from locked rotor condition to the maximum 

speed. The permissible torque when a gearhead and a middle gearhead are directly connected can be calculated according to the 

following formula, using the speed and torque determined from the speed – torque characteristics.

Speed of gearhead output shaft NG=Motor speed*1/gearhead gear ratio

Output torque of gearhead TG=Motor torque*gearhead gear ratio*gearhead efficiency

� �โปรดทราบวา่แรงบดิขาออกของหวัเกยีรจ์ะตอ้งตาํกวา่แรงบดิสงูสดุทยีอมรบัได ้

�แรงบดิสงูสดุทยีอมรบัไดข้องหวัเกยีร ์Maximum Permissible Torque Of Gearheads
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ความเรว็ Speed

50           100           150          200

20

10

0

5GN□K

4GN□K

3GN□K

2GN□K

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางขายแยกกนั

  Gearheads and middle gearheads are sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

2GN□K

3GN□K

4GN□K

5GN□K

อตัราทดของหวัเกยีร ์
Gearhead Gear Ratio

ประสทิธภิาพของหวัเกยีร ์
Gearhead Efciency

3~18 81%

25~36 73%

50~200 66%

Please Note, The Output Torque Of The Gearhead Must Be Lower Than The Maximum Permissible Torque
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specifications
3W、6W、10W、20W

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

   When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

รนุ่ Model·ประเภท Type

แบบตอ่ตรง  Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ระดบัการทาํงาน
�ททีาํ ใหโ้รเตอรล็์อค

Rating At
Locked Rotor

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

กาํลงัไฟ
ขาออกสงูสดุ
Max. Output 

Power
W

�ความเรว็ทกีาํลงัไฟ
ขาออกสงูสดุ

Speed At Max. 
Output Power

r/min

5min
�ตอ่เนือง Cont

50
69

25

3.2
750

2TK3GN-A 2TK3A-A

60
60 900

110

1.3

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

7.0/250

6.0/250

41

16

37

11

�แรงบดิทกีาํลงัไฟ
ขาออกสงูสดุ

Torque At Max. 
Output Power

mN.m

3.2

1.3

69

25

60

110

5min
�ตอ่เนือง Cont

5min
�ตอ่เนือง Cont

50
69

25

3.2
750

2TK3GN-C 2TK3A-C

140
60 900

220

1.2
1.5/450

1.2/450

41

16

37

11

3.2

1.2

69

25

140

220

5min
�ตอ่เนือง Cont

5min
�ตอ่เนือง Cont

50
134

68

6.0
750

3TK6GN-A 3TK6A-A

60
60 900

110

2.5
8.0/250

7.0/250

80

36

74

30

6.5

2.8

134

68

60

110

5min
�ตอ่เนือง Cont

5min
�ตอ่เนือง Cont

50
134

68

6.0
750

3TK6GN-C 3TK6A-C

140
60 900

220

2.5
2.0/450

1.5/450

80

36

74

30

6.5

2.8

134

68

140

220

5min
�ตอ่เนือง Cont

5min
�ตอ่เนือง Cont

50
235

74

10
750

4TK10GN-A 4TK10A-A

60
60 900

110

3.0
10.0/250

8.0/250

127

46

127

38

10

3.0

25

69

60

110

5min
�ตอ่เนือง Cont

5min
�ตอ่เนือง Cont

50
265

98

10
750

4TK10GN-C 4TK10A-C

140
60 900

220

3.0
2.5/450

2.0/450

127

46

127

38

10

3.0

225

90

140

220

5min
�ตอ่เนือง Cont

5min
�ตอ่เนือง Cont

50
363

137

20
750

5TK20GN-A 5TK20A-A

60
60 900

110

6.0
15.0/250

12.0/250

224

76

216

64

26

6.0

294

108

60

110

5min
�ตอ่เนือง Cont

5min
�ตอ่เนือง Cont

50
363

137

20
750

5TK20GN-C 5TK20A-C

140
60 900

220

6.0
3.5/450

3.0/450

224

76

216

64

26

6.0

294

108

140

220

5min
�ตอ่เนือง Cont
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ประเภท Type
มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

2TK3GN-A 2TK3A-A
3W

�กาํลงัไฟขาออกมอเตอรท์สีามารถใชง้านได ้

（ประเภทเพลาเฟืองทา้ย）
Applicable Motor

Output Power
(Pinion Shaft Type)

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง ( □) ในชอืรนุ่

   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

2TK3GN-C 2TK3A-C

3TK6GN-A 3TK6A-A
6W

3TK6GN-C 3TK6A-C

4TK10GN-A 4TK10A-A
10W

4TK10GN-C 4TK10A-C

5TK20GN-A 5TK20A-A
20W

5TK20GN-C 5TK20A-C

2GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

2GN10XK (ชดุเกยีรก์ลาง Decimal gearhead)

3W

3GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

3GN10XK (ชดุเกยีรก์ลาง Decimal gearhead)

6W

4GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

4GN10XK (ชดุเกยีรก์ลาง Decimal gearhead)

10W

5GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

5GN10XK (ชดุเกยีรก์ลาง Decimal gearhead)

20W

ความเรว็ - ลกัษณะของแรงบดิ (คา่อา้งองิ)  Speed - Torque Characteristics (Reference Values)
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ขนาด (หน่วยมลิลเิมตร)  Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

3W

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

2GN□K 3~200 41.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

�●อตัราทดเกยีร3์~18 ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)
  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

2TK3GN-A

2TK3GN-C

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ Motor/Gearhead 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 0.75kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.4kg

ขนาด (หน่วยมลิลเิมตร) Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

6W

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

3GN□K 3~200 42

●����������������������� (□) ����������
  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

�●�������������3~18 ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)
  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

3TK6GN-A

3TK6GN-C

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ Motor/Gearhead 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.1kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.5kg

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type

�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead
�สามารถตดิตงักบัชนิด 2TK3GN ได ้Can be connected to 2TK3GN type                                                                            

2GN10XK     
�นําหนัก Weight：0.24kg

2TK3A-A     2TK3A-C

� �ลมิและรอ่งลมิ (อปุกรณข์องหวัเกยีร)์
Key·keyway (Accessory of Gearhead)
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ขนาด (หน่วยมลิลเิมตร) Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

10W

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

4GN□K 3~200 43.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร3์~18ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

4TK10GN-A

4TK10GN-C

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ Motor/Gearhead 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.6kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.8kg

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type

�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead
�สามารถตดิตงักบัชนิด 3TK6GN ได ้Can be connected to 3TK6GN type                                                                        

3GN10XK     
�นําหนัก Weight：0.31kg

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type

�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead
�สามารถตดิตงักบัชนิด 4TK10GNไดC้an be connected to 4TK10GN type                                                                        

4GN10XK     
�นําหนัก Weight：0.41kg

� �ลมิและรอ่งลมิ (อปุกรณข์องหวัเกยีร)์

3TK6A-A     3TK6A-C

Key·Keyway (Accessory Of Gearhead)

4TK10A-A     4TK10A-C
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ขนาด (หน่วยมลิลเิมตร) Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

20W

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GN□K 3~200 60

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร3์~18ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

5TK20GN-A

5TK20GN-C

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type

�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those 
of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead
�สามารถตดิตงักบัชนิด 5TK20GNไดC้an be connected to 5TK20GN type                                                                            

5GN10XK     
�นําหนัก Weight：0.6kg

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ Motor/Gearhead 
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.4kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg

ขนาดตวัเก็บประจ ุFormal Dimension Of Capacitor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

รนุ่ตวัเก็บประจุ
Capacitor Model

L W H

ZD70CFAUL

ZD60CFAUL

�● หมายเหต:ุ ตวัเก็บประจแุบบธรรมดาเป็นชนิดสายนําไฟฟ้า 187# ทใีสเ่ขา้ไปเป็นทางเลอืก

    Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

� �●กรอกรหสัทแีสดงชนิดกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ลงในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

  Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name

47 24.0 37
2TK3GN-A 2TK3A-A

ZD80CFAUL

ZD70CFAUL
3TK6GN-A 3TK6A-A

ZD100CFAUL

ZD80CFAUL
4TK10GN-A 4TK10A-A

ZD150CFAUL

ZD120CFAUL
5TK20GN-A 5TK20A-A

ZD15BFAUL

ZD12BFAUL
2TK3GN-C 2TK3A-C

ZD20BFAUL

ZD15BFAUL
3TK6GN-C 3TK6A-C

ZD25BFAUL

ZD20BFAUL
4TK10GN-C 4TK10A-C

ZD35BFAUL

ZD30BFAUL
5TK20GN-C 5TK20A-C

� �ลมิและรอ่งลมิ (อปุกรณข์องหวัเกยีร)์

25±0.5 4   0
 -0.03
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm
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48 23.0 32

48 26.5 38

47 24.0 37

58 26.0 38

48 26.5 38

58 32.0 43

58 30.0 40

36 12.5 24

36 12.0 22

36 15.0 25

36 12.5 24

38 17.0 28

36 15.0 25

38 19.5 31

38 18.5 29
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แบบการเดนิสายไฟ Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW แ  ทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลาบา่ ล็อค ทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

� �●ระบปุระเภทของตวัเก็บประจทุจีะรวมโดยป้อน J，U หรอื E ในชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

   Specify the type of the capacitor to be included by entering J、U or E in the box (□) within the model name.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอร ์1 เฟส หลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after motor stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

�Blue/นําเงนิ

White/ขาว

Red/แดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

2TK3GN-A、2TK3GN-C、3TK6GN-A、3TK6GN-C

4TK10GN-A、4TK10GN-C、5TK20GN-A、5TK20GN-C
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คาํอธบิายรนุ่มอเตอร ์ Description Of Motor Model

Z        5(5)        D(W)      60     -   24      GU    -    30S

①

� �หมายเหต:ุ เราใช ้M เพอืเป็นสญัลกัษณข์องเบรก เชน่ Z5(5)D60-24GU-30S-M แรงดนัไฟของเบรกจะเทา่ กบัแรงดนัไฟฟ้าทกีาํหนดของมอเตอร ์ประเภทของมอเตอรส์ามารถตคีวามไดว้า่

� � � � �เป็นเสน้ผ่านศนูยก์ลางตวัเครอืง 90 มม. ประเภท GU แรงดนัไฟฟ้าทกีาํหนด 24VDC กาํลงัไฟทกีาํหนด 60W ความเรว็ทกีาํหนด 3000RPM และตดิตงัเบรก 24VDC

Note: we use M to symbolise the brake, such as Z5(5)D60-24GU-30S-M, the brake voltage is the same as the rated voltage of the motor, Type of motor can be interpreted as a case 

diameter of 90mm, GU type, rated voltage 24VDC, rated power 60W, rated speed of 3000RPM, with brake 24VDC.

คาํอธบิายของรนุ่ตวัทดรอบ  Description Of Reducer Model

ขอ้มูลจาํเพาะของมอเตอร ์ Specication Of Motors

③ ④ ⑤ ⑥ ⑦②

5      GN      50       K    
① ③ ④②

①
②

③
④

⑤
⑥

⑦
①

②
③

④

ขนาดของรนุ่ Model dimension                                  2: 60mm   3: 70mm   4: 80mm   5: 90mm   6: 104mm

�Gn: เฟืองเกลยีวทวัไป    GN: General helical gear  

GU: เฟืองเกลยีวเสรมิแรง     GU: Reinforced helical gear

 ตวัอยา่ง Example: 50  อตัราทดเกยีร ์Gear ratio of 1:50   

� หมายถงึหวัเกยีรก์ลางทมีอีตัราทด 1:10 denotes the middle gearhead of ratio 1:10

� �K: ตลบัลกูปืน (มเีครอืงหมาย KB สาํหรบักลอ่งเหลยีม GU ได)้
K: Bearing (Make KB for type GU square case)

รายการ Items ขอ้มูลจาํเพาะ Specifications

ฉนวนความตา้นทาน

Insulation resistance

� � �ในสถานการณอ์ณุหภมูแิวดลอ้มและความชนืปกต，ิความตา้นทานสามารถสงูถงึ 20MΩหรอืมากกวา่นันเมอืใชเ้ม็กเกอรก์ระแสตรง 500V ระหวา่งขดลวด

�และโครงหลงัจากการทาํ งานของมอเตอรท์กีาํหนด In the circumstance of normal ambient temperature and humidity, the resistance can be up to 20MΩ 

or more when DC 500V megger is applied between the windings and the frame after rated motor operations. 

ฉนวนทนแรงดนัไฟฟ้า

Dielectric withstanding

� �ภายใตส้ภาวะอณุหภมูแิวดลอ้มและความชนืปกต ิจะไม่มปัีญหาในการทนตอ่แรงดนัไฟฟ้า 1.5kV ท ี50/60 hz ระหวา่งขดลวดและโครงเป็น

�เวลา 1 นาทหีลงัจากการทาํ งานของมอเตอรท์กีาํหนด。In the circumstance of normal ambient temperature and humidity, there will be no problem to 

withstand 1.5kV  at 50/60hz between the windings and the frame for 1 minute after rated motor operation.

� �การเพมิขนึของอณุหภมูิ

Temperature rise

� � � � � � � �หลงัจากมอเตอรท์าํ งาน เมอืวดัดว้ยเทอรโ์มมเิตอร ์คา่การเพมิขนึของอณุหภมูทิจีดุทรีอ้นทสีดุบนพนืผวิมอเตอรจ์ะตาํกวา่ 80°C

The temperature rise should be lower than 80℃  measured by  resistance method  when the motor is working.

ระดบัฉนวน

Insulation class

� ชนั B (130℃)

Class B (130℃)

�-10℃~+40℃ (ไม่เป็นนําแข็ง)

-10℃~+40℃ (Non freezing)

อณุหภมูใินการทาํ งาน

Use temperature

�ความชนืในการทาํงาน

Use humidity

85%以下 (ไม่มกีารควบแน่น)

≤85% (Place without dew)

�ชอืบรษิทั Comanpy ZD มอเตอร ์ ZD MOTOR

รหสั Code

หนา้แปลนยดึมอเตอร ์Mounting ange (mm)

เสน้ผ่านศนูยก์ลางโครง Case diameter (mm)

รนุ่มอเตอร ์Motor type

กาํลงัไฟฟ้าขาออก Output power

แรงดนัไฟฟ้า Voltage

รปูรา่งของเพลามอเตอร ์Shape of motor shaft

ความเรว็ Speed

ขนาดของรนุ่ (Model dimension)

2

60×60

60

3

70×70

60

4

80×80

80

5

90×90

80

55

90×90

90

6

104×104

90

D: มอเตอรเ์กยีร ์DC DC motor

DW: สาํหรบัมอเตอรซ์รีสี ์60, 70 DW หมายถงึมอเตอรแ์ปรงถา่นภายนอก

       For 60、70 series motor, DW means external brush motor

(ตวัอยา่ง Example) 60:60W

(ตวัอยา่ง Example) 24:24V

� �GN: เฟืองเกลยีวทวัไป  GN: General helical gear                               A1: ลมิกดั         A1: Milling keyway

GU: เฟืองเกลยีวเสรมิแรง  GU: Reinforced helical gear                     A: ประเภทแบน   A: Flat type

(ตวัอยา่ง Example) 30S:3000RPM

อตัราทดเกยีร ์Gear ratio

ประเภทเกยีร ์Gear type

ประเภทตลบัลกูปืน Bearing type 

� � �หมายเหต:ุ รหสัของประเภทแยกสว่นแบบไม่เป็นมาตรฐานคอืการเพมิ "V" กอ่นหมายเลขรนุ่ของมอเตอรห์รอืตวัทดรอบ (โปรดระบขุอ้กาํหนดพารามเิตอรโ์ดยละเอยีดในใบสงัซอื)

Note: The code of the non-standard split type is to add ”V” before the model number of the motor or reducer (Please specify the detailed parameter requirement in the purchase order)
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พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

60mm6W

�ชอืรนุ่
Model

Z2D06-12   □

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้
   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

�●เราใช ้W หลงั D ในแบบจาํลองเพอืแสดงมอเตอรแ์ปรงถา่นภายนอก เชน่ Z2DW06-12GN หากไม่ม ีW แสดงวา่มอเตอรแ์ปรงถา่นภายในมาตรฐาน สาํหรบัมอเตอรแ์ปรงถา่นภายนอก   
�   คณุสามารถเปลยีนแปรงไดโ้ดยตรง สาํหรบัมอเตอรแ์ปรงถา่นภายใน เราตอ้งถอดประกอบมอเตอรก์อ่น

   We use W after D in the model to express the external brush motor, such as Z2DW06-12GN. If no W, it means the standard internal brush motor. For external brush motor, you can 
   replce the brush directly. For internal ones, we need to disassembly the motor rst.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

Z2D06-12GN Z2D06-12A

ประเภท
Type

Z2DW06-12GN Z2DW06-12A

Z2D06-24GN Z2D06-24A

Z2DW06-24GN Z2D06-24A

หวัเกยีรเ์พลาขนาน (ขายแยกกนั) Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

�อายกุารใชง้านยาวนาน●เสยีงรบกวนตาํ

Long Life ● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

2GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 

   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

2GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

612 3200 0.6Max. 2950 19 0.8 0.62000

Z2DW06-12□ 612 3200 0.6Max. 2950 19 0.8 0.62000

Z2D06-24    □ 624 3200 0.3Max. 2950 19 0.5 0.62000

Z2DW06-24□ 624 3200 0.3Max. 2950 19 0.5 0.62000

Z2D06-90    □ 690 3000 0.2Max. 2800 20 0.3 0.62000

Z2DW06-90□ 690 3000 0.2Max. 2800 20 0.3 0.62000

Z2D06-90GN Z2D06-90A

Z2DW06-90GN Z2DW06-90A

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายของมอเตอร ์Wiring Diagram Of Motor

CW

M M

red      +

black    -
DC

CCW red        -

black    +
DC

●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : 300mm±10, รนุ่: Ul1015, ประเภท: AWG16; 

ความยาวสายไฟรนุ่ตา่งๆ สามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.

DC MOTORS
มอเตอรเ์กยีร ์DC
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speedby the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 3 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

3

983

0.05

0.46
2GN□K

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                           Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร →์หนา้ท ี215                                              Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215 →P215

ขนาด（หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 0.6kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.4kg

3.6

819

0.06

0.56

5

590

0.08

0.77

6

492

0.09

0.93

7.5

393

0.12

1.16

9

328

0.14

1.39

12.5

236

0.16

1.54

15

197

0.20

1.93

18

164

0.24

2.31

25

118

0.28

2.78

30

98

0.28

2.78

36

82

0.35

3.47

50

59

0.42

4.16

60

49

0.51

5.00

75

39

0.57

5.55

90

33

0.71

6.94

100

30

0.76

7.49

120

25

0.96

9.37

150

20

1.15

11.2

180

16

1.27

12.5

200

15

1.53

15.0

Z2D06-24GN

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as 
those of the pinion shaft type.
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ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor 
is the same as that of the gear shaft type                                                                             
2GN10X     

�นําหนัก Weight：0.24kg

5
.5

22.5°

39.5

28 12.8
2

Φ
56

   
   

 (
h7
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0
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0.
03

0

4-Φ4.5รู

□60

Φ70±
0.5

20

Φ
60

ประเภท Type

75 L1

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG20 □60

Φ70
±0.5

30
2.5

1
0 Φ

24

4-Φ4.5 or M4

22.5°

7

Φ
60

Φ
28

75.5 L1

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG20 63

Φ70
±0.5

30

Φ
60

4-Φ4.5ร ูor M4

22.5°

Φ
1760

Φ8h7

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

2GN□K

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร3์~18ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

Z2D06-12GN
Z2DW06-12GN
Z2D06-24GN

Z2DW06-24GN
Z2D06-90GN

Z2DW06-90GN

3~200 41

3

3

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

40
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1.91

18.7

2.29

22.5

2.55

25.0

26.5

Φ
8 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
5

1
0 Φ

24

7 Φ
8 

   
   

(h
7)

   
0

 -
0.

01
5

26.5

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

ร ์D
C

D
C

 G
e

a
r M

o
to

r

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

ร ์D
C

D
o

o
r M

o
to

r

ม
อ

เต
อ

รป์
ระต

ู



185

พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

60mm10W

�ชอืรนุ่
Model

Z2D10-12   □

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้
   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

�●เราจะใชต้วัอกัษร W ตอ่ทา้ย D ในรหสัรนุ่ เพอืแสดงวา่มอเตอรเ์ป็นแบบแปรงถา่นภายนอก เชน่ Z2DW06-12GN หากไม่มตีวั W หมายถงึมอเตอรม์าตรฐานแบบแปรงถา่นภายในสาํหรบั
� � �มอเตอรแ์ปรงภายนอก ผูใ้ชส้ามารถเปลยีนแปรงถา่นไดโ้ดยตรง แตส่าํหรบัมอเตอรแ์ปรงภายใน จาํเป็นตอ้งถอดชนิสว่นของมอเตอรก์อ่นจงึจะสามารถเปลยีนแปรงถา่นได ้

   We use W after D in the model to express the external brush motor, such as Z2DW06-12GN. If no W, it means the standard internal brush motor. For external brush motor, you can 
   replce the brush directly. For internal ones, we need to disassembly the motor rst.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

Z2D10-12GN Z2D10-12A

ประเภท
Type

Z2DW10-12GN Z2DW10-12A

Z2D10-24GN Z2D10-24A

Z2DW10-24GN Z2D10-24A

หวัเกยีรเ์พลาขนาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านยาวนาน  
�● เสยีงรบกวนตาํ

Long Life 

● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

2GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

2GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

1012 3200 1.0Max. 2800 34 2.0 0.72000

Z2DW10-12□ 1012 3200 1.0Max. 2800 34 2.0 0.72000

Z2D10-24    □ 1024 3300 0.5Max. 3000 32 0.9 0.72000

Z2DW10-24□ 1024 3300 0.5Max. 3000 32 0.9 0.72000

Z2D10-90    □ 1090 3200 0.3Max. 2800 34 0.6 0.72000

Z2DW10-90□ 1090 3200 0.3Max. 2800 34 0.6 0.72000

Z2D10-90GN Z2D10-90A

Z2DW10-90GN Z2DW10-90A

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor

DC MOTORS
มอเตอรเ์กยีร ์DC

●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : 300mm±10, รนุ่: Ul1015, ประเภท: AWG16 ; 

ค ว า ม ย า ว ส า ยไ ฟ รนุ่ ตา่ ง ๆ ส า ม า ร ถ ป รบั แ ตง่ไ ดต้ า ม ค ว า ม ตอ้ ง ก า ร ข อ ง ลกู คา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.

CW

M M

red      +

black    -
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CCW red        -

black    +
DC
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์→หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด （หน่วย mm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 0.7kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.4kg

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

2GN□K

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร3์~18ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

Z2D10-12GN
Z2DW10-12GN
Z2D10-24GN

Z2DW10-24GN
Z2D10-90GN

Z2DW10-90GN

3~200 41

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor 
is the same as that of the gear shaft type                                                                               
2GN10X     

�นําหนัก Weight：0.24kg

39.5

28 12.8
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4-Φ4.5รู

□60

Φ70±
0.5

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speedby the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 3 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N·m.

75 L1

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG20 □60

Φ70±
0.5

30
2.5

4-Φ4.5 or M4

22.5°

Φ
60

Φ
28

75.5 L1

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG20 63

Φ70
±0.5

30

Φ
60

4-Φ4.5ร ูor M4

22.5°

Φ
1760

Φ8h7

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as t
hose of the pinion shaft type.
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พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

60mm15W

�ชอืรนุ่
Model

Z2D15-12   □

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

Z2D15-12GN Z2D15-12A

ประเภท
Type

Z2DW15-12GN Z2DW15-12A

Z2D15-24GN Z2D15-24A

Z2DW15-24GN Z2D15-24A

หวัเกยีรเ์พลาขนาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านยาวนาน   
�●เสยีงรบกวนตาํ

Long Life ● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

2GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

2GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

1512 3200 0.8Max. 2950 48 2.0 0.92000

Z2DW15-12□ 1512 3200 0.8Max. 2950 48 2.0 0.92000

Z2D15-24    □ 1524 3300 0.4Max. 3000 48 1.0 0.92000

Z2DW15-24□ 1524 3300 0.4Max. 3000 48 1.0 0.92000

Z2D15-90    □ 1590 3200 0.2Max. 3000 48 0.4 0.92000

Z2DW15-90□ 1590 3200 0.2Max. 3000 48 0.4 0.92000

Z2D15-90GN Z2D15-90A

Z2DW15-90GN Z2DW15-90A

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor

DC MOTORS
มอเตอรเ์กยีร ์DC

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้
   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

�●เราจะใชต้วัอกัษร W ตอ่ทา้ย D ในรหสัรนุ่ เพอืแสดงวา่มอเตอรเ์ป็นแบบแปรงถา่นภายนอก เชน่ Z2DW06-12GN หากไม่มตีวั W หมายถงึมอเตอรม์าตรฐานแบบแปรงถา่นภายในสาํหรบั
� � �มอเตอรแ์ปรงภายนอก ผูใ้ชส้ามารถเปลยีนแปรงถา่นไดโ้ดยตรง แตส่าํหรบัมอเตอรแ์ปรงภายใน จาํเป็นตอ้งถอดชนิสว่นของมอเตอรก์อ่นจงึจะสามารถเปลยีนแปรงถา่นได ้

   We use W after D in the model to express the external brush motor, such as Z2DW06-12GN. If no W, it means the standard internal brush motor. For external brush motor, you can 
   replce the brush directly. For internal ones, we need to disassembly the motor rst.
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●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : 300mm±10, รนุ่:  Ul1015, ประเภท: AWG16 ; 

ค ว า ม ย า ว ส า ยไ ฟ รนุ่ ตา่ ง ๆ ส า ม า ร ถ ป รบั แ ตง่ไ ดต้ า ม ค ว า ม ตอ้ ง ก า ร ข อ ง ลกู คา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์→หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด หน่วย mm�Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 0.9kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.4kg

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

2GN□K

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร3์~18ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

Z2D15-12GN
Z2DW15-12GN
Z2D15-24GN

Z2DW15-24GN
Z2D15-90GN

Z2DW15-90GN

3~200 41

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as 
those of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor 
is the same as that of the gear shaft type                                                                                
2GN10X     

�นําหนัก Weight：0.24kg
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● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speedby the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 3 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N·m.

89 L1 30

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
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พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

70mm25W

�ชอืรนุ่
Model

Z3D25-12   □

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

Z3D25-12GN Z3D25-12A

ประเภท
Type

Z3DW25-12GN Z3DW25-12A

Z3D25-24GN Z3D25-24A

Z3DW25-24GN Z3D25-24A

หวัเกยีรเ์พลาขนาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านยาวนาน �
�● เสยีงรบกวนตาํ

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

3GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

3GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

2512 3300 1.0Max. 3000 80 3.5 1.02000

Z3DW25-12□ 2512 3300 1.0Max. 3000 80 3.5 1.02000

Z3D25-24    □ 2524 3200 0.5Max. 2800 85 1.6 1.02000

Z3DW25-24□ 2524 3200 0.5Max. 2800 85 1.6 1.02000

Z3D25-90    □ 2590 3100 0.3Max. 2700 88 0.6 1.02000

Z3DW25-90□ 2590 3100 0.3Max. 2700 88 0.6 1.02000

Z3D25-90GN Z3D25-90A

Z3DW25-90GN Z3DW25-90A

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor

DC MOTORS
มอเตอรเ์กยีร ์DC

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้
   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

�●เราจะใชต้วัอกัษร W ตอ่ทา้ย D ในรหสัรนุ่ เพอืแสดงวา่มอเตอรเ์ป็นแบบแปรงถา่นภายนอก เชน่ Z2DW06-12GN หากไม่มตีวั W หมายถงึมอเตอรม์าตรฐานแบบแปรงถา่นภายในสาํหรบั
� � �มอเตอรแ์ปรงภายนอก ผูใ้ชส้ามารถเปลยีนแปรงถา่นไดโ้ดยตรง แตส่าํหรบัมอเตอรแ์ปรงภายใน จาํเป็นตอ้งถอดชนิสว่นของมอเตอรก์อ่นจงึจะสามารถเปลยีนแปรงถา่นได ้

   We use W after D in the model to express the external brush motor, such as Z2DW06-12GN. If no W, it means the standard internal brush motor. For external brush motor, you can 
   replce the brush directly. For internal ones, we need to disassembly the motor rst.
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●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : 300mm±10, รนุ่: Ul1015, ประเภท: AWG16 ; 

ค ว า ม ย า ว ส า ยไ ฟ รนุ่ ตา่ ง ๆ ส า ม า ร ถ ป รบั แ ตง่ไ ดต้ า ม ค ว า ม ตอ้ ง ก า ร ข อ ง ลกู คา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์→หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด หน่วย mm�Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.0kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.55kg

101 L1

70

Φ82±
0.5

32

3
4-Φ5.5ร ูor M5

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

3GN□K

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร3์~18ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

Z3D25-12GN
Z3DW25-12GN
Z3D25-24GN

Z3DW25-24GN
Z3D25-90GN

Z3DW25-90GN

3~200 42

25

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as 
those of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor 
is the same as that of the gear shaft type                                                                                
3GN10X     

�นําหนัก Weight：0.31kg

46.5

32 14.5
2

Φ
66

   
   

 (
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4-Φ5.5ร ูor M5

70

Φ82±
0.5

32
2
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2

4-Φ5.5 รู
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Φ
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)
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0.
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0

7

22.5°

25

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speedby the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 5 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N·m.
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5 Φ

25

7
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG20

2.5

Φ
60

Φ
28

70

96 L1

73

Φ82±
0.5

32
3

60

4-Φ5.5ร ูor M5

22.5°

25

Φ
17

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG20

Φ
10

   
   

 (
h7

)
   

0
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0.
01

5

1
5 Φ

25

7
.5 □70

Φ
60

� � �ลมิ●รอ่งลมิ�ลมิสาํหรบัชดุหวัเกยีร�์ 

04+0.04

0
2.

5 +
0
.1

25±0.5 -0.034 0

Key●Keyway (The Key Is Included  With The Gearhead)

3

933

0.21

2.03

3.6

778

0.25

2.44

5

560

0.35

3.38

6

467

0.41

4.06

7.5

373

0.52

5.08

9

311

0.62

6.09

12.5

224

0.69

6.77

15

187

0.86

8.46

18

156

1.04

10.2

25

112

1.24

12.2

30

93

1.24

12.2

36

78

1.55

15.2

50

56

1.86

18.3

60

47

2.24

21.9

75

37

2.49

24.4

90

31

3.11

30.5

100

28

3.73

36.6

120

23

4.66

45.7

150

19

5.00

50.0

180

16

5.00

50.0

200

14

5.00

50.0

ประเภท Type
อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

40

70

20

140

10

280

5.00

50.0

5.00

50.0

5.00

50.0

Z3D25-24GN

3GN□K
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พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

80mm25W

�ชอืรนุ่
Model

Z4D25-12□

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้

   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

Z4D25-12GN Z4D25-12A

ประเภท
Type

Z4D25-24GN Z4D25-24A

Z4D25-90GN Z4D25-90A

หวัเกยีรเ์พลาขนาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านยาวนาน � 
�●เสยีงรบกวนตาํ

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

4GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

4GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

2512 3200 1.4Max. 3100 77 3.6 1.72000

Z4D25-24□ 2524 3000 0.7Max. 2850 84 1.7 1.72000

Z4D25-90□ 2590 3200 0.2Max. 3000 80 0.5 1.72000

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor

DC MOTORS
มอเตอรเ์กยีร ์DC

CW

M M

red      +

black    -
DC

CCW red        -

black    +
DC

000

400

800

1200

1600

2000

2400

2800

3200

3600

0.8

1.6

2.4

3.2

4.0

4.8

5.6

6.4

7.2

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50 100 150 200 250 300 350 400 450

P0(W) I(A) n(rpm)

T(mN.m)

T-n

T-I

T-P0

●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : 300mm±10, รนุ่:  Ul1015, ประเภท: AWG16 ; 

ค ว า ม ย า ว ส า ยไ ฟ รนุ่ ตา่ ง ๆ ส า ม า ร ถ ป รบั แ ตง่ไ ดต้ า ม ค ว า ม ตอ้ ง ก า ร ข อ ง ลกู คา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์→หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด หน่วย mm�Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.7kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.80kg

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

4GN□K

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร3์~18ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

Z4D25-12GN
Z4D25-24GN
Z4D25-90GN

3~200 42.5

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as 
those of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor 
is the same as that of the gear shaft type                                                                               
4GN10X     

�นําหนัก Weight：0.41kg

46.5

32 14.5
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Φ
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● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speedby the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 8 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015, AWG16

Φ
80

Φ
28

� � �ลมิ●รอ่งลมิ�ลมิสาํหรบัชดุหวัเกยีร�์ 

04+0.04

0
2.

5 +
0
.1

25±0.5 -0.034 0

Key●Keyway (The Key Is Included  With The Gearhead)

3

950

0.20

1.99

3.6

792

0.24

2.39

5

570

0.34

3.32

6

475

0.41

3.99

7.5

380

0.51

4.99

9

317

0.61

5.98

12.5

228

0.68

6.65

15

190

0.85

8.31

18

158

1.02

10.0

25

114

1.22

12.0

30

95

1.36

13.3

36

79

1.53

15.0

50

57

1.83

18.0

60

48

2.20

21.5

75

38

2.44

23.9

90

32

3.05

29.9

100

29

3.30

32.3

120

24

4.12

40.4

150

19

4.95

48.5

180

16

5.50

53.9

200

14

6.60

64.6

ประเภท Type
อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

40

71

20

143

10

285

8.00

80.0

8.00

80.0

8.00

80.0
4GN□K

Z4D25-24GN
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พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

80mm40W

�ชอืรนุ่
Model

Z4D40-12□

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้

   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

Z4D40-12GN Z4D40-12A

ประเภท
Type

Z4D40-24GN Z4D40-24A

Z4D40-90GN Z4D40-90A

หวัเกยีรเ์พลาขนาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านยาวนาน � 
�●เสยีงรบกวนตาํ

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

4GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

4GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

4012 3100 2.0Max. 2800 136 5.2 1.82000

Z4D40-24□ 4024 3100 0.8Max. 3000 127 2.1 1.82000

Z4D40-90□ 4090 3200 0.3Max. 3000 127 0.7 1.82000

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor
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●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : 300mm±10, รนุ่: Ul1015, ประเภท: AWG16 ; 

ค ว า ม ย า ว ส า ยไ ฟ รนุ่ ตา่ ง ๆ ส า ม า ร ถ ป รบั แ ตง่ไ ดต้ า ม ค ว า ม ตอ้ ง ก า ร ข อ ง ลกู คา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์→หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หน้าท ี215→P215

ขนาด หน่วย mm�Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.8kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 0.80kg

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

4GN□K

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร3์~18ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

Z4D40-12GN
Z4D40-24GN
Z4D40-90GN

3~200 42.5

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor 
is the same as that of the gear shaft type                                                                               
4GN10X     

�นําหนัก Weight：0.41kg

46.5

32 14.5
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4-Φ5.5ร ูor M5

□80

Φ94±
0.5

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speedby the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 8 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG16

Φ
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Φ
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สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as 
those of the pinion shaft type.
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Key●Keyway (The Key Is Included  With The Gearhead)

� � �ลมิ●รอ่งลมิ�ลมิสาํหรบัชดุหวัเกยีร�์ 
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Gear Ratio
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พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

90mm40W

�ชอืรนุ่
Model

Z5D40-12□

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้

   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาขนาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านยาวนาน   
�เสยีงรบกวนตาํ

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

5GN□K

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

5GN10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

4012 3100 2.0Max. 2800 136 5.2 1.92000

Z5D40-24□ 4024 3000 1.0Max. 2800 136 2.6 1.92000

Z5D40-90□ 4090 3200 0.3Max. 3000 127 0.7 1.92000

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor

DC MOTORS
มอเตอรเ์กยีร ์DC

CW

M M

red      +

black    -
DC

CCW red        -

black    +
DC

000

400

800

1200

1600

2000

2400

2800

3200

3600

1

2

3

4

5

6

7

8

9

8

16

24

32

40

48

56

64

72

50 100 150 200 250 300 350 400 450

P0(W) I(A) n(rpm)

T(mN.m)

T-n

T-I

T-P0

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

Z5D40-12GN Z5D40-12A

ประเภท
Type

Z5D40-24GN Z5D40-24A

Z5D40-90GN Z5D40-90A

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

Z5D40-12A1

Z5D40-24A1

Z5D40-90A1

●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : 300mm±10, รนุ่: Ul1015, ประเภท: AWG16 ; 

ค ว า ม ย า ว ส า ยไ ฟ รนุ่ ตา่ ง ๆ ส า ม า ร ถ ป รบั แ ตง่ไ ดต้ า ม ค ว า ม ตอ้ ง ก า ร ข อ ง ลกู คา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์→หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด หน่วย mm�Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.9kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.35kg

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GN□K

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name
�●อตัราทดเกยีร3์~18ปรบัขนาดเป็นแบบสนัได ้(L1=32)

  Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

Z5D40-12GN
Z5D40-24GN
Z5D40-90GN

3~200 42.5

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speedby the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 10 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N·m.

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as 
those of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor 
is the same as that of the gear shaft type                                                                            
5GN10X     

�นําหนัก Weight：0.41kg
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� � �ลมิ●รอ่งลมิ�ลมิสาํหรบัชดุหวัเกยีร�์ 

Key●Keyway (The Key Is Included  With The Gearhead)
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG16
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19.5

36

2.49

24.4

50

2.98

29.2

60

3.58

35.1

75

3.58

35.1

90

4.48

43.9

100

5.37

52.6

120

6.71

65.8

150

8.06

78.9

180

8.95

87.7

200

10.0

100

ประเภท Type
อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

402010

10.0

100

10.0

100

10.0

100
5GN□K

Z5D40-24GN

933 778 560 467 373 311 224 187 156 112 93 78 56 47 37 31 28 23 19 16 1470140280
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พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

90mm60W

�ชอืรนุ่
Model

Z5D60-12□

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้

   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาขนาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านยาวนาน �
�● เสยีงรบกวนตาํ

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

5GU□KB

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

6012 3000 2.0Max. 2600 220 9.0 2.22000

Z5D60-24□ 6024 3100 1.0Max. 2800 205 3.8 2.22000

Z5D60-90□ 6090 3100 0.3Max. 2900 198 1.0 2.22000

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor

DC MOTORS
มอเตอรเ์กยีร ์DC

CW

M M

red      +

black    -
DC

CCW red        -

black    +
DC
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400
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1200

1600

2000

2400

2800

3200

3600

1
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8
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10

20
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40

50

60

70

80

90

50 100 150 200 250 300 350 400 450

P0(W) I(A) n(rpm)

T(mN.m)

T-n

T-I

T-P0

Z5D60-12GU Z5D60-12A

Z5D60-24GU Z5D60-24A

Z5D60-90GU Z5D60-90A

Z5D60-12A1

Z5D60-24A1

Z5D60-90A1

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : 300mm±10, รนุ่: Ul1015, ประเภท: AWG16 ; 

ค ว า ม ย า ว ส า ยไ ฟ รนุ่ ตา่ ง ๆ ส า ม า ร ถ ป รบั แ ตง่ไ ดต้ า ม ค ว า ม ตอ้ ง ก า ร ข อ ง ลกู คา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

ร ์D
C

D
C

 G
e

a
r M

o
to

r

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

ร ์D
C

D
o

o
r M

o
to

r

ม
อ

เต
อ

รป์
ระต

ู



198

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์→หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด หน่วย mm�Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.2kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

143 L1

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG16

□90

Φ104±
0.5

38
5 7.5

1
8 Φ

36

Φ
80

4-Φ6.5 or M6

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GU□KB

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

1
2

Z5D60-12GU
Z5D60-24GU
Z5D60-90GU

3~200 65.5

Φ
28

25

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as 
those of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor 
is the same as that of the gear shaft type                                                                             
5GU10X     

�นําหนัก Weight：0.651kg
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4-Φ7รู

Φ104±
0.5
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9.
5

22.5°

25

65.5 38

7.5 7.511.5
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4-Φ8.5รู

4-Φ7รู

130

110±0.5
60

36
±

0.
5

60

Φ104±
0.5

�หนา้แปลนตดิตงัตวัทดรอบ Flange Mounting Reducer

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GU ได ้Can be mounted on GU type gear shaft 5GU□K  
�นําหนัก Weight:1.5kg

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speedby the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

4-Φ6.5ร ูor M6

□90

Φ104±
0.5

� � �ลมิ●รอ่งลมิ�ลมิสาํหรบัชดุหวัเกยีร�์ 
Key●Keyway (The Key Is Included  With The Gearhead)

25±0.5    0
 -0.035

+0.04
   05 +

0.
1

   
0

3

04+0.04

0
2.

5 +
0
.1

25±0.5 -0.034 0

37
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01

8

4-Φ รู

Φ104±
0.5

Φ
85

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
03

5

1
1

22.5°

30

3

0.50

4.87

3.6

0.60

5.85

5

0.83

8.12

6

0.99

9.75

7.5

1.24

12.2

9

1.49

14.6

12.5

1.49

14.6

15

1.86

18.3

18

2.24

21.9

25

2.69

26.3

30

2.69

26.3

36

3.36

32.9

50

4.03

39.5

60

4.83

47.4

75

5.37

52.6

90

6.71

65.8

100

8.06

78.9

120

10.1

98.7

150

10.9

107

180

12.1

118

200

14.5

142

ประเภท Type
อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

402010

18.1

178

20.0

200

20.0

200

933 778 560 467 373 311 224 187 156 112 93 78 56 47 37 31 28 23 19 16 1470140280

5GU□KB

Z5D60-24GU
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พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

90mm90W

�ชอืรนุ่
Model

Z5D90-12□

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้

   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาขนาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

�อายกุารใชง้านยาวนาน   เสยีงรบกวนตาํ

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

5GU□KB

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

9012 3100 2.0Max. 2600 330 12.0 2.22000

Z5D90-24□ 9024 3300 1.0Max. 2800 307 5.00 2.22000

Z5D90-90□ 9090 3000 0.3Max. 2900 307 1.40 2.22000

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor

DC MOTORS
มอเตอรเ์กยีร ์DC

CW

M M

red      +

black    -
DC

CCW red        -

black    +
DC

000
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2400

2800

3200

3600
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P0(W) I(A) n(rpm)

T(mN.m)

T-n

T-I

T-P0

Z5D90-12GN Z5D90-12A

Z5D90-24GN Z5D90-24A

Z5D90-90GN Z5D90-90A

Z5D90-12A1

Z5D90-24A1

Z5D90-90A1

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : 300mm±10, รนุ่: Ul1015, ประเภท: AWG16 ; 

ค ว า ม ย า ว ส า ยไ ฟ รนุ่ ตา่ ง ๆ ส า ม า ร ถ ป รบั แ ตง่ไ ดต้ า ม ค ว า ม ตอ้ ง ก า ร ข อ ง ลกู คา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speedby the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์→หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด หน่วย mm�Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีรM์ounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.2kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG16
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สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as 
those of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GN ได ้Can be connected to GN pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor 
is the same as that of the gear shaft type                                                                              
5GU10X     

�นําหนัก Weight：0.651kg
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�หนา้แปลนตดิตงัตวัทดรอบ Flange Mounting Reducer

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GU ได ้Can be mounted on GU type gear shaft 5GU□K  
�นําหนัก Weight:1.5kg

4-Φ6.5ร ูor M6

□90

Φ104±
0.5

� � �ลมิ●รอ่งลมิ�ลมิสาํหรบัชดุหวัเกยีร�์ 
Key●Keyway (The Key Is Included  With The Gearhead)

25±0.5    0
 -0.035

+0.04
   05 +

0.
1
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3

04+0.04

0
2.

5 +
0
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25±0.5 -0.034 0

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GU□KB

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

Z5D90-12GU
Z5D90-24GU
Z5D90-90GU

3~200 65.5
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21.9

12.5
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3.36
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39.5

36

5.03

49.3

50

6.04

59.2

60
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ประเภท Type
อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

402010

20.0
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20.0

200

20.0

200

933 778 560 467 373 311 224 187 156 112 93 78 56 47 37 31 28 23 19 16 1470140280

5GU□KB

Z5D90-24GU
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พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

90mm120W

�ชอืรนุ่
Model

Z5D120-12□

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้

   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาขนาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านยาวนาน � 
�● เสยีงรบกวนตาํ

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

5GU□KB

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

12012 3100 2.0Max. 2500 458 15.0 2.22000

Z5D120-24□ 12024 3200 1.0Max. 2600 441 7.00 2.22000

Z5D120-90□ 12090 3000 0.3Max. 2600 441 2.00 2.22000

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor

DC MOTORS
มอเตอรเ์กยีร ์DC

CW

M M

red      +

black    -
DC

CCW red        -

black    +
DC
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P0(W) I(A) n(rpm)

T(mN.m)

T-n

T-I

T-P0

Z5D120-12GN Z5D120-12A

Z5D120-24GN Z5D120-24A

Z5D120-90GN Z5D120-90A

Z5D120-12A1

Z5D120-24A1

Z5D120-90A1

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : ๓๐0mm±10, รนุ่:  Ul1015, ประเภท: AWG๑๖; 

ค ว า ม ย า ว ส า ยไ ฟ รนุ่ ตา่ ง ๆ ส า ม า ร ถ ป รบั แ ตง่ไ ดต้ า ม ค ว า ม ตอ้ ง ก า ร ข อ ง ลกู คา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speedby the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์→หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 2.2kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG16
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สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as 
those of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GU ได ้ Can be connected to GU pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor 
is the same as that of the gear shaft type                                                                              
5GU10X     

�นําหนัก Weight：0.651kg
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�หนา้แปลนตดิตงัตวัทดรอบ Flange Mounting Reducer

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GU ได ้Can be mounted on GU type gear shaft 5GU□K  
�นําหนัก Weight:1.5kg

4-Φ6.5ร ูor M6

□90

Φ104±
0.5

� � �ลมิ●รอ่งลมิ�ลมิสาํหรบัชดุหวัเกยีร�์ 
Key●Keyway (The Key Is Included  With The Gearhead)

25±0.5    0
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รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GU□KB

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

Z5D120-12GU
Z5D120-24GU
Z5D120-90GU

3~200 65.5
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2.14

21.0

7.5

2.68
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3.21

31.5

12.5
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31.5

15

4.02

39.4

18

4.82

47.2
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7.23
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20.0

200

180

20.0
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ประเภท Type
อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

402010

20.0

200

20.0

200

20.0

200

867 722 520 433 347 289 208 173 144 104 87 72 52 43 35 29 26 22 17 14 1365130260

5GU□KB

Z5D120-24GU
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พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

90mm250W

�ชอืรนุ่
Model

Z55D250-24  □

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้

   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาขนาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านยาวนาน � 
�●เสยีงรบกวนตาํ

Long Life ● Low
Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

5GU□KB

3、3.6、5、6、7.5、9、10、

12.5、15、18、20、25、30、

36、40、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

5GU10XK（ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead）

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

25024 3400 3.0Max. 3000 796 16.0 3.22000

Z55D250-90  □ 25090 3300 1.2Max. 3000 796 4.20 3.22000

Z55D250-220□ 250220 3300 0.9Max. 3000 796 2.20 3.22000

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor

DC MOTORS
มอเตอรเ์กยีร ์DC
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M M

red      +
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CCW red        -

black    +
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รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead 
Wire 
Type

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

Z55D250-24GN Z55D250-24A

Z55D250-90GN Z55D250-90A

Z55D250-220GN Z55D250-220A

Z55D250-24A1

Z55D250-90A1

Z55D250-220A1

●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : 300mm±10, รนุ่: Ul1015, ประเภท: AWG16 ; 

ค ว า ม ย า ว ส า ยไ ฟ รนุ่ ตา่ ง ๆ ส า ม า ร ถ ป รบั แ ตง่ไ ดต้ า ม ค ว า ม ตอ้ ง ก า ร ข อ ง ลกู คา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speedby the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์→หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.2kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as
those of the pinion shaft type.

ชดุเกยีรก์ลาง Middle Gearhead

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GU ได ้ Can be connected to GU pinion shaft type

รปูรา่งของมอเตอรเ์ป็นแบบเดยีวกบัเพลาเกยีร ์The appearance of the electric motor 
is the same as that of the gear shaft type                                                                              
5GU10X     

�นําหนัก Weight：0.651kg
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0.5

�หนา้แปลนตดิตงัตวัทดรอบ Flange Mounting Reducer

สามารถตอ่กบัเพลาเฟืองทา้ยแบบ GU ได ้Can be mounted on GU type gear shaft 5GU□K  
�นําหนัก Weight:1.5kg

4-Φ6.5ร ูor M6

□90

Φ104±
0.5

� � �ลมิ●รอ่งลมิ�ลมิสาํหรบัชดุหวัเกยีร�์ 
Key●Keyway (The Key Is Included  With The Gearhead)
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25±0.5 -0.034 0

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

5GU□KB
Z55D250-24GU
Z55D250-90GU

Z55D250-220GU
3~200 65.5

196 L1
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สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG14

□90

Φ104±
0.5
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3

1.93

19.0

3.6

2.32

22.7

5

3.22

31.6

6

3.87

37.9

7.5

4.83

47.4

9

5.80

56.9

12.5

5.80

56.9

15

7.25

71.1

18

8.70

85.3

25

10.4

102

30

10.4

102

36

13.1

128

50

15.7

154

60

18.8

184

75

20.0

200

90

20.0

200

100

20.0

200

120

20.0

200

150

20.0

200

180

20.0

200

200

20.0

200

ประเภท Type
อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

402010

20.0

200

20.0

200

20.0

200
5GU□KB

Z55D250-24GU

1000 833 600 500 400 333 240 200 167 120 100 83 60 50 40 33 30 25 20 17 1575150300
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ขนาด （หน่วยmm）Dimensions (Unit mm)
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พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

104mm250W

�ชอืรนุ่
Model

Z6D250-24  □

� �●แรงดนัไฟฟ้า กาํลงัไฟฟ้า และความเรว็ของมอเตอรส์ามารถปรบัแตง่ไดต้ามความตอ้งการของลกูคา้หากขนาดของอปุกรณเ์สรมิและเงอืนไขอนื ๆ ยอมรบัได ้

   Motor voltage, power and speed will be customized according to his request under the allowed circumstance of adoptable dimension.

ประเภท Type

มอเตอร ์Motor หวัเกยีรเ์พลาขนาน (จาํหน่ายแยกตา่งหาก)Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

ประเภทหวัเกยีร ์
Gearhead Type

อายกุารใชง้านยาวนาน  
�● เสยีงรบกวนตาํ

Long Life ● Low Noise

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

6GU□K

3、3.6、5、6、7.5、9、

12.5、15、18、25、30、

36、50、60、75、90、

100、120、150、180、200

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่ 
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

กาํลงัไฟฟ้า
Power

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด No-load Parameters 

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด Load Parameters อายกุารใชง้านแปรงถา่น
Brush Life

WV r/min A r/min mN.m A kg

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

H

25024 3400 3.0Max. 3000 796 16.0 3.22000

Z6D250-90  □ 25090 3300 1.0Max. 3000 796 4.00 3.22000

Z6D250-220□ 250220 3300 0.8Max. 3000 796 2.00 3.22000

กราฟแสดงลกัษณะเฉพาะของมอเตอร ์Characteristic Curve Of Motor แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor

DC MOTORS
มอเตอรเ์กยีร ์DC

CW

M M

red      +

black    -
DC

CCW red        -

black    +
DC

000

500

1000

1500

2000

2500

3000

3500

4000

4500

5

10

15

20

25

30

35

40

45

60

120

180

240

300

360

420

480

540

200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800

P0(W) I(A) n(rpm)

T(mN.m)

T-n

T-I

T-P0

Z6D250-24GU Z6D250-24A

Z6D250-90GU Z6D250-90A

Z6D250-220GU Z6D250-220A

Z6D250-24A1

Z6D250-90A1

Z6D250-220A1

รนุ่ Model

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

ประเภท
Type

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

เพลาบา่ ล็อค 
Round Shaft

●ความยาวมาตรฐานของสายไฟ : 300mm±10, รนุ่: Ul1015, ประเภท: AWG16 ; 

ค ว า ม ย า ว ส า ยไ ฟ รนุ่ ตา่ ง ๆ ส า ม า ร ถ ป รบั แ ตง่ไ ดต้ า ม ค ว า ม ตอ้ ง ก า ร ข อ ง ลกู คา้ 

�ภายใตส้ถานการณท์ยีอมรบัได ้

Standard length of lead wire: 300mm±10, model: Ul1015, type: AWG16; lead wire length,  

model will be customized by client request under allowed circumstance of adoptable  

dimension.

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

ร ์D
C

D
C

 G
e

a
r M

o
to

r

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

ร ์D
C

D
o

o
r M

o
to

r

ม
อ

เต
อ

รป์
ระต

ู



206

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m�/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

�โหลดแขวนทยีอมรบั - โหลดตามแนวแกน Allowable Hang Load - Axial Load
�มอเตอร（์เพลาบา่ ล็อค）→หนา้ท ี215                          Motor (Round shaft) →P215

�หวัเกยีร→์→หนา้ท ี215                                               Gearhead→P215

� �ความเฉือยโหลดทยีอมรบั J สาํหรบั หวัเกยีร ์J  Permissible Load Inertia J For Gearhead
�→หนา้ท ี215→P215

ขนาด （หน่วยmm）Dimensions (Unit mm)
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead.

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type
�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 3.2kg               หวัเกยีร ์Gearhead： 1.5kg

194.5 L1

Φ
15

   
   

 (
h7

)
   

0
 -

0.
01

8

สายมอเตอร /์Motor lead wire 300mm±10
UL Style 1015,AWG14

□104

Φ120
±0.5

42

10

2
0 Φ

46

Φ
90

4-Φ8.5 or M8

22.5°

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

L1

6GU□K

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่

  Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

Z6D250-24GU
Z6D250-90GU
Z6D250-220GU

3~200 72

Φ
85

.5

10

25

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ความเรว็รอบ 
Speed r/min

3

1000

1.93

19.0
6GU□K

3.6

833

2.32

22.7

5

600

3.22

31.6

6

500

3.87

37.9

7.5

400

4.83

47.4

9

333

5.80

56.9

12.5

240

7.25

71.1

15

200

8.70

85.3

18

166

10.4

102

25

120

13.1

128

30

100

15.7

154

36

83

18.8

184

50

60

26.1

256

60

50

31.3

307

75

40

39.2

384

90

33

40.0

400

100

30

40.0

400

120

25

40.0

400

150

20

40.0

400

180

16

40.0

400

200

15

40.0

400

Z6D250-24GN

ประเภท Type

12

● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

� � �●พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    The colored background         indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอ ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20%    ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

   The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed  value, depending on the size of the 

load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 40 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a middle gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 40N·m.

สว่นเพลาของประเภทเพลาบา่ ล็อค Shaft Section Of Round Shaft Type
�โดยไม่รวมนําหนักและรปูรา่งของมอเตอรส์ว่นเพลาจะเหมอืนกบัมอเตอรแ์บบเพลาเฟืองทา้ย 

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as 
those of the pinion shaft type.
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คณุสมบตัผิลติภณัฑ ์ Product Characters

� � �ผ ลติ ภณั ฑนี์ใ ชม้ อ เ ต อ ร ์D C  แ บ บ แ ม่เ ห ล็ก ถ า ว ร ช นิด มแี ป ร ง ถา่ น เ ป็น ก ลไ ก ขบั เ ค ลอื น ห ลกั ข อ ง ร ะ บ บ  ส า ม า ร ถ เ ชอื ม ตอ่ กบั ร ะ บ บ ค ว บ คมุไ มโ ค ร ค อ ม พวิ เ ต อ รไ์ ด ้
� � �และเมอืทาํงานรว่มกบัระบบควบคมุคอมพวิเตอร ์จะสามารถตรวจสอบตนเองและกาํหนดโหมดการทาํงานทเีหมาะสมทสีดุได ้

This product uses DC permanent magnet brush motor to drive the whole system. It's possible to connect with microcomputer control system, it can achieve self -monitoring by 
working with computer control system, to develop the best mode of operation. Product has advantages as: low noise, small size, light weight, long life, wide range of applications 
etc. At the same time, it can meet the needs of customers to upgrade the automatic doors.

พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

60

�ชอืรนุ่
Model

24 2300 0.4Max. 1800 318 4.0
1840

1.2

60 90 2300 0.3Max. 1800 318 1.1 1.0ZDMJ-2

กาํลงัไฟฟ้า
Power

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด
No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด
Load Parameters

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowable Torque Motor

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

W V r/min A r/min mN.m A mN.m kg

2650

mN.m

ZDMJ-1

GK8.5 Gk13

ขนาด  Dimension  หน่วย Unit:mm)s
มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ZDMJ-1
ZDMJ-2

Gk□
13

8.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

1 2

HccwHcw

3

+5V

4

H

5

/

6

MOTOR
GND

7

MOTOR
+

8

MOTOR
-

ขอ้มูลหลกั  Main Data

�1.ขอ้มูลจาํเพาะเบอืงตน้: DC24V, 600W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40
�2.แรงบดิทกีาํหนดของมอเตอรเ์ปลา่: 229mN.m

3.เสยีงรบกวนขณะไม่มโีหลด: ＜50dB, L=50cm
�4.ความตา้นทานแรงดนัไฟฟ้า: AC660V, 1S, กระแสไฟรวั＜5mA

5.ฉนวนความตา้นทาน: ＞50MΩ500V

6.อายกุารใชง้าน: 4000H
�7.ขอ้กาํหนดดา้นสงิแวดลอ้ม : ปฏบิตัติามขอ้กาํหนด ROHS

1.Basic specication: DC24V, 600W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40
2.Rated torque of bare motor: 229mN.m

3.No-load noise of whole motor:＜50dB, L=50cm
4.VE: AC660V, 1S, 5mA

5.Insulation resistance＞50MΩ500V
6.Life: 4000H
7.ROHS conformable

GEND

BRUSH DOOR MOTORS
มอเตอรป์ระตแูบบแปรงถา่น

ความหมายของพนิ Meanings Of Pins
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161.5

339.5
359.5
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Φ
6
0

48

62 82

28

6060
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แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.8kg   หวัเกยีร ์Gearhead： 0.8kg

●สเปคของสายไฟมอเตอร ์

ชนิดสายไฟ: Ul1015

ขนาดสาย: AWG20

สขีองสาย: แดง หรอื ดาํ

ความยาวสาย: 500 มม.

M lead wire specs: Ul1015, AWG20, Red or otor 

Black, The length of lead wire is 500
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คณุสมบตัผิลติภณัฑ ์Product Characters

� � �ผ ลติ ภณั ฑนี์ใ ชม้ อ เ ต อ ร ์D C  แ บ บ แ ม่เ ห ล็ก ถ า ว ร ช นิด มแี ป ร ง ถา่ น เ ป็น ก ลไ ก ขบั เ ค ลอื น ห ลกั ข อ ง ร ะ บ บ  ส า ม า ร ถ เ ชอื ม ตอ่ กบั ร ะ บ บ ค ว บ คมุไ มโ ค ร ค อ ม พวิ เ ต อ รไ์ ด ้
� � �และเมอืทาํงานรว่มกบัระบบควบคมุคอมพวิเตอร ์จะสามารถตรวจสอบตนเองและกาํหนดโหมดการทาํงานทเีหมาะสมทสีดุได ้

This product uses DC brushless motor to drive the whole system. Being able to be connected with microcomputer control system, it can achieve self-monitoring by working 
with computer control system more convenient, to develop the best mode of operation, such as speed, impetus, brake force, etc. Product has advantages as: long life, low noise, 
small size, light weight, wide range of applications etc. At the same time, it can meet the needs of customers to upgrade the automatic doors.

พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์  Motor Performance Paramters

60

�ชอืรนุ่
Model

24 3000 0.6Max. 2500 229 4.0 1320 1.2

กาํลงัไฟฟ้า
Power

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด
No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด
Load Parameters

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowable Torque Motor

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

W V r/min A r/min mN.m A mN.m kg

2000

mN.m

ZDMJ-3

GK8.5 Gk13

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ZDMJ-3 Gk□
13

8.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

ความหมายของพนิ Meanings Of Pins

1 2

VW

3

U

4

+5V

5

/

6

GND

7

Hu

8

Hv

9

Hw

ขอ้มูลหลกั  Main Data

�1.ขอ้มูลจาํเพาะเบอืงตน้: DC24V, 60W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40
�2.แรงบดิทกีาํหนดของมอเตอรเ์ปลา่: 229mN.m

3.เสยีงรบกวนขณะไม่มโีหลด: ＜50dB, L=40cm
�4.ความตา้นทานแรงดนัไฟฟ้า: AC660V, 1S, กระแสไฟรวั＜5mA

5.ความตา้นทานฉนวน: ＞50MΩ500V

6.อายกุารใชง้าน: 4000H
�7.ขอ้กาํหนดดา้นสงิแวดลอ้ม : ปฏบิตัติามขอ้กาํหนด ROHS

1.Basic specication: DC24V, 60W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40
2.Rated torque of bare motor: 229mN.m

3.No-load noise of whole motor:＜50dB, L=50cm

4.VE: AC660V, 1S, 5mA

5.Insulation resistance＞50MΩ500V

6.Life: 4000H
7.ROHS conformable

BRUSHLESS DOOR MOTORS
มอเตอรป์ระตแูบบไรแ้ปรงถา่น
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มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.2kg   หวัเกยีร ์Gearhead： 0.8kg
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ขนาด （หน่วยmm）Dimensions (Unit mm)
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คณุสมบตัผิลติภณัฑ ์ Product Characters

� � �ผ ลติ ภณั ฑนี์ใ ชม้ อ เ ต อ ร ์D C  แ บ บ แ ม่เ ห ล็ก ถ า ว ร ช นิด มแี ป ร ง ถา่ น เ ป็น ก ลไ ก ขบั เ ค ลอื น ห ลกั ข อ ง ร ะ บ บ  ส า ม า ร ถ เ ชอื ม ตอ่ กบั ร ะ บ บ ค ว บ คมุไ มโ ค ร ค อ ม พวิ เ ต อ รไ์ ด ้
� � �และเมอืทาํงานรว่มกบัระบบควบคมุคอมพวิเตอร ์จะสามารถตรวจสอบตนเองและกาํหนดโหมดการทาํงานทเีหมาะสมทสีดุได ้

This product uses DC brushless motor to drive the whole system. It's possible to connect with microcomputer control system, it can achieve self-monitoring by working with 
computer control system more convenient, to develop the best mode of operation, such as speed, impetus, brake force, etc. Product has advantages as: long life, low noise, small 
size, light weight, wide range of applications etc. At the same time, it can meet the needs of customers to upgrade the automatic doors.

พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์  Motor Performance Paramters

�ชอืรนุ่
Model

60 24 3000 0.6Max. 2500 229 4.0 1.0ZDMJ-4

กาํลงัไฟฟ้า
Power

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด
No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด
Load Parameters

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowable Torque Motor

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

W V r/min A r/min mN.m A kg

1950

mN.m

GK12.5

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ZDMJ-4 Gk□ 12.5

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

ความหมายของพนิ Meanings Of Pins

1 2

VU

3

W

4

+5V

5

/

6

GND

7

Hu

8

Hv

9

Hw

ขอ้มูลหลกั  Main Data

�1.ขอ้มูลจาํเพาะเบอืงตน้: DC24V, 60W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40
�2.แรงบดิทกีาํหนดของมอเตอรเ์ปลา่: 229mN.m

3.เสยีงรบกวนขณะไม่มโีหลด: ＜50dB, L=50cm
�4.ความตา้นทานแรงดนัไฟฟ้า: AC660V, 1S, กระแสไฟรวั＜5mA

5.ความตา้นทานฉนวน:  ＞50MΩ500V

6.อายกุารใชง้าน: 4000H
�7.ขอ้กาํหนดดา้นสงิแวดลอ้ม : ปฏบิตัติามขอ้กาํหนด ROHS

1.Basic specication: DC24V, 60W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40
2.Rated torque of bare motor: 229mN.m

3.No-load noise of whole motor:＜50dB, L=50cm

4.VE: AC660V, 1S, 5mA

5.Insulation resistance＞50MΩ500V

6.Life: 4000H
7.ROHS conformable

BRUSHLESS DOOR MOTORS
มอเตอรป์ระตแูบบไรแ้ปรงถา่น

มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.0kg   หวัเกยีร ์Gearhead： 0.5kg
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ขนาด （หน่วยmm）Dimensions (Unit mm)



คณุสมบตัผิลติภณัฑ ์ Product Characters

� � �ผ ลติ ภณั ฑนี์ใ ชม้ อ เ ต อ ร ์D C  แ บ บ แ ม่เ ห ล็ก ถ า ว ร ช นิด มแี ป ร ง ถา่ น เ ป็น ก ลไ ก ขบั เ ค ลอื น ห ลกั ข อ ง ร ะ บ บ  ส า ม า ร ถ เ ชอื ม ตอ่ กบั ร ะ บ บ ค ว บ คมุไ มโ ค ร ค อ ม พวิ เ ต อ รไ์ ด ้
� � �และเมอืทาํงานรว่มกบัระบบควบคมุคอมพวิเตอร ์จะสามารถตรวจสอบตนเองและกาํหนดโหมดการทาํงานทเีหมาะสมทสีดุได ้

This product uses DC permanent magnet brush motor to drive the whole system. It's possible to connect with microcomputer control system, it can achieve self -monitoring by 
working with computer control system, to develop the best mode of operation. Product has advantages as: low noise, small size, light weight, long life, wide range of applications 
etc. At the same time, it can meet the needs of customers to upgrade the automatic doors.

พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์ Motor Performance Parameters

90

�ชอืรนุ่
Model

24 3900 1.1Max. 3350 5.4 1.8

90 36 4250 0.9Max. 3350 3.7 1.8ZDMJ-5B

กาํลงัไฟฟ้า
Power

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด
No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด
Load Parameters

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowable Torque Motor

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

W V r/min A r/min mN.m A mN.m kgmN.m

ZDMJ-5A

Gx10 Gx15

มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead

BRUSH DOOR MOTORS
มอเตอรป์ระตแูบบแปรงถา่น

210

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.8kg   หวัเกยีร ์Gearhead： 0.8kg

90 48 3900 0.7Max. 3350 2.7 1.8ZDMJ-5C

90 60 4000 0.5Max. 3350 2.2 1.8ZDMJ-5D

1539 2309257

31
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35 36
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�สามารถใชต้ดิตงัเอ็นโคด้เดอรไ์ด ้
Can be used to install the encoder

UL Style 1015 AWG20

สายมอเตอร/์Motor lead wire 300mm±10
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กญุแจวดูรฟัฟ์ Woodruff key
3×5×13

ขนาด （หน่วยmm）Dimensions (Unit mm)
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ขอ้มูลหลกั  Main Data

�1.ขอ้มูลจาํเพาะเบอืงตน้: ดตูารางประสทิธภิาพพารามเิตอร ์

�2.แรงบดิทกีาํหนดของมอเตอรเ์ปลา่: ระบบการทาํ งาน S , ฉนวนคลาส B1 ，IP20；

3.เสยีงรบกวนขณะไม่มโีหลด: ＜50dB, L=40cm

4.ความตา้นทานแรงดนัไฟฟ้า: AC660V, 1S, 5mA

5.ความตา้นทานฉนวน: ＞20MΩ, 500V

6.อายกุารใชง้าน: ＞2500H
�7.ขอ้กาํหนดดา้นสงิแวดลอ้ม : ปฏบิตัติามขอ้กาํหนด ROHS

1.Basic specication: See parameter performance table
2.Rated torque of bare motor: S1 working system, class B insulation, IP20;

3.No-load noise of whole motor:＜50dB, L=40cm
4.VE: AC660V, 1S, 5mA

5.Insulation resistance＞20MΩ5,00V

6.Life:＞2500H
7.ROHS conformable

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

ความยาวมอเตอร ์（L）
Motor Length(L)

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ZDMJ-5A
10

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่

   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

แบบการเดนิสายไฟของมอเตอร ์ Wiring Diagram Of Motor

● � �ิการหมุน : สายสแีดง = "+" , สายสดีาํ = "−" มองจากปลายเพลาเขา้หาแกนมอเตอร ์จะเห็นการหมุนในทศิตามเข็มนาฬกายกเวน้ในกรณีทมีขีอ้กาํหนดจากผูใ้ชง้านหรอืมเีงอืนไขพเิศษ

   Turn : red "+", black  "-", from the axis of the shaft to see the end of the clockwise; Exception of the user requirements or special circumstances;

ความยาวสายมาตรฐาน : 300 มม. ±10ชนิดสาย: UL1015ขนาดสาย: AWG20;●

   Standard lead length : 300mm±10, type: UL1015 specication: AWG20;

ZDMJ-5B

125.0

113.5

ZDMJ-5C 113.5

ZDMJ-5D 125.0

Gk□

15

CW

G/M G/M

red      +

black    -
DC

CCW red        -

black    +
DC
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คณุสมบตัผิลติภณัฑ ์ Product Characters

� � � � � �ผ ลติ ภณั ฑนี์ใ ชม้ อ เ ต อ ร ์D C  แ บ บไ รแ้ ป ร ง ถา่ น เ ป็น ก ลไ ก ขบั เ ค ลอื น ห ลกั  ซงึ ชว่ ยใ หส้ า ม า ร ถ เ ชอื ม ตอ่ กบั ร ะ บ บ ค ว บ คมุไ มโ ค ร ค อ ม พวิ เ ต อ รไ์ ดส้ ะ ด ว ก ยงิ ขนึ 
� � �และสามารถทาํ งานรว่มกบัระบบควบคมุคอมพวิเตอรเ์พอืดาํเนินการตรวจสอบตนเอง พรอ้มกาํหนดโหมดการทาํงานทเีหมาะสมทสีดุ เชน่ ความเรว็ แรงผลกั และแรงเบรก เป็นตน้

This product uses DC brushless motor to drive the whole system. It's possible to connect microcomputer control system, it can achieve self-monitoring by working with 
computer control system more convenient, to develop the best mode of operation, such as speed, impetus, brake force, etc. Product has advantages as: long life, low noise, small 
size, light weight, wide range of applications etc. At the same time, it can meet the needs of customers to upgrade the automatic doors.

พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์  Motor Performance Paramters

60

�ชอืรนุ่
Model

24 3400 0.7Max. 3000 191 3.5 1146 1.8

กาํลงัไฟฟ้า
Power

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด
No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด
Load Parameters

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowable Torque Motor

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

W V r/min A r/min mN.m A mN.m kg

1719

mN.m

ZDMJ-6

Gx10 Gx15

ความหมายของพนิ Meanings Of Pins

1 2

VU

3

W

4 5

/

6

GND

7

Hu

8

Hv

9

Hw

ขอ้มูลหลกั  Main Data

�1.ขอ้มูลจาํเพาะเบอืงตน้: DC24V, 60W, 3000RPM S1, B CLASS, IP20

2.เสยีงรบกวนขณะไม่มโีหลด: ＜50dB, L=40cm

3.ความตา้นทานแรงดนัไฟฟ้า: AC660V, 1S, 5mA

4.ความตา้นทานฉนวน: ＞50MΩ500V

5.อายกุารใชง้าน: ≥ 5000H

1.Basic specication: DC24V,60W,2500RPM S1,B CLASS,IP20

2.No-load noise of whole motor:＜50dB,L=40cm

3.VE: AC660V,1S,5mA

4.Insulation resistance＞50MΩ500V

5.Life: ≥ 5000H

BRUSHLESS DOOR MOTORS
มอเตอรป์ระตแูบบไรแ้ปรงถา่น
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3
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4

2 1

5

8 7

M ตอ่ (Towards)

มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.8kg   หวัเกยีร ์Gearhead： 0.8kg

Vcc

31
35

36±0.2 4-M5ลกึ(Deep)8
B

M4ลกึ10

35 36

45
°

A

Φ
6
2

L

M

4-M5ลกึ(Deep)8

47

Φ
2
5

Φ
2
5

54

3

3
30±0.7

12±0.1

กญุแจวดูรฟัฟ์ Woodruff key
3×5×13

50

30

Bตอ่(Towards)Aตอ่(Towards)

4-M5ลกึ(Deep)8

Φ40±0.2Φ36±0.2

4- 3.7ลกึ(Deep)10Φ

4-M5ลกึ(Deep)8

50

30

�45°การกระจายแบบสมําเสมอ Equispaced

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

ความยาวมอเตอร ์（L）
Motor Length(L)

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ZDMJ-6
10

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

88 Gk□
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ขนาด （หน่วยmm）Dimensions (Unit mm)



คณุสมบตัผิลติภณัฑ ์Product Characters

� � � � � �ผ ลติ ภณั ฑนี์ใ ชม้ อ เ ต อ ร ์D C  แ บ บไ รแ้ ป ร ง ถา่ น เ ป็น ก ลไ ก ขบั เ ค ลอื น ห ลกั  ซงึ ชว่ ยใ หส้ า ม า ร ถ เ ชอื ม ตอ่ กบั ร ะ บ บ ค ว บ คมุไ มโ ค ร ค อ ม พวิ เ ต อ รไ์ ดส้ ะ ด ว ก ยงิ ขนึ 
� � �และสามารถทาํ งานรว่มกบัระบบควบคมุคอมพวิเตอรเ์พอืดาํเนินการตรวจสอบตนเอง พรอ้มกาํหนดโหมดการทาํงานทเีหมาะสมทสีดุ เชน่ ความเรว็ แรงผลกั และแรงเบรก เป็นตน้

This product uses DC brushless motor to drive the whole system. It's possible to connect microcomputer control system, it can achieve self-monitoring by working with 
computer control system more convenient, to develop the best mode of operation, such as speed, impetus, brake force, etc. Product has advantages as: long life, low noise, small 
size, light weight, wide range of applications etc. At the same time, it can meet the needs of customers to upgrade the automatic doors.

พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพของมอเตอร ์  Motor Performance Paramters

25

�ชอืรนุ่
Model

24 3100 0.6Max. 2500 95.5 1.8 573 1.0

กาํลงัไฟฟ้า
Power

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด
No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด
Load Parameters

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowable Torque Motor

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

W V r/min A r/min mN.m A mN.m kg

ZDMJ-7

Gk10

ความหมายของพนิ Meanings Of Pins

1 2

WU

3

V

4 5

Hu

6

Hv

7

Vcc

8

GND

ขอ้มูลหลกั  Main Data

�1.ขอ้มูลจาํเพาะเบอืงตน้: DC24V, 25W, 250RPM S1, B CLASS, IP20

2.ระดบัเสยีงรบกวนของมอเตอรข์ณะไม่มโีหลด: ＜50dB, L=40cm

3.ความสามารถในการทนตอ่แรงดนัไฟฟ้า: AC660V, 1S, 5mA

4.ความตา้นทานฉนวน: ＞50MΩ500V

5.อายกุารทาํงาน: ≥ 5000H

1.Basic specication: DC24V,25W,250RPM S1,B CLASS,IP20

2.No-load noise of motor:＜50dB,L=40cm

3.VE: AC660V,1S,5mA

4.Insulation resistance＞50MΩ500V

5.Life: ≥ 5000H

BRUSHLESS DOOR MOTORS
มอเตอรป์ระตแูบบไรแ้ปรงถา่น
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มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.0kg   หวัเกยีร ์Gearhead： 0.4kg

Hw

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ZDMJ-7 10

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

Gk□

13

Φ8

11
.5

10

35
±

0.
1

สายไฟ Lead: 8*AWG24

สายแพหลายส ีRainbow cable，L=350mm

41
.8

X4
1.

8
9

184.5

99.5

3.
5

88
3.

5

5

10

5

9

D D

15 24 41
.8

1524

-0.005
-0.014

M4ลกึ(Deep)10

6

Φ8

D-D

-0.005
-0.014

-0.05
-0.10

M ตอ่ (Towards)

1 2 3 4 5 6 7 8

M
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ขนาด （หน่วยmm）Dimensions (Unit mm)



คณุสมบตัผิลติภณัฑ ์ Product Characters

� � � � � �ผ ลติ ภณั ฑนี์ใ ชม้ อ เ ต อ ร ์D C  แ บ บไ รแ้ ป ร ง ถา่ น เ ป็น ก ลไ ก ขบั เ ค ลอื น ห ลกั  ซงึ ชว่ ยใ หส้ า ม า ร ถ เ ชอื ม ตอ่ กบั ร ะ บ บ ค ว บ คมุไ มโ ค ร ค อ ม พวิ เ ต อ รไ์ ดส้ ะ ด ว ก ยงิ ขนึ 
� � �และสามารถทาํ งานรว่มกบัระบบควบคมุคอมพวิเตอรเ์พอืดาํเนินการตรวจสอบตนเอง พรอ้มกาํหนดโหมดการทาํงานทเีหมาะสมทสีดุ เชน่ ความเรว็ แรงผลกั และแรงเบรก เป็นตน้

This product uses DC brushless motor to drive the whole system. It's possible to connect with microcomputer control system, it can achieve self-monitoring by working with 
computer control system more convenient, to develop the best mode of operation, such as speed, impetus, brake force, etc. Product has advantages as: long life, low noise, small 
size, light weight, wide range of applications etc. At the same time, it can meet the needs of customers to upgrade the automatic doors.

พารามเิตอรป์ระสทิธภิาพมอเตอร ์ Motor Performance Paramters

40

�ชอืรนุ่
Model

24 4300 0.6Max. 3000 127 2.5 1455 1.5

กาํลงัไฟฟ้า
Power

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

พารามเิตอรแ์บบไม่มโีหลด
No-load Parameters

ความเรว็ Speed ความเรว็ Speedกระแสไฟฟ้า Current กระแสไฟฟ้า Currentแรงบดิ Torque

พารามเิตอรแ์บบมโีหลด
Load Parameters

�แรงบดิทยีอมรบั
Allowable Torque Motor

�นําหนักมอเตอร ์
Motor Weight

W V r/min A r/min mN.m A mN.m kg

ZDMJ-8

Gk12.7

ความหมายของพนิ Meanings Of Pins

1 2

VU

3

W

4 5

/

6

GND

7

Hu

8

Hv

9

Hw

ขอ้มูลหลกั  Main Data

�1.ขอ้มูลจาํเพาะเบอืงตน้: DC24V, 40W, 236RPM S1, B CLASS, IP40

2.เสยีงรบกวนขณะไม่มโีหลด: ＜50dB, L=40cm

3.ความตา้นทานแรงดนัไฟฟ้า: AC660V, 1S, 5mA

4.ความตา้นทานฉนวน: ＞50MΩ500V

5.อายกุารใชง้าน: ≥ 5000H

1.Basic specication: DC24V,40W,236RPM S1,B CLASS,IP40

2.No-load noise of whole motor:＜50dB,L=40cm

3.VE: AC660V,1S,5mA

4.Insulation resistance＞50MΩ500V

5.Life: ≥ 5000H

BRUSHLESS DOOR MOTORS
มอเตอรป์ระตแูบบไรแ้ปรงถา่น
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3

6

9
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2 1

5

8 7

M ตอ่ (Towards)

มสีกรยูดึรวมอยกู่บัหวัเกยีร ์Mounting screws are included with gearhead

แบบตอ่ตรง Lead Wiring Type

�นําหนัก Weight：มอเตอร ์Motor： 1.5kg   หวัเกยีร ์Gearhead： 0.7kg

Vcc

รนุ่มอเตอร ์
Motor Model

รนุ่หวัเกยีร ์
Gearhead Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

ZDMJ-8 Gk□ 12.7

�●กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ในชอืรนุ่
   Enter the gear ratio in the box (□) within the model name

D-D
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ขนาด （หน่วยmm）Dimensions (Unit mm)



�โหลดแขวนและโหลดแนวแกนทยีอมรบัของมอเตอร ์ Permissible Overhung Load And Permissible Thrust Load Of Motor

�โหลดแขวนทยีอมรบั  Permissible overhung load

มอเตอร ์Motor
�โหลดแขวนทยีอมรบั

Permissible Overhung Load

ขนาดเฟรมมอเตอร ์
Motor Frame Size

□(mm)

เสน้ผ่านศนูยก์ลางเพลาขาออก

Output Shaft Diameter

□(mm)

ระยะหา่งจากปลายเพลา
Distance From Shaft End

10mm 10mm

42 5 40

60 6

70 6

80
8

10

90
10

12

100 15

50

40

90

110

140

240

320

-

110

60

140

120

200

270

350

�โหลดแนวแกนทยีอมรบั

Permissible thrust load.

� � � � � � �หลกีเลยีงการรบัแรงตามแนวแกนใหไ้ดม้ากทสีดุ หากไม่สามารถหลกีเลยีงแรงขบัได ้โปรดรกัษานําหนักแนวแกนใหน้อ้ยกวา่ครงึหนึงของนําหนักมอเตอร。์

Avoid thrust loads as much as possible. If thrust load is unavoidable, keep it below half the weight of the motor.

�โหลดแขวนและโหลดแนวแกนทยีอมรบัของมอเตอร ์Permissible Overhung Load And Permissible Thrust Load Of Motor

0GN□K

2GN□K

3~60

3~18

25~200

1.0

3.0

20

50

120

-

80

180

15

30

�ชอืรนุ่
Model

อตัราทดเกยีร ์
Gear Ratio

�แรงบดิสงูสดุทยีอมรบั
Maximum Permissible Torque

N.m

�โหลดแขวนทยีอมรบั
Permissible Overhung Load (N)

�โหลดแนวแกนทยีอมรบั

Permissible Thrust Load (N)

หา่งจากปลายเพลา10mm
10mm From Shaft End

หา่งจากปลายเพลา20mm
20mm From Shaft End

3GN□K
3~18

25~200
5.0

80

150

120

250
40

4GN□K
3~18

25~200
8.0

100

200

150

300
50

5GN□K
3~18

25~200
10

250

300

350

450
100

12.5~18

25~200

20 450

500

600

700

150

3~9 400 500

5GU□K 3~200 40 1100 1500 300

� �โมเมนตค์วามเฉือยของโหลดทยีอมรบัสาํหรบัหวัเกยีร ์J   Permissible Load Inertia for Gearhead J

� � � � � � � � �เมอืความเฉือยของโหลดสงู (J) เชอืมตอ่กบัหวัเกยีร ์แรงบดิสงูจะกระทาํกบัหวัเกยีรท์นัทเีมอืสตารท์เครอืงในการทาํงานทไีม่ตอ่เนืองบอ่ยครงั (หรอืเมอืหยดุโดยเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า 

� �หรอืเมอืหยดุทนัทโีดยชดุเบรก) โหลดแรงกระแทกทมีากเกนิไปอาจทาํใหห้วัเกยีรห์รอืมอเตอรเ์สยีหายได ้

When a high load inertia (J) is connected to a gearhead, high torque is exerted instantaneously on the gearhead when starting up in 

frequent, discontinuous operations (or when stopped by an electromagnetic brake, or when stopped instantaneously by a brake pack). 

Excessive impact loads can cause the gearhead or motor damage.

� � � � � �ตารางดา้นลา่งแสดงคา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดบ้นเพลาของมอเตอร ์ใชม้อเตอรแ์ละหวัเกยีรภายในพารามเิตอรเ์หลา่นี คา่ความเฉือยของโหลดทยีอมรบัไดท้แีสดงสาํหรบัมอเตอร ์

�สามเฟสคอืคา่เมอืถอยหลงัหลงัจากหยดุ

The table below gives values for permissible load inertia on the motor shaft. Use the motor and gearhead within these parameters. The 

permissible inertial load value shown for three-phase motors is the value when reversing after a stop.

� � �แรงเฉือยทยีอมรบั (J) บนเพลาสง่ออกของหวัเกยีรจ์ะคาํนวณไดจ้ากสมการตอ่ไปนี

The permissible load inertia (J) on the gearhead output shaft is calculated with the following equation.

� � � �อายกุารใชง้านคอื 2 ลา้นเทา่เมอืทาํงานภายใตแ้รงเฉือยของโหลดทยีอมรบัโดยการหยดุชวัคราวของมอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า เบรก และมอเตอรค์วบคมุความเรว็

The life of the gearhead when operating at the permissible inertial load with instantaneous stops of the motors with electromagnetic 

brakes, brake packs or speed control motors is at least 2 million cycles.

โหลดแขวน
Overhung load

โหลดแนวแกน
Thrust load

หวัเกยีร ์
Gearheads

5GU□KB

5GU□K

215

COMMON SPECIFICATIONS

�ขอ้มูลจาํเพาะทวัไป
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� �โมเมนตค์วามเฉือยโหลดทยีอมรบับนเพลาสง่ออกของตวัทดความเรว็ Permissible Load Lnertia For GearHead Output Shaft

� � � �อตัราทดเกยีร ์1/3~1/50 ชวัโมง  JG=JM×I                              JG: เพลาสง่ออกหวัเกยีรเ์ฉือยรบันําหนักทยีอมรบั J (×10 kg.m2)

� � �อตัราทดเกยีร ์1/60 หรอืสงูกวา่   JG=JM×2500                         JM: ความเฉือยโหลดทยีอมรบัทเีพลามอเตอร ์J (×10 kg.m2)

                                                                          I: I: อตัราทดเกยีร ์(ตวัอยา่ง: i=3 หมายถงึ อตัราทดเกยีร ์หรอื 1/3)

Gear ratio 1/3～1/50   JG=JM×I                                     JG: Permissible load inertia gearhead output shaft J (×10 kg.m2)

Gear ratio 1/60 or high   JG=JM×2500                       JM: Permissible load inertia at the motor shaft J (×10 kg.m2)

                                                                                I: Gear ratio (Example: i=3 means the gear ratio or 1/3)

� �โมเมนตค์วามเฉือยโหลดทยีอมรบับนเพลามอเตอร ์ Permissible Load Inertia At The Motor Shaft

เฟสเดยีว
Single-phase

42 1W、3W 0.07

จาํนวนเฟส
No. Of Phase

ขนาดเฟรมมอเตอร ์
Motor Frame Size

กาํลงัไฟขาออก
Output Power

� �โมเมนตค์วามเฉือยโหลดทยีอมรบับนเพลามอเตอร ์
Permissible  Load Inertia At The Motor Shaft

J(×10   kg.m  ) GD   (kg.m  )

0.016

-4 2 2 2 

60 3W※、6W 0.250.062

70 6W※、15W 0.520.14

80 10W※、25W 1.20.31

20W※、40W 30.75

90
60W 4.61.1

90W 4.61.1

120W 4.61.1

120W 82

100 140W 82

180W 82

สามเฟส
Three-phase

60 6W 0.250.062

70 15W 0.520.14

80 25W 1.20.31

40W 30.75

90
60W 4.61.1

90W 4.61.1

120W 4.61.1

120W 82

100 140W 82

180W 82

กระแสไฟตรง
DC Power

60 6W、10W、15W 0.250.062

70 15W 0.520.14

80 25W、40W 1.20.31

40W 30.75

90
60W 4.61.1

90W 4.61.1

120W 4.61.1

250W 82100

※กาํลงัไฟขาออกสาํหรบัมอเตอรแ์รงบดิ   

※Output power for torque motors

�การคาํนวณแรงบดิทยีอมรบัของชดุเฟืองเกยีร ์ The Calculation For The Permissible Torque Of Gearhead

� � � �แรงบดิทยีอมรบัสาํหรบัผลติภณัฑบ์างรายการจะถกูละเวน้ ในกรณีนัน ใหใ้ชส้มการดา้นลา่งเพอืคาํนวณแรงบดิทยีอมรบั

Permissible torque for some products are omitted. In that case, use the equation below to calculate the permissible torque.

�แรงบดิทยีอมรบั Permissible torque TG=TM×i×η

�TG: แรงบดิทยีอมรบัของหวัเกยีร ์Permissible torque of greadhead                      TM: แรงบดิของมอเตอร ์Motor torque

i: อตัราทดเกยีรข์องหวัเกยีร ์Gear ratio of gearhead                                          η: ประสทิธภิาพของหวัเกยีร ์Gearhead efciency

ประสทิธภิาพของหวัเกยีร ์ Gearhead Efciency

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

�ชอืรนุ่ Model
3 3.6 5 6 7.5 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 2001809

0GN□K  2GN□K

3GN□K 4GN□K

5GN□K

5GU□KB (K)

6GU□K

81% 73% 66%

81% 73% 66%

66%

59%

81% 73%
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�ขายดึสาํหรบัยดึและยดึมอเตอรแ์ละหวัเกยีร ์เป็นแบบแข็งแรงสงู  ใชไ้ดก้บัมอเตอร/์หวัเกยีรท์มีกีาํลงัสงู 
� �ขายดึเหลา่นีมรีเูกลยีว สาํหรบัยดึมอเตอรแ์ละหวัเกยีร ์ใหย้ดึดว้ยสกรทู ใีหม้ากบัหวัเกยีร ์สาํหรบัยดึมอเตอรเ์พยีงอยา่ งเดยีว 

ตอ้งมสีกรยูดึแยกตา่ งหาก
Mounting Brackets for attaching and securing a motor and gearhead. They are high-strengh type, Which can be 

used with high power motors/gearheads. These brackets come with tapped holes. To mount the motor and gearhead, 
simply fasten with screws provided to the gearhead. To mount the motor alone, mounting screws must be provided 
separately.

ขนาดเฟรมมอเตอร ์: 70mm  Motor Frame Size : 70mm

70

52

4-Φ5.5hole

7
2

16 30
55

8

78

78
.5

43
±

0.
5

92
110

� �ชอืรนุ่ Model: ZD3M5 นําหนัก Weight: 160g  วสัด ุMaterial: อลมูเินียม Aluminum
�สนิคา้ทสีามารถนําไปใชไ้ด ้Applicable products: หวัเกยีร ์3GN   3GN Gearhead

มอเตอรข์นาดเฟรม 70 mm  Motor with the frame size of 70mm  □

4-Φ5.5hole

Φ65.5

Φ60

Φ
84

ขนาดเฟรมมอเตอร ์: 90mm  Motor Frame Size: 90mm

90

50

7
2

10 40
60

100

95
.5

50
.5

114
130

� �ชอืรนุ่ Model: ZD5M5 นําหนัก Weight: 270g  วสัด ุMaterial: อลมูเินียม Aluminum
�สนิคา้ทสีามารถนําไปใชไ้ด ้Applicable products: หวัเกยีร ์ 5GN、5GU  5GN、5GU Gearhead

มอเตอรข์นาดเฟรม 90 mm Motor with the frame size of □90mm 

4-Φ6.5hole

Φ83

Φ73

Φ
104

ขนาดเฟรมมอเตอร ์: 80mm  Motor Frame Size: 80mm

80

43

7
2

7.5 35
50

7.
5

88

88
.5

48

102
114

� �ชอืรนุ่ Model: ZD4M5 นําหนัก Weight: 200g วสัด ุMaterial: อลมูเินียม Aluminum
�สนิคา้ทสีามารถนําไปใชไ้ด ้Applicable products: หวัเกยีร ์4GN  4GN Gearhead

มอเตอรข์นาดเฟรม 80 mm Motor with the frame size of □80mm 

4-Φ5.5hole

Φ73

Φ66

Φ
94

ACCESSORIES
อปุกรณเ์สรมิ

มอเตอรไ์ฟฟ้า•ฐานยดึหวัเกยีร ์  Motor • Gearhead Moumin Brackets
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4-Φ6.5hole
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กลอ่งเทอรม์นิอลสาํหรบัมอเตอร ์ Terminal Box For Motor

�คณุสามารถเลอืกจากกลอ่งเทอรม์นิอลประเภทตอ่ไปนีไดต้ามคาํขอของลกูคา้。   
You can select from following types of terminal boxes according to customer’s request. 

�ชอืรนุ่ Model: ZDTX

 Weight: 90g   Material:  Aluminum�นําหนัก วสัดุ อลมูเินียม
�สนิคา้ทสีามารถนําไปใชไ้ด ้Applicable products: หวัเกยีร ์4GN   4GN Gearhead

�มอเตอรท์มีขีนาดเฟรมเทา่ กบั 80、90、104 mm.

Motor with the frame size of □80、90、104 mm.

26max 55 55

37

22
.5

28max 90 65

54

28

ขนาดเฟรมมอเตอร ์: 80、90、104mm   Motor Frame Size: 80、90、104mm

� �ชอืรนุ่ Model: ZD6M6  นําหนัก Weight: 260g  วสัด ุMaterial: อลมูเินียม Aluminum
�สนิคา้ทสีามารถนําไปใชไ้ด ้Applicable products: หวัเกยีร ์4GN  4GN Gearhead

มอเตอรข์นาดเฟรม 80 90 104mm  Motor with the frame size of 80 90 104mm 、 、  、 、

49

26 13

4-Φ5.5

4-Φ7

50±0.511

102

10
42 55

8

80 12
0

20

12

21

�ชอืรนุ่ Model: ZDTX

 Weight: 290g   Material :  Aluminum�นําหนัก วสัดุ   อลมูเินียม

 Applicable products: 4GN  4GN Gearhead�สนิคา้ทสีามารถนําไปใชไ้ด ้ หวัเกยีร ์   

80、90、104mm �มอเตอรท์มีขีนาดเฟรมเทา่ กบั 

Motor with the frame size of □80、90、104mm 

�●ใชส้ายเคเบลิทมีเีสน้ผ่านศนูยก์ลาง Φ4~Φ8mm   Use cable with a diameter of Φ4~Φ8mm 

�●ใชส้ายเคเบลิทมีเีสน้ผ่านศนูยก์ลาง Φ6~Φ12mm  Use cable with a diameter of Φ6~Φ12mm 
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www.zd-motor.com

C
ATA
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DC BRUSHLESS GEAR MOTOR

CYCLOIDAL PIN WHEEL PRECISION REDUCER TRANSMISSION PLANETARY GEAR MOTOR

มอเตอรเ์กียรด์าวเคราะห ์
PRECISION HARMONIC REDUCER

ตวัทดฮารม์อนิกความแม่นยาํ

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั �บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั �บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั

SERVO DRIVER / BRUSHLESS DRIVER

INDUSTRIAL VEHICLE DRIVER / AC SPEED CONTROLLER

ไดรเ์วอรเ์ซอรโ์ว/ไดรเ์วอรไ์รแ้ปรงถ่าน
�ระบบขบัเคลือนยานยนตอ์ุตสาหกรรม /

�ระบบขบัเคลือนความเร็วไฟฟ้ากระแสสลบัHIGH PRECISION PLANETARY GEAR BOX 

รุ ่น ZB/ZBR/ZE/ZER/HD/HDR

กระปุกเกียรด์าวเคราะหค์วามแม่นยาํสูง

ตวัทดไซคลอยดค์วามแม่นยาํ

มอเตอรท์ดเกียรแ์บบไรแ้ปรงถ่าน

แม่เหล็กถาวรขนาดเล็ก



�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอรโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั 

� �ทอีย:ู่ เลขท ี185 ถนน Xinxing 1 เขตพฒันาอตุสาหกรรมไฮเทค Cixi มณฑลเจอ้เจยีง
Add:  NO.185 1st xinxing road, new industrial zone, cixi city, zhejiang, china.

Ningbo Zhongda Leader intelligent transmission Co.,Ltd.

�บรษิทั หนิงปัว จงดา ลดีเดอร ์อนิเทลลเิจนท ์ทรานสมชิชนั จาํกดั

� �ทอีย:ู่ เลขท ี159 ถนนจนิฉี เขตใหม่อา่วหางโจว เมอืงฉือซ ีมณฑลเจอ้เจยีง
Add:  No.159 jinci road, hangzhou bay district, cixi city, zhejiang, china.

ZHONGDA CHUANGYUAN PRECISE TRANSMISSION EQUIPMENT CO.,LTD.

� �บรษิทั หนิงปัว จงดา ชวงหยวน พรซีชินั เกยีร ์อคิวติ ีจาํกดั

การบรกิารการคา้ภายในประเทศ：

Tel: 86-574-63537377

Fax: 86-574-63534879
E-mail: china@zd-motor.com

บรกิารการคา้ระหวา่งประเทศ:
International trade department:
Tel: 86-574-63537171  Fax: 86-574-63534879
E-mail: sales@zd-motor.com
Web: www.zddriver.com 
         www.zd-motor.com

� �สาํหรบัรายละเอยีดเพมิเตมิกรณุาเยยีมชม�

www.zd-motor.com

GO

 Any changes in product contents without notice.

� �เนือหาของผลิตภณัฑม์อเตอรอ์าจมีการเปลียนแปลงโดยไม่ตอ้งแจง้ใหท้ราบล่วงหนา้
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