
PLANETARY GEAR BOX 
ซีรสี ์ZDR/ZDGF(S)

กระปุกเกียรด์าวเคราะห ์

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอรโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั 



Zhongda Realizes the infinite possible in automation application

� � �Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. กอ่ตงัขนึในปี 1998 เป็นบรษิทัในดา้นการอตัโนมตัทิางไฟฟ้า-เครอืงกล 

� � �ซงึ ร วมการวจิยั แล ะพฒันา  การผลติ  การขาย  แล ะบรกิ า รสาํหรบัการขบั เคลอืนมอ เตอร,์  มอ เตอรข์นาด เ ล็ก ,  ตวัลดความ เ รว็ทมีคี ว ามแม่นยาํ 

�และผลติภณัฑท์บีรูณาการเขา้ดว้ยกนั บรษิทัมสีาขาและบรษิทัยอ่ย 9 แหง่ มพีนักงานมากกวา่ 1,800 คน และมทีนุจดทะเบยีน 104 ลา้นหยวน ในเดอืนสงิหาคม 2017 

�บรษิทัไดจ้ดทะเบยีนในตลาดหนุ้ A-shares ของตลาดหลกัทรพัยเ์ซนิเจนิ (รหสัหนุ้ 002896)

�บรษิทัเป็นองคก์รเทคโนโลยรีะดบัสงูแหง่ชาต ิซงึไดม้บีทบาทนําและมสีว่นรว่มในการรา่งมาตรฐานแหง่ชาต ิ10 รายการ และมาตรฐานอตุสาหกรรม 5 รายการ 

�โดยถอืครองสทิธบิตัร 107 รายการ ซงึรวมถงึสทิธบิตัรการประดษิฐ ์11 รายการ และยงัมศีนูยว์จิยัและพฒันาของบรษิทัในระดบัจงัหวดัเจอ้เจยีง

�บรษิทัมุ่ง เนน้ในการออกแบบและผลติชนิสว่นหลกัสาํหรบัอปุกรณอ์จัฉรยิ ะและการอตัโนมตั ิพรอ้มใหบ้รกิารโซลชูนัการออกแบบสาํหรบัลกูคา้ 

ดว้ยขอ้ไดเ้ปรยีบจากความแตกตา่งและความคมุ้คา่ ผลติภณัฑข์องบรษิทัไดร้บัการใชง้านอยา่งแพรห่ลายในอตุสาหกรรมหนุ่ยนตอ์ตุสาหกรรม, โลจสิตกิสอ์จัฉรยิะ, 

� � � �พ ลงั ง า นใ ห ม่,  เ ค รอื ง มอื แ ม่ง า น  แ ล ะ อนื  ๆ  ร ว ม ถงึ เ ค รอื ง จกั ร เ ฉ พ า ะ ท า ง สาํห รบั อ า ห า ร ,  บ ร ร จภุณั ฑ,์  สงิ ท อ ,  อเิ ล็ก ท ร อ นิก ส ์ แ ล ะ ก า ร แ พ ท ย ์

บรษิทัไดท้ดแทนผลติภณัฑนํ์าเขา้ในตลาดในประเทศและกาํลงัไฟขยายการมสีว่นรว่มในการแขง่ขนัระดบัสากล

Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. was founded in 1998. It is an electromechanical automation 

enterprise integrating R&D, manufacturing, sales and service of motor drives, micro motors, precision reducers and 

integrated products. It has 9 branches and subsidiaries, over 1,800 employees, and a registered capital of 104 million 

yuan. In August 2017, it was listed on the A-shares of the Shenzhen Stock Exchange (stock code 002896).

The company is a national-level high-tech enterprise, leading and participating in the drafting of 10 national 

standards and 5 industry standards, maintaining 107 patents and 11 invention patents. It’s owning a Zhejiang-level 

enterprise R&D center.

The company is based on intelligent and automation equipment core component manufacturers and design solution 

providers. With its differentiated and cost-effective advantages, the company's products are widely used in industrial 

robots, intelligent logistics, new energy, machine tools and other fields, as well as special machinery and equipment 

for food, packaging, textiles, electronics, and medical treatment. On the basis of realizing domestic substitution of 

imported products, gradually participate in international competition.nd medical treatment. On the basis of realizing domestic 

substitution of imported products, gradually participate in international competition.

�จงดา ลดีเดอรต์ระหนักถงึความเป็นไปไดท้ไีรข้ดีจาํกดัของการใชง้านระบบอตัโนมตัิ



ZDR、ZDGF(S) SERIES GEAR BOX
กระปกุเกยีรซ์รีสี ์ZDR、ZDGF(S）

ประเภทและหมายเลขรนุ่ Type And Model Number

78       ZDR       20       ( )       (S)    -    750       T1     

① ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦②

①

ขนาดเฟรมหวัเกยีร ์:ZDR:52,78,98,125  
                          ZDGF(S):60,90,120,170                              

⑧

เกยีรร์นุ่ ZDR、ZDGF(S) 

ZDR、ZDGF(S) Reducers

มอเตอรเ์ซอโว
Servo Motor

②

รหสัซรีสีข์องหวัเกยีร:์ZDR:ฟันเฟืองเฉียง  

                              ZDGF:ขาออกแบบแผ่นหนา้แปลนฟันเฟืองเฉียง

                              ZDGS:ขาออกแบบเพลาฟันเฟืองเฉียง            

③

� �อตัราทดเกยีร:์ZDR:เกยีรท์ดชนัเดยีว3,4,5,6,7,8,9,10; เกยีรท์ดสองชนั15,20,25,35,45,81                             
�             ZDGF(S):เกยีรท์ดชนัเดยีว 3.67,4,5,7,9,10; ※

�                      เกยีรท์ดสองชนั11,15(15.4),20,21,25,33,35,40,45,

                           50,70,81,100(0,120,170 มอีตัราทดรอบเป็น 15.4)           

④

ปรมิาณคา่ตกีลบั Amount of backlash
� �คา่ของการรบัโหลดเพลาขาออกท ี±5% ของแรงบดิขาออกทยีอมรบั

precision (the load of output shaft is±5% of allowable output torque)

หมายเลขรนุ่ตวัทดรอบ
Reducer Type No.

�จาํนวนขนั
Stage

รนุ่มาตรฐาน P2
Standard Type

รนุ่แม่นยาํ P1
Low-blacklash Type

รนุ่ความแม่นยาํ สงู P0
High Precision Type

52ZDR
1

2

12องศา-นาท ีarc-min

78ZDR
1

2

98ZDR
1

2

125ZDR
1

2

⑤

ประเภทเพลาขาเขา้
� �S:การลอ็คโดยรวม(ยกเวน้)(ไมว่า่มอเตอรท์มีลีมิจะใชง้านไดห้รอืไมก่ต็าม แตเ่พลาตดัรปูตวั D (D Cut) ไมส่ามารถใชไ้ด)้   
� �S1การลอ็คดว้ยแหวนลอ็ค(ไมว่า่มอเตอรท์มีลีมิจะใชง้านไดห้รอืไมก่ต็าม แตเ่พลาตดัรปูตวั D (D Cut) ไมส่ามารถใชไ้ด)้   

� �S2:ล็อกดว้ยรอ่งลมิ (เพลาขาเขา้พรอ้มลมิ)                                                     
�K:มรีอ่งลมิ                                                                                              

�A:ประเภทอนืๆ (กรณุาตดิตอ่เรา)                                                                     

⑥
�กาํลงัไฟเซอรโ์วมอเตอรท์ใีชง้านได(้W)                                                              Applicable servo motor power (W)

⑦
�ชอืผูผ้ลติเซอรโ์วมอเตอร ์(หนา้ P43)                                                                Manufacturer name of servo motor (P43)

⑧

รนุ่ของเซอรโ์วมอเตอร ์                                                                                    Model of servo motor

P03

ค
าํ
อ

ธ
ิบ

า
ย

รุ่น
M

O
D

E
L

 D
E

S
C

R
IP

T
IO

N

60-170ZDGF(S)
1

2

-

-

Gear Ratio: ZDR: Single Stage 3,4,5,6,7,8,9,10; Two Stages 15,20,25,35,45,81

ZDGF(S): Single Stage 3.67,4,5,7,9,10;  ※
              Two Stages 11,15(15.4),20,21,25,33,35,40,45,50,70,81,100

              (90,120,170 reduction ratio is15.4)

Gear head frame size:ZDR:52,78,98,125  
                                  ZDGF(S):60,90,120,170

   Gear head series code: ZDR:Oblique tooth precision   
                                       ZDGF:Helical ange plate output
                                       ZDGS:Helical shaft output

※ 1:3.67 เป็น 3/11=1/3.666......

Input shaft type
S:Overall locking(Omission)(regardless whether the motor with keyway can use it. But D Cut can’t use)
S1:Locking with locking ring(regardless whether the motor with keyway can use it. But D Cut can’t use)
S2:Locking with keyway (input shaft with key)
K:With keyway
A:Other type (please contact with us)

15องศา-นาท ีarc-min

8องศา-นาท ีarc-min

12องศา-นาท ีarc-min

12องศา-นาท ีarc-min

12องศา-นาท ีarc-min

8องศา-นาท ีarc-min

8องศา-นาท ีarc-min

8องศา-นาท ีarc-min

5องศา-นาท ีarc-min 3องศา-นาท ีarc-min

3องศา-นาท ีarc-min

3องศา-นาท ีarc-min

3องศา-นาท ีarc-min

3องศา-นาท ีarc-min

5องศา-นาท ีarc-min

5องศา-นาท ีarc-min

5องศา-นาท ีarc-min

5องศา-นาท ีarc-min

10องศา-นาท ีarc-min

12องศา-นาท ีarc-min

5องศา-นาท ีarc-min

5องศา-นาท ีarc-min

5องศา-นาท ีarc-min

5องศา-นาท ีarc-min

8องศา-นาท ีarc-min

8องศา-นาท ีarc-min

8องศา-นาท ีarc-min



� �เมอืความเรว็ขาเขา้อยทู่ ี3000 รอบ/นาท ี(rpm)  When Input Speed is 3000rpm

กาํลงัไฟมอเตอร ์Motor Power(W)

ZDR REDUCTION RATIO & TYPE NUMBER
อตัราทดเกยีร ์ZDR และหมายเลขรนุ่

50W

อตัราทดรอบ Reduction Ratio �การทดรอบแบบ 1 ชนั 1 Stage Reduction �การทดรอบแบบ 2 ชนั 2 Stage Reduction

1/3 1/5 1/9 1/15 1/20 1/25 1/35 1/45 1/81

100W

200W

400W

750W

1000W

1500W

2000W

2500W

3000W

3500W

4000W

4500W

5000W

� �หมายเหต ุ1: ทงัหมดนีใชไ้ดก้บัเกยีรเ์ฉียง (Helical Gear)
Note 1)  All corresponding to helical gear

� �เมอืความเรว็ขาเขา้อยทู่ ี2000 รอบ/นาท ี(rpm) When Input Speed is 2000rpm

50W

1/3 1/5 1/9 1/15 1/20 1/25 1/35 1/45 1/81

100W

200W

400W

750W

1000W

1500W

2000W

2500W

3000W

3500W

� �หมายเหต ุ1: ทงัหมดนีใชไ้ดก้บัเกยีรเ์ฉียง (Helical Gear)
Note1)  All corresponding to helical gear

52

78

125

98

-

52

78

98

125

125
98

98

98

125

52

78

125

98

52

78

98

125

98

� �รนุ่ตอ่ไปนีเป็นรนุ่ทมีกีารจาํกดัแรงบดิ:                                   

52:  อตัราทดรอบ 1/5(100W)                                           

78:  อตัราทดรอบ 1/81(50W)                                          

98:  อตัราทดรอบ 1/3(1500W)、อตัราทดรอบ 1/45(200W)

       อตัราทดรอบ 1/81(100W)       

125:อตัราทดรอบ 1/3(3500W)、อตัราทดรอบ 1/25(750W)

※Torque is limited to the following types:

52:  1/5 reduction(100W)

78:  1/81 reduction(50W)

98:  1/3 reduction(1500W),1/45 reduction(200W)

       1/81 reduction(100W)

125:1/3 reduction(3500W),1/25 reduction(250W)

� �ขอ้มูลเกยีวกบัสารหลอ่ลนื About Lubricant

� �สารหลอ่ลนื: จาระบ ี        ·การแทนท:ี ไม่พรอ้มใชง้าน ·Lubrication: Grease          ·Replacement: Not available

-

-

-

-
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① เพลาขาออก Output shaft

�② ซลีนํามนั Seal for the output shaft

③ ตลบัลกูปืนเพลาขาออก Bearing for the output shaft

④ เกยีรด์าวเคราะห ์Planetary gear

⑤ ฝาครอบหนา้ Front cover

⑥ ตลบัลกูปืนเพลาขาออก Bearing for the output shaft

�⑦ ซลีนํามนั  Seal for the output shaft

⑧ ตลบัลกูปืนเพลาขาเขา้ Bearing for the input shaft

⑨ ระบบยดึจบัความแม่นยาํ สงู Precision clamping system

ฝาครอบหลงั  Rear cover⑨ 

  

27

10

กาํลงัไฟมอเตอร ์Motor Power(W)

อตัราทดรอบ Reduction Ratio �การทดรอบแบบ 1 ชนั 1 Stage Reduction �การทดรอบแบบ 2 ชนั 2 Stage Reduction



ZDR PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

� �ตารางประสทิธภิาพของ ZDR เมอืความเรว็ขาเขา้อยทู่ ี3000 รอบ/นาท ี(rpm)

ตารางประสทิธภิาพ Performance Table

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio หมายเลข

ประเภท
Type No.

รนุ่
Model

กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor 

power

รนุ่
Model

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

(rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

52 ZDR 3 -50 1000 0.255 0.784 392 196 0.0575 3.43 10.3

52 ZDR 3 -100 1000 0.715 2.06 392 196 0.0575 3.43 10.3

52 ZDR 3 -200 1000 1.47 4.51 392 196 0.135 3.43 10.3

52 ZDR 3 -400 1000 3.43 10.3 392 196 0.145 3.43 10.3

78 ZDR 3 -750 1000 6.37 19.3 784 392 0.913 6.86 20.6

98 ZDR 3 -1000 1000 7.55 22.8 882 441 2.43 18.3 54.9

98 ZDR 3 -1500 1000 12.3 37.1 882 441 2.43 18.3 54.9

98 ZDR 3 -2000 1000 17.2 51.5 882 441 2.43 18.3 54.9

125 ZDR 3 -2500 1000 19.0 57.2 1370 686 5.55 44.1 132

125 ZDR 3 -3000 1000 23.7 71.2 1370 686 5.50 44.1 132

125 ZDR 3 -3500 1000 28.3 85.2 1370 686 5.50 44.1 132

125 ZDR 3 -4000 1000 33.1 99.0 1370 686 5.78 44.1 132

125 ZDR 3 -4500 1000 37.7 113 1370 686 5.78 44.1 132

125 ZDR 3 -5000 1000 42.9 128 1370 686 5.78 44.1 132

52 ZDR 5 -50 600 0.510 1.47 490 245 0.04 1.57 4.70

52 ZDR 5 -100 600 1.18 3.72 490 245 0.04 1.57 4.70

52 ZDR 5 -200 600 2.65 8.04 490 245 0.118 2.84 8.53

78 ZDR 5 -400 600 5.39 16.2 980 490 0.363 6.57 19.7

78 ZDR 5 -750 600 10.7 32.1 980 490 0.713 11.5 34.3

98 ZDR 5 -1000 600 13.4 40.5 1080 539 1.85 23.5 70.6

98 ZDR 5 -1500 600 21.5 64.4 1080 539 1.85 23.5 70.6

125 ZDR 5 -2000 600 23.8 71.5 1670 833 3.50 56.8 171

125 ZDR 5 -2500 600 31.8 95.5 1670 833 3.50 56.8 171

125 ZDR 5 -3000 600 39.6 119 1670 833 3.48 56.8 171

125 ZDR 5 -3500 600 47.2 141 1670 833 3.48 56.8 171

125 ZDR 5 -4000 600 55.3 166 1670 833 3.75 56.8 171

52 ZDR 9 -50 333 0.921 2.74 588 294 0.035 2.35 7.25

52 ZDR 9 -100 333 2.25 6.86 588 294 0.035 2.35 7.25

78 ZDR 9 -200 333 3.72 11.3 1180 588 0.275 9.70 29.2

78 ZDR 9 -400 333 9.51 28.5 1180 588 0.275 9.70 29.2

98 ZDR 9 -750 333 18.2 54.7 1470 735 0.650 18.2 54.7

125 ZDR 9 -1000 333 20.0 60.1 1960 980 2.81 73.5 221

125 ZDR 9 -1500 333 34.3 103 1960 980 2.81 73.5 221

125 ZDR 9 -2000 333 48.6 146 1960 980 2.81 73.5 221

125 ZDR 9 -2500 333 60.8 182 1960 980 2.81 73.5 221

125 ZDR 9 -3000 333 73.0 219 1960 980 2.77 73.5 221

1/3

1/5

1/9

� � �หมายเหต ุ1) คา่โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน 
�ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

� �หมายเหต ุ2) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปตงัคา่ไม่เกนิ 3000 rpm                
� � �หมายเหต ุ3) คา่โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดถ้กูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก                           

� �หมายเหต ุ4) คา่ทงัหมดเป็นคา่ทสีอดคลอ้งกบัระบบเฟืองเฉียง                                                                               

Note1) The moment of input shaft conversion is only gained from the reducer, so it does not 

            include moment of inertia of the motor.

Note2) The max. input speed is 5000rpm. Usually set to 3000rpm or less.

Note3) The permissble radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note4) All values are within the range corresponding to helical gear. 
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ZDR PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

(rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

52 ZDR 15 -50 200 1.67 5.00 784 392 0.035 4.02 12.2

52 ZDR 15 -100 200 3.72 11.4 784 392 0.035 4.02 12.2

78 ZDR 15 -200 200 6.27 18.8 1470 735 0.300 16.2 48.6

78 ZDR 15 -400 200 15.8 47.5 1470 735 0.300 16.2 48.6

98 ZDR 15 -750 200 30.4 91.2 1760 882 0.700 30.4 91.2

125 ZDR 15 -1000 200 33.3 100 2350 1180 1.95 91.4 274

125 ZDR 15 -1500 200 57.2 172 2350 1180 2.80 91.4 274

125 ZDR 15 -2000 200 81.0 243 2350 1180 2.80 91.4 274

52 ZDR 20 -50 150 2.21 6.63 804 402 0.034 5.00 15.0

52 ZDR 20 -100 150 5.00 15.0 804 402 0.034 5.00 15.0

78 ZDR 20 -200 150 8.69 26.1 1570 785 0.294 21.1 63.3

78 ZDR 20 -400 150 21.1 63.3 1570 785 0.294 21.1 63.3

98 ZDR 20 -750 150 40.6 122 1910 955 0.690 40.6 122

52 ZDR 25 -50 120 2.74 8.33 882 441 0.0325 4.02 12.2

52 ZDR 25 -100 120 6.27 19.0 882 441 0.0325 6.27 19.0

78 ZDR 25 -200 120 11.1 33.3 1670 833 0.288 21.7 64.9

78 ZDR 25 -400 120 26.4 79.2 1670 833 0.288 26.4 79.2

98 ZDR 25 -750 120 50.7 152 2060 1030 0.680 50.7 152

125 ZDR 25 -1000 120 55.7 167 2650 1320 1.880 65.4 196

52 ZDR 35 -50 85 3.84 11.5 882 441 0.030 3.84 11.5

78 ZDR 35 -100 85 7.24 21.7 1670 833 0.065 13.9 41.7

78 ZDR 35 -200 85 15.5 46.6 1670 833 0.262 15.5 46.6

98 ZDR 35 -400 85 37.0 111 2060 1030 0.269 37.0 111

125 ZDR 35 -750 85 71.0 3430 1715 0.473 71.0 213

78 ZDR 45 -50 66 3.86 11.6 1670 833 0.0285 9.50 28.6

78 ZDR 45 -100 66 9.31 28.0 1670 833 0.0285 9.50 28.6

98 ZDR 45 -200 66 21.1 63.5 2060 1030 0.0256 28.3 85.2

125 ZDR 45 -400 66 47.5 142.5 3520 1760 0.245 57.0 171

125 ZDR 45 -750 66 91.3 274 3520 1760 1.770 91.3 274

78 ZDR 81 -50 37 7.02 20.8 1670 833 0.027 9.70 29.2

98 ZDR 81 -100 37 14.0 42.0 2060 1030 0.030 17.8 53.5

125 ZDR 81 -200 37 36.1 108.3 3530 1765 0.240 43.3 129.9

1/15

1/35

1/81

Note1) The moment of input shaft conversion is only gained from the reducer, so it does not 

            include moment of inertia of the motor.

Note2) The max. input speed is 5000rpm. Usually set to 3000rpm or less.

Note3) The permissble radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note4) All values are within the range corresponding to helical gear. 

1/45

1/25

1/20

213

P06

หมายเลข

ประเภท
Type No.

รนุ่
Model

กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor 

power

รนุ่
Model

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Outout
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

� � �หมายเหต ุ1) คา่โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน 
�ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

� �หมายเหต ุ2) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปตงัคา่ไม่เกนิ 3000 rpm                
� � �หมายเหต ุ3) คา่โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดถ้กูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก                            

� �หมายเหต ุ4) คา่ทงัหมดเป็นคา่ทสีอดคลอ้งกบัระบบเฟืองเฉียง                                                                               

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

� �ตารางประสทิธภิาพของ ZDR เมอืความเรว็ขาเขา้อยทู่ ี3000 รอบ/นาท ี(rpm)

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R

ตารางประสทิธภิาพ Performance Table

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio



ZDR PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 2000RPM)

(rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

52 ZDR 3 -50 666 0.477 1.43 450 225 0.0575 3.43 10.3

52 ZDR 3 -100 666 1.05 3.15 450 225 0.135 3.43 10.3

� � � �หมายเหต ุ1) คา่โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์                                     
� � �หมายเหต ุ2) คา่โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดถ้กูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก                                                           

� �หมายเหต ุ3) คา่ทงัหมดเป็นคา่ทสีอดคลอ้งกบัฟันเฟืองเฉียง                                                                                

Note1) The moment of input shaft conversion is only gained from the reducer, so it does not include moment of inertia of the motor.

Note2) The permissble radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note3) All values are within the range corresponding to helical gear. 

รนุ่มาตรฐาน P1 (ประเภทงานละเอยีด), P2 (ประเภทงานละเอยีดสงู) จะมขีอ้มูลจาํเพาะเหมอืนกนั The same specication applies to all of standard type, P1(low backlash), and P2(high precision type).                                                                              

52 ZDR 3 -200 666 2.48 7.45 450 225 0.145 3.43 10.3

78 ZDR 3 -400 666 5.01 15.0 900 450 0.913 6.86 20.6

98 ZDR 3 -750 666 8.73 26.2 1010 505 2.43 18.3 54.9

98 ZDR 3 -1000 666 12.3 37.1 1010 505 2.43 18.3 54.9

98 ZDR 3 -1500 666 18.3 54.9 1010 505 2.43 18.3 54.9

125 ZDR 3 -2000 666 23.7 71.2 1570 785 5.50 44.1 132

125 ZDR 3 -2500 666 30.8 92.5 1570 785 5.50 44.1 132

125 ZDR 3 -3000 666 37.7 113 1570 785 5.50 44.1 132

125 ZDR 3 -3500 666 44.1 132 1570 785 5.78 44.1 132

52 ZDR 5 -50 400 0.795 2.39 560 280 0.040 1.57 4.70

52 ZDR 5 -100 400 1.57 4.70 560 280 0.118 1.57 4.70

78 ZDR 5 -200 400 3.82 11.5 1120 560 0.363 6.57 19.7

78 ZDR 5 -400 400 8.35 25.1 1120 560 0.713 11.5 34.3

98 ZDR 5 -750 400 15.5 46.5 1230 615 1.85 23.5 70.6

98 ZDR 5 -1000 400 21.5 64.4 1230 615 1.85 23.5 70.6

125 ZDR 5 -1500 400 27.8 83.5 1900 950 3.50 56.8 171

125 ZDR 5 -2000 400 39.6 119 1900 950 3.48 56.8 171

125 ZDR 5 -2500 400 51.4 154 1900 950 3.75 56.8 171

52 ZDR 9 -50 222 1.57 4.72 670 335 0.035 2.35 7.25

78 ZDR 9 -100 222 2.35 7.04 1340 670 0.275 9.70 29.2

78 ZDR 9 -200 222 6.64 19.9 1340 670 0.275 9.70 29.2

98 ZDR 9 -400 222 14.0 41.9 1680 840 0.650 18.2 54.7

125 ZDR 9 -750 222 23.6 70.9 2240 1120 2.81 73.5 221

125 ZDR 9 -1000 222 34.3 103 2240 1120 2.81 73.5 221

125 ZDR 9 -1500 222 53.7 161 2240 1120 2.81 73.5 221

125 ZDR 9 -2000 222 73.0 219 2240 1120 2.77 73.5 221

52 ZDR 15 -50 133 2.62 7.87 882 441 0.035 4.02 12.2

78 ZDR 15 -100 133 3.91 11.7 1670 833 0.300 16.2 48.6

78 ZDR 15 -200 133 11.1 33.2 1670 833 0.300 16.2 48.6

98 ZDR 15 -400 133 23.3 69.8 2020 1010 0.700 30.4 91.2

125 ZDR 15 -750 133 39.4 118 2650 1320 2.80 91.4 274

125 ZDR 15 -1000 133 57.2 172 2650 1320 2.80 91.4 274

125 ZDR 15 -1500 133 91.3 274 2650 1320 2.80 91.4 274

52 ZDR 20 -50 100 3.50 10.5 910 455 0.034 5.00 15.0

78 ZDR 20 -100 100 5.73 17.2 1790 895 0.294 21.1 63.3

78 ZDR 20 -200 100 14.8 44.4 1790 895 0.294 21.1 63.3

98 ZDR 20 -400 100 31.0 93.1 2180 1090 0.294 40.6 122

52 ZDR 25 -50 80.0 4.37 13.1 882 441 0.0325 6.27 19.0

78 ZDR 25 -100 80.0 7.16 21.5 1670 833 0.288 21.7 64.9

78 ZDR 25 -200 80.0 18.5 55.4 1670 833 0.288 21.7 64.9

98 ZDR 25 -400 80.0 38.8 116 2060 1030 0.680 50.7 152

125 ZDR 25 -750 80.0 65.4 196 2650 1320 1.88 65.4 196

78 ZDR 35 -50 57.0 4.43 13.3 1900 950 0.262 15.5 46.6

78 ZDR 35 -100 57.0 12.7 38.1 1900 950 0.262 15.5 46.6

98 ZDR 35 -200 57.0 22.0 66.0 2340 1170 0.269 37.0 111

78 ZDR 45 -50 44.4 5.80 17.4 1670 833 0.0285 9.50 28.6

98 ZDR 45 -100 44.4 14.0 42.1 2060 1030 0.0285 28.3 85.2

98 ZDR 45 -200 44.4 28.3 85.2 2060 1030 0.0285 28.3 85.2

78 ZDR 81 -50 24.6 9.70 29.2 1670 833 0.0270 9.70 29.2

98 ZDR 81 -100 24.6 17.8 53.5 2060 1030 0.0300 17.8 53.5

1/3

1/5
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P07

หมายเลข

ประเภท
Type No.

รนุ่
Model

กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor 

power

รนุ่
Model

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Outout
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

ตารางประสทิธภิาพ Performance Table

� �ตารางประสทิธภิาพของ ZDR เมอืความเรว็ขาเขา้อยทู่ ี2000 รอบ/นาท ี(rpm)

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio



DIMENSIONAL TABLE FOR ZDR CONCENTRIC SHAFT REDUCER
ตารางขนาดของเกยีรแ์กนรว่ม ZDR

ตารางขนาด Dimensional Table

หมายเลข
Type No.

 รนุ่ 
Model

อตัราทดรอบ
Reduction

Ratio

 กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor
Power

รนุ่  Type

52 ZDR 3·5·9 50

52 ZDR 15·20·25·35 50

� � � �หมายเหต ุ1) สาํหรบัมอเตอรท์ไีม่อยใู่นชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ กรณุาตดิตอ่สอบถาม(เนืองจากขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนัตามการตดิตงัมอเตอร)์                       

หมายเหต ุ2) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้             
� �หมายเหต ุ3) คา่ทงัหมดเป็นคา่ทสีอดคลอ้งกบัฟันเฟืองเฉียง   

Note1) Please inquire to us if motor model isn’t standard (Matching motor list). (The ange dimension may be different if motor assension is different.)

Note2) Rotation of the output shaft is in the same direction as that of motor input.

Note3) All values are within the range corresponding to helical gear.                                                            

                                                                               

ขนาด Dimensions

ผลติโดย 

Panasonic Electric
Panasonic-

made MSMA

ความยาวรวม L Total Length L

ผลติโดย 

Yaskawa Electric
Yaskawa-made

SGMASH
SGMSH

ผลติโดย

Mitsubishi Electric
Mitsubishi-made

HC-KFS
HC-RFS

LR S Q QM QM XLZLALELBDTW×U

เพลาขาออก Output Shaft หนา้แปลน Flange

99.5

110

52 ZDR 3·5·9 100 99.5

52 ZDR 15·20·25 100 110

52 ZDR 3·5 200

52 ZDR 3 400
104.5

32 12 20 18 M4(depth)12 4×13.5 4 52 50 3 60 M5 12

78 ZDR 45·81 50

78 ZDR 35 100

142

150

78 ZDR 45 100 142

78 ZDR 9 200 139.5

78 ZDR 15·20·25·35 200 150

78 ZDR 5·9 400 139.5

78 ZDR 15·20·25 400 150

78 ZDR 3·5 750 143.5

50 19 30 26 M5(depth)15 6×21.5 6 80 70 3 90 M6 20

98 ZDR 81 100

98 ZDR 45 200

158

98 ZDR 35 400

98 ZDR 9 750 158.5

98 ZDR 15·20·25 750 171

98 ZDR 3.5 1000

98 ZDR 3.5 1500 177

98 ZDR 3 2000

61 24 40 35 M6(depth)20 8×27 7 100 90 5 115 M8 20

165

125 ZDR 81 200

125 ZDR 45 400 210

125 ZDR 35 750

125 ZDR 45 750 235

125 ZDR 9 1000 215

125 ZDR 15·25 1000 235

125 ZDR 9 1500 215

125 ZDR 15 1500 235

125 ZDR 5·9 2000 215

125 ZDR 15 2000 235

125 ZDR 3·5·9 2500 -

125 ZDR 3·5·9 3000 225

125 ZDR 3.5 3500 -

125 ZDR 3.5 4000 225

125 ZDR 3 4500 -

75 32 55 52 M10(depth)20 10×35 8 125 110 5 135 M10 20

125 ZDR 3 5000 225

215

215

215

225

225

-

-

225

-

-

QM

LR

Q

Φ
LB

(
h
7
)

L

T

W

U

ΦS(h6)

 □D
4-LZ ความลกึ(depth)X

ΦLA

LE

G

Output ขาออก

P08
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50W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE
แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 50W

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

อตัราทด
Reduction 

Ratio
หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

อตัราทดรอบ
Reduction

Ratio

กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor Power

รนุ่
Model

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

52 ZDR 3 50 1000 0.784 392 196 0.0575 3.43 10.3

52 ZDR 5 50 600 1.47 490 245 0.0400 1.57 4.70

� � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ 
�                  กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)

� � �หมายเหต ุ2) โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน 
�                   ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),

contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so it

does not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

ระดบักาํลงัไฟ

ขาเขา้

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor Power (N.m)

0.255

0.510

52 ZDR 9 50 333 2.74 588 294 0.0350 2.35 7.250.921

52 ZDR 15 50 200 5.00 784 392 0.0350 4.02 12.21.67

52 ZDR 20 50 150 6.63 804 402 0.0340 5.00 15.02.21

52 ZDR 25 50 120 8.33 882 441 0.0325 4.02 12.22.74

52 ZDR 35 50 85 11.5 882 441 0.0300 3.84 11.53.84

78 ZDR 45 50 66 11.6 1670 833 0.0285 9.50 28.63.86

78 ZDR 81 50 37 20.8 1670 833 0.0270 9.70 29.27.02

50W

ขนาด Dimensions

52ZDR3·5·9-50

A IFEDCB

T1 45 26430840M3ความลกึ(depth)6.5

T2 46 26430640M4ความลกึdepth)6.5

T3 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5

�นําหนักโดยประมาณ 0.55 กก.

 Rough weight 0.55kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)
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ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type



50W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

78ZDR45·81-50

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type A IFEDCB

T1 45 26430840M3ความลกึ(depth)6.5

T2 46 26430640M4ความลกึ(depth)6.5

T3 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5

52ZDR15·20·25·35-50

A IFEDCB

T1 45 26430840M3ความลกึ(depth)6.5

T2 46 26430640M4ความลกึ(depth)6.5

T3 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5
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�นําหนักโดยประมาณ 1.7 กก.

 Rough weight 1.7kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

�นําหนักโดยประมาณ 0.7 กก.

 Rough weight 0.7kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 50W

Input ขาเขา้ Output ขาออก

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ขนาด Dimensions

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R



100W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

52 ZDR 3 100 1000 2.06 392 196 0.0575 3.43 10.3

52 ZDR 5 100 600 3.72 490 245 0.0400 1.57 4.70

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),

contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so it

does not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

(N.m)

0.715

1.18

52 ZDR 9 100 333 6.86 588 294 0.0350 2.35 7.252.25

52 ZDR 15 100 200 11.4 784 392 0.0350 4.02 12.23.72

52 ZDR 20 100 150 15.0 804 402 0.0340 5.00 15.05.00

52 ZDR 25 100 120 19.0 882 441 0.0325 6.27 19.06.27

78 ZDR 35 100 85 21.7 1670 833 0.0650 13.9 41.77.24

78 ZDR 45 100 66 28.0 1670 833 0.0285 9.50 28.69.31

98 ZDR 81 100 37 42.0 2060 1030 0.0300 17.8 53.514.0

100W

52ZDR3·5·9-100

A IFEDCB

T1 45 26430840M3ความลกึ(depth)6.5

T2 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5

T3 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5

52ZDR15·20·25-100

A IFEDCB

T1 45 26430840M3ความลกึ(depth)6.5

T2 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5

T3 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5
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แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 100W

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio
หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor
Power

รนุ่
Model

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

� � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ 
�                  กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)

� � �หมายเหต ุ2) โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน 
�                   ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้

ขนาด Dimensions

Input ขาเขา้ Output ขาออก

4-M5ความลกึ(depth)12

M4ความลกึ(depth)12

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

Input ขาเขา้ Output ขาออก

4-M5ความลกึ(depth)12

M4ความลกึ(depth)12

�นําหนักโดยประมาณ 0.7 กก.

 Rough weight 0.7kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 0.55 กก.

 Rough weight 0.55kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

�
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รีสี
 ์Z

D
R

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio



100W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

78ZDR35-100

A IFEDCB

T1 45 26430840M3ความลกึ(depth)6.5

T2 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5

T3 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5

78ZDR45-100

A IFEDCB

T1 45 26430840M3ความลกึ(depth)6.5

T2 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5

T3 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5

98ZDR81-100

A IFEDCB

T1 45 26430840M3ความลกึ(depth)6.5

T2 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5

T3 46 26430840M4ความลกึ(depth)6.5
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�นําหนักโดยประมาณ 3.0 กก.

 Rough weight 3.0kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 1.7 กก.

 Rough weight 1.7kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 2.0 กก.

 Rough weight 2.0kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

Input ขาเขา้ Output ขาออก

Input ขาเขา้ Output ขาออก

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ขนาด Dimensions

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 100W
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 ์Z

D
R



200W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

52 ZDR 3 200 1000 4.51 392 196 0.135 3.43 10.3

52 ZDR 5 200 600 8.04 490 245 0.118 2.84 8.53

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),

contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so it

does not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

(N.m)

1.47

2.65

1/3

1/5

78 ZDR 9 200 333 11.3 1180 588 0.275 9.70 29.23.721/9

78 ZDR 15 200 200 18.8 1470 735 0.300 16.2 48.66.271/15

78 ZDR 20 200 150 26.1 1570 785 0.294 21.1 63.38.691/20

78 ZDR 25 200 120 33.3 1670 833 0.288 21.7 64.911.11/25

78 ZDR 35 200 85 46.6 1670 833 0.262 15.5 46.615.51/35

98 ZDR 45 200 66 63.5 2060 1030 0.0256 28.3 85.221.11/45

125 ZDR 81 200 37 108.3 3530 1765 0.240 43.3 129.936.11/81

200W

52ZDR3·5-200

A IFEDCB

T1 70 304501160M4ความลกึ(depth)10

T2 70 304501460M5ความลกึ(depth)10

T3 70 304501460M5ความลกึ(depth)10

78ZDR9-200

A IFEDCB

T1 70 304501160M4ความลกึ(depth)10

T2 70 304501460M5ความลกึ(depth)10

T3 70 304501460M5ความลกึ(depth)10
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�นําหนักโดยประมาณ 1.7 กก.

 Rough weight 1.7 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 0.72 กก.

 Rough weight 0.72 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

� � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ 
�                  กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)

� � �หมายเหต ุ2โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน 
�                   ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้

หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

รนุ่
Model

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 200W

ขนาด Dimensions

Input ขาเขา้ Output ขาออก

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio
กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor
Power

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio



200W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

78ZDR15·20·25·35-200

A IFEDCB

T1 70 304501160M4ความลกึ(depth)10

T2 70 304501460M5ความลกึ(depth)10

T3 70 304501460M5ความลกึ(depth)10

98ZDR45-200

A IFEDCB

T1 70 304501160M4ความลกึ(depth)10

T2 70 304501460M5ความลกึ(depth)10

T3 70 304501460M5ความลกึ(depth)10

125ZDR81-200

A IFEDCB

T1 70 304501160M4ความลกึ(depth)10

T2 70 304501460M5ความลกึ(depth)10

T3 70 304501460M5ความลกึ(depth)10
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แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 200W

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ขนาด Dimensions

Input ขาเขา้ Output ขาออก

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

�นําหนักโดยประมาณ 3.0 กก.

 Rough weight 3.0kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 3.2 กก.

 Rough weight 3.2 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 2.1 กก.

 Rough weight 2.1kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R



400W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

52 ZDR 3 400 1000 10.3 392 196 0.145 3.43 10.3

78 ZDR 5 400 600 16.2 980 490 0.363 6.57 19.7

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),

contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so it

does not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

(N.m)

3.43

5.39

1/3

1/5

78 ZDR 9 400 333 28.5 1180 588 0.275 9.70 29.29.511/9

78 ZDR 15 400 200 47.5 1470 735 0.300 16.2 48.615.81/15

78 ZDR 20 400 150 63.3 1570 785 0.294 21.1 63.321.11/20

78 ZDR 25 400 120 79.2 1670 833 0.288 26.4 79.226.41/25

98 ZDR 35 400 85 111 2060 1030 0.269 37.0 11137.01/35

125 ZDR 45 400 66 142.5 3520 1760 0.245 57 17147.51/45

400W

52ZDR3-400

A IFEDCB

T1 70 304501460M4ความลกึ(depth)10

T2 70 304501460M5ความลกึ(depth)10

T3 70 304501460M5ความลกึ(depth)10

78ZDR5·9-400

A IFEDCB

T1 70 304501460M4ความลกึ(depth)10

T2 70 304501460M5ความลกึ(depth)10

T3 70 304501460M5ความลกึ(depth)10
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หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

รนุ่
Model

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

� � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ 
�                  กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)

� � �หมายเหต ุ2) โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน 
�                   ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 400W

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ขนาด Dimensions

Input ขาเขา้ Output ขาออก

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type �นําหนักโดยประมาณ 1.7 กก.

 Rough weight 1.7 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 0.71 กก.

 Rough weight 0.71 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�
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รีสี
 ์Z

D
R
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ซ

รีสี
 ์Z

D
G

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio
กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor
Power

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio



400W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

78ZDR15·20·25-400

A IFEDCB

T1 70 304501460

T2 70 304501460

T3 70 304501460

98ZDR35-400

A IFEDCB

T1 70 304501460

T2 70 304501460

T3 70 304501460

125ZDR45-400

A IFEDCB

T1 70 304501460

T2 70 304501460

T3 70 304501460
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แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 400W

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ขนาด Dimensions

Input ขาเขา้ Output ขาออก

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

M4ความลกึ(depth)10

M5ความลกึ(depth)10

M5ความลกึ(depth)10

M4ความลกึ(depth)10

M5ความลกึ(depth)10

M5ความลกึ(depth)10

M4ความลกึ(depth)10

M5ความลกึ(depth)10

M5ความลกึ(depth)10

�นําหนักโดยประมาณ 7.2 กก.

 Rough weight 7.2 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 3.2 กก.

 Rough weight 3.2 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R

�นําหนักโดยประมาณ 2.1 กก.

 Rough weight 2.1 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43



750W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

78 ZDR 3 750 1000 19.3 784 392 0.913 6.86 20.6

78 ZDR 5 750 600 32.1 980 490 0.713 11.5 34.3

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),

contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so it

does not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

(N.m)

6.37

10.7

1/3

1/5

98 ZDR 9 750 333 54.7 1470 735 0.650 18.2 54.718.21/9

98 ZDR 15 750 200 91.2 1760 882 0.700 30.4 91.230.41/15

98 ZDR 20 750 150 122 1910 955 0.690 40.6 12240.61/20

98 ZDR 25 750 120 152 2060 1030 0.680 50.7 15250.71/25

125 ZDR 35 750 85 213 3430 1715 0.473 71.0 21371.01/35

125 ZDR 45 750 66 274 3520 1760 1.77 91.3 27491.31/45

750W

78ZDR3·5-750

A IFEDCB

T1 90 404701980M5ความลกึ(depth)10

T2 90 404701680M6ความลกึ(depth)10

T3 90 404701980M6ความลกึ(depth)10

98ZDR9-750

A IFEDCB

T1 90 404701980

T2 90 404701680

T3 90 404701980
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หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

รนุ่
Model

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

� � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ 
�                  กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)

� � �หมายเหต ุ2) โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน 
�                   ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 750W

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ขนาด Dimensions

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

M5ความลกึ(depth)10

M6ความลกึ(depth)10

M6ความลกึ(depth)10

�นําหนักโดยประมาณ 3.4 กก.

 Rough weight 3.4 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 2.1 กก.

 Rough weight 2.1 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio
กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor
Power

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio



750W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

98ZDR15·20·25-750

A IFEDCB

T1 90 404701980M5ความลกึ(depth)10

T2 90 404701680M6ความลกึ(depth)10

T3 90 404701980M6ความลกึ(depth)10

125ZDR35-750

A IFEDCB

T1 90 404701980M5ความลกึ(depth)10

T2 90 404701680M6ความลกึ(depth)10

T3 90 404701980M6ความลกึ(depth)10

125ZDR45-750

A IFEDCB

T1 90 404701980M5ความลกึ(depth)10

T2 90 404701680M6ความลกึ(depth)10

T3 90 404701980M6ความลกึ(depth)10
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แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 750W

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ขนาด Dimensions

Input ขาเขา้ Output ขาออก

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R

�นําหนักโดยประมาณ 12.0 กก.

 Rough weight 12.0 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 7.2 กก.

 Rough weight 7.2 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 3.8 กก.

 Rough weight 3.8 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43



1000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

98 ZDR 3 1000 1000 22.8 882 441 2.43 18.3 54.9

98 ZDR 5 1000 600 40.5 1080 539 1.85 23.5 70.6

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),

contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so it

does not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

(N.m)

7.55

13.4

1/3

1/5

125 ZDR 9 1000 333 60.1 1960 980 2.81 73.5 22120.21/9

125 ZDR 15 1000 200 100 2350 1180 1.95 91.4 27433.31/15

125 ZDR 25 1000 120 167 2650 1320 1.88 65.4 19655.71/25

1000W

98ZDR3·5-1000

A IFEDCB

T1 100 554801990M6ความลกึ(depth)15

T2 115 5549524100M6ความลกึ(depth)15

T3 115 5549524100M8ความลกึ(depth)15
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P19

หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

� � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ 
�                  กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)

� � �หมายเหต ุ2) โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน 
�                   ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 1000W

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ขนาด Dimensions

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

Input ขาเขา้ Output ขาออก

รนุ่
Model

�นําหนักโดยประมาณ 3.9 กก.

 Rough weight 3.9 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio
กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor
Power

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio



1000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

125ZDR15·25-1000

A IFEDCB

T1 100 554801990

T2 115 5549524100

T3 115 5549524100

125ZDR9-1000

A IFEDCB

T1 100 554801990M6ความลกึ(depth)15

T2 115 5549524100M6ความลกึ(depth)15

T3 115 5549524100M8ความลกึ(depth)15

4-M10 20ความลกึ(depth)
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แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 1000W

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ขนาด Dimensions

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R

�นําหนักโดยประมาณ 11.0 กก.

 Rough weight 11.0 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 12.0 กก.

 Rough weight 12.0 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

M6ความลกึ(depth)15

M6ความลกึ(depth)15

M8ความลกึ(depth)15

Input ขาเขา้ Output ขาออก



1500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

98 ZDR 3 1500 1000 37.1 882 441 2.43 18.3 54.9

98 ZDR 5 1500 600 64.4 1080 539 1.85 23.5 70.6

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),

contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so it

does not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

(N.m)

12.3

21.5

1/3

1/5

125 ZDR 9 1500 333 103 1960 980 2.81 73.5 22134.31/9

125 ZDR 15 1500 200 172 2350 1180 2.80 91.4 27457.21/15

1500W

98ZDR3·5-1500

A IFEDCB

T1 115 5549519100M8ความลกึ(depth)15

T2 115 5549524100M6ความลกึ(depth)15

T3 115 5549524100M8ความลกึ(depth)15
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P21

หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 1500W

รนุ่
Model

� � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ 
�                  กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)

� � �หมายเหต ุ2) โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน 
�                   ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ขนาด Dimensions

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

Input ขาเขา้ Output ขาออก

�นําหนักโดยประมาณ 3.9 กก.

 Rough weight 3.9 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio
กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor
Power

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio



1500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

125ZDR15-1500

A IFEDCB

T1 115 5549519100M8ความลกึ(depth)15

T2 115 5549524100M6ความลกึ(depth)15

T3 115 5549524100M8ความลกึ(depth)15

125ZDR9-1500

A IFEDCB

T1 115 5549519100M8ความลกึ(depth)15

T2 115 5549524100M6ความลกึ(depth)15

T3 115 5549524100M8ความลกึ(depth)15

4-M1ความลกึ(depth)20
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แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 1500W

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ขนาด Dimensions

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

Input ขาเขา้ Output ขาออก

�นําหนักโดยประมาณ 12.5 กก.

 Rough weight 12.5 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�นําหนักโดยประมาณ 11.5 กก.

 Rough weight 11.5 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R



2000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

98 ZDR 3 2000 1000 51.5 882 441 2.43 18.3 54.9

125 ZDR 5 2000 600 71.5 1670 833 3.50 56.8 171

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),

contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so it

does not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

(N.m)

17.2

23.8

1/3

1/5

125 ZDR 9 2000 333 146 1960 980 2.81 73.5 22148.61/9

125 ZDR 15 2000 200 243 2350 1180 2.80 91.4 27481.01/15

2000W

98ZDR3-2000

A IFEDCB

T1 115 5549519100M8ความลกึ(depth)15

T2 115 5549524100M6ความลกึ(depth)15

T3 115 5549524100M8ความลกึ(depth)15
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P23

หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 2000W

รนุ่
Model

� � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ 
�                  กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)

� � �หมายเหต ุ2)โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน 
�                   ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ขนาด Dimensions

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

Input ขาเขา้ Output ขาออก

�นําหนักโดยประมาณ 3.9 กก.

 Rough weight 3.9 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio
กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor
Power

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio



2000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

125ZDR15-2000

A IFEDCB

T1 115 5549519100M8ความลกึ(depth)15

T2 115 5549524100M6ความลกึ(depth)15

T3 115 5549524100M8ความลกึ(depth)15

125ZDR5·9-2000

A IFEDCB

T1 115 5549519100M8ความลกึ(depth)15

T2 115 5549524100M6ความลกึ(depth)15

T3 115 5549524100M8ความลกึ(depth)15

4-M10ความลกึ(depth)20
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10
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35
M10 20ความลกึ(depth)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 2000W

Input ขาเขา้ Output ขาออก

ขนาด Dimensions

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type
�นําหนักโดยประมาณ 11.5 กก.

 Rough weight 11.5 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43
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ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

Input ขาเขา้ Output ขาออก

�นําหนักโดยประมาณ 12.5 กก.

 Rough weight 12.5 kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43



2500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

125 ZDR 3 2500 1000 57.2 1370 686 5.55 44.1 132

125 ZDR 5 2500 600 95.5 1670 833 3.50 56.8 171

(N.m)

19.0

31.8

1/3

1/5

125 ZDR 9 2500 333 182 1960 980 2.81 73.5 22160.81/9

2500W

125ZDR3·5·9-2500

A IFEDCB

T1 115 5549519100M8ความลกึ(depth)15

T2 115 5549524100M6ความลกึ(depth)15

T3 - ------

ΦE(H7)

D(G7)

4-M10 20ความลกึ(depth)

Φ
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หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 2500W

รนุ่
Model

� � � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)
� � � �หมายเหต ุ2) โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้
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Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ขนาด Dimensions

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

Input ขาเขา้ Output ขาออก

�นําหนักโดยประมาณ 11.5 กก.

 Rough weight 11.5kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio
กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor
Power

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio



3000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

125 ZDR 3 3000 1000 71.2 1370 686 5.50 44.1 132

125 ZDR 5 3000 600 119 1670 833 3.48 56.8 171

(N.m)

23.7

39.6

1/3

1/5

125 ZDR 9 3000 333 219 1960 980 2.77 73.5 22173.01/9

3000W

125ZDR3·5·9-3000

A IFEDCB

T1 130 55711022120M8ความลกึ(depth)15

T2 145 65711028130M8ความลกึ(depth)15

T3 - ------

4-M10 20ความลกึ(depth)
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หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 3000W

รนุ่
Model

� � � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)
� � � �หมายเหต ุ2) โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ขนาด Dimensions

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

Input ขาเขา้ Output ขาออก

�นําหนักโดยประมาณ 12.0 กก.

 Rough weight 12.0kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio
กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
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อตัราทดรอบ
Reduction 

Ratio



3500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

125 ZDR 3 3500 1000 85.2 1370 686 5.50 44.1 132

125 ZDR 5 3500 600 141 1670 833 3.48 56.8 171

(N.m)

28.3

47.2

1/3

1/5
3500W

125ZDR3·5-3500

A IFEDCB

T1 130 55711022120M8ความลกึ(depth)15

T2 - ------

T3 145 65711028130M8ความลกึ(depth)15

4-M10 20ความลกึ(depth)
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อตัราทด
Reduction 

Ratio
หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

อตัราทด
Reduction

Ratio

กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 3500W

รนุ่
Model

� � � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)
� � � �หมายเหต ุ2)โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้
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Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ขนาด Dimensions

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

Input ขาเขา้ Output ขาออก

�นําหนักโดยประมาณ 12.0 กก.

 Rough weight 12.0kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43



4000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2

125 ZDR 3 4000 1000 99.0 1370 686 5.78 44.1 132

125 ZDR 5 4000 600 166 1670 833 3.75 56.8 171

(N.m)

33.1

55.3

1/3

1/5
4000W

125ZDR3·5-4000

A IFEDCB

T1 145 65711024130M8ความลกึ(depth)15

T2 145 65711028130M8ความลกึ(depth)15

T3 - ------

4-M10 20ความลกึ(depth)
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M10 20ความลกึ(depth)

อตัราทด
Reduction 

Ratio
หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

อตัราทด
Reduction

Ratio

กาํลงัไฟ

มอเตอร ์
Motor

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 4000W

รนุ่
Model

� � � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)
� � � �หมายเหต ุ2) โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ขนาด Dimensions

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

Input ขาเขา้ Output ขาออก

�นําหนักโดยประมาณ 13.0 กก.

 Rough weight 13.0kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43



4500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2(N.m)

4500W

125ZDR3-4500

A IFEDCB

T1 145 65711024130M8ความลกึ(depth)15

T2 - ------

T3 - ------

125 ZDR 3 4500 1000 113 1370 686 5.78 44.1 13237.71/3
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หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

กาํลงัไฟฟ้า

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 4500W

รนุ่
Model

� � � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)
� � � �หมายเหต ุ2) โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้
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Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ขนาด Dimensions

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

Input ขาเขา้ Output ขาออก

4-M10 20ความลกึ(depth)

M10 20ความลกึ(depth)

�นําหนักโดยประมาณ 13.0 กก.

 Rough weight 13.0kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43
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Reduction 

Ratio
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5000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

(rpm) (N.m) (N) (N) (x10   kg.m  ) (N.m) (N.m)-4 2(N.m)

5000W

125ZDR3-5000

A IFEDCB

T1 145 65711024130M8ความลกึ(depth)15

T2 145 65711028130M8ความลกึ(depth)15

T3 145 65711028130M8ความลกึ(depth)15

125 ZDR 3 5000 1000 128 1370 686 5.78 44.1 13242.91/3
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หมายเลข

รนุ่
Type No.

รนุ่
Model

กาํลงัไฟ

ของมอเตอร ์
Rated Input

Motor

ความเรว็รอบ
เพลาขาออก

Output
Shaft Speed

�โมเมนตค์วามเฉือย
ภายในของเพลาขาเขา้

Internal Moment Of inertia
Of Input Shaft conversion

แรงบดิขาออก
มาตรฐาน
Standard

Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
�ชวัขณะ

Instantaneous
max. Output Torque

โหลด
ตามแนวรศัมี

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน

�ทยีอมรบัได ้
Permissible
Axial Load

แรงบดิขาออก
�ทยีอมรบัได ้

Permissible
Output Torque

แรงบดิขาออกสงูสดุ
� �ทยีอมรบัไดช้วัขณะ

Instantaneous Max.
Permissible Output Torque

�ตารางประสทิธภิาพ Performance Table (เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3000 rpm When Input Speed Is 3000rpm)

แผนภาพบอกขนาดและตารางประสทิธภิาพของ 5000W

รนุ่
Model

� � � �หมายเหต ุ1) เมอืใชง้านมอเตอรท์อียนู่อกชดุมาตรฐาน (ทรีะบใุนตารางการจบัคมู่อเตอร)์ กรณุาตดิตอ่เราทกุครงั (ขนาดหนา้แปลนอาจแตกตา่งกนั)
� � � �หมายเหต ุ2) โมเมนตค์วามเฉือยของเพลาขาเขา้ทคีาํนวณไดจ้ะคาํนวณจากคา่ของตวัทดรอบเทา่นัน ไม่ไดร้วมโมเมนตค์วามเฉือยของมอเตอร ์

�หมายเหต ุ3) ความเรว็รอบขาเขา้สงูสดุคอื 5000 rpm โดยทวัไปควบคมุความเรว็รอบไม่ใหเ้กนิ 3000 rpm
� � �หมายเหต ุ4) โหลดตามแนวรศัมทียีอมรบัไดจ้ะถกูวดัทกีงึกลางของเพลาขาออก

� � �หมายเหต ุ5) ทงัหมดเป็นขอบเขตการใชง้านทเีกยีวขอ้งกบัเกยีรฟั์นเฟืองเฉียง (Helical Gear)
� �หมายเหต ุ6) การตดิตงัมอเตอรก์รณุาอา้งองิจากหนา้ท ี31

หมายเหต ุ7) ทศิทางการหมุนของเพลาขาออกจะเหมอืนกบัทศิทางการหมุนของมอเตอรข์าเขา้

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching series),contact us. (How to measure dimensions of the ange may be changed in some cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) All values are within the range corresponding to helical gear. 

Note6) For motor assembly procedure, see page 31.

Note7) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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ตารางรายละเอยีดขนาดหนา้แปลนDetailed Flange Dimensions Table                  (Unit:mm)

ขนาด Dimensions

ประเภทของมอเตอร ์Motor Type

Input ขาเขา้ Output ขาออก

4-M10 20ความลกึ(depth)

M10 20ความลกึ(depth)

�นําหนักโดยประมาณ 13.0 กก.

 Rough weight 13.0kg

�สาํหรบัรายละเอยีดของ T1~3 กรณุาดทูหีนา้ 43

    For details of T1~3, see page 43

อตัราทดรอบ
Reduction 
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P31

Assembly
การประกอบ

�ขนัตอนการประกอบ Assembly Procedure

�ตารางท ี1 Table1

� �1. ขอ้กาํหนดสาํหรบัการตดิตงัมอเตอรแ์บบไม่มลีมิ Spec. In Case Of Assembling A Motor Without Key แผนภาพการประกอบซรีสี ์ZDR
ZDR Series Assemble Diagram

�ตารางท ี2 Table2

� � � � �เมอืลกูคา้ทาํการตดิตงัเซอรโ์วมอเตอรด์ว้ยตนเอง กรณุาตดิตงัตามขอ้แนะนําดา้นลา่ง เนืองจากเซอรโ์วมอเตอรม์หีลากหลายขนาด บางรนุ่อาจไม่สามารถเชอืมตอ่กบัหนา้แปลนได ้

� � � � �หากไม่ไดร้ะบไุวล้ว่งหนา้ ดงันัน กรณุาใชเ้ซอรโ์วมอเตอรท์ไีดร้ะบไุวข้ณะสงัซอืเทา่นัน

If a customer personally assembles the servo motor and reducer please use the following tip. The reducer ange to which the servo motor is attached has different dimensions 

based on the motor specied. Therefore, assembly may be impossible for some motor. Make sure the correct motor is specied before ordering the reducer.

� � � � � � � � �หลงัจากถอดลมิออกจากมอเตอรท์มีรีอ่งลมิแลว้สามารถตดิตงัไดเ้หมอืนกบัมอเตอรท์ไีม่มรีอ่งลมิตามทกีลา่วขา้งตน้ โดยไม่ตอ้งกงัวลเรอืงการเลอืนหรอืหลดุออก

You can assemble the motor with keyway like above when take off the key. There is no risk of dislocation.

สกรูประกอบมอเตอร ์ Motor Combination Bolt
แรงบิดในการขัน Fastening Torque

(N·m) (kgf·cm)

M3 1.0 10

M4 3.0 30

M5 5.8 60

M6 9.8 100

M8 19.6 200

M10 39.2 400

M12 68.6 700

M16 168 1650

สกรูประกอบมอเตอร ์ Motor Combination Bolt
แรงบิดในการขัน Fastening Torque

(N·m) (kgf·cm)

M3 1.5 15

M4 3.5 35

M5 7.1 71

M6 12 120

M8 30 300

M10 60 612

①

②

③

④

⑤

①ถอดฝายางออกหมนุเพลาขาเขา้ใหห้วัของสลกัเกลยีวตรงกบัรขูองสกรยูดึตรวจสอบใหแ้น่ใจ

    วา่สลกัเกลยีวลอ็กไดถ้กูคลายออกแลว้

Take off the rubber cap, turn the input shaft, and match the head of the bolt to the hole of the rubber   cap. 

Make sure that the set bolt is loosened.

�②คอ่ยๆสอดเพลามอเตอรเ์ขา้ไปในเพลาขาเขา้อยา่งราบรนื

�    (ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไมม่กีารตดิขดัระหวา่งการสอด) ระวงัอยา่ใหม้อเตอรเ์อยีงขณะตดิตงั

Gradually put the motor shaft into the input shaft (Ensure that it is smoothly put in without iam). Be careful 

not to be inserted with the motor tilted.

� �③ยดึมอเตอรเ์ขา้กบัเกยีรท์ดอรบ แลว้ขนัสลกัเกลยีวใหแ้น่นตามคา่ทอรค์ทกีาํหนด ดตูารางท ี1

Attach the motor to the reducer and fasten the bolt with designated fastening torque. See table 1.

� � � �④ขนัสกรยูดึของเพลาขาเขา้ใหแ้น่นดว้ยประแจปอนดห์รอืเครอืงมอืทเีหมาะสม โดยใชแ้รงบดิตามทรีะบไุว ้ดตูารางท ี2

Fasten the set bolt of the input shaft with designated fastening torque wrench, etc. See table 2.

� �⑤ปิดฝาหวัยางใหเ้รยีบรอ้ย การตดิตงัเสรจ็สนิ

Put on the rubber cap. It is the end of assembling.
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Assembly
การประกอบ

� �2.ขอ้กาํหนดสาํหรบัการตดิตงัมอเตอรแ์บบมลีมิ  Spec. In Case Of Assembling A Motor With Key

ตารางท3ี Table3

การประกอบชดุเกยีร ์Peducer Assembly

ตารางท4ี Table4

�การเชอืมตอ่กบัเพลาขาออก Connection To The Output Shaft

� � � � � � � � �เมอืตดิตงัเกยีรท์ดเขา้กบัอปุกรณ ์กรณุาตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่พนืผวิทจีะตดิตงัเรยีบ ไม่มคีวามไม่สมําเสมอหรอืเศษคม (ครบีโลหะ) จากนันใชป้ระแจปอนดห์รอืเครอืงมอือนื ๆ 

� �ขนัสกรใูหแ้น่นตามแรงบดิทกีาํหนด อา้งองิตามตารางท4ี

Jointing with reducer in case of jointing a reducer with the device, make sure that the combining side is plane without inconsistency, and when assemble reducer outo equipment, 

ensuring assembly surface smooth and without burr. See Table 4.

①ถอดฝายางออกหมุนเพลาขาเขา้ใหห้วัของสลกัเกลยีวตรงกบัรขูองสกรยูดึตรวจสอบใหแ้น่ใจ

    วา่สลกัเกลยีวลอ็กไดถ้กูคลายออกแลว้

Take off the rubber cap, turn the input shaft, and match the head of the bolt to the hole of the   rubber 

cap.

� �②ใหท้าสารป้องกนัการยดึตดิ(เชน่โมลบิดนัีมไดออกไซด)์ลงบนเพลามอเตอรจ์ากนันจดัตาํแหน่งของลมิและรอ่

� � �งลมิใหต้รงกนัแลว้เสยีบเขา้กบัเพลาสง่ออกอยา่งราบรนื(กรณุาตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่เสยีบเขา้ไดอ้ยา่งราบรนื

� �โดยไม่ตดิขดั)โปรดระมดัระวงัอยา่งยงิไม่ใหม้อเตอรเ์อยีงขณะตดิตงั

Coat carbon formation inhibitors (molybdenum dioxide etc.) onto the motor shaft, match the key 

slot, and gradually.

� � �③ตดิตงัมอเตอรเ์ขา้กบัเกยีรท์ดรอบ และขนัสกรใูหแ้น่นตามแรงบดิทกีาํหนด โดยอา้งองิจากตารางท ี1

    Combine the motor with the reducer and fasten with the designated fastening bolt. See table 1

� � �④ใชป้ระแจปอนดห์รอืเครอืงมอือนืขนัสกรยูดึของเพลาขาเขา้ใหแ้น่นตามแรงบดิทกีาํหนด

� �    และตรวจสอบใหแ้น่ ใจวา่ลมิ (Key) ถกูกดแน่นแลว้ อา้งองิตามตารางท3ี   

For set bolt of the input shaft, fasten using torque wrench with the designated fastening torque with 

the key rmly pressed. See table 3

� �⑤ปิดฝาหวัยางใหเ้รยีบรอ้ย การตดิตงัเสรจ็สนิ Puton a rubber cap. The is the end.

ขอ้ควรระวงั Cautions:

� �1.   เมอืทาํการตดิตงัขอ้ตอ่เพลาหรอืรอกบนเพลาสง่ออก

�      กรณุาอยา่ใหม้แีรงในแนวแกนทมีากเกนิไปกระทาํ ตอ่เพลาสง่ออก

When assemble a coupling, pulley, etc. onto the output shaft, make sure that excessive axial 

load  not be given to the output shaft.

�2.   ในกรณีทตีเีพลาแรงๆ ดว้ยคอ้น อาจทาํใหท้างเขา้เพลาหรอืดา้นในของตวัลดเกยีรไ์ดร้บัความเสยีหาย 

�      ดงันันจงึหา้มทาํเด็ดขาด

In case of strongly hitting the shaft with a hammer, the shaft inlet or the inside of the reducer  

may be damaged, therefore it shall be prohibited.

� �3、หากเพลาหรอืลมิของขอ้ตอ่ทปีระกอบหลวม อาจทาํใหเ้กดิการคารบ์อนได ้

�     ดงันันตอ้งระมดัระวงัในการประกอบ

If the shaft or key of a coupling assembled is loosed, it may cause carbonization, so be careful 

when assembling.

�4、ในการประกอบขอ้ตอ่ ใหย้ดึลมิดว้ยสลกัเกลยีวเซต็

For assembling of a coupling, x the key with a set bolt.   

�5、โปรดปรบัศนูยก์ลางเพลาอยา่งระมดัระวงัในการเชอืมตอ่

Please adjust shaft centre carefully in connecting.

(N·m) (kgf·cm)

M4 2.0 20

M5 4.3 43

M6 7.3 73

M8 16.8 168

(N·m) (kgf·cm)

M5 5.8 60

M6 9.8 100

M8 19.6 200

M10 39.2 400

M12 68.6 700

M16 16.8 1650

P32 สกรูประกอบมอเตอร ์ Motor Combination Bolt
แรงบิดในการขัน Fastening Torque

สกรูประกอบมอเตอร ์ Motor Combination Bolt
แรงบิดในการขัน Fastening Torque
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ZDG SERIES GEAR BOX
กระปกุเกยีรร์นุ่ ZDG

ประเภทและหมายเลขรนุ่ Type And Model Number

อัตราทด (1 ชั้น)
Reduction Ratio (Single Stage)

อัตราทด (2 ชั้น)
Reduction Ratio (Two Stage)

กำลังไฟ

ไฟฟ้า
Power

(W)
1:3.67 1:4 1:5 1:7 1:9 1:10 1:11 1:15

1:15.4
1:20 1:21 1:25 1:33 1:35 1:40 1:45 1:50 1:70 1:81 1:100

50

60

100

200

400

750

1000

1500

2000

120 1702500

3000

3500

1704000

4500

5000

120 170

120

120

120120

170

90

90

170

120

120

120

120

120

� 1 1:3.67� 1:3/11=1:3.666···                    � 2 60� 1:15� 90, 120, 170� 1:15.4

120

90
120

60

11

45

1

2

3

6

7

9

8

10

12

①  ระบบจบัยดึแบบแม่นยาํ  Precision machine clip system

② หนา้แปลนตอ่กบัมอเตอร ์Adapter motor ange

③ ตลบัลกูปืนเฟืองดวงอาทติย ์Sun wheel bearing

④ ตลบัลกูปืนของเฟรมเฟืองดาวเคราะห ์Planetary frame bearing

�⑤ เฟืองดาวเคราะหฝั์งขาเขา้ Input planetary wheel

⑥ เฟรมเฟืองดาวเคราะห ์Planetary frame

�⑦  เฟืองวงในฝังขาเขา้ Input internal gear

�⑧  เฟรมเฟืองดาวเคราะหฝั์งขาออก Output planetary frame

�⑨ เฟืองดาวเคราะหฝั์งขาออก Output planetary wheel

�     เฟืองวงในฝังขาออก Output internal gear

�     ตลบัลกูปืนลกูกลงิไขว ้Cross roller bearing

�     ซลีกนันํามนัขาออก Output oil seal

10

11

12

-

※1 ※2

P33
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แบบแสดงภาพตดั Sectional Drawing



PERFORMANCE TABLE
ตารางประสทิธภิาพ

� �60~120: เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3,000 rpm When Input Speed Is 3,000rpm  170: เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 2,000 rpm When Input Speed Is 2,000rpm

� ��1 คา่แรงบดิทขาออกทยีอมรบัไดใ้นชว่งอายกุารใชง้าน 20,000 ชวัโมง
� � ��2 คา่แรงบดิขาออกสงูสดุทอีนุญาตเมอืเรมิตน้และหยดุทาํงาน                
� ��3 คา่แรงบดิขาออกสงูสดุทอีนุญาตในกรณีฉุกเฉินเมอืเกดิผลกระทบ                                                        

� � ��4 ความเรว็เฉลยีขาเขา้สงูสดุทอีนุญาตของความเรว็เฉลยีขาเขา้
� � ��5 ความเรว็ขาเขา้สงูสดุทอีนุญาตคอืความเรว็ขาเขา้สงูสดุภายใตส้ภาวะการทาํงานทไีม่ตอ่เนือง

� � ��6 คา่โหลดแนวรศัมทีอีนุญาต (หนา้แปลน) คอืคา่ทกีระทาํกบัตลบัลกูปืนลกูกลงิไขว ้(โหลดแนวแกน 0)
� � ��7 คา่โหลดแนวรศัมทีอีนุญาต (เพลาสง่ออก) คอืคา่เมอืกระทาํตอ่ตลบัลกูปืนลกูกลงิไขว ้(โหลดแนวแกน 0)

� ��8 แรงขบัทอีนุญาตคอืคา่เมอืกระทาํตอ่เพลาสง่ออก (แรงในแนวรศัม ี0)
� ��9 โมเมนตท์อีนุญาตได ้คอื คา่สงูสดุทสีามารถทนได ้                                                                               

※1 allows the output torque is the value of life 20000 hours.

※2 maximum output torque is allowed to start and stop when the value of.

※3 emergency when the maximum output torque is to allow the value of the impact effect.

※4 the maximum allowable average input speed of the average input speed.

※5 the maximum allowable input speed is the highest input speed continuous operation under the condition of non.

※6 permissible radial load (ange) is acting on the cross roller bearing value (0 axial load).

※7 permissible radial load (output shaft) is acting on the cross roller bearing value (0 axial load).

※8 allow the thrust load is applied to the output value of the axial (radial load 0).

※9 is the maximum allowable moment can allow the.

รอบมอเตอร์

ที่กำหนดไว้
Motor rating
Revolutions

หมายเลข

รุ่น
Type No.

อัตราทดรอบ
Reduction 

Ratio

(N·m) (N.m) (min-1)(N.m)

แรงบิด

ที่ยอมรับได้
Permissible

Output Torque

※1

แรงบดิขาออก

สงูสดุทอี่นญุาต
Allowable Maximum

Output Torque

※2

แรงบดิขาออก

สงูสดุในกรณฉีกุเฉนิ
Maximum Emergency

Output Torque

※3

คา่เฉลยี่การสญูเสยี

ขาเขา้-ขาออก ทอืี่นญุาต
Allowable Mean 

loss Input Output Speed

※4

ความเรว็ขาเขา้

สงูสดุทอี่นญุาต
Allowable Maximum

Input Speed

※5

(min-1)

น้ำหนักโดยประมาณ (kg) 
Approximate Weight

โหลดตามแนวรัศมี

ที่ยอมรับได้ (N) 
Permissible Radial Load

โหลด
ตามแนวแกน
ที่ยอมรับได้

Permissible
Axial Load

※8
(N) (Nm)

โมเมนต์

ที่อนุญาต
Allow

Moment

※9

หน้าแปลน
Flange

เพลา

ขาออก
Output 
Shaft ※6 ※7

3.67 6.82 24.8 49.6 553 202 826
4 7.16 27.0 54.1 568 207 846
5 7.87 27.0 54.1 607 221 906
7 9.29 25.7 51.3 672 245 927
9 10.5 23.7 47.3 724 264 927

10 10.8 21.6 43.3 747 272 927
11 9.43 26.4 52.7 769 280 927
15 10.9 27.2 57.5 844 308 927
20 11.5 26.8 53.7 920 335 927
21 12.0 28.8 57.5 934 340 927
25 12.7 28.8 57.5 984 359 927
33 13.1 26.4 52.7 1070 390 927
35 13.0 25.9 51.8 1090 397 927
40 13.4 26.8 53.7 1130 413 927
45 14.4 28.8 57.5 1170 428 927
50 14.4 28.8 57.5 1210 442 927
70 13.0 25.9 51.8 1340 488 927
81 11.8 23.6 47.2 1400 510 927

100 10.8 21.6 43.1 1490 544 927
3.67 21.7 92.6 185 1070 448 1590

4 22.5 101 202 1090 460 1630
5 24.6 106 212 1170 491 1750
7 28.6 101 203 1290 544 1930
9 32.4 81.9 164 1400 586 2080

10 34.1 73.1 146 1440 605 2150
11 23.2 81.8 164 1480 622 2210

15.4 33.2 110 220 1640 689 2450
20 36.2 116 232 1770 745 2650
21 37.7 123 246 1800 756 2650
25 39.7 123 246 1900 796 2650
33 41.7 110 220 2060 865 2650
35 46.1 103 207 2100 881 2650
40 44.6 116 232 2180 917 2650
45 47.3 123 246 2260 950 2650
50 48.8 123 246 2330 980 2650
70 50.3 101 201 2580 1080 2650
81 40.8 81.7 163 2700 1130 2650

100 36.4 72.9 146 2870 1210 2650
3.67 71.9 255 511 1860 700 2780

4 74.7 262 524 1910 718 2850
5 82.6 295 589 2040 768 3050
7 96.5 240 480 2260 850 3370
9 96.0 192 384 2440 916 3640

10 80.8 162 323 2510 946 3740
11 60.5 206 411 2590 973 3740

15.4 110 285 570 2860 1080 3740
20 120 292 585 3100 1160 3740
21 126 318 635 3140 1180 3740
25 133 318 635 3310 1240 3740
33 138 285 570 3600 1350 3740
35 132 265 529 3660 1380 3740
40 146 292 585 3810 1430 3740
45 159 318 635 3950 1480 3740
50 159 318 635 4070 1530 3740
70 132 265 529 4510 1700 3740
81 95.7 191 383 4710 1770 3740

100 80.6 161 322 5020 1890 3740
3.67 174 669 1340 4170 1750 6230

4 187 644 1290 4280 1790 6400
5 202 639 1280 4580 1920 6840
7 245 578 1160 5070 2120 7560
9 200 400 801 5470 2290 8160

10 199 398 796 5640 2360 8420
11 170 501 1000 5800 2430 8660

15.4 266 702 1400 6420 2690 9580
20 301 715 1410 6940 2910 10400
21 309 710 1420 7050 2950 10500
25 326 710 1420 7430 3110 10800
33 335 765 1530 8070 3380 10800
35 316 632 1260 8210 3440 10800
40 358 715 1430 8550 3580 10800
45 355 710 1420 8860 3710 10800
50 355 710 1420 9140 3830 10800
70 316 632 1260 10100 4230 10800
81 200 399 798 10600 4420 10800

100 198 397 793 11300 4710 10800

3000

60

90

3000 6000

3000 6000

1.1 1.2

1.2 1.3

2.3 2.7

2.9 3.3

6.7 8.1

8.4 9.8

16 19

20 23

3000

30002000

120

170

4200

6000

3000

5000

4200

38

138

360

1037

3000

3000

P34

หน้าแปลน
Flange

เพลาขาออก
Output 
Shaft
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Output torque and moment of inertia (60·90)

�แรงบดิขาออกและโมเมนตค์วามเฉือย�60·90)

�เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3,000rpm (60) When Input Speed Is 3,000rpm (60)

�มอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3,000rpm (90) When Input Speed Is 3,000rpm(90)

� ��  รนุ่ทมีขีอ้จาํกดัดา้นแรงบดิ กรณุาตดิตอ่ฝ่ายขายเพอืดรูายละเอยีด

� � ��  แรงบดิขาออกทกีาํหนดคอืแรงบดิขาออกของตวัทดรอบเมอืมอเตอรม์แีรงบดิทกีาํหนด

� � ��  แรงบดิขาออกสงูสดุชวัขณะคอืแรงบดิขาออกของตวัทดรอบเมอืมอเตอรถ์งึแรงบดิสงูสดุชวัขณะ

� �     อยา่งไรก็ตาม แรงบดิสงูสดุทนัทขีองมอเตอรนั์นถอืวา่เป็นสามเทา่ของแรงบดิทกีาํหนด                                                  

� ��  หากแรงบดิสงูสดุชวัขณะของมอเตอรไ์ม่ถงึ 3 เทา่ของแรงบดิทกีาํหนด โปรดตดิตอ่เรากอ่น

� ��  สาํหรบัอตัราทดรอบอนืๆ นอกเหนือจากทรีะบขุา้งตน้ กรณุาสอบถามฝ่ายขาย

※  The torque limit model. In detail, please contact the sales department.
※  The rated output torque motor rated torque reducer output torque.
※  The instantaneous maximum output torque motor instantaneous maximum torque. 
※  when the output torque of reducer. However, the instantaneous maximum torque of the motor is assumed 
      to be 3 times that of the rated torque.
※  The situation of motor instantaneous maximum torque Rated torque is 3 times, please contact in advance 
      with the company.
※  If the reduction ratio of the situation outside the sales ofce to please.

※1 รุ่น 
Type

ความเร็ว

ของเพลาขาออก
Output 

Shaft Speed

※2แรงบิดที่ระบุของ

เพลาขาออก

※2 Rated Output  
Shaft Torque

※3 ทอร์คสูงสุดในชั่วขณะ

ของเพลาขาออก

※3 Instantaneous
Max.Output Torque

-โมเมนต์ความเฉื่อย X10 4 kgm2
Inertia Moment

รุ่น
Model

อัตราทดรอบ
Reduction Ratio

หมายเลขรุ่น
Type No.

กำลังไฟมอเตอร์
Motor Power

(rpm) (Nm) (Nm)

ZDG□ 560 50 600 0.255 0.764 0.0494 0.0551
ZDG□ 560 100 600 0.986 2.96 0.0494 0.055
ZDG□ 560 200 600 2.55 7.64 0.127 0.1331
ZDG□ 560 400 600 5.60 16.8 0.127 0.133
ZDG□ 960 50 333 0.659 1.98 0.0349 0.0366
ZDG□ 960 100 333 2.12 6.36 0.0349 0.0366
ZDG□ 960 200 333 4.81 14.4 0.113 0.114
ZDG□ 960 400 333 10.3 23.7 0.113 0.114
ZDG□ 1160 50 273 0.525 1.57 0.0752 0.0764
ZDG□ 1160 100 273 2.10 6.30 0.0752 0.0764
ZDG□ 1160 200 273 5.46 16.4 0.154 0.155
ZDG□ 1560 50 273 1.38 4.15 0.0731 0.0738
ZDG□ 1560 100 273 3.63 10.9 0.0731 0.0738
ZDG□ 1560 200 273 8.02 24.1 0.152 0.152
ZDG□ 2160 50 143 2.67 8.02 0.0482 0.0485
ZDG□ 2160 100 143 5.88 17.6 0.0482 0.0485
ZDG□ 2160 200 143 12.0 28.8 0.126 0.126
ZDG□ 3360 50 91 4.20 12.6 0.0330 0.0331
ZDG□ 3360 100 91 9.24 26.4 0.0330 0.0331

ZDG□ 4560 50 67 5.44 16.3 0.0327 0.0328
ZDG□ 4560 100 67 11.7 28.8 0.0327 0.0328
ZDG□ 8160 30 37 5.10 15.3 0.0326 0.0326
ZDG□ 8160 50 37 9.79 23.6 0.0326 0.0326

ZDG□ 590 400 600 4.71 14.1 0.359 0.396

ZDG□ 590 750 600 10.3 30.8 0.663 0.701
ZDG□ 590 1000 600 14.0 42.0 1.80 1.84
ZDG□ 590 1500 600 22.0 65.9 1.80 1.84
ZDG□ 990 200 333 4.24 12.7 0.250 0.261
ZDG□ 990 400 333 9.62 28.9 0.250 0.261
ZDG□ 990 750 333 19.3 58.0 0.554 0.566
ZDG□ 990 1000 333 26.3 79.0 1.69 1.70
ZDG□ 1190 200 273 5.04 15.1 0.429 0.437
ZDG□ 1190 400 273 11.5 34.4 0.429 0.437
ZDG□ 1190 750 273 23.1 69.3 0.701 0.708
ZDG□ 15.490 200 195 8.04 24.1 0.342 0.346
ZDG□ 15.490 400 195 17.2 51.7 0.342 0.346
ZDG□ 15.490 750 195 33.2 101 0.613 0.617
ZDG□ 2190 200 143 11.0 32.9 0.333 0.335
ZDG□ 2190 400 143 23.5 70.6 0.333 0.335
ZDG□ 3390 100 91 7.77 23.3 0.0619 0.0627
ZDG□ 3390 200 91 17.6 52.9 0.235 0.236
ZDG□ 3390 400 91 37.0 110 0.235 0.236
ZDG□ 4590 100 67 10.6 31.8 0.0601 0.0605
ZDG□ 4590 200 67 24.1 72.2 0.233 0.234
ZDG□ 4590 400 67 47.3 123 0.233 0.234
ZDG□ 8190 50 37 7.47 22.4 0.0336 0.0336
ZDG□ 8190 100 37 19.6 58.8 0.0336 0.0336
ZDG□ 8190 200 37 40.8 81.7 0.112 0.112

หน้าแปลน
Flange

เพลาขาออก
Output Shaft

P35

※1 รุ่น 
Type

ความเร็ว

ของเพลาขาออก
Output 

Shaft Speed

※2แรงบิดที่ระบุของ

เพลาขาออก

※2 Rated Output  
Shaft Torque

※3 ทอร์คสูงสุดในชั่วขณะ

ของเพลาขาออก

※3 Instantaneous
Max.Output Torque

-โมเมนต์ความเฉื่อย X10 4 kgm2
Inertia Moment

รุ่น
Model

หมายเลขรุ่น
Type No.

(rpm) (Nm) (Nm)
หน้าแปลน

Flange
เพลาขาออก
Output Shaft
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อัตราทดรอบ
Reduction Ratio

กำลังไฟมอเตอร์
Motor Power



Output torque and moment of inertia (120)

�แรงบดิขาออกและโมเมนตค์วามเฉือย（120)

�เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น 3,000rpm(120) When Input Speed Is 3,000rpm (120)

※  The torque limit model. In detail, please contact the sales department.
※  The rated output torque motor rated torque reducer output torque.
※  The instantaneous maximum output torque motor instantaneous maximum torque. 
※  when the output torque of reducer. However, the instantaneous maximum torque of the motor is assumed 
      to be 3 times that of the rated torque.
※  The situation of motor instantaneous maximum torque Rated torque is 3 times, please contact in advance 
      with the company.
※  If the reduction ratio of the situation outside the sales ofce to please.

ZDG□ 5120 1000 600 12.1 36.3 2.51 2.72

ZDG□ 5120 1500 600 20.0 60.1 2.51 2.72

ZDG□ 5120 2000 600 28.0 84.0 2.51 2.72

ZDG□ 5120 2500 600 35.8 107 2.51 2.72

ZDG□ 5120 3000 600 43.0 129 4.12 4.33

ZDG□ 5120 3500 600 51.2 154 4.12 4.33

ZDG□ 5120 4000 600 58.5 176 4.12 4.33

ZDG□ 5120 4500 600 65.9 198 4.12 4.33

ZDG□ 5120 5000 600 73.2 220 4.12 4.33

ZDG□ 9120 750 333 17.6 52.8 1.04 1.11

ZDG□ 9120 1000 333 24.6 73.9 2.05 2.12

ZDG□ 9120 1500 333 37.8 113 2.05 2.12

ZDG□ 9120 2000 333 51.5 155 2.05 2.12

ZDG□ 9120 2500 333 65.9 192 2.05 2.12

ZDG□ 9120 3000 333 79.0 192 3.66 3.73

ZDG□ 9120 3500 333 92.2 192 3.66 3.73

ZDG□ 11120 750 273 19.9 59.8 1.77 1.82

ZDG□ 11120 1000 273 28.7 86.1 2.81 2.86

ZDG□ 11120 1500 273 45.1 135 2.81 2.86

ZDG□ 11120 2000 273 60.5 185 2.81 2.86

ZDG□ 15.4120 750 195 30.9 92.6 1.47 1.49

ZDG□ 15.4120 1000 195 43.1 129 2.51 2.53

ZDG□ 15.4120 1500 195 66.1 198 2.51 2.53

ZDG□ 15.4120 2000 195 88.2 265 2.51 2.53

ZDG□ 15.4120 2500 195 110 285 2.51 2.53

ZDG□ 21120 750 143 42.1 126 1.43 1.45

ZDG□ 21120 1000 143 58.8 176 2.47 2.48

ZDG□ 21120 1500 143 90.2 271 2.47 2.48

ZDG□ 21120 2000 143 120 318 2.47 2.48

ZDG□ 33120 400 91 34.4 103 0.345 0.350

ZDG□ 33120 750 91 69.3 208 0.941 0.946

ZDG□ 33120 1000 91 94.5 283 1.86 1.86

ZDG□ 33120 1500 91 138 285 1.86 1.86

ZDG□ 45120 400 67 47.0 141 0.338 0.341

ZDG□ 45120 750 67 94.5 283 0.934 0.936

ZDG□ 45120 1000 67 129 318 1.85 1.85

ZDG□ 81120 200 37 42.3 127 0.235 0.236

ZDG□ 81120 400 37 88.7 191 0.235 0.236

P36

※1 รุ่น 
Type

ความเร็ว

ของเพลาขาออก
Output 

Shaft Speed

※2แรงบิดที่ระบุของ

เพลาขาออก

※2 Rated Output  
Shaft Torque

※3 ทอร์คสูงสุดในชั่วขณะ

ของเพลาขาออก

※3 Instantaneous
Max.Output Torque

-โมเมนต์ความเฉื่อย X10 4 kgm2
Inertia Moment

รุ่น
Model

หมายเลขรุ่น
Type No.

(rpm) (Nm) (Nm)
หน้าแปลน

Flange
เพลาขาออก
Output Shaft

� ��  รนุ่ทมีขีอ้จาํกดัดา้นแรงบดิ กรณุาตดิตอ่ฝ่ายขายเพอืดรูายละเอยีด

� � ��  แรงบดิขาออกทกีาํหนดคอืแรงบดิขาออกของตวัทดรอบเมอืมอเตอรม์แีรงบดิทกีาํหนด

� � ��  แรงบดิขาออกสงูสดุชวัขณะคอืแรงบดิขาออกของตวัทดรอบเมอืมอเตอรถ์งึแรงบดิสงูสดุชวัขณะ

� �     อยา่งไรก็ตาม แรงบดิสงูสดุทนัทขีองมอเตอรนั์นถอืวา่เป็นสามเทา่ของแรงบดิทกีาํหนด                                                  

� ��  หากแรงบดิสงูสดุชวัขณะของมอเตอรไ์ม่ถงึ 3 เทา่ของแรงบดิทกีาํหนด โปรดตดิตอ่เรากอ่น

� ��  สาํหรบัอตัราทดรอบอนืๆ นอกเหนือจากทรีะบขุา้งตน้ กรณุาสอบถามฝ่ายขาย
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 ์Z
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อัตราทดรอบ
Reduction Ratio

กำลังไฟมอเตอร์
Motor Power



Output torque and moment of inertia (170)

�แรงบดิขาออกและโมเมนตค์วามเฉือย（170)

�เมอืความเรว็รอบขาเขา้เป็น2,000rpm(170) When Input Speed Is 2,000rpm (170)

※  The torque limit model. In detail, please contact the sales department.
※  The rated output torque motor rated torque reducer output torque.
※  The instantaneous maximum output torque motor instantaneous maximum torque. 
※  when the output torque of reducer. However, the instantaneous maximum torque of the motor is assumed 
      to be 3 times that of the rated torque.
※  The situation of motor instantaneous maximum torque Rated torque is 3 times, please contact in advance 
      with the company.
※  If the reduction ratio of the situation outside the sales ofce to please.

ZDG□ 5170 3000 400 39.1 117 7.67 8.87
ZDG□ 5170 3500 400 46.8 140 7.67 8.87
ZDG□ 5170 4000 400 54.7 164 7.67 8.87
ZDG□ 5170 4500 400 61.6 185 7.67 8.87
ZDG□ 5170 5000 400 70.0 210 7.67 8.87
ZDG□ 9170 1000 222 20.6 61.9 3.75 4.12
ZDG□ 9170 1500 222 34.4 103 3.75 4.12
ZDG□ 9170 2000 222 48.1 144 3.75 4.12
ZDG□ 9170 2500 222 61.6 185 3.75 4.12
ZDG□ 9170 3000 222 75.6 227 4.96 5.33
ZDG□ 9170 3500 222 90.2 271 4.96 5.33
ZDG□ 9170 4000 222 103 309 4.96 5.33
ZDG□ 9170 4500 222 116 348 4.96 5.33
ZDG□ 9170 5000 222 132 395 4.96 5.33
ZDG□ 11170 1000 182 20.3 60.9 6.94 7.18
ZDG□ 11170 1500 182 36.7 110 6.94 7.18
ZDG□ 11170 2000 182 53.2 160 6.94 7.18
ZDG□ 11170 2500 182 70.0 210 6.94 7.18
ZDG□ 11170 3000 182 86.1 258 8.12 8.37
ZDG□ 11170 3500 182 103 309 8.12 8.37
ZDG□ 11170 4000 182 120 361 8.12 8.37
ZDG□ 11170 4500 182 135 406 8.12 8.37
ZDG□ 11170 5000 182 151 462 8.12 8.37
ZDG□ 15.4170 1000 130 34.3 103 5.25 5.37
ZDG□ 15.4170 1500 130 57.3 172 5.25 5.37
ZDG□ 15.4170 2000 130 80.4 241 5.25 5.37
ZDG□ 15.4170 2500 130 103 309 5.25 5.37
ZDG□ 15.4170 3000 130 126 379 6.43 6.55
ZDG□ 15.4170 3500 130 151 453 6.43 6.55
ZDG□ 15.4170 4000 130 172 517 6.43 6.55
ZDG□ 15.4170 4500 130 198 595 6.43 6.55
ZDG□ 15.4170 5000 130 220 661 6.43 6.55
ZDG□ 21170 1000 95.2 46.8 140 5.04 5.11
ZDG□ 21170 1500 95.2 78.2 235 5.04 5.11
ZDG□ 21170 2000 95.2 110 329 5.04 5.11
ZDG□ 21170 2500 95.2 140 421 5.04 5.11
ZDG□ 21170 3000 95.2 172 517 6.23 6.29
ZDG□ 21170 3500 95.2 206 617 6.23 6.29
ZDG□ 21170 4000 95.2 235 706 6.23 6.29
ZDG□ 21170 4500 95.2 271 710 6.23 6.29
ZDG□ 33170 750 61 56.7 170 1.46 1.49
ZDG□ 33170 1000 61 81.9 246 3.11 3.14
ZDG□ 33170 1500 61 132 397 3.11 3.14
ZDG□ 33170 2000 61 181 542 3.11 3.14
ZDG□ 33170 2500 61 231 693 3.11 3.14
ZDG□ 33170 3000 61 283 765 4.11 4.14
ZDG□ 45170 750 44 77.3 232 1.42 1.43
ZDG□ 45170 1000 44 112 335 3.07 3.08
ZDG□ 45170 1500 44 180 541 3.07 3.08
ZDG□ 45170 2000 44 246 710 3.07 3.08
ZDG□ 45170 2500 44 315 710 3.07 3.08
ZDG□ 81170 400 25 78.3 235 0.348 0.353
ZDG□ 81170 750 25 162 399 0.964 0.969

P37

※1 รุ่น 
Type

ความเร็ว

ของเพลาขาออก
Output 

Shaft Speed

※2แรงบิดที่ระบุของ

เพลาขาออก

※2 Rated Output  
Shaft Torque

※3 ทอร์คสูงสุดในชั่วขณะ

ของเพลาขาออก

※3 Instantaneous
Max.Output Torque

-โมเมนต์ความเฉื่อย X10 4 kgm2
Inertia Moment

รุ่น
Model

หมายเลขรุ่น
Type No.

(rpm) (Nm) (Nm)
หน้าแปลน

Flange
เพลาขาออก
Output Shaft

� ��  รนุ่ทมีขีอ้จาํกดัดา้นแรงบดิ กรณุาตดิตอ่ฝ่ายขายเพอืดรูายละเอยีด

� � ��  แรงบดิขาออกทกีาํหนดคอืแรงบดิขาออกของตวัทดรอบเมอืมอเตอรม์แีรงบดิทกีาํหนด

� � ��  แรงบดิขาออกสงูสดุชวัขณะคอืแรงบดิขาออกของตวัทดรอบเมอืมอเตอรถ์งึแรงบดิสงูสดุชวัขณะ

� �     อยา่งไรก็ตาม แรงบดิสงูสดุทนัทขีองมอเตอรนั์นถอืวา่เป็นสามเทา่ของแรงบดิทกีาํหนด                                                  

� ��  หากแรงบดิสงูสดุชวัขณะของมอเตอรไ์ม่ถงึ 3 เทา่ของแรงบดิทกีาํหนด โปรดตดิตอ่เรากอ่น

� ��  สาํหรบัอตัราทดรอบอนืๆ นอกเหนือจากทรีะบขุา้งตน้ กรณุาสอบถามฝ่ายขาย
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อัตราทดรอบ
Reduction Ratio

กำลังไฟมอเตอร์
Motor Power



Dimension chart
แผนภมูขินาด

ตารางขนาด Dimensional Table

ตวัทดรอบรนุ่：60ZDGF(S)  Reducer Type: 60ZDGF(S) 

ประเภทหนา้แปลน (ZDGF)  Flange Type (ZDGF)

สว่นขยายเพลาขาออก(ZDGS)  Extended Shaft Output (ZDGS)

รุ่น Type

3.67·4·5·7·9·10 59 M4ความลึก750 70 56 60 5.5 8 6.5 42.5 59 21 63.5 38 14 5 30 58 100.5 28 39 M4ความลึก816 5 5 18 25

หมายเลขรุ่น
Type No.

LA LB LC LZ LG LH LM DL DM LE LF DF SH HD LJ LT LR LS Q DS S ST W T U QK

ขนาดทั่วไป Common Size ประเภทหน้าแปลน(ZDGF) Flange Type (ZDGF) ประเภทเพลาขาออก(ZDGS) Output Shaft Type (ZDGS)

3.67·4·5·7·9·10 59100 70 56 60 5.5 8 6.5 42.5 59 21 63.5 38 14 5 30 58 100.5 28 39 16 5 5 18 25

3.67·4·5·7·9·10 □60200 70 56 60 5.5 8 6.5 50.5 59 21 71.5 38 14 5 30 58 108.5 28 39 16 5 5 18 25

3.67·4·5·7·9 □60400 70 56 60 5.5 8 6.5 50.5 59 21 71.5 38 14 5 30 58 108.5 28 39 16 5 5 18 25

70·81·100 5930 70 56 60 5.5 8 6.5 60 59 21 81 38 14 5 30 58 118 28 39 16 5 5 18 25

11·15·20·21·25·33

35·40·45·50·70·81
5950 70 56 60 5.5 8 6.5 60 59 21 81 38 14 5 30 58 118 28 39 16 5 5 18 25

11·15·20·21 □60200 70 56 60 5.5 8 6.5 68 59 21 89 38 14 5 30 58 126 28 39 16 5 5 18 25

11·15·20·21·25·33

35·40·45·50
59100 70 56 60 5.5 8 6.5 60 59 21 81 38 14 5 30 58 118 28 39 16 5 5 18 25
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ZDG□

รนุ่
Model

M4ความลึก7

M4ความลึก7

M4ความลึก7

M4ความลึก7

M4ความลึก7

M4ความลึก7

M4ความลึก7

M4ความลึก8

M4ความลึก8

M4ความลึก8

M4ความลึก8

M4ความลึก8

M4ความลึก8

M4ความลึก8
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Dimension chart

ตารางขนาด Dimensional Table

ตวัทดรอบรนุ่：90ZDGF(S)  Reducer Type: 90ZDGF(S)

ประเภทหนา้แปลน (ZDGF)  Flange Type (ZDGF)

สว่นขยายเพลาขาออก(ZDGS)  Extended Shaft Output (ZDGS)

7·9·1090 88 M6ความลึก10200 105 85 90 9 10 11 51 88 27 78 58 24 5 45 80 131 42 39 M6ความลึก1225 8 7 28 36

LA LB LC LZ LG LH LM DL DM LE LF DF SH HD LJ LT LR LS Q DS S ST W T U QK

3.67·4·5·7·9·1090 88400 105 85 90 9 10 11 51 88 27 78 58 24 5 45 80 131 42 58 25 8 7 28 36

3.67·4·5·7·9·1090 □90750 105 85 90 9 10 11 65 88 27 92 58 24 5 45 80 145 42 58 25 8 7 28 36

3.67·4·5·7·9·1090 □1001000 105 85 90 9 10 11 74 88 27 101 58 24 5 45 80 154 42 58 25 8 7 28 36

3.67·4·590 □1001500 105 85 90 9 10 11 74 88 27 101 58 24 5 45 80 154 42 58 25 8 7 28 36

11·15.4·20·21·25

33·35·40·45·50·70
90 88200 105 85 90 9 10 11 73 88 27 100 58 24 5 45 80 153 42 58 25 8 7 28 36

11·15.490 □90750 105 85 90 9 10 11 81 88 27 108 58 24 5 45 80 161 42 58 25 8 7 28 36

11·15.4·20·21·25

33·35·40·45
90 88400 105 85 90 9 10 11 73 88 27 100 58 24 5 45 80 153 42 58 25 8 7 28 36

3.6790 □1002000 105 85 90 9 10 11 74 88 27 101 58 24 5 45 80 154 42 58 25 8 7 28 36

33·40·45·50·7090 68100 105 85 90 9 10 11 66 88 27 93 58 24 5 45 80 146 42 58 25 8 7 28 36

81·10090 6850 105 85 90 9 10 11 63 88 27 90 58 24 5 45 80 143 42 58 25 8 7 28 36

81·10090 68100 105 85 90 9 10 11 63 88 27 90 58 24 5 45 80 143 42 58 25 8 7 28 36

8190 88200 105 85 90 9 10 11 71 88 27 98 58 24 5 45 80 151 42 58 25 8 7 28 36
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แผนภมูขินาด

รุ่น Type

หมายเลขรุ่น
Type No.

ขนาดทั่วไป Common Size ประเภทหน้าแปลน(ZDGF) Flange Type (ZDGF) ประเภทเพลาขาออก(ZDGS) Output Shaft Type (ZDGS)

รนุ่
Model

M6ความลึก10

M6ความลึก10

M6ความลึก10

M6ความลึก10

M6ความลึก10

M6ความลึก10

M6ความลึก10
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M6ความลึก10
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M6ความลึก12

M6ความลึก12

M6ความลึก12

M6ความลึก12

M6ความลึก12

M6ความลึก12
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Dimension chart
แผนภมูขินาด

ตวัทดรอบรนุ่：120ZDGF(S)  Reducer Type: 120ZDGF(S)

7·9·10120 118 M8ความลึก12750 135 115 120 11 13 15 67 118 35 102 79 32 5 60 133 200 82 78 M10ความลึก2040 12 8 43 70

LA LB LC LZ LG LH LM DL DM LE LF DF SH HD LJ LT LR LS Q DS S ST W T U QK

3.67·4·5·7·9·10120 □1201000 135 115 120 11 13 15 81 118 35 116 79 32 5 60 133 214 82 78 M10ความลึก2640 12 8 43 70

3.67·4·5·7·9·10120 □1201500 135 115 120 11 13 15 81 118 35 116 79 32 5 60 133 214 82 78 M10ความลึก2740 12 8 43 70

3.67·4·5·7·9·10120 □1202000 135 115 120 11 13 15 81 118 35 116 79 32 5 60 133 214 82 78 M10ความลึก2840 12 8 43 70

3.67·4·5·7·9·10120 □1202500 135 115 120 11 13 15 81 118 35 116 79 32 5 60 133 214 82 78 M10ความลึก2940 12 8 43 70

11·15.4·20·21·25

33·35·40·45·50
120 118750 135 115 120 11 13 15 94 118 35 129 79 32 5 60 133 227 82 78 M10ความลึก2240 12 8 43 70

11·15.4·20·21120 □1202000 135 115 120 11 13 15 107 118 35 142 79 32 5 60 133 240 82 78 M10ความลึก3740 12 8 43 70

11·15.4·20·21·25
33

120 □1201500 135 115 120 11 13 15 107 118 35 142 79 32 5 60 133 240 82 78 M10ความลึก3640 12 8 43 70

3.67·4·5·7·9120 □1303000 135 115 120 11 13 15 91 118 35 126 79 32 5 60 133 224 82 78 M10ความลึก3040 12 8 43 70

3.67·4·5·7·9120 □1303500 135 115 120 11 13 15 91 118 35 126 79 32 5 60 133 224 82 78 M10ความลึก3140 12 8 43 70

3.67·4·5·7120 □1304000 135 115 120 11 13 15 91 118 35 126 79 32 5 60 133 224 82 78 M10ความลึก3240 12 8 43 70

3.67·4·5·7120 □1304500 135 115 120 11 13 15 91 118 35 126 79 32 5 60 133 224 82 78 M10ความลึก3340 12 8 43 70

3.67·4·5120 □1305000 135 115 120 11 13 15 91 118 35 126 79 32 5 60 133 224 82 78 M10ความลึก3440 12 8 43 70

33·35·40·45·50·70120 94400 135 115 120 11 13 15 87 118 35 122 79 32 5 60 133 220 82 78 M10ความลึก2140 12 8 43 70

100120 68100 135 115 120 11 13 15 74.5 118 35 109.5 79 32 5 60 133 207.5 82 78 M10ความลึก2340 12 8 43 70

81·100120 94200 135 115 120 11 13 15 81.5 118 35 116.5 79 32 5 60 133 214.5 82 78 M10ความลึก2440 12 8 43 70

81120 94400 135 115 120 11 13 15 81.5 118 35 116.5 79 32 5 60 133 214.5 82 78 M10ความลึก2540 12 8 43 70

11·15.4·20·21·25

33·35·40·45·50
120 □1201000 135 115 120 11 13 15 107 118 35 142 79 32 5 60 133 240 82 78 M10ความลึก3540 12 8 43 70

15.4120 □1202500 135 115 120 11 13 15 107 118 35 142 79 32 5 60 133 240 82 78 M10ความลึก3840 12 8 43 70
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รุ่น Type

หมายเลขรุ่น
Type No.

ขนาดทั่วไป Common Size ประเภทหน้าแปลน(ZDGF) Flange Type (ZDGF) ประเภทเพลาขาออก(ZDGS) Output Shaft Type (ZDGS)

รนุ่
Model

ประเภทหนา้แปลน (ZDGF)  Flange Type (ZDGF)

สว่นขยายเพลาขาออก(ZDGS)  Extended Shaft Output (ZDGS)

รเูกลยีว 6-LT

รเูกลยีวST

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
G

�
ซ

รีสี
 ์Z

D
R

อัตราทดรอบ
Reduction Ratio

กำลังไฟ

มอเตอร์
Motor 
Power

ตารางขนาด Dimensional Table



Dimension chart
แผนภมูขินาด

ตวัทดรอบรนุ่：170ZDGF(S)  Reducer Type: 170ZDGF(S)

7·9·10170 1671000 190 165 170 14 16 22 91 167 53 178 120 47 6 100 156 247 82 118 M10ความลึก2050 14 9 53.5 70

LA LB LC LZ LG LH LM DL DM LE LF DF SH HD LJ LT LR LS Q DS S ST W T U QK

7·9·10170 1671500 190 165 170 14 16 22 91 167 53 144 120 47 6 100 156 247 82 118 50 14 9 53.5 70

7·9·10170 1672000 190 165 170 14 16 22 91 167 53 144 120 47 6 100 156 247 82 118 50 14 9 53.5 70

7·9·10170 1672500 190 165 170 14 16 22 91 167 53 144 120 47 6 100 156 247 82 118 50 14 9 53.5 70

3.67·4·5·7·9·10170 1673000 190 165 170 14 16 22 101 167 53 154 120 47 6 100 156 257 82 118 50 14 9 53.5 70

11·15.4·20·21·25170 1673500 190 165 170 14 16 22 135 167 53 188 120 47 6 100 156 291 82 118 50 14 9 53.5 70

3.67·4·5·7·9·10170 1673500 190 165 170 14 16 22 101 167 53 154 120 47 6 100 156 257 82 118 50 14 9 53.5 70

3.67·4·5·7·9·10170 1674000 190 165 170 14 16 22 101 167 53 154 120 47 6 100 156 257 82 118 50 14 9 53.5 70

11·15.4·20·21·25170 1674000 190 165 170 14 16 22 135 167 53 188 120 47 6 100 156 291 82 118 50 14 9 53.5 70

11·15.4·20·21170 1674500 190 165 170 14 16 22 135 167 53 188 120 47 6 100 156 291 82 118 50 14 9 53.5 70

11·15.4170 1675000 190 165 170 14 16 22 135 167 53 188 120 47 6 100 156 291 82 118 50 14 9 53.5 70

3.67·4·5·7·9·10170 1674500 190 165 170 14 16 22 101 167 53 154 120 47 6 100 156 257 82 118 50 14 9 53.5 70

3.67·4·5·7·9·10170 1675000 190 165 170 14 16 22 101 167 53 154 120 47 6 100 156 257 82 118 50 14 9 53.5 70

33·35·40·45·50·70170 130750 190 165 170 14 16 22 113 167 53 166 120 47 6 100 156 269 82 118 50 14 9 53.5 70

100170 118200 190 165 170 14 16 22 97 167 53 150 120 47 6 100 156 253 82 118 50 14 9 53.5 70

81·100170 118400 190 165 170 14 16 22 97 167 53 150 120 47 6 100 156 253 82 118 50 14 9 53.5 70

81·100170 130750 190 165 170 14 16 22 104 167 53 157 120 47 6 100 156 260 82 118 50 14 9 53.5 70

11·15.4·20·21·25

33·35·40·45·50·70
170 1301000 190 165 170 14 16 22 125 167 53 178 120 47 6 100 156 281 82 118 50 14 9 53.5 70

11·15.4·20·21·25

33·35·40·45·50·70
170 1301500 190 165 170 14 16 22 125 167 53 178 120 47 6 100 156 281 82 118 50 14 9 53.5 70

11·15.4·20·21·25

33·35·40·45·50
170 1302000 190 165 170 14 16 22 125 167 53 178 120 47 6 100 156 281 82 118 50 14 9 53.5 70

11·15.4·20·21·25

33·35·40·45·50
170 1302500 190 165 170 14 16 22 125 167 53 178 120 47 6 100 156 281 82 118 50 14 9 53.5 70

11·15.4·20·21·25

33·35·40·45
170 1673000 190 165 170 14 16 22 135 167 53 188 120 47 6 100 156 291 82 118 50 14 9 53.5 70
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M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M8ความลึก12

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

M10ความลึก20

ตารางขนาด Dimensional Table

ประเภทหนา้แปลน (ZDGF)  Flange Type (ZDGF)

สว่นขยายเพลาขาออก(ZDGS)  Extended Shaft Output (ZDGS)

รุ่น Type

หมายเลขรุ่น
Type No.

ขนาดทั่วไป Common Size ประเภทหน้าแปลน(ZDGF) Flange Type (ZDGF) ประเภทเพลาขาออก(ZDGS) Output Shaft Type (ZDGS)

รนุ่
Model
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อัตราทดรอบ
Reduction Ratio

กำลังไฟ

มอเตอร์
Motor 
Power



Technical data
ขอ้มูลทางเทคนิค

� �ขนัตอนการตดิตงัมอเตอร ์Motor Installation Procedure

�①เชด็ทาํความสะอาดเพลามอเตอร ์นํามนั และสารกนัสนิมตา่ง ๆ

    Wipe on motor shaft, oil and other preservatives.

� �②ถอดฝาครอบยางออก หมุนเพลาขาออกเพอืใหห้วัน็อตตรงกบัรขูองฝาครอบยาง จากนันตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่น็อตยดึถกูคลายออกแลว้

    Remove the rubber plug, rotation of the output shaft, the bolt head alignment hole rubber. At this point, please conrm that the xed bolt has been loosened.

� � � � � �③จดัวางเกยีรท์ดรอบโดยใหด้า้นตดิตงัมอเตอรห์งายขนึ แลว้วางบนพนืผวิทเีรยีบเพอืใหเ้กยีรท์ดรอบอยใู่นตาํแหน่งตงัตรง

    The motor of the reducer is arranged on the face up and placed in a at place to maintain the vertical speed reducer.

④คอ่ย ๆ ใสเ่พลามอเตอรเ์ขา้ไปในเพลาขาออกของเกยีรอ์ยา่งระมดัระวงั หา้มใชแ้รงกระแทกใด ๆ หลงัจากใสแ่ลว้ ใหต้รวจสอบวา่แปลนของมอเตอรแ์ละแปลนของเกยีรท์ดรอบแนบชดิกนัอยา่งสมบรูณ์

    The motor shaft is slowly inserted into the output shaft, not subject to impact. Please conrm that the ange of the motor is closely related to the reducer ange.

�⑤ขนัน็อตยดึมอเตอรใ์หแ้น่นโดยใชค้า่แรงบดิตามทกีาํหนด

    Use the specied tightening torque tightening motor mounting bolt.

�⑥ขนัน็อตยดึใหแ้น่นโดยใชป้ระแจแรงบดิ ตามคา่แรงบดิทรีะบุ

    Use a torque wrench to tighten the fastening bolts according to the specied tightening torque.

� � �⑦เมอืตดิตงัฝาครอบยางเรยีบรอ้ยแลว้ ถอืวา่งานตดิตงัเสรจ็สมบรูณ์

    After the rubber plug is installed, the job is nished.

แรงบดิสาํหรบัการขนัยดึชดุประกอบของมอเตอร ์ Motor Combination Fastening Torque

�การตดิตงัเกยีรท์ดรอบ Installation Of Retarder

�แรงบดิในการขนัแน่นของสลกัเกลยีวสาํหรบัตดิตงัเกยีรท์ดรอบ  Tightening Torque Of The Gear Reducer

� �※สกรทูแีนะนํา: ควรใชเ้กรดความแข็งแรง 12.9 ขนึไป

※Recommended bolt: The strength of more than 12.9

� � � � � � �กอ่นตดิตงัเกยีรท์ดรอบใหต้รวจสอบกอ่นวา่พนืผวิทตีดิตงัเรยีบและไม่มเีสยีนหรอืสงิแปลกปลอมอนืๆ

� �กรณุาใชป้ระแจแรงบดิ (Torque Wrench)เพอืขนัยดึตามคา่ทกีาํหนดไว ้

Before installing the reducer, ensure the mounting surface is flat and free of 

burrs or any foreign objects. Use a torque wrench to tighten the bolts according 

to the specified torque values.

� �การตดิตงัหนา้แปลนขบัเคลอืน เฉพาะรนุ่ ZDGF (หนา้แปลน)
Install output ange ZDGF only (ange)

แรงบดิการขนัสลกัเกลยีวหนา้แปลน  Output Flange Bolt Tightening Torque

� �※สกรทูแีนะนํา: ควรใชเ้กรดความแข็งแรง 12.9 ขนึไป

※Recommended bolt: The strength of more than 12.9

� � � �ในการตดิตงัทหีนา้แปลน ใหใ้ชป้ระแจทอรค์ในการตดิตงัโดยใชแ้รงบดิทกีาํหนด

When installing to the output ange, use the torque wrench to install the 

xed torque.

ประเภทเพลาขยาย(ZDGS) Extended Shaft Output (ZDGS)                                                               ประเภทหนา้แปลน(ZDGF) Flange Type (ZDGF) 

(หน่วย:mm)

� �สาํหรบัความแม่นยาํ ของขนาดการตดิตงัเชงิกลของประเภทเพลาขยาย (ZDGS) และประเภทหนา้แปลน (ZDGF) กรณุาอา้งองิจากรปูภาพดา้นลา่งนี
Extended shaft output type (ZDGS) and ange type (ZDGF) of mechanical installation size accuracy, please refer to the following gure.

ขนาดสกรู
Bolt Size

Nm

สกรูยึดติดตั้งมอเตอร์
Motor Mounting Bolt

สกรูเกลียวยึด
Fixed Bolt

Kgfm Nm Kgfm

1.0M3 0.10 1.8 0.18

2.3M4 0.23 4.3 0.44

4.7M5 0.48 8.7 0.89

8.0M6 0.82 15 1.50

19M8 1.90 36 3.70

38M10 3.90 72 7.30

67M12 6.80 - -

ลำดับขั้น

Stage No.

ขนาดสกรู
Bolt Size

แรงบิดในการขันแน่น Tightening Torque

Nm Kgfm

60 M5 6.2 0.63

90 M8 26 2.70

120 M10 51 5.20

170 M12 89 9.10

60 M4 4.3 0.44

90 M6 15 1.50

120 M8 36 3.70

170 M8 36 3.70

B0.06

B0.05

B

A

A0.04
A

B

A0.04

A0.04

B0.05

B0.06

P42

ลำดับขั้น

Stage No.

ขนาดสกรู
Bolt Size

แรงบิดในการขันแน่น Tightening Torque

Nm Kgfm
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MOTOR MATCHING TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3,000rpm)

MSM

ผู้ผลิต
Motor Manufacturer

รุ่นมอเตอร์
Motor Series

กำลังไฟมอเตอร ์Motor Power (W)

50W 100W 200W 400W 750W

T1

MSMA T1

MSMD T1

MUMA T1Out of standard Out of standard

MBMK T1T1 Out of standard

MUMS Out of standard

SGM T2

SGMAH T2

SGMAS T2

SJME T2-

SGMJV T3

SGMAV T3

HC-KF T3

HC-KFS T3

HC-MF T3

HC-MFS T3

HA-ME T3

HC-PQ T3

HC-KQ T3

HF-KP T3

HF-MP T3

-

-

R88M-U T2

R88M-W T2

R7M-A T2

R7M-Z T2

GYS※ T2

MV T3 Out of standard

P30B T3

Q1 T3

T2

Out of standard

VLBSV-Z※ Out of standard T3

VLBSV-ZA※ Out of standard T3

VLBSVT Out of standard T3 Out of standard

TBL-i※ T3

TBL-ill※ T3

-

Out of standard

Na50 T1

Na70※ T3 -

Na80※ T3 Out of standard

TS※ T3 Out of standard

SS※ T3 Out of standard

ADMA T3 Out of standard

Sa3 T1

Panasonic

Yaskawa electric

Mitsubishi electric

Omrom

Fuji electric systems

Sanyo Denki

 Keyence

Toshiba machine

Tamagawa seiki

Nikki denso

Sanmei

Miki pulley

Hitachi industrial 
equipment systems

P43
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� � � �หมายเหต1ุ)เมอืไม่มซีลีและขนาดไม่ตรงกนัการตดิตงัมอเตอรท์มีซีลีอาจตอ้งสงัพเิศษ

� �หมายเหต2ุ)เมอืเพลามอเตอรเ์ป็นเพลลท์รงDหรอืเป็นเพลากรวยจะตอ้งสงัพเิศษ

� � � � � � � �หมายเหต3ุ)เนืองจากการรวมกนัระหวา่งกาํลงัไฟมอเตอร(์มอเตอรท์มีเีครอืงหมาย※ในตารางทใีช)้และอตัราทดรอบทอีาจทาํใหเ้กดิแรงบดิสงูสดุชวัขณะแรงทเีกดิจากการกระทาํ นีอาจทาํให ้

� �                แรงดนัแกน (axial force) เกนิขดีจาํกดัทยีอมรบัสาํหรบัมอเตอรเ์ซอรโ์ว ดงันันตอ้งระมดัระวงั

� �หมายเหต ุ4) อปุกรณม์าตรฐานอาจตอ้งสงัพเิศษ หากตอ้งการรายละเอยีดเพมิเตมิ กรณุาตดิตอ่บรษิทัของเรา

Note1)  If an oil-seal is not present and the size is different, attachment of the oil-seal may correspond to specia order, in some cases.  

Note2)  If the motor shaft is of D-cut and taper type, it corresponds to a special order.  

Note3)  Note that thrust power arsing out of instantaneous max, ouyput torque bu the combination of motor capactith (motor of the motor series table) and reduction ratio may 

exceed permissible thrust power of the servo motor.  

Note4)  Out-of-standard may correspond to a special order in some cases, For details, contact us.

�ตารางมอเตอร ์(เมอืความเรว็รอบขาเขา้คอื 3,000 RPM)

ตารางการจบัค ู่Matching Table



MOTOR MATCHING TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3,000rpm)

�ตารางมอเตอร ์(เมอืความเรว็รอบขาเขา้คอื 3,000 RPM)

ตารางการจบัค ู่Matching Table

神钢电机(株)

�อนืๆ etc.

日本电产三协 中达电通 路斯特 博世力士乐

�ซรีสีม์อเตอรต์อ่ไปนีก็สามารถรองรบัไดต้ามวธิมีาตรฐาน Standard Compatibility With The Follwing Motor Series

MSM

ผู้ผลิต
Motor Manufacturer

รุ่นมอเตอร์
Motor Series

กำลังไฟมอเตอร์ Motor Power (W)

1000W 2000W 3000W 4000W 4500W

T1

1500W 2500W 3500W 5000W

MSMA T1

SGMS T2- - -T2 T2 T2

SGMSH T2- - -T2 T2 T2

SGMSS - -T2 T2 T2

HC-RF - -T3 T3 T3

HC-RFS - -T3 T3 T3

HC-RP - -T3 T3 T3

R88M-U T2- - -T2 T2 T2

R88M-W T2- - -T2 T2 T2

GYS T2- - -T3 T2 T2

Panasonic

Yaskawa electric

Mitsubishi electric

Omrom

Fuji electric systems

ผู้ผลิต
Motor Manufacturer

รุ่นมอเตอร์
Motor Series

กำลังไฟมอเตอร ์Motor Power (W)

HC-SFS※

HF-SP
500W,1000W,1500W,2000W,3500WMitsubishi electric

SGMP

SGMPH 100W,200W,400W,750W,1500

SGMPS

Yaskawa electric

MQMA 100W,200W,400WPanasonic

R88M-WP

R7M-AP

100W,200W,400W,750W,1500W
Omrom

100W,200W,400W,750W

GYC 100W,200W,400WFuji electric systems

ΒiS※ 200W,400W,500W,750W,1200WFanuc

FANUC POCKWELL 山洋 多摩川 基恩斯

东芝机械 日机电装 三明 日立产机系统 三木普利

� � � �นอกเหนือจากผูผ้ลติมอเตอรเ์ซอรโ์วทกีลา่วถงึขา้งตน้ บรษิทัของเรายงัรองรบัมอเตอรเ์ซอรโ์วจากผูผ้ลติอนืๆ ดงัตอ่ไปนี วธิกีารตดิตงักรณุาสอบถามจากบรษิทัของเรา

Our gearbox can match to servo motor of followings manufacturers,including aboves.Please ask us about the assembly.
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� � � �หมายเหต1ุ)เมอืไม่มซีลีและขนาดไม่ตรงกนัการตดิตงัมอเตอรท์มีซีลีอาจตอ้งสงัพเิศษ

� �หมายเหต2ุ)เมอืเพลามอเตอรเ์ป็นเพลลท์รงDหรอืเป็นเพลากรวยจะตอ้งสงัพเิศษ

� � � � � � � �หมายเหต3ุ)เนืองจากการรวมกนัระหวา่งกาํลงัไฟมอเตอร(์มอเตอรท์มีเีครอืงหมาย※ในตารางทใีช)้และอตัราทดรอบทอีาจทาํใหเ้กดิแรงบดิสงูสดุชวัขณะแรงทเีกดิจากการกระทาํ นีอาจทาํให ้

� �                แรงดนัแกน (axial force) เกนิขดีจาํกดัทยีอมรบัสาํหรบัมอเตอรเ์ซอรโ์ว ดงันันตอ้งระมดัระวงั

� �หมายเหต ุ4) อปุกรณม์าตรฐานอาจตอ้งสงัพเิศษ หากตอ้งการรายละเอยีดเพมิเตมิ กรณุาตดิตอ่บรษิทัของเรา

Note1)  If an oil-seal is not present and the size is different, attachment of the oil-seal may correspond to specia order, in some cases.  

Note2)  If the motor shaft is of D-cut and taper type, it corresponds to a special order.  

Note3)  Note that thrust power arsing out of instantaneous max, ouyput torque bu the combination of motor capactith (motor of the motor series table) and reduction ratio may 

exceed permissible thrust power of the servo motor.  

Note4)  Out-of-standard may correspond to a special order in some cases, For details, contact us.
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DC BRUSHLESS GEAR MOTOR
มอเตอรเ์กียร ์DC ไรแ้ปรงถ่าน 

PLANETARY GEAR BOX 
ซีรสี ์ZB/ZE

กระปุเกียรด์าวเคราะห ์

AC & DC RIGHT 
ANGLE GEAR MOTOR

มอเตอรเ์กียรมุ์มฉาก AC & DC

AC & DC GEAR MOTOR
มอเตอรเ์กียร ์AC & DC

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั �บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั �บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั

TRANSMISSION PLANETARY GEAR MOTOR

มอเตอรเ์กียรด์าวเคราะห ์

มอเตอรเ์กียร ์AC ขนาดเล็ก



�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอรโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั 

� �ทอีย:ู่ เลขท ี185 ถนน Xinxing 1 เขตพฒันาอตุสาหกรรมไฮเทค Cixi มณฑลเจอ้เจยีง
Add:  NO.185 1st xinxing road, new industrial zone, cixi city, zhejiang, china.

Ningbo Zhongda Leader intelligent transmission Co.,Ltd.

�บรษิทั หนิงปัว จงดา ลดีเดอร ์อนิเทลลเิจนท ์ทรานสมชิชนั จาํกดั

� �ทอีย:ู่ เลขท ี159 ถนนจนิฉี เขตใหม่อา่วหางโจว เมอืงฉือซ ีมณฑลเจอ้เจยีง
Add:  No.159 jinci road, hangzhou bay district, cixi city, zhejiang, china.

ZHONGDA CHUANGYUAN PRECISE TRANSMISSION EQUIPMENT CO.,LTD.

� �บรษิทั หนิงปัว จงดา ชวงหยวน พรซีชินั เกยีร ์อคิวติ ีจาํกดั

การบรกิารการคา้ภายในประเทศ：

Tel: 86-574-63537377

Fax: 86-574-63534879
E-mail: china@zd-motor.com

บรกิารการคา้ระหวา่งประเทศ:
International trade department:
Tel: 86-574-63537171  Fax: 86-574-63534879
E-mail: sales@zd-motor.com
Web: www.zddriver.com 
         www.zd-motor.com

� �สาํหรบัรายละเอยีดเพมิเตมิกรณุาเยยีมชม�

www.zd-motor.com

 Any changes in product contents without notice.

GO


	Page 1
	Page 2
	Page 3
	Page 4
	Page 5
	Page 6
	Page 7
	Page 8
	Page 9
	Page 10
	Page 11
	Page 12
	Page 13
	Page 14
	Page 15
	Page 16
	Page 17
	Page 18
	Page 19
	Page 20
	Page 21
	Page 22
	Page 23
	Page 24
	Page 25
	Page 26
	Page 27
	Page 28
	Page 29
	Page 30
	Page 31
	Page 32
	Page 33
	Page 34
	Page 35
	Page 36
	Page 37
	Page 38
	Page 39
	Page 40
	Page 41
	Page 42
	Page 43
	Page 44
	Page 45
	Page 46
	Page 47
	Page 48

