
HIGH PRECISION PLANETARY GEAR BOX 

ซีรสี ์AE/AEW/AF/AFW/ZBF/ZBFW

กระปุกเกียรด์าวเคราะหค์วามแม่นยาํสูง

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอรโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั 



บรษิทั Foshan Zhongda Leader Drive Technology Co., Ltd.

�002896  ·  บรษิัท หนิงปัว จงดา ลีดเดอร ์อินเทลลิเจนท ์ทรานสมิชชนั จาํกดั (Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd.)

บรษิทั  ( ประเทศจนี)Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. สาํนกังานใหญ่

�มอเตอรข์บัเคลือน  มอเตอรข์นาดเล็ก
�ตวัทดรอบทีมีความแม่นยาํสูง

�จงดา ลดีเดอร ์ตระหนักถงึความเป็นไปไดท้ไีรข้ดีจาํกดัของการใชง้านระบบอตัโนมตัิ

Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. was 

founded in 1998. It is an electromechanical automation enterprise 

integrating R&D, manufacturing, sales and service of motor drives, 

micro motors, precision reducers and integrated products. It has 9 

branches and subsidiaries, over 1,800 employees, and a registered 

capital of 151.17 million yuan. In August 2017, it was listed on the 

A-shares of the Shenzhen Stock Exchange (stock code 002896).

The company is a national-level high-tech enterprise, leading and 

participating in the drafting of 10 national standards and 5 industry 

standards, maintaining 107 patents and 11 invention patents. It’s 

owning a Zhejiang-level enterprise R&D center.

The company is based on intelligent and automation equipment core 

component manufacturers and design solution providers. With its 

differentiated and cost-effective advantages, the company's products 

are widely used in industrial robots, intelligent logistics, new 

energy, machine tools and other fields, as well as special machinery 

and equipment for food, packaging, textiles, electronics, and medical 

treatment. On the basis of realizing domestic substitution of 

imported products, gradually participate in international competition.

บรษิทั Ningbo Zhongda Chuangyuan Precision

         Transmission Equipment Co., Ltd.

บรษิทั Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. 

� � �กอ่ตงัขนึในปี 1998 เป็นองคก์รดา้นระบบอตัโนมตัไิฟฟ้ากลทรีวมการวจิยัและพฒันา การผลติ 

�การขายและการบรกิารของไดรฟ์มอเตอร ์มอเตอรข์นาดเล็ก ตวัทดรอบทมีคีวามแม่นยาํ 

และผลติภณัฑแ์บบบรูณาการ มสีาขาและบรษิทัยอ่ย 9 แหง่ พนักงานมากกวา่ 1,800 คน 

และทนุจดทะเบยีน 151.17 ลา้นหยวน ในเดอืนสงิหาคม 2017 บรษิทัจดทะเบยีนในหนุ้ A 

�ของตลาดหลกัทรพัยเ์ซนิเจนิ (รหสัหนุ้ 002896)

�บรษิทัเป็นองคก์รเทคโนโลยขีนัสงูระดบัประเทศเป็นผูนํ้าและมสีว่นรว่มในการรา่ง 

มาตรฐานแหง่ชาต ิ10 รายการและมาตรฐานอตุสาหกรรม 5 รายการ ดแูลสทิธบิตัร 107 

รายการและสทิธบิตัรการประดษิฐ ์11 รายการ  

บรษิทัเป็นเจา้ของศนูยว์จิยัและพฒันาระดบัองคก์รระดบัเจอ้เจยีงบรษิทัมฐีานการผลติสว่น

ประกอบหลกัสาํหรบัอปุกรณอ์จัฉรยิะและระบบอตัโนมตัแิละผูใ้หบ้รกิารโซลชูนัการออกแบบ 

�ดว้ยขอ้ไดเ้ปรยีบทแีตกตา่งและคมุ้ตน้ทนุผลติภณัฑข์องบรษิทัจงึถกูใชก้นัอยา่งแพรห่ลายในหนุ่ย

� � �นตอ์ตุสาหกรรม โลจสิตกิสอ์จัฉรยิะ พลงังานใหม่ เครอืงมอืเครอืงจกัร และสาขาอนืๆ 

� �รวมถงึเครอืงจกัรและอปุกรณพ์เิศษสาํหรบัอาหาร บรรจภุณัฑ ์สงิทอ อเิล็กทรอนิกส ์

�และการรกัษาทางการแพทย ์บนพนืฐานของการตระหนักถงึการทดแทนผลติภณัฑ ์

นําเขา้ในประเทศ จงึคอ่ย ๆ เขา้รว่มการแขง่ขนัระหวา่งประเทศ



AE/AF SERIES GEAR BOX
กระปกุเกยีรซ์รีสี ์AE/AF

แบบแสดงภาพตดั Sectional drawing

ประเภทและหมายเลขรนุ่ Type and model number

60        AE/F        10        ( )        (S)    -    400        T1

① ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦②

①

หมายเลขขนาดโครงหวัเกยีร ์: 060

ตวัทดรอบ AE/F AE/F Reducers มอเตอรเ์ซอรโ์ว Servo motor

② รหสัซรีสีห์วัเกยีร:์

AE: ชดุหนา้แปลนยดึแบบกลม
� �AF: ชดุหนา้แปลนยดึแบบสเีหลยีม

① เพลาขาออก Output shaft

② แผ่นครอบดา้นหนา้ Front cover

�③ ซลีนํามนั Oil seal

④ ลกูปืนหนา้เพลาขาออก Output shaft front bearing

⑤ เกยีรด์าวเคราะห ์Planetary gear

⑥ ลกูปืนเพลาขาออกดา้นหลงั Output shaft rear bearing

⑦ เฟืองวงแหวน Inner ring gear

⑧ แผ่นครอบดา้นหลงั Rear cover

⑨ แกนเฟืองพระอาทติย ์Solar wheel

     ตลบัลกูปืนขอ้ตอ่ Coupling bearing

     ขอ้ตอ่ Coupling

     หนา้แปลน Flange

10

11

12

Gear head frame size: 060

Gear head series code:

AE: Round mounting ange series

AF: Square mounting ange series

③

อตัราทดเกยีร ์: 10

④ ความแม่นยาํ  Accuracy
�โหลดเพลาขาออกคอื ±3% ของแรงบดิขาออกทอีนุญาต

Output shaft load value at ±3% of allowable output torque

Gear ratio: Single stage 10

หมายเลขเฟรม Frame �จาํนวนขนัเฟือง Stage มาตรฐาน（ยกเวน้）Standard (omitted)

60AE/F
1 7

2 10

90AE/F
1 7

2 10

120AE/F
1 7

2 10

10 5
6

4

8

1

11

3

7

2

9

12

ซ
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160AE/F
1 7

2 10

⑤

ประเภทเพลาขาเขา้
� � �S: การล็อคโดยรวม(ยกเวน้)(สามารถใชง้านไดท้งัแบบมแีละไม่มลีมิลมิในมอเตอร)์
� � �S1: การล็อคดว้ยแหวนล็อค(สามารถใชง้านไดท้งัแบบมแีละไม่มลีมิลมิในมอเตอร)์

� �S2: การล็อคดว้ยลมิ（เพลาขาเขา้ตอ้งมลีมิ）
�K: มลีมิล็อค

�A: ตวัตอ่แบบอนื ๆ（กรณุาตดิตอ่เรา）       

⑥

�กาํลงัมอเตอรเ์ซอรโ์วทใีชง้านได(้W) 

⑦

�ตารางขนาดหนา้แปลนขาเขา้และมอเตอรเ์ซอรโ์วทสีอดคลอ้งกนั(  ) Corresponding dimension table of input ange and servo motor ( )

Applicable servo motor power (W)

Input shaft type

S: Overall locking (Omitted) (Can be used regardless of whether the motor has a keyway)

S1: Locking with locking ring (Can be used regardless of whether the motor has a keyway)

S2: Lock with keyway (Input shaft with key)

K: With keyway

A: Other adapters (Please contact us)



AE/AF planetary GEAR BOX
กระปกุเกยีรด์าวเคราะหซ์รีสี ์AE/AF

ขอ้มูลทางเทคนิค Technical information

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type

�แรงบดิขาออกทกีาํหนด Rated output torque

�จาํนวนขนัเฟือง  Stageอตัราทด Reduction ratio1609060

1

33428531

45429550

565010541

75509330

85008323

104507018

12-11531

1534211531

16-13050

2054213050

2565013541

32-12050

3555012541

4050011541

5065013541

64-8323

805008323

1004507318

N.M

2

20000ระยะเวลาการใชง้าน Life time �ชวัโมง Hour

�2 เทา่ของแรงบดิขาออกทกีาํหนด 2 times rated output torque�แรงบดิททีาํ ใหห้ยดุหมุน Instant emergency stop torque N.M

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type �จาํนวนขนัเฟือง Stageหน่วย Unit1209060

แรงในแนวรศัม ีRadial force N25202100750

แรงในแนวแกน Axial force N12601050375

≥97 1
%

≥94 2
�ประสทิธภิาพการรบันําหนัก Full load efciency

6.52.50.9
�นําหนัก Weight Kg

7.23.01.2

1

2

อณุหภมูใินการทาํ งาน Operating temperature ℃-10~+90

ระดบัการป้องกนั Protection level Ip65

�วธิกีารหลอ่ลนื Lubrication method �การหลอ่ลนืตลอดอายกุารใชง้าน LIFETIME LUBRICATION

�วธิกีารตดิตงั Installation method �อนื ๆ  ANY

� �แรงในแนวรศัมสีงูสดุและแรงในแนวแกนสงูสดุ เมอืขาออก 100RPM กระทาํทตีาํแหน่งศนูยก์ลางของเพลาขาออก (L/2) ของเพลาขาออก
Maximum radial force and maximum axial force, when the output is 100RPM, it acts on the center position (L/2) of the output shaft.
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รปูภาพผลติภณัฑ ์Product diagram
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AE/AF planetary GEAR BOX
กระปกุเกยีรด์าวเคราะหซ์รีสี ์AE/AF

ขอ้มูลทางเทคนิค Technical information

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type

�โมเมนตค์วามเฉือย Moment of inertia

�จาํนวนขนัเฟือง Stageอตัราทด Reduction ratio1209060

1

32.940.690.15

42.270.500.12

52.100.460.10

72.000.420.10

82.000.420.10

101.90 0.390.09

121.500.320.06

151.130.290.05

161.110.320.06

200.990.290.05

250.980.290.05

320.890.260.05

350.890.260.05

400.890.260.05

500.890.260.05

640.890.260.05

800.890.260.05

1000.890.260.05

Kgcm2

2

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type �จาํนวนขนัเฟือง Stage1609060

≤7≤7≤7
�ความคลาดเคลอืน Backlash

≤10≤10≤10

arcmin

องศา.นาที

1

2

384.51.8ความตา้นทานตอ่แรงบดิ Torsion resistance N.M/arcmin

63เสยีงรบกวน Noise dB(A)

450045004500ความเรว็ขาออก Output speed min-1

300030003000�ความเรว็ขาเขา้ทแีนะนํา Recommended input speed min-1

�1.  โมเมนตค์วามเฉือยสมัพนัธก์บัเพลาขาเขา้ Moment of inertia is related to input shaft.
�2.  มาตรฐานการตรวจจบัเสยีง ระยะ 1 เมตร วดัทคีวามเรว็ขาเขา้ 3,000 รอบตอ่นาท ีโดยไม่มโีหลด Noise detection standard, distance 1m, measured at input speed of 3000 rpm with no load.
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160

9.21

7.54

7.42

7.14

7.07

7.03

-

2.71

-

2.71

2.71

-

2.71

2.71

2.57

-

2.57

2.57

120

≤7

≤10

12

4500

3000



AE planetary GEAR BOX-Mechanical parameter
กระปกุเกยีรด์าวเคราะห-์พารามเิตอรท์างกลซรีสี ์AE

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type

�จาํนวนขนัเฟือง Number of stage

[หน่วย : มม. Unit: mm]ตารางบอกขนาด Dimensional table

แบบแสดงขนาด Dimensional drawing

120AE

21

90AE

21

60AE

21

L1ความยาวรวมของกลอ่ง L1 overall length 207196165.5151126116

L3ความยาวกลอ่ง L3 body length 1049391.877.36757

ขาออก Output

L4ความยาวเพลา L4 output shaft length 554035

L5ความยาวเพลาถงึบา่เพลา L5 output length to the shaft shoulder 503630.5

�L6ความยาวของลมิ L6 key length 402825

�L7ความยาวจากลมิถงึปลายเพลา L7 key length to shaft end 542.5

L8เสน้ผ่านศนูยก์ลางบอส L8 spigot diameter 433

D4เสน้ผ่านศนูยก์ลางเพลาขาออก D4 output shaft diameter Φ25h7Φ20h7Φ14h7

D5เสน้ผ่านศนูยก์ลางบา่เพลา D5 shaft shoulder diameter Φ40Φ30Φ20

D6การกาํหนดตาํแหน่งเสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส D6 spigot diameter Φ80h7Φ60h7Φ40h7

D7เสน้ผ่านศนูยก์ลางกลอ่ง D7 body diameter Φ115Φ90Φ61

D8ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางพติชร์ ูD8 hole circle Φ100Φ70Φ52

�B1ความกวา้งของลมิ B1 key width 865

�H1ระยะรวมของลมิกบัเพลา H1 key height 2822.516

G2ขนาดรเูกลยีวยดึ G2 mounting screw hole M10X16M6X12M5X10

G3ขนาดรเูกลยีวตรงกลางเพลาขาออก G3 center screw hole M10X22M6X18M5X15

ขาเขา้ Input

L2ความยาวหนา้แปลนขาเขา้ L2 input flange length 4833.724

L9ความยาวเพลามอเตอร ์L9 motor shaft length 584030

L10การวางตาํแหน่งความลกึของบอส L10 spigot depth 101010

D1ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางพติชร์ ูD1 mounting hole distribution circle Φ145Φ90Φ70

D2การกาํหนดตาํแหน่งเสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส D2 spigot diameter Φ110G7Φ70G7Φ50G7

D3ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางเพลาขาเขา้ D3 input shaft diameter ≤24G7≤19G7≤14G7

G1ความลกึรเูกลยีวยดึ G1 mounting threads X depth M8X21M5X12M4X10

Q3หนา้แปลนขาเขา้ Q3 input flange □130□80□60

L1

L9

D
2

D
7

L6 L7

D
6

D1

4-G2

L4

4-G1

Q3

L5

D8

D
4

D
5

D
3

L10

H
1

L8

L3

ขาเขา้ Inputขาออก Output

L2

B1

G3

ซ
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F

A
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160AE

21

328.5284.5

175.5131.5

87

80

70

5

5

Φ40h7

Φ55

Φ130h7

Φ160

Φ145

12

43

M12X20

M12X25

66

79

10

Φ200

Φ114.3G7

≤35G7

M12X25

□175



AF planetary GEAR BOX-Mechanical parameter
กระปกุเกยีรด์าวเคราะห-์พารามเิตอรท์างกลซรีสี ์AF

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type

�จาํนวนขนัเฟือง Number of stage

[หน่วย : มม. Unit: mm]ตารางบอกขนาด Dimensional table

แบบแสดงขนาด Dimensional drawing

120AF

21

90AF

21

60AF

21

L1ความยาวรวมของกลอ่ง L1 overall length 207196165.5151126116

L3ความยาวกลอ่ง L3 body length 1049391.877.36757

ขาออก Output

L4ความยาวเพลา L4 output shaft length 554035

L5ความยาวเพลาถงึบา่เพลา L5 output length to the shaft shoulder 503630.5

�L6ความยาวของลมิ L6 key length 402825

�L7ความยาวจากลมิถงึปลายเพลา L7 key length to shaft end 542.5

L8เสน้ผ่านศนูยก์ลางบอส L8 spigot diameter 433

L9

L1

L11 L8

L3 L4

D
7
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D
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D
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H
1

4-D9 รผู่าน

D10

D
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D
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L10

L2

ขาเขา้ Inputขาออก Output

B1

G3

D
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21

328.5284.5

175.5131.5

87
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5

5

L11ความหนาของหนา้แปลนขาออก L11 output ange thickness 16108 15

D4เสน้ผ่านศนูยก์ลางเพลาขาออก D4 output shaft diameter Φ25h7Φ20h7Φ14h7

D5เสน้ผ่านศนูยก์ลางบา่เพลา D5 shaft shoulder diameter Φ40Φ30Φ20

D6การกาํหนดตาํแหน่งเสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส D6 spigot diameter Φ110h7Φ80h7Φ50h7

D7เสน้ผ่านศนูยก์ลางกลอ่ง D7 body diameter Φ115Φ90Φ61

D8ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางพติชร์ ูD8 hole circle Φ130Φ100Φ70

D9ขนาดรยูดึ D9 mounting hole Φ8.5Φ6.5Φ5.5

D10หนา้แปลนประกอบ D10 hole circle □115□90□62

�B1ความกวา้งของลมิ B1 key width 865

�H1ระยะรวมของลมิกบัเพลา H1 key height 2822.516

G3ขนาดรเูกลยีวตรงกลางเพลาขาออก G3 center screw hole M10X22M6X18M5X15

ขาเขา้ Input

L2ความยาวหนา้แปลนขาเขา้ L2 input flange length 4833.724

L9ความยาวเพลามอเตอร ์L9 motor shaft length 584030

L10การวางตาํแหน่งความลกึของบอส L10 spigot depth 101010

D1ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางพติชร์ ูD1 mounting hole distribution circle Φ145Φ90Φ70

D2การกาํหนดตาํแหน่งเสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส D2 spigot diameter Φ110G7Φ70G7Φ50G7

D3ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางเพลาขาเขา้ D3 input shaft diameter ≤24G7≤19G7≤14G7

G1ความลกึรเูกลยีวยดึ G1 mounting threads X depth M8X21M5X12M4X10

Q3หนา้แปลนขาเขา้ Q3 input flange □130□80□60

Φ40h7

Φ55

Φ130h7

Φ160

Φ185/Φ200

Φ11/Φ13.5

□160/□175

12

43

M12X25

66

79

10

Φ200

Φ114.3G7

≤35G7

M12X25

□175



ZBF SERIES GEAR BOX
กระปกุเกยีรซ์รีสี ์ ZBF

แบบแสดงภาพตดั Sectional drawing

ประเภทและหมายเลขรนุ่ Type and model number

60         ZBF         10         ( )         (S)     -     400         T1

① ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦②

①
หมายเลขขนาดโครงหวัเกยีร ์: 060/090/115/142/180

ตวัทดรอบ ZBF ZBF Reducers มอเตอรเ์ซอรโ์ว Servo motor

② รหสัซรีสีห์วัเกยีร:์
� �ZBF: ชดุหนา้แปลนยดึแบบสเีหลยีม

① เพลาขาออก Output shaft

② แผ่นครอบดา้นหนา้ Front cover

�③ ซลีนํามนั Oil seal

④ ลกูปืนหนา้เพลาขาออก Output shaft front bearing

⑤ เกยีรด์าวเคราะห ์Planetary gear

⑥ ลกูปืนเพลาขาออกดา้นหลงั Output shaft rear bearing

⑦ เฟืองวงแหวน Inner ring gear

⑧ แผ่นครอบดา้นหลงั Rear cover

⑨ แกนเฟืองพระอาทติย ์Solar wheel

     ตลบัลกูปืนขอ้ตอ่ Coupling bearing

     ขอ้ตอ่ Coupling

     หนา้แปลน Flange

10

11

12

Gear head frame size: 060/090/115/142/180

Gear head series code:

ZBF: Square mounting ange series

③

อตัราทดเกยีร ์: 10

④ ความแม่นยาํ  Accuracy
�โหลดเพลาขาออกคอื ±3% ของแรงบดิขาออกทอีนุญาต

Output shaft load value at ±3% of allowable output torque

Gear ratio: Single stage 10

หมายเลขเฟรม Frame �จาํนวนขนัเฟือง Stage ความแม่นยาํ P1 Precise

060ZBF
1 3

2 5

090ZBF
1 3

2 5

115ZBF
1 3

2 5

10

5

6

4

8

1

11

3
7

2

9

12

142ZBF
1 3

2 5

180ZBF
1 3

2 5

⑤

ประเภทเพลาขาเขา้
� � �S: การล็อคโดยรวม(ยกเวน้)(สามารถใชง้านไดท้งัแบบมแีละไม่มลีมิลมิในมอเตอร)์
� � �S1: การล็อคดว้ยแหวนล็อค(สามารถใชง้านไดท้งัแบบมแีละไม่มลีมิลมิในมอเตอร)์

� �S2: การล็อคดว้ยลมิ（เพลาขาเขา้ตอ้งมลีมิ）
�K: มลีมิล็อค

�A: ตวัตอ่แบบอนื ๆ（กรณุาตดิตอ่เรา）       

⑥

�กาํลงัมอเตอรเ์ซอรโ์วทใีชง้านได（้W）

⑦

�ตารางขนาดหนา้แปลนขาเขา้และมอเตอรเ์ซอรโ์วทสีอดคลอ้งกนั（  ） Corresponding dimension table of input ange and servo motor ( )

Applicable servo motor power (W)

Input shaft type

S: Overall locking (Omitted) (Can be used regardless of whether the motor has a keyway)

S1: Locking with locking ring (Can be used regardless of whether the motor has a keyway)

S2: Lock with keyway (Input shaft with key)

K: With keyway

A: Other adapters (Please contact us)
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มาตรฐานP2 Standard 

5

7

5

7

5

7

5

7

5
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ZBF planetary GEAR BOX
กระปกุเกยีรด์าวเคราะหซ์รีสี ์ZBF

ขอ้มูลทางเทคนิค Technical information

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type

�แรงบดิขาออกทกีาํหนด 
Rated output torque

�จาํนวนขนัเฟือง Stageอตัราทด Reduction ratio115090060

1

319812045

428013040

532015050

729013040

825011035

102209030

1519812045

2028013040

2532015050

3529013040

4025011035

5032015050

6430014045

7029013040

8025011035

1002209030

N.M

2

20000ระยะเวลาการใชง้าน Life time �ชวัโมง Hour

�3 เทา่ของแรงบดิขาออกทกีาํหนด  3 times rated output torque
�แรงบดิททีาํ ใหห้ยดุหมุน 

Instant emergency stop torque
N.M

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type �จาํนวนขนัเฟือง Stageหน่วย Unit115090060

แรงในแนวรศัม ีRadial force N602330001100

แรงในแนวแกน Axial force N25501230630

≥97 1
%

≥94 2
�ประสทิธภิาพการรบันําหนัก Full load efciency

6.322.6801.055
�นําหนัก Weight Kg

7.203.1351.065

1

2

อณุหภมูใินการทาํ งาน Operating temperature ℃-10~+90

ระดบัการป้องกนั Protection level Ip65

�วธิกีารหลอ่ลนื Lubrication method �การหลอ่ลนืตลอดอายกุารใชง้าน Lifetime lubrication

�วธิกีารตดิตงั Installation method �อนื ๆ  Any

� �แรงในแนวรศัมสีงูสดุและแรงในแนวแกนสงูสดุ เมอืขาออก 100RPM กระทาํทตีาํแหน่งศนูยก์ลางของเพลาขาออก (L/2) ของเพลาขาออก
Maximum radial force and maximum axial force, when the output is 100RPM, it acts on the center position (L/2) of the output shaft.

-

-

-

รปูภาพผลติภณัฑ ์Product diagram

142

332

532

650

540

490

440

332

532

640

540

490

640

-

540

490

440

180

578

1040

1190

1090

990

890

578

1040

1190

1190

990

1190

-

1090

990

890

142

9230

4200

18.30

22.14

180

13500

7000

26.80

33.55
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ZBF planetary GEAR BOX
กระปกุเกยีรด์าวเคราะหซ์รีสี ์ZBF

ขอ้มูลทางเทคนิค Technical information

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type

�โมเมนตค์วามเฉือย 

Moment of inertia

�จาํนวนขนัเฟือง Stageอตัราทด Reduction ratio180115060

1

328.983.250.16

423.672.740.14

523.292.710.13

722.482.620.13

822.592.580.13

1022.512.57 0.13

157.420.470.03

207.420.470.03

257.420.470.03

357.420.470.03

407.420.470.03

507.030.440.03

64-0.440.03

707.030.440.03

807.030.440.03

1007.030.440.03

Kgcm2

2

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type �จาํนวนขนัเฟือง Stage1809060

≤5≤5≤5
�ความคลาดเคลอืน Backlash

≤7≤7≤7

arcmin

องศา.นาที

1

2

145147ความตา้นทานตอ่แรงบดิ Torsion resistance N.M/arcmin

≤63เสยีงรบกวน Noise dB(A)

600060006000ความเรว็ขาออก Output speed min-1

300030003000
�ความเรว็ขาเขา้ทแีนะนํา

Recommended input speed
min-1

�1.  โมเมนตค์วามเฉือยสมัพนัธก์บัเพลาขาเขา้ Moment of inertia is related to input shaft.
�2.  มาตรฐานการตรวจจบัเสยีง ระยะ 1 เมตร วดัทคีวามเรว็ขาเขา้ 3,000 รอบตอ่นาท ีโดยไม่มโีหลด Noise detection standard, distance 1m, measured at input speed of 3000 rpm with no load.

-

-

-

-

090

0.61

0.48

0.47

0.45

0.44

0.44

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

0.13

142

9.21

7.54

7.42

7.14

7.07

7.03

2.71

2.71

2.71

2.71

2.71

2.57

-

2.57

2.57

2.57

115

≤5

≤7

25

6000

3000

142

≤5

≤7

50

6000

3000

ซ
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ZBF planetary GEAR BOX-Mechanical parameter
กระปกุเกยีรด์าวเคราะห-์พารามเิตอรท์างกลซรีสี ์ZBF

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type

�จาํนวนขนัเฟือง Number of stage

[หน่วย : มม. Unit: mm]ตารางบอกขนาด Dimensional table

แบบแสดงขนาด Dimensional drawing

115ZBF

21

090ZBF

21

060ZBF

21

L1ความยาวรวมของกลอ่ง L1 overall length 219208167.5153131.5121.5

L3ความยาวกลอ่ง L3 body length 1069585.871.370.560.5

ขาออก Output

L4ความยาวเพลา L4 output shaft length 654837

L5ความยาวเพลาถงึบา่เพลา L5 output length to the shaft shoulder 513628.5

�L6ความยาวของลมิ L6 key length 403225

�L7ความยาวจากลมิถงึปลายเพลา L7 key length to shaft end 522

L8เสน้ผ่านศนูยก์ลางบอส L8 spigot diameter 12107

142ZBF

21

330.5295.3

167.5132.3

180ZBF

21

352.5295.5

198141

L11ความหนาของหนา้แปลนขาออก L11 output ange thickness 14108

D4เสน้ผ่านศนูยก์ลางเพลาขาออก D4 output shaft diameter Φ32h7Φ22h7Φ16h7

D5เสน้ผ่านศนูยก์ลางบา่เพลา D5 shaft shoulder diameter Φ40Φ30Φ20

D6การกาํหนดตาํแหน่งเสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส D6 spigot diameter Φ110h7Φ80h7Φ50h7

D7เสน้ผ่านศนูยก์ลางกลอ่ง D7 body diameter Φ115Φ90Φ61

D8ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางพติชร์ ูD8 hole circle Φ130Φ100Φ70

D9ขนาดรยูดึ D9 mounting hole Φ8.5Φ6.5Φ5.5

�D10 ความกวา้งในการตดิตงั D10 mounting width □120□90□62

�B1ความกวา้งของลมิ B1 key width 1065

�H1ระยะรวมของลมิกบัเพลา H1 key height 3522.518

G3ขนาดรเูกลยีวตรงกลางเพลาขาออก G3 center screw hole M12X28M8X18M5X15

ขาเขา้ Input

L2ความยาวหนา้แปลนขาเขา้ L2 input flange length 4833.724

L9ความยาวเพลามอเตอร ์L9 motor shaft length 584030

L10การวางตาํแหน่งความลกึของบอส L10 spigot depth 101010

D1ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางพติชร์ ูD1 mounting hole distribution circle Φ145Φ90Φ70

D2การกาํหนดตาํแหน่งเสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส D2 spigot diameter Φ110G7Φ70G7Φ50G7

D3ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางเพลาขาเขา้ D3 input shaft diameter ≤Φ24G7≤Φ19G7≤Φ14G7

G1ความลกึรเูกลยีวยดึ G1 mounting threads X depth M8X21M5X12M4X10

Q3หนา้แปลนขาเขา้ Q3 input flange □130□80□60

97

79

70

4

15

15

Φ40h7

Φ50

Φ130h7

Φ142

Φ165

Φ11

□142

12

43

M16X36

66

81

12

Φ200

Φ114.3G7

≤Φ35G7

M12X28

□176

105

82

70

6

20

20

Φ55h7

Φ65

Φ160h7

Φ180

Φ215

Φ13

□180

16

59

M20X42

49.5

81

12

Φ200

Φ114.3G7

≤Φ35G7

M12X28

□176
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ZBFW/AE/FW SERIES GEAR BOX
กระปกุเกยีรซ์รีสี ์ ZBFW/AE/FW

แบบแสดงภาพตดั Sectional drawing

ประเภทและหมายเลขรนุ่ Type and model number

060         ZBFW         10         ( )         (S)     -     400         T1

① ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦②

①
หมายเลขขนาดโครงหวัเกยีร ์: 060/090/60/90

ตวัทดรอบ ZBFW ZBFW Reducers มอเตอรเ์ซอรโ์ว Servo motor

② รหสัซรีสีห์วัเกยีร:์
� �ZBFW: ชดุหนา้แปลนยดึแบบสเีหลยีม

Gear head frame size: 060/090/60/90

Gear head series code:

ZBFW: Square mounting ange series

③

อตัราทดเกยีร ์: 10

④ ความแม่นยาํ  Accuracy
�โหลดเพลาขาออกคอื ±3% ของแรงบดิขาออกทอีนุญาต

Output shaft load value at ±3% of allowable output torque

Gear ratio: Single stage 10

หมายเลขเฟรม Frame �จาํนวนขนัเฟือง  Stage มาตรฐาน（ยกเวน้）Standard (omitted)

060ZBFW
1 8

2 12

090ZBFW
1 8

2 12

60AE/FW
1 10

2 15

90AE/FW
1 10

2 15

⑤

ประเภทเพลาขาเขา้
� � �S: การล็อคโดยรวม(ยกเวน้)(สามารถใชง้านไดท้งัแบบมแีละไม่มลีมิลมิในมอเตอร)์
� � �S1: การล็อคดว้ยแหวนล็อค(สามารถใชง้านไดท้งัแบบมแีละไม่มลีมิลมิในมอเตอร)์

� �S2: การล็อคดว้ยลมิ（เพลาขาเขา้ตอ้งมลีมิ）
�K: มลีมิล็อค

�A: ตวัตอ่แบบอนื ๆ（กรณุาตดิตอ่เรา）

⑥

�กาํลงัมอเตอรเ์ซอรโ์วทใีชง้านได（้W）

⑦

�ตารางขนาดหนา้แปลนขาเขา้และมอเตอรเ์ซอรโ์วทสีอดคลอ้งกนั（  ） Corresponding dimension table of input ange and servo motor ( )

Applicable servo motor power (W)

Input shaft type

S: Overall locking (Omitted) (Can be used regardless of whether the motor has a keyway)

S1: Locking with locking ring (Can be used regardless of whether the motor has a keyway)

S2: Lock with keyway (Input shaft with key)

K: With keyway

A: Other adapters (Please contact us)

ซ
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10

5

6

4
8

1

11

3

7
13

2

9

14

15

16

17

① เพลาขาออก Output shaft

�② ซลีนํามนั Oil seal

③ ลกูปืนหนา้เพลาขาออก Output shaft front bearing

④ เกยีรด์าวเคราะห ์Planetary gear

⑤ แกนเฟืองพระอาทติย ์Solar wheel

⑥ แผ่นครอบดา้นหนา้ Front cover

⑦ ลกูปืนเพลาขาออกดา้นหลงั Output shaft rear bearing

⑧ น็อตปรบั Adjusting nut

⑨ ตลบัลกูปืนสมัผสัเชงิมุมแถวค ู่Double row angular contact bearing

     เฟืองดอกจอกขาออก Output bevel gear

     กระปกุมุมฉาก Right angle box

     ฟืองดอกจอกขาเขา้ Input bevel gear

     น็อตล็อค Lock nut

     ตวัตอ่ขาเขา้ Input coupling

     อปุกรณล็์อค Locking device

     แผ่นครอบดา้นหลงั Rear cover

     ปะเก็นฝาทา้ย Rear cover gasket

     เฟืองวงแหวน Inner ring gear
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12
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ZBFW/AE/FW planetary GEAR BOX
กระปกุเกยีรด์าวเคราะหซ์รีสี ์ZBFW/AE/FW

ขอ้มูลทางเทคนิค Technical information

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type

�แรงบดิขาออกทกีาํหนด Rated output torque

�จาํนวนขนัเฟือง Stageอตัราทด Reduction ratio90AE/FW090ZBFW060ZBFW

1

38512045

49513040

510515050

79313040

88311035

10709030

1511512045

2013013040

2513515050

3512515040

4011515035

5013515050

648311045

7011012040

808311035

100739030

N.M

2

20000ระยะเวลาการใชง้าน Life time �ชวัโมง Hour

�3 เทา่ของแรงบดิขาออกทกีาํหนด
3 times rated output torque 

�แรงบดิททีาํ ใหห้ยดุหมุน
Instant emergency stop torque

N.M

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type �จาํนวนขนัเฟือง Stageหน่วย Unit60AE/FW090ZBFW060ZBFW

แรงในแนวรศัม ีRadial force N75030001100

แรงในแนวแกน Axial force N3751230630

≥97 1
%

≥94 2
�ประสทิธภิาพการรบันําหนัก Full load efciency

1.55.61.6
�นําหนัก Weight Kg

1.86.31.9

1

2

อณุหภมูใินการทาํ งาน Operating temperature ℃-10~+90

ระดบัการป้องกนั Protection level Ip65

�วธิกีารหลอ่ลนื Lubrication method �การหลอ่ลนืตลอดอายกุารใชง้าน Lifetime lubrication

�วธิกีารตดิตงั Installation method �อนื ๆ Any

� �แรงในแนวรศัมสีงูสดุและแรงในแนวแกนสงูสดุ เมอืขาออก 100RPM กระทาํทตีาํแหน่งศนูยก์ลางของเพลาขาออก (L/2) ของเพลาขาออก
Maximum radial force and maximum axial force, when the output is 100RPM, it acts on the center position (L/2) of the output shaft.

-

-

-

รปูภาพผลติภณัฑ ์Product diagram

60AE/FW

31

50

41

30

23

18

31

50

41

41

41

41

23

30

23

18

90AE/FW

2100

1050
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�2 เทา่ของแรงบดิขาออกทกีาํหนด
2 times rated output torque

-



ZBFW/AE/FW planetary GEAR BOX
กระปกุเกยีรด์าวเคราะหซ์รีสี ์ZBFW/AE/FW

ขอ้มูลทางเทคนิค Technical information

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type

�โมเมนตค์วามเฉือย 
Moment of inertia

�จาํนวนขนัเฟือง Stageอตัราทด Reduction ratio60AE/FW060ZBFW

1

30.30.3

40.30.3

50.30.3

70.30.3

80.30.3

100.30.3

150.070.07

200.070.07

250.070.07

350.070.07

400.070.07

500.070.07

640.070.07

700.070.07

800.070.07

1000.070.07

Kgcm2

2

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type �จาํนวนขนัเฟือง Stage090ZBFW060ZBFW

≤8≤8
�ความคลาดเคลอืน Backlash

≤12≤12

arcmin

องศา.นาที

1

2

147ความตา้นทานตอ่แรงบดิ Torsion resistance N.M/arcmin

≤73เสยีงรบกวน Noise dB(A)

60006000ความเรว็ขาออก Output speed min-1

30003000
�ความเรว็ขาเขา้ทแีนะนํา

Recommended input speed min-1

�1.  โมเมนตค์วามเฉือยสมัพนัธก์บัเพลาขาเขา้ Moment of inertia is related to input shaft.
�2.  มาตรฐานการตรวจจบัเสยีง ระยะ 1 เมตร วดัทคีวามเรว็ขาเขา้ 3,000 รอบตอ่นาท ีโดยไม่มโีหลด Noise detection standard, distance 1m, measured at input speed of 3000 rpm with no load.

-

-

-

-

090ZBFW

2.3

2.3

2.3

2.3

2.3

2.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

90AE/FW

2.3

2.3

2.3

2.3

2.3

2.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

0.3

60AE/FW

≤10

≤15

1.8

4500

3000

90AE/FW

≤10

≤15

4.5

4500

3000
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ZBFW/AFW planetary GEAR BOX-Mechanical parameter
กระปกุเกยีรด์าวเคราะห-์พารามเิตอรท์างกลซรีสี ์ZBFW/AFW

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type

�จาํนวนขนัเฟือง Number of stage

[หน่วย : มม. Unit: mm]ตารางบอกขนาด Dimensional table

แบบแสดงขนาด Dimensional drawing

60AFW

21

090ZBFW

21

060ZBFW

21

L1ความยาวรวมของกลอ่ง L1 overall length 160.2140.7229.9206.5165.7146.2

L3ความยาวกลอ่ง L3 body length 5434.568.945.557.538

ขาออก Output

L4ความยาวเพลา L4 output shaft length 354837

L5ความยาวเพลาถงึบา่เพลา L5 output length to the shaft shoulder 30.53628.5

�L6ความยาวของลมิ L6 key length 253225

�L7ความยาวจากลมิถงึปลายเพลา L7 key length to shaft end 2.522

L8ความหนาของบอส L8 boss thickness 3107

90AFW

21

227.9204.5

74.951.5

L11ความหนาของหนา้แปลนขาออก L11 output ange thickness 8108

D4เสน้ผ่านศนูยก์ลางเพลาขาออก D4 output shaft diameter Φ14h7Φ22h7Φ16h7

D5เสน้ผ่านศนูยก์ลางบา่เพลา D5 shaft shoulder diameter Φ20Φ30Φ20

D6การกาํหนดตาํแหน่งเสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส D6 spigot diameter Φ50h7Φ80h7Φ50h7

D7เสน้ผ่านศนูยก์ลางกลอ่ง D7 body diameter Φ61Φ90Φ61

D8ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางพติชร์ ูD8 hole circle Φ70Φ100Φ70

D9ขนาดรยูดึ D9 mounting hole Φ5.5Φ6.5Φ5.5

�D10 ความกวา้งในการตดิตงั D10 mounting width □62□90□62

�B1ความกวา้งของลมิ B1 key width 565

�H1ระยะรวมของลมิกบัเพลา H1 key height 1624.518

G3ขนาดรเูกลยีวตรงกลางเพลาขาออก G3 center screw hole M5X15M8X18M5X15

ขาเขา้ Input

L2ความยาวหนา้แปลนขาเขา้ L2 input flange length 19.520.519.5

L9ความยาวเพลามอเตอร ์L9 motor shaft length 304030

L10การวางตาํแหน่งความลกึของบอส L10 spigot depth 878

D1ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางพติชร์ ูD1 mounting hole distribution circle Φ70Φ90Φ70

D2การกาํหนดตาํแหน่งเสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส D2 spigot diameter Φ50G7Φ70G7Φ50G7

D3ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางเพลาขาเขา้ D3 input shaft diameter ≤Φ14G7≤Φ19G7≤Φ14G7

G1ความลกึรเูกลยีวยดึ G1 mounting threads X depth M4X10M5X12M4X10

Q3หนา้แปลนขาเขา้ Q3 input flange □60□80□60

40

36

28

4

3

10

Φ20h7

Φ30

Φ80h7

Φ90
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Φ6.5

□90

6
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20.5
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AEW planetary GEAR BOX-Mechanical parameter
กระปกุเกยีรด์าวเคราะห-์พารามเิตอรท์างกลซรีสี ์AEW

รนุ่ผลติภณัฑ ์Product type

�จาํนวนขนัเฟือง Number of stage

[หน่วย : มม. Unit: mm]ตารางบอกขนาด Dimensional table

แบบแสดงขนาด Dimensional drawing

60AEW

21

L1ความยาวรวมของกลอ่ง L1 overall length 160.2140.7

L3ความยาวกลอ่ง L3 body length 5434.5

ขาออก Output

L4ความยาวเพลา L4 output shaft length 35

L5ความยาวเพลาถงึบา่เพลา L5 output length to the shaft shoulder 30.5

�L6ความยาวของลมิ L6 key length 25

�L7ความยาวจากลมิถงึปลายเพลา L7 key length to shaft end 2.5

L8ความหนาของบอส L8 boss thickness 3

90AEW

21

227.9204.5

74.951.5

D4เสน้ผ่านศนูยก์ลางเพลาขาออก D4 output shaft diameter Φ14h7

D5เสน้ผ่านศนูยก์ลางบา่เพลา D5 shaft shoulder diameter Φ20

D6การกาํหนดตาํแหน่งเสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส D6 spigot diameter Φ40h7

D7เสน้ผ่านศนูยก์ลางกลอ่ง D7 body diameter Φ61

D8ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางพติชร์ ูD8 hole circle Φ52

�B1ความกวา้งของลมิ B1 key width 5

�H1ระยะรวมของลมิกบัเพลา H1 key height 16

G2ขนาดรเูกลยีวยดึ G2 mounting screw hole M5X10

40

36

28

4

3

Φ20h7

Φ30

Φ60h7

Φ90

Φ70

6

22.5

M6X12

G3ขนาดรเูกลยีวตรงกลางเพลาขาออก G3 center screw hole M5X15 M6X18

ขาเขา้ Input

L2ความยาวหนา้แปลนขาเขา้ L2 input flange length 19.5

L9ความยาวเพลามอเตอร ์L9 motor shaft length 30

L10การวางตาํแหน่งความลกึของบอส L10 spigot depth 8

D1ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางพติชร์ ูD1 mounting hole distribution circle Φ70

D2การกาํหนดตาํแหน่งเสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส D2 spigot diameter Φ50G7

D3ขนาดเสน้ผ่านศนูยก์ลางเพลาขาเขา้ D3 input shaft diameter ≤Φ14G7

G1ความลกึรเูกลยีวยดึ G1 mounting threads X depth M4X10

Q3หนา้แปลนขาเขา้ input flange □60

20.5

40

7
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Φ70G7

≤Φ19G7

M5X12
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Servo motor corresponding size table

�ตารางขนาดมอเตอรเ์ซอรโ์วทสีอดคลอ้ง

ตารางการจบัคหู่นา้แปลนขาเขา้และมอเตอรเ์ซอรโ์ว Input ange and servo motor matching table

กระปกุเกยีรข์าเขา้ Gearbox input

ความลกึการสวมเพลา
Shaft extension

เสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส
Stop 

เสน้ผ่านศนูยก์ลางของเพลา
Aperture 

โครง
Frame 

รเูกลยีว
Threaded hole

�ระยะการตดิตงั
Installation distance

ความลกึการสวมบอส
Stop depth

A B C ID FE

กาํลงัไฟมอเตอร ์
Motor power

(W)

ขนาดมอเตอร ์
Motor size

45 M3 38 258 330T1

46 M4 40 256 330T2

47 M4 40 258 330
50

T3

48 M3 42 258 330T4

45 M3 38 258 330T1

46 M4 40 258 330T2

46 M4 40 258 330
100

T3

48 M3 42 258 330T4

70 M4 60 3011 350T1

70 M5 60 3014 350T2

70 M5 60 3014 350

200

T3

70 M4 60 3014 350T1

70 M5 60 3014 350T2

70 M5 60 3014 350

400

T3

90 M5 80 3519 370T1

90 M6 80 4016 370T2

90 M6 80 4019 370T3

100 M6 86 3516 380T4

145 M8 130 5819 6110T5

100 M6 86 4019 380

750

T6

100 M6 90 5519 380T1

115 M6 100 4524 395T2

115 M8 100 4524 595T3

145 M8 130 5822 6110T4

145 M8 130 7022 6110T5

115 M8 100 4522 595

1000

T6

145 M8 130 5524 3110T7

115 M8 100 5519 395T1

115 M6 100 4524 395T2

115 M8 100 4524 395T3

145 M8 130 5822 6110T4

145 M8 130 7022 6110T5

115 M8 100 4522 595

1500

T6

145 M8 130 5524 3110T7

Φ
EG

7

≥I ΦA

4-B

Φ
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≥F

≥□C
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Servo motor corresponding size table

�ตารางขนาดมอเตอรเ์ซอรโ์วทสีอดคลอ้ง

� � � � � �หมายเหต ุ1) หากไม่มซีลีนํามนัหรอืมขีนาดแตกตา่งกนั อาจตอ้งสงัพเิศษเพอืตดิตงัมอเตอรท์มีซีลีนํามนั

If an oil-seal is not present and the size is different, attachment of the oil-seal may correspond to special order, in some cases.

� �หมายเหต ุ2) เพลามอเตอรแ์บบบา่ล็อค หรอืเรยีวตอ้งมกีารสงัซอืเป็นพเิศษ  

If the motor shaft is of D-cut and taper type, it corresponds to a special order.

� � �หมายเหต ุ3) อาจตอ้งสงัพเิศษสาํหรบัสนิคา้อนืนอกเหนือจากมาตรฐาน สาํหรบัรายละเอยีดเพมิเตมิโปรดตดิตอ่เราแยกตา่งหาก

Out-of-standard may correspond to a special order in some cases, For details, contact us.

ตารางการจบัคหู่นา้แปลนขาเขา้และมอเตอรเ์ซอรโ์ว Input ange and servo motor matching table

ความลกึการสวมเพลา
Shaft extension

เสน้ผ่านศนูยก์ลางของบอส
Stop 

เสน้ผ่านศนูยก์ลางของเพลา
Aperture 

โครง
Frame 

รเูกลยีว
Threaded hole

�ระยะการตดิตงั
Installation distance

ความลกึการสวมบอส
Stop depth

A B C ID FE

ขนาดมอเตอร ์
Motor size

115 M8 100 5519 395T1

115 M6 100 4524 395T2

115 M8 100 4524 395T3

145 M8 130 5822 6110T4

M8 55

115 M6 100 4524 395T2
2500

130 M8 120 5522 3110T1

145 M8 130 6528 6110T2

145 M8 130 6524 6110T4

145 M8 130 6524 6110T1

145 M8 130 6528 6110T2

200 M12 175 8035 10114.3T5

200 M12 175 11342 10114.3T6

4000

145 M8 130 6524 6110T1

200 M12 175 8035 10114.3T5

200 M12 175 11342 10114.3T6

200 M12 175 6535 10114.3T7

4500

145 M8 130 6524 6110T1

145 M8 130 6528 6110T2

200 M12 175 8035 10114.3T5

200 M12 175 6535 10114.3T7

5000

200 M12 175 8035 10114.3T5

115 M8 100 4522 595T6

2000

115 100 19 395T1

200 M12 175 8035 10114.3T5

200 M12 175 6535 10114.3T7

3000

130 M8 120 5522 3110T1

145 M8 130 6328 3110T2

200 M12 175 8035 10114.3

3500

T5

กาํลงัไฟมอเตอร ์
Motor power

(W)
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Assembly
การประกอบ

�ขนัตอนการประกอบ Assembly procedure

�ตารางท ี1 Table1

�1.กรณีประกอบมอเตอรโ์ดยไม่มลีมิ Spec. in case of assembling a motor without key AE/AF แผนภาพลาํดบั
AE/AF series schematic diagram

�ตารางท ี2 Table2

� � � � �หากลกูคา้ประกอบมอเตอรเ์ซอรโ์วและตวัลดขนาดดว้ยตนเอง โปรดใชค้าํแนะนําตอ่ไปนี หนา้แปลนตวัลดขนาดทตีดิมอเตอรเ์ซอรโ์วมขีนาดแตกตา่งกนัขนึอยกู่บัมอเตอรท์รีะบ ุ ดงันัน 

� � �มอเตอรบ์างรนุ่อาจไม่สามารถประกอบได ้ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไดร้ะบมุอเตอรท์ถีกูตอ้งกอ่นสงัซอืตวัลดขนาด

If a customer personally assembles the servo motor and reducer please use the following tip. The reducer ange to which the servo motor is attached has different dimensions 

based on the motor specied .Therefore,assembly may be impossible for some motor.Make sure the correct motor is specied before ordering the reducer.

� � � � �เมอืถอดลมิออกแลว้ ก็สามารถตดิตงัมอเตอรไ์ดเ้ชน่เดยีวกบัมอเตอรแ์บบไม่ใชล้มิทอีธบิายไวข้า้งตน้ 

� �ไม่ตอ้งกงัวลเรอืงการลนืไถล

You can assemble the motor with keyway like above when take off the key. There is no risk of dislocation.

น๊อตยึดมอเตอร ์ Motor combination bolt
แรงบิดในการขันยึด Fastening torque

(N·m) (kgf·cm)

M3 1.0 10

M4 3.0 30

M5 5.8 60

M6 9.8 100

M8 19.6 200

M10 39.2 400

M12 68.6 700

M16 168 1650

น๊อตยึดมอเตอร ์Motor combination bolt
แรงบิดในการขันยึด Fastening torque

(N·m) (kgf·cm)

M3 1.5 15

M4 3.5 35

M5 7.1 71

M6 12 120

M8 30 300

M10 60 612

�①ถอดฝาครอบยางออกและหมนุเพลาขาเขา้เพอืใหห้วัโบลตแ์ละรขูองสกรเูซต็ตรงกนัและตรวจดวูา่น็อตยดึ 

คลายออกแลว้

Take off the rubber cap, turn the input shaft, and match the head of the bolt to hole of set screw. 

Make sure that the set bolt is loosened.

�②คอ่ยๆ ใสเ่พลามอเตอรเ์ขา้ไปในเพลาขาเขา้ (ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ใสเ่ขา้ไปอยา่งราบรนืโดยไมม่กีารตดิขดั) 

�ระวงัอยา่ใหใ้สเ่ขา้ไปในขณะทมีอเตอรเ์อยีง

Gradually put the motor shaft into the input shaft (Ensure that it is smoothly put in without jam). Be 

careful not to be inserted with the motor tilted.

� � �③ตดิตงัมอเตอรเ์ขา้กบัตวัทดรอบและขนัน็อตใหแ้น่นดว้ยแรงบดิทกีาํหนดไว ้ดตูารางท ี1

    Attach the motor to the reducer and fasten the bolt with designated fastening torque. See table 1.

� �④ยดึสลกัเกลยีวชดุของเพลาขาเขา้ดว้ยประแจแรงบดิยดึทกีาํหนดไว ้ฯลฯ ดตูารางท ี2

    Fasten the set bolt of the input shaft with designated fastening torque wrench, etc. See table 2.

� �⑤ใสฝ่ายาง การดาํเนินการตดิตงันีเสรจ็สมบรูณ์

    Put on the rubber cap. It is the end of assembling.

①

②

③

④

⑤
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Assembly
การประกอบ

�การตดิตงัตวัทดรอบ Reducer assembly

�ตารางท ี4 Table 4

�การเชอืมตอ่กบัเพลาขาออก Connection to the output shaft

� � � � � � � � � �เมอืตดิตงัตวัทดรอบความเรว็บนอปุกรณ ์ใหต้รวจสอบใหแ้น่ใจวา่พนืผวิสาํหรบัตดิตงันันเรยีบและไม่มเีสยีน จากนันใชป้ระแจแรงบดิหรอืเครอืงมอือนืเพอืขนัสลกัเกลยีวใหแ้น่น 

� �ตามแรงบดิทกีาํหนด ดตูารางท ี4

Jointing with reducerln case of jointing a reducer with the device, make sure that the combining side is plane without inconsistency, and when assemble reducer outo equipment, 

ensuring assembly surface smooth and without burr. See table 4.

ขอ้ควรระวงั Cautions:

�1、เมอืประกอบขอ้ตอ่ รอก ฯลฯ เขา้กบัเพลาขาออกตอ้งแน่ใจวา่จะไม่ใหภ้าระตามแนวแกนมากเกนิไป 

แกเ่พลาขาออก

When assemble a coupling, pulley, etc. onto the output shaft,make sure that excessive axial load  

not be given to the output shaft.

�2、ในกรณีทตีเีพลาแรงๆ ดว้ยคอ้น อาจทาํใหท้างเขา้เพลาหรอืดา้นในของตวัทดเกยีรไ์ดร้บัความเสยีหาย 

�ดงันันจงึหา้มทาํเด็ดขาด

In case of strongly hitting the shaft with a hammer, the shaft inlet or the inside of the reducer  

may be damaged, therefore it shall be prohibited.

� �3、หากเพลาหรอืลมิของชดุขอ้ตอ่หลวม อาจทาํใหเ้กดิคารบ์อเนตได ้ดงันันตอ้งระมดัระวงัในการประกอบ 

If the shaft or key of a coupling assembled is loosed, it may cause carbonization, so be careful 

when assembling.

4、ในการประกอบขอ้ตอ่ ใหย้ดึกญุแจดว้ยสลกัเกลยีวเซต็

      For assembling of a coupling, x the key with a set bolt.

�5、โปรดปรบัศนูยก์ลางเพลาอยา่งระมดัระวงัในการเชอืมตอ่  

Please adjust shaft centre carefully in connecting.

น็อตยึดตัวทดรอบ Reducer combination bolt
แรงบิดในการขันยึด Fastening torque

(N·m) (kgf·cm)

M5 5.8 60

M6 9.8 100

M8 19.6 200

M10 39.2 400

M12 68.6 700

M16 16.8 1650
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www.zd-motor.com
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DC BRUSHLESS GEAR MOTOR

SERVO DRIVER / BRUSHLESS DRIVER

INDUSTRIAL VEHICLE DRIVER / AC SPEED CONTROLLER

ไดรเ์วอรเ์ซอรโ์ว/ไดรเ์วอรไ์รแ้ปรงถ่าน
�ระบบขบัเคลือนยานยนตอ์ุตสาหกรรม /

�ระบบขบัเคลือนความเร็วไฟฟ้ากระแสสลบัHIGH PRECISION PLANETARY GEAR BOX 

ซีรสี ์ZB/ZBR/ZE/ZER/HD/HDR

กระปุกเกียรด์าวเคราะหค์วามแม่นยาํสูง

CYCLOIDAL PIN WHEEL PRECISION REDUCER TRANSMISSION PLANETARY GEAR MOTOR

มอเตอรเ์กียรด์าวเคราะห ์
PRECISION HARMONIC REDUCER

ตวัทดรอบฮารม์อนิกความแม่นยาํสูง

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั �บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั �บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั

ตวัทดรอบไซคลอยดค์วามแม่นยาํสูง

มอเตอรเ์กียร ์DC ไรแ้ปลงถ่าน



� �สาํหรบัรายละเอยีดเพมิเตมิกรณุาเยยีมชม�

 Any changes in product contents without notice.

www.zd-motor.com

� �เนือหาของผลิตภณัฑม์อเตอรอ์าจมีการเปลียนแปลงโดยไม่ตอ้งแจง้ใหท้ราบล่วงหนา้

GO

การบรกิารการคา้ภายในประเทศ：

Tel: 86-574-63537377

Fax: 86-574-63534879
E-mail: china@zd-motor.com

บรกิารการคา้ระหวา่งประเทศ:
International trade department:
Tel: 86-574-63537171  Fax: 86-574-63534879
E-mail: sales@zd-motor.com
Web: www.zddriver.com 
         www.zd-motor.com

� �ทอีย:ู่ เลขท ี185 ถนน Xinxing 1 เขตพฒันาอตุสาหกรรมไฮเทค Cixi มณฑลเจอ้เจยีง
Add:  NO.185 1st xinxing road, new industrial zone, cixi city, zhejiang, china.

Ningbo Zhongda Leader intelligent transmission Co.,Ltd.

�บรษิทั หนิงปัว จงดา ลดีเดอร ์อนิเทลลเิจนท ์ทรานสมชิชนั จาํกดั

� �ทอีย:ู่ เลขท ี159 ถนนจนิฉี เขตใหม่อา่วหางโจว เมอืงฉือซ ีมณฑลเจอ้เจยีง
Add:  No.159 jinci road, hangzhou bay district, cixi city, zhejiang, china.

ZHONGDA CHUANGYUAN PRECISE TRANSMISSION EQUIPMENT CO.,LTD.

� �บรษิทั หนิงปัว จงดา ชวงหยวน พรซีชินั เกยีร ์อคิวติ ีจาํกดั

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอรโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั 
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