
AC & DC RIGHT ANGLE GEAR MOTOR

มอเตอรเ์กียรท์ดเพลามุมฉาก AC และ DC

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอรโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั 



Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. was founded in 1998. It is 

an electromechanical automation enterprise integrating R&D, manufacturing, sales and 

service of motor drives, micro motors, precision reducers and integrated products. It has 9 

branches and subsidiaries, over 1,800 employees, and a registered capital of 151.17 

million yuan. In August 2017, it was listed on the A-shares of the Shenzhen Stock Exchange 

(stock code 002896).

The company is a national-level high-tech enterprise, leading and participating in the 

drafting of 10 national standards and 5 industry standards, maintaining 107 patents and 11 

invention patents. It’s owning a Zhejiang-level enterprise R&D center.

The company is based on intelligent and automation equipment core component 

manufacturers and design solution providers. With its differentiated and cost-effective 

advantages, the company's products are widely used in industrial robots, intelligent 

logistics, new energy, machine tools and other elds, as well as special machinery and 

equipment for food, packaging, textiles, electronics, and medical treatment. On the basis of 

realizing domestic substitution of imported products, gradually participate in international 

competition.

บรษิทั Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. 

� � �กอ่ตงัขนึในปี 1998 เป็นองคก์รดา้นระบบอตัโนมตัไิฟฟ้ากลทรีวมการวจิยัและพฒันา การผลติ 

�การขายและการบรกิารของไดรฟ์มอเตอร ์มอเตอรข์นาดเล็ก ตวัทดรอบทมีคีวามแม่นยาํ 

และผลติภณัฑแ์บบบรูณาการ มสีาขาและบรษิทัยอ่ย 9 แหง่ พนักงานมากกวา่ 1,800 คน 

และทนุจดทะเบยีน 151.17 ลา้นหยวน ในเดอืนสงิหาคม 2017 บรษิทัจดทะเบยีนในหนุ้ A 

�ของตลาดหลกัทรพัยเ์ซนิเจนิ (รหสัหนุ้ 002896)

�บรษิทัเป็นองคก์รเทคโนโลยขีนัสงูระดบัประเทศเป็นผูนํ้าและมสีว่นรว่มในการรา่ง 

มาตรฐานแหง่ชาต ิ10 รายการและมาตรฐานอตุสาหกรรม 5 รายการ ดแูลสทิธบิตัร 107 

รายการและสทิธบิตัรการประดษิฐ ์11 รายการ  

บรษิทัเป็นเจา้ของศนูยว์จิยัและพฒันาระดบัองคก์รระดบัเจอ้เจยีงบรษิทัมฐีานการผลติสว่น

ประกอบหลกัสาํหรบัอปุกรณอ์จัฉรยิะและระบบอตัโนมตัแิละผูใ้หบ้รกิารโซลชูนัการออกแบบ 

�ดว้ยขอ้ไดเ้ปรยีบทแีตกตา่งและคมุ้ตน้ทนุผลติภณัฑข์องบรษิทัจงึถกูใชก้นัอยา่งแพรห่ลายในหนุ่ย

� � �นตอ์ตุสาหกรรม โลจสิตกิสอ์จัฉรยิะ พลงังานใหม่ เครอืงมอืเครอืงจกัร และสาขาอนืๆ 

� �รวมถงึเครอืงจกัรและอปุกรณพ์เิศษสาํหรบัอาหาร บรรจภุณัฑ ์สงิทอ อเิล็กทรอนิกส ์

�และการรกัษาทางการแพทย ์บนพนืฐานของการตระหนักถงึการทดแทนผลติภณัฑ ์

นําเขา้ในประเทศ จงึคอ่ย ๆ เขา้รว่มการแขง่ขนัระหวา่งประเทศ

บรษิทั Ningbo Zhongda Chuangyuan Precision

         Transmission Equipment Co., Ltd.

บรษิทั Foshan Zhongda Leader Drive Technology Co., Ltd.

บรษิทั  ( ประเทศจนี)Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. สาํนกังานใหญ่

�มอเตอรข์บัเคลือน  มอเตอรข์นาดเล็ก
�ตวัทดรอบทีมีความแม่นยาํสูง

�จงดา ลดีเดอร ์ตระหนักถงึความเป็นไปไดท้ไีรข้ดีจาํกดัของการใชง้านระบบอตัโนมตัิ

�002896  ·  บรษิัท หนิงปัว จงดา ลีดเดอร ์อินเทลลิเจนท ์ทรานสมิชชนั จาํกดั (Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd.)
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�ขอ้ควรระวงัเพอืความปลอดภยั
SAFETY CAUTIONS

�ทวัไป
General

� � �โปรดอยา่ใชม้อเตอรน์อกเหนือจากทรีะบไุวใ้นป้ายชอืของกระปกุเกยีรแ์ละมอเตอร ์และขอ้มลูจาํเพาะของแคตตาล็อกผลติภณัฑ ์เนืองจากอาจเกดิไฟฟ้าชอ็ต ทาํ ใหเ้กดิ 

การบาดเจ็บหรอืเสยีหายกบัอปุกรณ์

Please don’t use motor out of the range which is claried in of nameplate of gear box and motor and the specication of product catalogue, avoiding getting an 

electric shock, hurting or damaging the device.

� � �โปรดอยา่สอดนิวเขา้ไปในสว่นเปิดของมอเตอรเ์กยีร ์เพอืป้องกนัไฟฟ้าชอ็ต ทาํ ใหเ้กดิไฟไหม ้หรอืทาํใหเ้ครอืงเสยีหาย ฯลฯ

Please do not put your ngers into the opening part of gear of motor, in order to prevent getting an electric shock, hurting catching a re or damaging device 

etc.

� � � � �โปรดอยา่ใชก้ระปกุเกยีรห์รอืมอเตอรท์ชีาํรดุ เพอืหลกีเลยีงการบาดเจ็บ ไฟไหม ้ฯลฯ ทอีาจเกดิขนึ

Please do not use the injured gear head or motor, in order to prevent hurting, catching a re etc.

�กรณุาอยา่ถอดป้ายชอืออก Please do not put off the nameplate.

� � �หากลกูคา้ทาํการดดัแปลงสนิคา้โดยไมไ่ดร้บัอนุญาตสนิคา้จะถอืวา่ไมอ่ยใู่นเงอืนไขการรบัประกนัและบรษิทัจะไมร่บัผดิชอบใดๆ ทงัสนิ

If the products are reformed by the customers personally, it no belongs to the guarantee scope, and our company doesn’t undertake any responsibility.

�การเคลอืนยา้ย/Moving
� �การเคลอืนยา้ยหากเกดิตกหรอืลม้จะเป็นอนัตรายมาก ดงันันโปรดระมดัระวงัเป็นพเิศษ

When you move it, if it shed off or tit to one side, it is very dangerous, please pay more attention.

การประกอบ
Assembly

� �โปรดอยา่วางวสัดไุวไฟไวร้อบ ๆ กระปกุเกยีรแ์ละมอเตอรเ์พอืหลกีเลยีงไฟไหม ้

Please never put the ammable thing near and motor, for fear of a re.

� �โปรดอยา่วางสงิของไวร้อบมอเตอร ์เพราะอาจสง่ผลตอ่การระบายอากาศและความเย็น และอาจเกดิการไหมห้รอืตดิไฟไดเ้นืองจากความรอ้นมากเกนิไป

Please do put the things around motor, otherwise it can effect ventilation and cooling, even burning or catching a re because of too hot.

� � �โปรดอยา่สมัผสัเฟือง ปลายเพลามอเตอร ์หรอืรอ่งลมิของเฟืองดว้ยมอืเปลา่ เพอืหลกีเลยีงการบาดเจ็บ

Please do not touch the gear, the motor shaft and the key slot of the gear with naked hand, or you may be hurt.

� � � � � � � � � �ในอปุกรณท์อีาจเกดิการรวัไหลของนํามนั เชน่ เครอืงจกัรสาํหรบัอาหาร โปรดเพมิถว้ยรองนํามนัทสีามารถบรรจนํุามนัไวก้บัสว่นการตดิตงั เพอืป้องกนัผลกระทบใดๆ 

� � � � �ทอีาจเกดิขนึกบัผลติภณัฑใ์นกรณีทเีกดิการรวัไหลของนํามนั

The device may creating the smoke, such as food machine, please add an oil cup assembly part, to prevent leaking oil which may have a bad effect. 

การประกอบกบั
�เครอืงจกัรหลกั

Assemble to the
main machine

� � �โปรดตดิตงัฝาครอบนิรภยับนสว่ นทหีมนุ เพอืป้องกนัการบาดเจ็บ

Please set a safe cover above the revolving part, to prevent being hurt.

� � � � �กอ่นทจีะเชอืมตอ่ กบัเครอืงอนืโปรดยนืยนัทศิทางการหมนุ  การหมนุ ทไีมถ่ กูตอ้งอาจสง่ ผลใหเ้กดิการบาดเจ็บหรอืความเสยีหายตอ่ อปุกรณ์

Before linking to the other machine, please conrm the revolving direction is not right, it may hurt the gear motor or destroy the device.

การเดนิสายไฟ/Wiring
� � � � �เมอืทดสอบความตา้นทานฉนวน อยา่สมัผสัขวัไฟฟ้า เพอืหลกีเลยีงความเสยีงตอ่การเกดิไฟฟ้าชอ็ต

Please don’t get in touch with terminal, when you measure insure insulated resistance, preventing danger of getting an electric shock.

การดาํเนินการ
Operation

� � � �โปรดเชอืมตอ่กบัแหลง่จา่ยไฟตามแผนผงัสายไฟหรอืคมู่อืการใชง้านเพอืหลกีเลยีงไฟฟ้าชอ็ตหรอืไฟไหม ้(หากไม่มกีลอ่งขวัตอ่ โปรดตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ 

�ไดเ้สรมิฉนวนของสว่นการเชอืมตอ่)

Please link with the electric source according to wire diagram and usage manual, in order to prevent getting an electric shock or catching a re. (no terminal box, please 

strengthen the insulation of the connection part surely)

� � �หา้มงอ ยดื หรอืหนีบสายไฟและสายมอเตอรม์ากเกนิไป เพอืหลกีเลยีงความเสยีงตอ่การเกดิไฟฟ้าชอ็ต

Referring to the electrical source cable and the motor wire, please do not bend, stretch, and clip tightly excessively, in order to prevent getting an electric shock.

� � � � � � � �ขวัดนิควรตอ่ลงดนิใหแ้น่นหนาเพอืหลกีเลยีงความเสยีงตอ่การเกดิไฟฟ้าชอ็ต ควรแน่ใจวา่ใชแ้หลง่จา่ยไฟทตีรงตามขอ้กาํหนดบนแผ่นป้ายชอื เพอืหลกีเลยีงการไหม ้

มอเตอรแ์ละกอ่ใหเ้กดิเพลงิไหม ้

The terminal box connecting to the ground must be rm, in order to prevent getting an electric shock. Please adopt the electrical source according to the nameplate, to 

avoid burning the motor and catching a re.

การตรวจสอบและ

บาํรงุรกัษารายวนั
The daily check

and maintain

�ระหวา่งการใชง้าน อยา่เขา้ใกลห้รอืสมัผสัวตัถทุกีาํลงัหมุน (เพลา ฯลฯ) หากมใีครไดร้บับาดเจ็บ โปรดปิดสวติชไ์ฟทนัทแีละจดัการทนัที

When operating, do not get close to or touch the revolving parts (shaft). If something or somebody  engulfs or hurts, Please turn off the electrical power switch right and 

handle at once.

� � � �เมอืเกดิไฟดบั อยา่ลมืปิดสวติชไ์ฟเพอืป้องกนัการบาดเจ็บหรอืความเสยีหายตอ่อปุกรณห์ลงัจากทไีฟฟ้ากลบัมาใชไ้ดอ้กีครงั

Please turn off the electrical source switch when electricity stops, in order to prevent hurting the person  and damaging the device.

� � �หมายเหต:ุ  สาํหรบัมอเตอรท์มีกีารป้องกนัความรอ้น แหลง่จา่ยไฟจะถกูตดัโดยอตัโนมตัเิมอือณุหภมูขิองมอเตอรผ์ดิปกต ิ และมอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงั 

� �โดยอตัโนมตัเิมอือณุหภมูขิองมอเตอรล์ดลงถงึคา่ทกีาํหนด(หมายเหต:ุ มอเตอรจ์ะกคู้นืโดยอตัโนมตัหิากไม่ไดถ้กูเผาไหม)้

Please note, motor with the thermal protector, when temperature of the motor is unusual, it will turn off the electrical source automatically, when the temperature of the 

motor fall down to a xed data, the motor can work automatically. 

(Note: when the motor is not burned-not, the motor can work automatically)

ในแตล่ะวนั คณุควรเปิดมอเตอรใ์หท้าํ งานในสภาพแวดลอ้มการทาํงานปกต ิ(ยกเวน้รนุ่พเิศษ)

In daily, you should keep the motor operating in the normal work environment. (Except the special model)

� � �ขณะตรวจสอบโปรดอยา่เขา้ใกลห้รอืสมัผสัชนิสว่นทหีมุน (เพลา) สงิของหรอืใครบางคนอาจกอ่ใหเ้กดิอนัตรายได ้

While checking, please do not get close to or touch the revolving parts (shaft). Something or somebody may engulf of hurt.

�การตรวจสอบเมอืไดร้บัสนิคา้
Receiving conrm

� �กรณุายนืยนัวา่เป็นสนิคา้ถกูตอ้งเมอืไดร้บัสนิคา้ การเลอืกสนิคา้ผดิอาจสง่ ผลใหเ้กดิความเสยีหายตอ่ มอเตอร ์อปุกรณ ์และอนืๆ

Please conrm if it is the right one with the order when receiving. Choosing wrong probably leads to damage of motor of damage the device and etc.
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PRODUCT NUMBER CODE
รหสัผลติภณัฑ ์

มอเตอร ์Motor

5      I       K      40     R     GU   -   C      T   
①

คาํอธบิายของรนุ่ตวัทดขนาด Description Of Reducer Model

③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧②

5    GU    50    RC 
① ③ ④②

①
②

③
④

⑤
⑥

ขนาดมอเตอร ์Motor frame size                                         4: 80mm   5: 90mm   6: 104mm

ประเภทมอเตอร ์Motor type                                     
�I： มอเตอรเ์หนียวนํา  Induction motor   R： มอเตอรแ์บบกลบัทศิทา ง Reversible motor   

�ชอืรนุ่  Series                                                                K ：รนุ่ K series

กาํลงัไฟขาออก Output power (W )                                     (ตวัอยา่ง Example) 40：40W

R：หลงักาํลงัไฟขาออกหมายถงึมอเตอรป์รบัความเรว็ได；้ไม่ม：ีแสดงวา่มอเตอรป์รบัความเรว็ไม่ได ้“-R” after the output power means speed adjustable motor

①
②

③

ขนาดหวัเกยีร ์Gearhead frame size 

ประเภทของเพลา Type of pinion

(ตวัอยา่ง e.g) 50：อตัราทดเกยีร ์Gear ratio of 1：50   

10x หมายถงึเกยีรก์ลางของอตัราทด 1：อตัราสว่นลดกลาง 10 10x denotes the decimal gearhead of ratio 1：10

ประเภทของเพลา Motor shaft type

�GN：GN ประเภทเพลาธรรมดา GN type：Pinion shaft                           GU：GU ประเภทเพลาเพมิประสทิธภิาพ  GU Type：Pinion shat 

อตัราทดเกยีร ์Gear ratio 

④

ประเภทเพลาขาออก Type of output shaft                                          
RC : เพลากลวง Spiral bevel hollow shaft

RT : เพลาแข็ง Spiral bevel output shaft

4：80mm   5： 90mm   6： 104mm

�GN：GN ประเภทเพลาธรรมดา GN type gear  GU：GU ประเภทเพลาเพมิประสทิธภิาพ GU type gear
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⑦
⑧

T ：พรอ้มกลอ่งเทอรม์นิอล Terminal box type                      

F ：พรอ้มพดัลม W/Fan                                                              Ff：พรอ้มพดัลมบงัคบั W/Forced fan

M：มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้าชนิดไม่มกีารกระตนุ้  Power off activated type electromagnetic brake motor      

�แรงดนัไฟฟ้าและจาํนวนขวัไฟฟ้า Voltage·Poles   

A ：1-เฟส Single-phase 110V50/60Hz     4P   

B ：1-เฟส Single-phase 110V50Hz         2P   

C ：1-เฟส Single-phase 220/230V50Hz    4P

D ：1-เฟส Single-phase 220V50Hz           2P     

S3： 3-เฟส  Three-phase 380/400/415V50/60Hz  4P        

T ：3-เฟส Three-phase 200/220/230V50/60Hz  2P

T3： 3-เฟส  Three-phase 380/400/415V50/60Hz  2P 

  

E ：1-เฟส Single-phase 110V/120V60Hz          4P

H：1-เฟส Single-phase 220/230V60Hz             4P                 

S ：3-เฟส Three-phase 200/220/230V50/60Hz  4P  

ชดุเพลามุมฉาก Right Angle Series

แบบตอ่ตรง Lead Style

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง
 Junction Box

หมุนทวนเข็มนาฬิกา 90°การหมุน 180°หมุนตามเข็มนาฬิกา 90°มาตรฐาน

หมุนทวนเข็มนาฬิกา 90°การหมุน 180°หมุนตามเข็มนาฬิกา 90°มาตรฐาน



GENERAL SPECIFICATIONS OF MOTORS

�ขอ้มูลจาํเพาะทวัไปของมอเตอร ์

ประเภท 25W~200W

ขนาดตวัระบายความรอ้น (วสัด:ุ อลมูเินียม)Heat Radiation Plate (Material: Aluminum)

รายการ Item

ประเภทมอเตอร ์Motor Type

ขอ้มูลจาํเพาะ Specications

ฉนวนความตา้นทาน

Insulation 
Resistance

� � � � � � �หลงัจากมอเตอรท์าํ งานทคีวามเรว็ทกีาํหนดภายใตอ้ณุหภมูแิละความชนืปกต ิคา่ทวีดัไดร้ะหวา่งขดลวดและตวัเรอืนจะเทา่กบั 100MΩ หรอืมากกวา่นันเมอืวดัดว้ยเครอืงวดั 

ความตา้นทาน DC500V
In the circumstance of normal temperature and humidity, the resistance can be up to 100MΩ, measured DC 500v insulation resistance measurer between the motor 
wiring and motor shell while the motor is working

ฉนวนทนแรงดนัไฟฟ้า

Insulation 
Voltage

� � �หลงัจากมอเตอรท์าํ งานทคีวามเรว็ทกีาํหนดในอณุหภมูแิละความชนืปกต ิแรงดนัไฟฟ้า 50Hz หรอื 60Hz, 1.5kV (2kV สาํหรบัสามเฟส 400V) จะถกูจา่ยระหวา่งคอยลแ์ละ 
� �ตวัเรอืนเป็นเวลาหนึงนาท ีและจะไม่พบสงิผดิปกตใิดๆ

In the circumstance of normal temperature and humidity, there will be no problem supplying the power of 1.5kV (three phase400v: 2kV) at 50/60hz between the metal 
wiring and motor shell for 1 minute while the motor is working

� �การเพมิขนึของอณุหภมูิ

Temperature 
Rise

� � � � � � � � �เมอืตดิตงัตวัลดความเรว็หรอืตวัระบายความรอ้นเทยีบเทา่ และดาํเนินการตามคา่ทกีาํหนดทอีณุหภมูแิละความชนืปกต ิอณุหภมูขิองคอยลท์เีพมิขนึทวีดัโดยวธิกีาร 
� � �ตา้นทานจะอยทู่ ี80°C หรอืตาํกวา่ (70°C หรอืตาํกวา่สาํหรบัประเภทสามเฟส)

The temperature rise of winding are 80℃ or less measured by the resistance change method after rated motor operation under normal ambient temperature and 

humidity, with connecting a gearhead or equivalent heat radiation plate ※

ระดบัฉนวน

Insulation 
Class

มาตรฐาน UL/CSA: ประเภท A（105℃）、มาตรฐาน EN: ประเภท B（130℃）

UL/CSA Standards: Class A (105℃)

EN Standards: Class B (130℃)

อปุกรณป้์องกนัความรอ้น

สงูเกนิไป 

Overheat 
Protection

อปุกรณป้์องกนัความรอ้นในตวั (ชนิดรเีซต็อตัโนมตั)ิ

ประเภท B（เปิด: 120℃±5℃、75℃±15℃）

ประเภท F（เปิด: 145℃±5℃、100℃±15℃）
Thermal protector inside (Automatic return)

Class B (Opening: 120℃±5℃、75℃±15℃)

Class F (Opening: 145℃±5℃、100℃±15℃)

อณุหภมูแิวดลอ้ม

ในการทาํงาน

Ambient 
Temperature

�1-เดยีว 100V、 3-เฟส 200V: -10~+50℃（(ไม่แข็งตวั) แรงดนัไฟฟ้าอนืๆ：-10~+40℃（无结冰）

Single-phase 100V、Three-phase 200V: -10~+50℃ (Non freezing)、Others: -10~+40℃ (Non freezing)

�ความชนืของ

สภาพแวดลอ้มการทาํงาน

Ambient 
Humidity

�ตาํกวา่ 85% (ไม่มกีารควบแน่น)

≤85% (Non condensing)

ระดบัการป้องกนั

Protection 
Class

ประเภทตอ่ตรง Lead wire type: Ip20

ประเภทตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal box type:

1-เฟส Single-phase 100V50/60Hz、110/120V60Hz、220/230V50Hz、220/230V60Hz
� �25W-180W Type: Ip54（ไม่รวมพนืผวิการตดิตงัแบบเพลากลม Excluing the installation surface of the round shaft type）

3-เฟส Three-phase 200/220/230V50/60Hz、380/400/415V50/60Hz
� �25W-180W Type: Ip54（ไม่รวมพนืผวิการตดิตงัแบบเพลากลม Excluing the installation surface of the round shaft type）

ขนาด Size ความหนา Thickness (mm)

25W

5
40W、60W type 165X165

60W、90W、120W type 200X200

120W、140W、200W type 230X230

135X135
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MOTOR FEATURES
คณุสมบตัขิองมอเตอรไ์ฟฟ้า

�คณุสมบตัขิองมอเตอรเ์หนียวนํา Induction Motor Features

1、 � � � � � �โดยทวัไปแลว้ มอเตอรเ์หนียวนําไมโครหมายถงึมอเตอรเ์หนียวนําประเภทเหนียวนํา มอเตอรป์ระเภทนีใชข้ดลวดแม่เหล็กไฟฟ้าและตวัเก็บประจไุม่เพยีงแตต่อนสตารท์เทา่นัน แตย่งัใชร้ะหวา่งการทาํงานดว้ย 

� � � �แมว้า่แรงบดิเรมิตน้จะไม่มากนัก แตก็่มโีครงสรา้งทเีรยีบง่าย ความน่าเชอืถอืสงู ประสทิธภิาพคอ่นขา้งสงู และสามารถทาํ งานไดอ้ยา่งตอ่เนือง

Generally, Micro induction motor refers to the motor rotated by the induction. Induction motor relies on capacitor and electromagnetism when starting and rotating. Though its starting torque is not very high, 

it has a simple structure, high efciency and can rotate continue. 

2、 � � � � � �เมอืมอเตอรเ์ฟสเดยีวทาํงาน จะสรา้งแรงบดิในทศิทางตรงขา้มกบัทศิทางการทาํงาน ดงันัน จงึไม่สามารถเปลยีนทศิทางการหมุนไดใ้นเวลาอนัสนักรณุาเปลยีนทศิทางการหมุนหลงัจากทมีอเตอรห์ยดุสนิทแลว้

The single-phase motor have a reverse direction with the rotating's when operated. Pls change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

3、 � � � � � � �มอเตอรส์ามเฟสใชแ้หลง่จา่ยไฟสามเฟสเพอืขบัเคลอืนมอเตอรเ์หนียวนํา ซงึมปีระสทิธภิาพสงู แรงบดิเรมิตน้ทคีอ่นขา้งสงู และมคีวามน่าเชอืถอืสงู

Three-phase motor relies on three-phase supply, it has a high efciency and can get a high starting torque. 

คณุสมบตัขิองมอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง Reversible Motor Features

1、 � � � �มอเตอรแ์บบยอ้นกลบัไดต้ดิตงัเบรกแบบเรยีบง่ายทดีา้นหลงัของมอเตอรแ์ละเหมาะสาํหรบัการหมุนไปขา้งหนา้และถอยหลงับอ่ยๆ ในชว่งเวลาสนัๆ โครงสรา้งของเบรกแบบง่ายแสดงไวใ้นรปูท ี1 

� � � � �คอเบรกทมีแีรงดนัสปรงิจะทาํหนา้ทกีบัจานเบรกทกีาํลงัหมุนและรกัษาแรงดนัอยา่งตอ่เนือง เบรกแบบง่ายของมอเตอรแ์บบยอ้นกลบัทาํงานดงันี:

Reversible motor has a friction brake at the back of the motor body, which is designed for applications where reversal of direction is frequently required. For the friction brake, pls check draw 1. The damp with 

spring impacts the rotating brake disk and supplies with continuous press. The functions of the friction brake are as following:

� �① เพมิแรงเสยีดทานเพอืปรบัปรงุการกลบัคนืสภาพทนัที

    With friction load, increasing the instant reversal.

② ลดการหมุนเกนิระยะ

     Shorten over-run.

�③ มแีรงบดิยดึจบัในระดบัหนึง (แรงบดิสงูสดุประมาณ 10%)

     Keep the torque in some way. (About 10% of the rated torque)

ฝาปิดทา้ย
End cover

สปรงิ
Coil spring

คอลมัน์
Brake block

จานเบรค
Brake plate

�รปูท/ีFig.1

2、 � � �แรงบดิยดึและระยะเคลอืนตวัเกนิของเบรกแบบง่ายแสดงอยใู่นตารางท ี1 อยา่งไรก็ตาม แรงบดิอาจแตกตา่งกนัไปตามระยะเวลาการหมุนหรอือณุหภมู ิและเป็นเพยีงขอ้มูลอา้งองิเทา่นัน 

� � �โปรดทราบดว้ยวา่ในระหวา่งการใชง้านครงัแรก แรงบดิยดึอาจตาํกวา่คา่ในตารางท ี1

The keeping torque or more of the friction brake and over-run are listed in the table 1. It is only for reference. As it will change according to the rotating period as well as the temperature. Pls also note that the 

torque may be a little lower than the one listed in the table when being operated initially.

3、 � � � � �มอเตอรแ์บบกลบัทศิทางได ้เชน่ มอเตอรเ์หนียวนํา สตารท์ดว้ยตวัเก็บประจ ุและมแีรงบดิแบบเดยีวกบัมอเตอรเ์หนียวนํา แตม่อเตอรแ์บบกลบัทศิทางไดนั้นไดร้บัการออกแบบใหม้แีรงบดิเรมิตน้ทสีงูกวา่ 

� �เพอืเพมิคณุสมบตักิารกลบัทศิทางทนัท ีโปรดตรวจสอบภาพวาด 2

The reversible motor, like induction motor, is started by the capacitor and has a same torque characteristic with the induction motor. But the reversible Motor is designed with a higher starting torque to 

increase the instant reversal features. Pls check drawing 2. 

� � �ตารางท ี1 แรงบดิยดึและการเคลอืนทเีกนิ Table 1. Keep Torque And Over-run

เฟส Phase

�รปูท/ีFig.2

ขนาด
Size

กาํลงัไฟขาออก
Output

รนุ่มอเตอร ์
Motor 
Model

แรงบดิ Keep Torque
การหมุน
Over-run

mm W N.cm Kgf.cm รอบ Cycles

80 25 4RK25 1.5 0.14 5

40 5RK40

60 5RK60

90 5RK90

120 5RK120

90 4.0 0.40 6

1-เฟส
Sing-phase

มอเตอรแ์บบกลบัททศิทาง Reversible Motor

�มอเตอรเ์หนียวนํา  Induction Motor

ความเรว็ Speed (r/min)

แรงบ
ดิ

Torque (N
.m

)
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ลกัษณะของมอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor Features

1、 โครงสรา้งและหลกัการทาํงาน Structure and operation principle

� � � � � � �รปูท ี3 เป็นโครงสรา้งของมอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า เราผลติแบบปิดเครอืงทเีปิดใชง้าน เมอืแรงดนัไฟออกทขีดลวด จะทาํ ใหแ้กนหมุนทถีกูสปรงิกดเป็นแม่เหล็ก มอเตอรจ์ะอยใู่นขนัหมุน 

� � � � �เมอืมแีรงตา้นระหวา่งแกนหมุน และขอบเบรก เมอืแรงดนัไฟทขีดลวดลดลง แกนหมุนจะกดขอบเบรกภายใตแ้รงสปรงิ ซงึจะสรา้งแรงเบรก จากนันมอเตอรจ์ะหยดุ

Table 3 is the structure for the electromagnetic brake motor. We produce the power off activated type. Exerting the voltage on the winding, it will magnetize the armature pressed by the spring. The 

motor will be in a stage of rotating, when there is a backlash between the armature and brake rim. Once the winding voltage is cut down, under the inuence of spring, the armature press the brake rim, which 

will create a brake force. Then the motor gets to a stop.

2、ลกัษณะของเบรคแม่เหล็กไฟฟ้า The characteristics of the electromagnetic brake

� � � � �เป็นเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าชนิดทเีปิดใชง้านเมอืปิดไฟกระแสสลบัซงึเชอืมตอ่โดยตรงกบัมอเตอร ์จะหยดุกะพรบิและรกัษาโหลดเมอืปิดแหลง่จา่ยไฟ จะรกัษาแรงบดิระหวา่ง 0.05 ~ 2.0 นิวตนัเมตร 

� � � � � �เหมาะอยา่งยงิสาํหรบัเบรกความปลอดภยัในสถานการณท์ปิีดไฟโดยไม่รตู้วั แม่เหล็กไฟฟ้าสามารถเปลยีนทศิทางไดบ้อ่ยครงั สามารถหยดุได ้6 ครงัตอ่นาท ีแตต่อ้งแน่ใจวา่คงอยเู่ป็นเวลา 3 วนิาทขีนึไป

It is an AC power off activated type electromagnetic brake which is connected directly with the motor. It will get to a blink stop and keep load when the supply is power off. It will keep the torque 

between 0.05~2.0Nm。It is especially suitable for the safety brake in the circumstance of unconsciously power off. The electromagnetic can change its direction frequently. It can be stopped 6 times in a 

minute. But be sure that it lasts for 3 seconds or more. 

� � �หลงัจากทเีราตงัคา่วงจรสบัเปลยีนในเบรคแลว้ เบรคจะสามารถแบง่ แหลง่จา่ยไฟใหก้บัมอเตอรไ์ด ้

After we set a commutating loop in the brake, it can share the power supply with the motor. 

� � �※คา่มาตรฐานจะเปลยีนแปลงไปตามสภาพการใชง้าน เมอืใชง้านจรงิ ควรทาํใหอ้ณุหภมูพินืผวิของมอเตอรไ์ม่เกนิ 90℃

※ The value is standard. It will be change in different condition. When actually used, be sure to make the surface temperature of the motor less than 90℃.

3、ลกัษณะเวลาสตารท์และเวลาเบรค The features for the starting time and brake time

� � � � �เวลาเรมิตน้ หมายถงึ เวลาเรมิตน้ของมอเตอรบ์วกกบัเวลาปลอ่ยเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า เวลาเบรกหมายถงึเวลาตงัแตต่ดัไฟจนกระทงัมอเตอรห์ยดุสนิท เวลาโอเวอรร์นั เวลาเรมิตน้ 

�และเวลาเบรกจะแตกตา่งกนัไปตามการใชง้านทแีตกตา่งกนั

The starting time means the time for the motor's starting time plus the electromagnetic brake release time. The brake time means the time from power cut off to the time of motor completely stop. The 

over-run, starting time and brake time will be different according to the different applications. 

�ตารางท ี2 เบรคแม่เหล็กไฟฟ้า Electromagnetic Brake (Power Off Activated Type)

เฟส
Phase

แรงดนัไฟฟ้า 
Voltage

V

แรงบดิ 
Keep Torque

การหมุน
Over-run

รอบ CyclesN.cm Kgf.cm

ขนาด
Size
MM

กาํลงัไฟ

ขาออก
Output

W

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟ
Current

A

กาํลงัไฟ

เขา้
Input

W

80 25

40

60

90

120

120

140

200

100

90

1Phase

110
120
220
230

50/60

0.091 8.20 0.50 50

0.111 10.0 1.00 100

0.144 13.0 2.00 200

80 25

40

60

90

120

120

140

200

100

90
3Phase 50/60

0.091 8.20 0.50 50

0.111 10.0 1.00 100

0.144 13.0 2.00 200

200~230
380~415

200~230
380~415

200~230
380~415

0.073 6.60 0.25 25

0.037 6.60 0.25 25

0.046 8.20 0.50 50

0.056 10.0 1.00 100

0.144 13.0 2.00 200

3.5

�รปูท ี/Fig.3

ผา้เบรค
Brake lining

อารเ์มเจอร ์
Armature

ฮบั Hub

แม่เหล็ก
Magnet coil

สปรงิ Spring

ลกัษณะการควบคมุความเรว็ของมอเตอร ์The Features Of The Speed Control Motor

1、 � �เป็นหน่วยควบคมุและมอเตอร ์ตอ้งเชอืมตอ่เพยีงครงัเดยีว ความเรว็สามารถปรบัไดง่้ายดว้ยโพเทนชอิอมเิตอร ์ตวัควบคมุไดร้บัการแกไ้ขดว้ยวงจรควบคมุความเรว็ ตวัเก็บประจ ุ

�การกาํหนดความเรว็ และอนืๆ ไม่มฟัีงกช์นัหยดุทนัทใีนหน่วย

It is a unit of the controller and motor. It only needs to connect one time. The speed can be easily adjusted by the potentiometer. The controller is xed with speed-control loop, 

capacitor, speed enactment and etc. There is no function of instant stop in the unit.  

2、 � �ตวัควบคมุสามารถปรบัความเรว็ไดร้ะหวา่ง 90-1,400 รอบ/นาท ีท ี50 เฮริตซ ์และ 90-1,700 รอบ/นาท ีท ี60 เฮริตซ ์

The controller can make the speed variable between 90～1400r/min at 50Hz and 90～1700r/min at 60Hz.

3、 � � �โปรดอยา่เปิดมอเตอรด์ว้ยความเรว็ตาํเป็นเวลานานเพอืหลกีเลยีงความรอ้นมากเกนิไป

Please don’t run motor at low speed for long time avoiding overheat.
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80mm25W

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

4IK25GN-A 4IK25GN-AT 25 1ph 100
50

60

0.500

0.550

200

165

1250

1550
8.0

4IK25GN-E 4IK25GN-ET 25
1ph 120

60
0.450

0.500
120 165 1550 7.0

4IK25GN-C 4IK25GN-CT
1ph 230

50
0.250

0.230
120 200 1250

4IK25GN-H 4IK25GN-HT

25

1ph 230
60 0.230 165 1550

4IK25GN-S 4IK25GN-ST 25 3ph 220
50

60

0.185

0.170

350 200

165

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

250

120

12025
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4IK25GN-S3 4IK25GN-S3T 25 3ph 380
50

60

0.107

0.098

350 200

165

1250

1550
-

250

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 8 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● หมายเหต：ุ”-A”หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF



4IK25GN-A /4GN RT          4IK25GN-C /4GN RT          4IK25GN-S /4GN RT□ □ □ □ □ □
4IK25GN-E /4GN RT          4IK25GN-H /4GN RT           4IK25GN-S3 /4GN RT□ □ □ □ □ □

200.5
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Φ
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85.5 75
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45°
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Φ94±0.5
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3 48
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25
  

 

□
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 0

9.5
 0
-0.1

Φ12h7(       ) 0
-0.018

ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

4IK25GN-A /4GN RC          4IK25GN-C /4GN RC          4IK25GN-S /4GN RC           □ □ □ □ □ □
4IK25GN-E /4GN RC          4IK25GN-H /4GN RC           4IK25GN-S3 /4GN RC □ □ □ □ □ □

200.5

73

Φ
78

85.5 75
6.5

80□

45°

4-Φ6

Φ94±0.5

47

37

3 48
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88
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   0
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17.3
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   0

Φ
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)
 0 -0
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71

3

80

รอ่งแหวนสาํหรบัล็อค
Hole circlip groove

เพลากลวง
Hollow shaft output

Φ
15

.7
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
35

h7

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

50Hz

60Hz

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

1.04 1.64 1.97 2.09 3.29 3.95 4.73 6.58 7.10 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00

10.2 16.8 20.1 20.5 33.5 40.3 48.3 67.1 72.5 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

0.87 1.33 1.59 1.74 2.65 3.18 3.82 5.30 5.73 7.16 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00

8.53 13.5 16.2 17.1 27.1 32.5 39.0 54.1 58.4 73.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

50Hz

60Hz

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

4IK25GN-A

4IK25GN-E

4IK25GN-C

4IK25GN-H

4IK25GN-S

4IK25GN-S3

□
□

□
□
□

□
□

4GN    RC

4GN    RT

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

200.5

7.5

200

240

0.99

10.1

0.80

8.12
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□
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C

20

75

90

2.32 

22.7 

1.93 

19.0 

10

150

180

1.16 

11.4

0.97 

9.48 

5

300

360

0.52 

5.12 

0.44 

4.26 

3

500

600

0.31 

3.07 

0.26 

2.56 



90mm40W

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา

5IK40GU-A 5IK40GU-AT 40 1ph 100
50

60

0.65

0.70

315

260

1250

1550
12

5IK40GU-E 5IK40GU-ET 40
1ph 120

60
0.55

0.60
200 260 1550 8.0

5IK40GU-C 5IK40GU-CT
1ph 230

50
0.35

0.40
220 315 1250

5IK40GU-H 5IK40GU-HT

40

1ph 230
60 260 1550

5IK40GU-S 5IK40GU-ST 40 3ph 220
50

60

0.30

0.25

800 315

250

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

660

220

20040
0.35

0.40

5IK40GU-S3 5IK40GU-S3T 40 3ph 380
50

60

0.17

0.14

800 315

250

1250

1550
-

660

2.5

2.5
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�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● หมายเหต：ุ”-A”หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.



5IK40GU-A /5GU RT         5IK40GU-C /5GU RT           5IK40GU-S /5GU RT □ □ □ □ □ □
5IK40GU-E / 5GU RT         5IK40GU-H /5GU RT         5IK40GU-S3 /5GU RT□ □ □ □ □ □
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8638

242

37

Φ104

5+
0.

04
  

 0

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE

9 12.5 15 20 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 75 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 90 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

1.67 2.63 3.16 3.71 5.26 6.31 6.80 9.50 11.4 14.2 17.0 18.9 20.0 20.0 20.0

16.4 26.8 32.2 36.4 53.7 64.4 70.0 97.0 116 145 174 193 200 200 200

1.39 2.12 2.55 3.09 4.24 5.09 5.50 7.64 9.16 11.5 13.7 15.3 18.3 20.0 20.0

13.7 21.6 26.0 30.3 43.3 51.9 56.1 77.9 93.5 117 140 156 187 200 200

5IK40GU-A

5IK40GU-E

5IK40GU-C

5IK40GU-H

5IK40GU-S

5IK40GU-S3

□
□

□
□
□

□
□

5IK40GU-A /5GU RC         5IK40GU-C /5GU RC         5IK40GU-S /5GU RC□ □ □ □ □ □
5IK40GU-E / 5GU RC         5IK40GU-H /5GU RC         5IK40GU-S3 /5GU RC□ □ □ □ □ □

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT
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รอ่งแหวนสาํหรบัล็อค
Hole circlip groove

เพลากลวง
Hollow shaft output
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18

83

100

3.34 

32.8

2.78 

27.3 

10

150

180

1.86 

18.2

1.55 

15.2

6

250

300

1.00 

9.82 

0.84 

8.19 

5

300

360

0.84 

8.19 

0.70 

6.82 

3.6

417

500

0.60 

5.89 

0.50 

4.91 

3

500

600

0.50 

4.91 

0.42 

4.09 

ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

เพลามุมฉาก



90mm60W

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา

5IK60GU-AF 5IK60GU-AFT 60 1ph 100
50

60

1.00

1.10

470

380

1250

1550
20

5IK60GU-EF 5IK60GU-EFT 60
1ph 120

60
0.80

0.85
300 380 1550 12

5IK60GU-CF 5IK60GU-CFT
1ph 230

50
0.50

0.55
340 470 1250

5IK60GU-HF 5IK60GU-HFT

60

1ph 230
60 380 1550 4.0

5IK60GU-SF 5IK60GU-SFT 60 3ph 220
50

60

0.45

0.40

1000 470

380

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

800

320

34060
0.50

0.55

4.0

5IK60GU-S3F 5IK60GU-S3FT 60 3ph 380
50

60

0.26

0.23

1000 470

380

1250

1550
-

800
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�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● หมายเหต：ุ”-A”หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.



5IK60GU-AF /5GU RT         5IK60GU-CF /5GU RT           5IK60GU-SF /5GU RT □ □ □ □ □ □
5IK60GU-EF / 5GU RT         5IK60GU-HF /5GU RT         5IK60GU-S3F /5GU RT□ □ □ □ □ □
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ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

เพลามุมฉาก



90mm90W

Induction Motors

�มอเตอรเ์หนียวนํา

5IK90GU-AF 5IK90GU-AFT 90 1ph 100
50

60

1.55

1.85

700

570

1250

1550
25

5IK90GU-EF 5IK90GU-EFT 90
1ph 120

60
1.40

1.45
500 570 1550 20

5IK90GU-CF 5IK90GU-CFT
1ph 230

50
0.72

0.70
450 700 1250

5IK90GU-HF 5IK90GU-HFT

90

1ph 230
60 570 1550 5.0

5IK90GU-SF 5IK90GU-SFT 90 3ph 220
50

60

0.60

0.55

1350 700

570

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

1100

450

45090
0.71

0.75

5.0

5IK90GU-S3F 5IK90GU-S3FT 90 3ph 380
50

60

0.35

0.32

1350 700

570

1250

1550
-

1100
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�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● หมายเหต：ุ”-A”หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.



5IK90GU-AF /5GU RT        5IK90GU-CF /5GU RT          5IK90GU-SF /5GU RT □ □ □ □ □ □
5IK90GU-EF / 5GU RT       5IK90GU-HF /5GU RT        5IK90GU-S3F /5GU RT□ □ □ □ □ □
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5IK90GU-EF / 5GU RC       5IK90GU-HF /5GU RC        5IK90GU-S3F /5GU RC□ □ □ □ □ □
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11.1
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ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

เพลามุมฉาก



90mm120W

Induction Motors

5IK120GU-AF 5IK120GU-AFT 120 1ph 100
50

60

2.10

2.50

930

750

1250

1550
30

5IK120GU-EF 5IK120GU-EFT 120
1ph 120

60
1.65

1.80
600 750 1550 25

5IK120GU-CF 5IK120GU-CFT
1ph 230

50
1.00

0.95
650 930 1250

5IK120GU-HF 5IK120GU-HFT

120

1ph 230
60 750 1550

7.0

5IK120GU-SF 5IK120GU-SFT 120 3ph 220
50

60

0.70

0.60

1850 930

750

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

1600

600

600120
1.00

0.95
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�มอเตอรเ์หนียวนํา

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● หมายเหต：ุ”-A”หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.



5IK120GU-AF /5GU RT     5IK120GU-CF /5GU RT       5IK120GU-SF /5GU RT □ □ □ □ □ □
5IK120GU-EF / 5GU RT     5IK120GU-HF /5GU RT      5IK120GU-S3F /5GU RT□ □ □ □ □ □
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1.50 

14.7

1.25 

12.3

ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

เพลามุมฉาก



104mm120W

6IK120GU-AF 6IK120GU-AFT 120 1ph 100
50

60

2.10

2.50

930

750

1250

1550
30

6IK120GU-EF 6IK120GU-EFT 120
1ph 120

60
1.70

1.80
600 750 1550 20

6IK120GU-CF 6IK120GU-CFT
1ph 230

50 0.95 750 930 1250

6IK120GU-HF 6IK120GU-HFT

120

1ph 230
60 750 1550 8.0

6IK120GU-SF 6IK120GU-SFT 120 3ph 220
50

60

0.75

0.70

2200 890

730

1300

1600
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2000

600

700120
0.95

1.00

Induction Motors

8.0

6IK120GU-S3F 6IK120GU-S3FT 120 3ph 380
50

60

0.43

0.40

2200 890

730

1300

1600
-

2000
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�มอเตอรเ์หนียวนํา

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● หมายเหต：ุ”-A”หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 60 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N·m.



SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

5.01 7.89 9.47 10.0 15.8 18.9 20.1 28.4 34.1 42.6 51.1 56.8 60.0 60.0 60.0

49.1 80.5 96.6 98.3 161 193 196 290 348 435 522 580 600 600 600

4.18 6.36 7.64 8.35 12.7 15.3 16.7 22.9 27.5 34.4 41.2 45.8 55.0 60.0 60.0

40.9 64.9 77.9 81.9 130 156 164 234 280 351 421 467 561 600 600

6IK120GU-AF

6IK120GU-EF

6IK120GU-CF

6IK120GU-HF

6IK120GU-SF

6IK120GU-S3F

□
□

□
□
□

□

6IK120GU-AF /6GU RC     6IK120GU-CF /6GU RC      6IK120GU-SF /6GU RC □ □ □ □ □ □
6IK120GU-EF / 6GU RC     6IK120GU-HF /6GU RC      6IK120GU-S3F /6GU RC□ □ □ □ □ □

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

6GU    RC

6GU    RT□
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□
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25

  
 

16

Φ120

10
4

□

73

61
98

32

48
3.5

Φ20h7(       ) 0
-0.021
  

6
+

0.
04

  
 0

16.5 0
-0.1
  

95

3 5.

105

รอ่งแหวนสาํหรบัล็อค
Hole circlip groove

Φ
23

+
0.

13
  

 0

1.1+0.14
   0

Φ
45

h7

เพลากลวง
Hollow shaft output

6IK120GU-AF /6GU R      6IK120GU-CF /6GU R       5IK120GU-SF /6GU RT  □ □ T □ □ T □ □
6IK120GU-EF / 6GU RT     6IK120GU-HF /6GU RT      5IK120GU-S3F /6GU RT□ □ □ □ □ □

10

10

7.5

200

240

4.26

43.5

3.44

35.1□
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40

37

45

22.3

218

18.6 

181.9

20

75

90

11.14 

109.2

9.28 

91.0

10

150

180

5.57 

54.6 

4.64 

45.5

6

250

300

3.01 

29.5 

2.51 

24.6 

5

300

360

2.51 

24.6 

2.09 

20.5

3.6

417

500

1.80 

17.7

1.50 

14.7 

3

500

600

1.50 

14.7 

1.25 

12.3

ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

เพลามุมฉาก



104mm140W

Induction Motors

6IK140GU-AF 6IK140GU-AFT 140 1ph 100
50

60

2.70

3.00

1080

870

1250

1550
35

6IK140GU-EF 6IK140GU-EFT 140
1ph 120

60
1.80

1.95
700 850 1600 25

6IK140GU-CF 6IK140GU-CFT
1ph 230

50 850 1040 1350

6IK140GU-HF 6IK140GU-HFT

140

1ph 230
60 850 1600 10

6IK140GU-SF 6IK140GU-SFT 140 3ph 220
50

60

0.85

0.75

2700 1080

870

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2200

700

750140
1.05

1.15

1.05

1.15
10

6IK140GU-S3F 6IK140GU-S3FT 140 3ph 380
50

60

0.49

0.43

2700 1080

870

1250

1550
-

2200
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�มอเตอรเ์หนียวนํา

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● หมายเหต：ุ”-A”หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 60 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N·m.



SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE

6IK140GU-AF /6GU RC     6IK140GU-CF /6GU RC      5IK140GU-SF /6GU RC □ □ □ □ □ □
6IK140GU-EF / 6GU RC     6IK140GU-HF /6GU RC      5IK140GU-S3F /6GU RC□ □ □ □ □ □
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เพลากลวง
Hollow shaft output
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9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

5.85 9.21 11.0 11.7 18.4 22.1 23.4 33.1 39.8 49.7 59.6 60.0 60.0 60.0 60.0

57.3 93.9 113 115 188 225 229 338 406 507 600 600 600 600 600

4.87 7.42 8.91 9.75 14.8 17.8 19.5 26.7 32.1 40.1 48.1 53.4 60.0 60.0 60.0

47.8 75.8 90.9 95.5 152 182 191 273 327 409 491 545 600 600 600

6IK140GU-AF

6IK140GU-EF

6IK140GU-CF

6IK140GU-HF

6IK140GU-SF

6IK140GU-S3F

□
□

□
□
□

□

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

6GU    RC

6GU    RT□

6IK140GU-AF /6GU R      6IK140GU-CF /6GU R        5IK140GU-SF /6GU RT □ □ T □ □ T □ □
6IK140GU-EF / 6GU RT     6IK140GU-HF /6GU RT       5IK140GU-S3F /6GU RT□ □ □ □ □ □

10

10

7.5

200

240

4.97

50.7

4.01

40.9□
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40

37

45

26.0

255

21.7

212

20

75

90

13.0

127

10.8 

106

10

150

180

6.5

63.7

5.41 

53.1

6

250

300

3.01 

29.5

2.92 

28.7

5

300

360

2.92 

28.7 

2.44 

23.9

3.6

417

500

2.11 

20.6

1.75 

17.2

3

500

600

1.75 

17.2

1.46 

14.3

ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

เพลามุมฉาก



104mm200W

Induction Motors

6IK200GU-AF 6IK200GU-AFT 200 1ph 100
50

60

3.20

3.50

1520

1230

1250

1550
45

6IK200GU-EF 6IK200GU-EFT 200
1ph 120

60
2.75

2.65
850 1230 1550 35

6IK200GU-CF 6IK200GU-CFT
1ph 230

50 1000 1520 1250

6IK200GU-HF 6IK200GU-HFT

200

1ph 230
60 1230 1550 10

6IK200GU-SF 6IK200GU-SFT 200 3ph 220
50

60

1.20

1.00

3400 1520

1230

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2700

900

900200 1.40

1.40 10

6IK200GU-S3F 6IK200GU-S3FT 200 3ph 380
50

60

0.69

0.58

3400 1520

1230

1250

1550
-

2700
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�มอเตอรเ์หนียวนํา

�ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ระดบัการทาํงานตอ่เนือง Continuous Rating

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

● หมายเหต：ุ”-A”หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ดยีวกนัในขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะอยตู่รงกนัขา้ม   

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 60 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N·m.



SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

8.35 13.9 15.3 16.7 25.2 30.3 33.4 50.4 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0

81.9 142 150 164 257 309 327 515 600 600 600 600 600 600 600

6.96 11.2 12.8 13.9 20.3 24.4 27.9 40.7 48.8 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0

68.2 115 125 136 207 249 273 415 498 600 600 600 600 600 600

6IK200GU-AF

6IK200GU-EF

6IK200GU-CF

6IK200GU-HF

6IK200GU-SF

6IK200GU-S3F

□

□

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

6GU    RC

6GU    RT□

□
□
□
□

6IK200GU-AF /6GU RC     6IK200GU-CF/6GU RC       6IK200GU-SF /6GU RC □ □ □ □ □
6IK200GU-EF / 6GU RC    6IK200GU-HF/6GU RC       6IK200GU-S3F /6GU RC□ □ □ □ □
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รอ่งแหวนสาํหรบัล็อค
Hole circlip groove
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   0
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เพลากลวง
Hollow shaft output

Φ20h7(       ) 0
-0.021
  

6
+

0.
04

  
 0
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9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

6IK200GU-AF /6GU R      6IK200GU-CF/6GU R         6IK200GU-SF /6GU R□ □ T □ T □ □  T
6IK200GU-EF / 6GU RT    6IK200GU-HF/6GU RT        6IK200GU-S3F /6GU R□ □ □ □ □  T

10

7.5

200

240

6.27

61.4

5.80

56.9□
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37

45

37.1

364

30.9

303

40

75

90

18.6

182

15.5

152

20

150

180

9.28 

91.0

7.74 

75.8

106

250

300

5.01 

49.1

4.18 

40.9

5

300

360

4.18 

40.9

3.48 

34.1

3.6

417

500

3.01 

29.5

2.51 

24.6 

3

500

600

2.51 

24.6 

2.09 

20.5

ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

เพลามุมฉาก



แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

6IK200GU-AF、6IK200GU-EF、 6IK200GU-HF、6IK200GU-CF

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง R, S และ T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

L2(S)

CW

PEมอเตอร ์
Motor

L3(T)

L1(  )R

6IK200GU-SF(S3F)

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW
�หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน 

� �ใหเ้ปลยีนการเชอืมตอ่สองจดุระหวา่ง U, V และ W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

L2(S)

CW

PE

มอเตอร ์
MotorL3(T)

L1(  )R

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

U

V

W

6IK200GU-AFT、6IK200GU-EFT、 6IK200GU-HFT、6IK200GU-CFT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type

6IK200GU-SFT(3FT)

Black/สดีาํ

�Blue/สนํีาเงนิ

(Red/สแีดง)

White/สขีาว
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REVERSIBLE MOTORS
มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง

80mm25W

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม   

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 8 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

� � � �● คา่ทแีสดงสาํหรบัแรงบดิทกีาํหนดและแรงบดิเรมิตน้จะถกูวดัสาํหรบัการทาํงานโดยไม่ไดต้ดิตงัเบรกแรงเสยีดทาน

    Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีเป็นตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี ใหเ้พมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันอยา่ลมืตดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นดาํเนินการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

● หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึ แรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

4RK25GN-A 4RK25GN-AT 25 1ph 100
50

60

0.59

0.69

200

165

1250

1550
10

4RK25GN-E 4RK25GN-ET 25
1ph 120

60
0.45

0.50
140 165 1550 8.0

4RK25GN-C 4RK25GN-CT
1ph 230

50
0.29

0.30
200 1250

4RK25GN-H 4RK25GN-HT

25

1ph 230
60 0.35 165 1550

2.2
1ph 220

1ph 220

1ph 110

14025 2.2

140

160

160

140
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF



4RK25GN-A /4GN RT          4RK25GN-C /4GN RT□ □ □ □
4RK25GN-E /4GN RT          4RK25GN-H /4GN RT        □ □ □ □

200.5
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Φ
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45°

4-Φ6

Φ94±0.5
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3 48

74
120

32
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35

h7
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□

4+
0.

04
  

 0

9.5
 0
-0.1

Φ12h7(       ) 0
-0.018

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

4RK25GN-A

4RK25GN-E

4RK25GN-C

4RK25GN-H

□
□

□
□

□
□

4GN    RC

4GN    RT

ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

4RK25GN-A /4GN RC          4RK25GN-C /4GN RC□ □ □ □
4RK25GN-E /4GN RC          4RK25GN-H /4GN RC       □ □ □ □

200.5

73 80□ 47

37

71

3

80

1.1+0.14
   0

Φ
78
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45°
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Φ94±0.5 3 48
74
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   0
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04
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17.3
+0.1
   0

Φ
35

h7
( 

   
   

)
 0 -0

.0
25

  
 

รอ่งแหวนสาํหรบัล็อค
Hole circlip groove

เพลากลวง
Hollow shaft output

Φ
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.7
+

0.
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 0

Φ
35
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9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

1.64 1.97 3.29 3.95 4.73 6.58 7.10 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00

16.8 20.1 33.5 40.3 48.3 67.1 72.5 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

1.33 1.59 2.65 3.18 3.82 5.30 5.73 7.16 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00

13.5 16.2 27.1 32.5 39.0 54.1 58.4 73.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

7.5

200

240

0.99

10.1

0.80

8.12

20

75

90

2.32 

22.7 

1.93 

19.0

10

150

180

1.16 

11.37 

0.97 

9.48 

5

300

360

0.52 

5.12 

0.44 

4.26 

3

500

600

0.31 

3.07 

0.26 

2.56 

1.04 2.09 

10.2 20.5

0.87 1.74 

8.53 17.1



90mm40W

REVERSIBLE MOTORS

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม 

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

5RK40GU-A 5RK40GU-AT 40 1ph 100
50

60

0.78

1.05

315

260

1250

1550
15

5RK40GU-E 5RK40GU-ET 40
1ph 120

60
0.79

0.80
260 260 1550 12

5RK40GU-C 5RK40GU-CT
1ph 230

50 0.45 270 315 1250

5RK40GU-H 5RK40GU-HT

40

1ph 230
60 260 1550

3.0
1ph 220

1ph 220

1ph 110

300

27040 0.45 3.0

� � � �● คา่ทแีสดงสาํหรบัแรงบดิทกีาํหนดและแรงบดิเรมิตน้จะถกูวดัสาํหรบัการทาํงานโดยไม่ไดต้ดิตงัเบรกแรงเสยีดทาน 

    Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีเป็นตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี ใหเ้พมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันอยา่ลมืตดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นดาํเนินการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

● หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึ แรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง



5RK40GU-A /5GU RT          5RK40GU-C /5GU RT□ □ □ □
5RK40GU-E /5GU RT          5RK40GU-H /5GU RT         □ □ □ □

Φ15h7(       ) 0
-0.018

90□105

92

Φ
85

4-Φ7

12

136

Φ
40

h7
( 

   
  )

14

45°

 0
-0.1

25

 0 -0
.0

25
  

 

47

7

73

3.5 54

8638

242

37

Φ104

5+
0.

04
  

 0

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

5RK40GU-A

5RK40GU-E

5RK40GU-C

5RK40GU-H

□
□

□
□

□
□

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT

5RK40GU-A /5GU RT          5RK40GU-C /5GU RT□ □ □ □
5RK40GU-E /5GU RT          5RK40GU-H /5GU RT         □ □ □ □

242

73

Φ
85

105

7
45°

3.5

37

14

54

8690□

92

4-Φ7

Φ17H8(       )+0.027
   0

5+
0.

04
  

 0

19.3
+0.1
   0

98

47

Φ
40

h7
( 

   
   

)
 0 -0

.0
25

  
 

Φ104

83

3.5

93.5

รอ่งแหวนสาํหรบัล็อค
Hole circlip groove

เพลากลวง
Hollow shaft output

Φ
17

.8
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
40

h7

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก
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โค
ร A

C

9 12.5 15 20 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 75 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 90 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

2.63 3.16 3.71 5.26 6.31 6.80 9.50 11.4 14.2 17.0 18.9 20.0 20.0 20.0

26.8 32.2 36.4 53.7 64.4 70.0 97.0 116 145 174 193 200 200 200

2.12 2.55 3.09 4.24 5.09 5.50 7.64 9.16 11.5 13.7 15.3 18.3 20.0 20.0

21.6 26.0 30.3 43.3 51.9 56.1 77.9 93.5 117 140 156 187 200 200

7.5

200

240

1.58

16.1

1.27

13.0

18

83

100

10

150

180

1.86 

18.2 

1.55 

15.2

6

250

300

1.00 

9.82 

0.84 

8.19 

5

300

360

0.84 

8.19 

0.70 

6.82 

3.6

417

500

0.60 

5.89 

0.50 

4.91 

3

500

600

0.50 

4.91 

0.42 

4.09 

1.67 

16.4 

1.39 

13.7 

3.34 

32.8

2.78 

27.3 

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart



90mm60W

REVERSIBLE MOTORS

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม 

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

5RK60GU-AF 5RK60GU-AFT 60 1ph 100
50

60

1.26

1.70

470

380

1250

1550
25

5RK60GU-EF 5RK60GU-EFT 60
1ph 120

60 1.05 380 1550 15

5RK60GU-CF 5RK60GU-CFT
1ph 230

50 470 1250

5RK60GU-HF 5RK60GU-HFT

60

1ph 230
60 380 1550

4.5
1ph 220

1ph 220

1ph 110

470

60 4.5

0.55

0.60

0.55

0.60

330

380

420

460

420

460

� � � �● คา่ทแีสดงสาํหรบัแรงบดิทกีาํหนดและแรงบดิเรมิตน้จะถกูวดัสาํหรบัการทาํงานโดยไม่ไดต้ดิตงัเบรกแรงเสยีดทาน 

    Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีเป็นตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี ใหเ้พมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันอยา่ลมืตดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นดาํเนินการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

● หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึ แรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง



5RK60GU-AF /5GU RT          5RK60GU-CF /5GU RT□ □ □ □
5RK60GU-EF /5GU RT          5RK60GU-HF /5GU RT       □ □ □ □
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5RK60GU-AF

5RK60GU-EF

5RK60GU-CF

5RK60GU-HF

□
□

□
□

□
□

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT

5RK60GU-AF /5GU RT          5RK60GU-CF /5GU RT□ □ □ □
5RK60GU-EF /5GU RT          5RK60GU-HF /5GU RT       □ □ □ □

263

73

126

7

45°

3.5

37

14

54

8690□

92

4-Φ7

Φ17H8(       )+0.027
   0

5+
0.

04
  

 0

19.3
+0.1
   0

98

47

Φ
40

h7
( 

   
   

)

90
□

 0 -0
.0

25
  

 

Φ104

83

3.5

93.5

Φ
17

.8
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
40

h7

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE

P31

A
C

 G
E

A
R

 M
O

T
O

R
ม

อ
เต

อ
รเ์ก

ีย
รไ์ม

โค
ร A

C

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

3.95 4.73 7.89 9.47 10.2 14.2 17.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

40.3 48.3 80.5 96.6 104 145 174 200 200 200 200 200 200

3.18 3.82 6.36 7.64 8.25 11.5 13.7 17.2 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

32.5 39.0 64.9 77.9 84.1 117 140 175 200 200 200 200 200

7.5

200

240

2.37

24.2

1.91

19.5

20

75

90

6.13 

60.0

5.11 

50.0

10

150

180

3.06 

30.0

2.55 

25.0

6

250

300

1.50 

14.7 

1.25 

12.3

5

300

360

1.25 

12.3 

1.04 

10.2

3.6

417

500

0.90 

8.84 

0.75 

7.37 

3

500

600

0.75 

7.37 

0.63 

6.14 

2.76 5.51 

27.0 54.0

2.30 4.59 

22.5 45.0

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

รอ่งแหวนสาํหรบัล็อค
Hole circlip groove

เพลากลวง
Hollow shaft output

เพลามุมฉาก

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart



90mm90W

REVERSIBLE MOTORS

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม 

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

5RK90GU-AF 5RK90GU-AFT 90 1ph 100
50

60

1.78

2.35

700

570

1250

1550
30

5RK90GU-EF 5RK90GU-EFT 90
1ph 120

60 1.72 570 1550 25

5RK90GU-CF 5RK90GU-CFT
1ph 230

50 700 1250

5RK90GU-HF 5RK90GU-HFT

90

1ph 230
60 560 1550

6.0
1ph 220

1ph 220

1ph 110

600

90 6.0

0.82

0.81

0.81

0.80

550

600

560

560

� � � �● คา่ทแีสดงสาํหรบัแรงบดิทกีาํหนดและแรงบดิเรมิตน้จะถกูวดัสาํหรบัการทาํงานโดยไม่ไดต้ดิตงัเบรกแรงเสยีดทาน  

    Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีเป็นตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี ใหเ้พมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันอยา่ลมืตดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นดาํเนินการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

● หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึ แรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง



5RK90GU-AF /5GU RT          5RK90GU-CF /5GU RT□ □ □ □
5RK90GU-EF /5GU RT          5RK90GU-HF /5GU RT        □ □ □ □

90□141

92

4-Φ7

136

Φ
40

h7
( 

   
  )

14

45°

25

 0 -0
.0

25
  

 

47

7

73

3.5 54

8638

278

37

90
□

Φ104

Φ15h7(       ) 0
-0.018

12
 0
-0.1

5+
0.

04
  

 0

5RK90GU-AF

5RK90GU-EF

5RK90GU-CF

5RK90GU-HF

□
□

□
□

□

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT□

5RK90GU-AF /5GU RT          5RK90GU-CF /5GU RT□ □ □ □
5RK90GU-EF /5GU RT          5RK90GU-HF /5GU RT        □ □ □ □

278

73

141

7

45°

3.5

37

14

54
8690□

92

4-Φ7

Φ17H8(       )+0.027
   0

5+
0.

04
  

 0

19.3+0.1
   0

98

47

Φ
40

h7
( 

   
   

)

90
□

 0 -0
.0

25
  

 

Φ104

83

3.5

93.5

รอ่งแหวนสาํหรบัล็อค
Hole circlip groove

เพลากลวง
Hollow shaft output

Φ
17

.8
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
40

h7

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
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9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

5.92 7.10 11.8 14.2 15.3 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

60.4 72.5 121 145 157 200 200 200 200 200 200 200 200

4.77 5.73 9.54 11.5 12.4 17.2 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

48.7 58.4 97.4 117 126 175 200 200 200 200 200 200 200

7.5

200

240

3.55

36.2

2.86

29.2

20

75

90

8.35 

81.9

6.96 

68.2

10

150

180

4.18 

40.9 

3.48 

34.1

6

250

300

2.26 

22.1

1.88 

18.4

3.6

417

500

1.35 

13.3 

1.13 

11.1 

3

500

600

1.13 

11.1

0.94 

9.21 

5

300

360

1.88 

18.4

1.57 

15.4 

3.76 7.52 

36.8 73.7

3.13 6.27 

30.7 61.4

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

เพลามุมฉาก

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart



90mm120W

REVERSIBLE MOTORS

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์Gear Motor-Torque Table
� � �● สามารถจาํหน่ายหวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางแยกกนัได ้ป้อนรหสัทแีสดงประเภทกลอ่งขวัตอ่ (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

� � � �● กรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่ และพนืหลงัส ี      แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

5RK120GU-AF 5RK120GU-AFT 120 1ph 100
50

60

2.25

2.85

930

750

1250

1550
35

5RK120GU-EF 5RK120GU-EFT 120
1ph 120

60 1.90 750 1550 30

5RK120GU-CF 5RK120GU-CFT
1ph 230

50 930 1250

5RK120GU-HF 5RK120GU-HFT

120

1ph 230
60 750 1550

8.0
1ph 220

1ph 220

1ph 110

700

120 8.0

1.15

1.20

650

720

720

720

� � � �● คา่ทแีสดงสาํหรบัแรงบดิทกีาํหนดและแรงบดิเรมิตน้จะถกูวดัสาํหรบัการทาํงานโดยไม่ไดต้ดิตงัเบรกแรงเสยีดทาน  

    Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.

� � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่งๆ ชอืรนุ่บนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการอนุมตัิ

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีเป็นตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี ใหเ้พมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันอยา่ลมืตดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นดาํเนินการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

● หมายเหต：ุ“-A” หมายถงึ แรงดนัไฟฟ้า 110V คา่ตวัเก็บประจปุระกอบจะเป็นไปตามฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs　ชว่งการทาํงาน 30 นาท ี30 Minutes Rating

รนุ่ Model·ประเภท Type

ดา้นบน: เพลาเฟืองทา้ย Upper: Pinion Shaft

ดา้นลา่ง: เพลาบา่ ล็อค Below: Round Shaft

แบบตอ่ตรง 
Lead Wire Type

ขนาดDimensions①

แบบตอ่ผา่นกลอ่ง 
Terminal Box Type

ขนาดDimensions②

กาํลงัไฟขาออก
Output 
Power

W

แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิสงูสดุ
Rated 
Torque

mN.m

ความเรว็สงูสดุ
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

มอเตอรแ์บบกลบัทศิทาง



5RK120GU-AF /5GU RT        5RK120GU-CF /5GU RT□ □ □ □
5RK120GU-EF /5GU RT        5RK120GU-HF /5GU RT  □ □ □ □
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5RK120GU-AF

5RK120GU-EF

5RK120GU-CF

5RK120GU-HF

□

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT□

□
□
□
□

5RK120GU-AF /5GU RT        5RK120GU-CF /5GU RT□ □ □ □
5RK120GU-EF /5GU RT        5RK120GU-HF /5GU RT  □ □ □ □
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Φ104

83
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93.5

รอ่งแหวนสาํหรบัล็อค
Hole circlip groove

เพลากลวง
Hollow shaft output
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200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

7.89 9.47 15.8 18.9 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

80.5 96.6 161 193 200 200 200 200 200 200 200 200 200

6.36 7.64 12.7 15.3 16.5 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

64.9 77.9 130 156 168 200 200 200 200 200 200 200 200

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

7.5

200

240

4.73

48.3

3.82

39.0

90

11.1 

109

9.28 

91.0

20

75

180

5.57 

54.6

4.64 

45.5

10

150

6

250

300

3.01 

29.5

2.51 

24.6 

5

300

360

2.51 

24.6 

2.09 

20.5

3.6

417

500

1.80 

17.7 

1.50 

14.7

3

500

600

1.50 

14.7 

1.25 

12.3

5.01 10.0

49.1 98.3

4.18 8.35 

40.9 81.9

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit：ดา้นบน Upside（N.m）/ดา้นลา่ง Belowside（kgf.cm）

เพลามุมฉาก

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบั

Allowance
Torque

ขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart



แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram

�ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรจ์ะมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์CW   แทนทศิทางตามเข็มนาฬกา ในขณะท ีCCW แทนทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� � � �●ชอืทรีะบใุนรายการเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย นอกจากนียงัใชไ้ดก้บัประเภทเพลากลมทเีทยีบเทา่กนัอกีดว้ย

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

หมายเหต ุNote：

� �เปลยีนทศิทางการหมุนของมอเตอรเ์ฟสเดยีวหลงัจากหยดุมอเตอรเ์ทา่นัน

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

� � � � �ถา้มกีารพยายามเปลยีนทศิทางการหมุนในขณะทมีอเตอรก์าํลงัหมุน มอเตอรอ์าจละเลยคาํสงัยอ้นกลบัหรอืเปลยีนทศิทางการหมุนลา่ชา้ไประยะหนึง

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CW

PE

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

�Blue/สนํีาเงนิ

White/สขีาว

Red/สแีดง

L

N

CCW

PE
มอเตอร ์
Motor

5RK120GU-AF、5RK120GU-EF、 5RK120GU-HF、5RK120GU-CF

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

ิทศิทางตามเข็มนาฬกา CW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CW

มอเตอร ์
Motor

ิทศิทางทวนเข็มนาฬกา CCW

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

L

N

CCW

PE

มอเตอร ์
Motor

PE

Z2

U2

U1

Z2

U2

U1

5RK120GU-AFT、5RK120GU-EFT、 5RK120GU-HFT、5RK120GU-CFT

แบบตอ่ผ่านกลอ่ง Terminal Box Type
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Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

80mm25W

P37
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ระบรุหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● ป้อนอตัราทดเกยีรใ์นกลอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่  

� � � �   พนืหลงัส ี        บง่ชทีศิทางการหมุนของ T และมอเตอรเ์หมอืนกนัในขณะททีศิทางการหมุนของผูอ้นือยตู่รงขา้มกนั

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

● ความเรว็รอบถกูกาํหนดตามความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร(์50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) คา่ความเรว็รอบคาํนวณจากความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์

�    หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็รอบจรงิจะลดลงประมาณ 2%–20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � �● หากตอ้งการลดความเรว็มากกวา่อตัราทดในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทด 10) ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 8N·m.

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs / มอเตอร ์Motor　

รนุ่ Model·ประเภท Type

ประเภทตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

กาํลงัไฟ

ขาออก
Output 
power

W

แรงดนั
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

คา่แรงบดิ
�เรมิตน้

Starting 
Torque

mN.m

แรงบดิทกีาํหนด

Rated 
Torque

mN.m

�ความเรว็ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

4RK25GN-AM 25 1ph 100
50

60

0.59

0.69

160 200

165

1250

1550
10

4RK25GN-EM 25
1ph 120

60
0.45

0.50
140 165 1550 8.0

4RK25GN-CM
1ph 230

50 200 1250

4RK25GN-HM

25

1ph 230
60 165 1550 2.2

4RK25GN-SM 25 3ph 220
50

60

0.185

0.170

350 200

165

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

250

140

�มอเตอรป์ระเภทนีไม่มเีบรกในตวั This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 

Rating

30min

30min

30min

30min

2530min 0.35 140

0.29

0.30

140

160
2.2

4RK25GN-S3M 25 3ph 380
50

60

0.107

0.098

350 200

165

1250

1550
-

250
30min

�● ขอ้มูลจาํเพาะดา้นความปลอดภยัตา่งๆ ไดร้บัการรบัรองโดยหมายเลขรนุ่บนป้ายชอืมอเตอร ์

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีคอืตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี คณุตอ้งเพมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่ 

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันควรแน่ใจวา่ไดต้ดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นทาํการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �● หมายเหต:ุ เมอืแรงดนัไฟฟ้าในรนุ่ "-A" คอื 110V ความจขุองตวัเก็บประจทุกีาํหนดคา่ไวจ้ะขนึอยกู่บัป้ายชอืจรงิ

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.



SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก
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4RK25GN-AM /4GN RT       4RK25GN-CM /4GN RT       4RK25GN-SM /4GN RT□ □ □ □ □ □
4RK25GN-EM /4GN RT       4RK25GN-HM /4GN RT        4RK25GN-S3M /4GN RT      □ □ □ □ □ □

Φ94±0.5
80□

133 75

Φ
78

45°

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,20AWG

+0.2
    0

4-Φ6

120
74

Φ
35

h7
( 

   
  )

3 48 22.5°

 0 -0
.0

25
  

 

25

6.5

32

4
+

0.
04

  
 0

9.5

Φ12h7(       ) 0
-0.018
   

 0
-0.1
   

�หน่วยของแรงบดิทยีอมรบัได ้Allowance Torque Unit: สว่นบน Upside (N.m) / สว่นลา่ง Belowside (kgf.cm)

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์

Gear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

แรงบดิ
�ทยีอมรบัได ้

Allowance
Torque

4RK25GN-AM

4RK25GN-EM

4RK25GN-CM

4RK25GN-HM

4RK25GN-SM

4RK25GN-S3M

□
□

□
□
□

□
□

4GN    RC

4GN    RT

แผนภาพขนาดมอเตอร ์Motor Size Chart

4RK25GN-AM /4GN RC       4RK25GN-CM /4GN RC       4RK25GN-SM /4GN RC□ □ □ □ □ □
4RK25GN-EM /4GN RC       4RK25GN-HM /4GN RC       4RK25GN-S3M /4GN RC          □ □ □ □ □ □

Φ94±0.5
80□

133 75

Φ
78

4-Φ6

Φ15H8(       )

5
+

0.
04

  
 0

88
74

Φ
35

h7
( 

   
  )

3 48
22.5°

45°

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

 0 -0
.0

25
  

 

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,20AWG

+0.027
   0

17.3
+0.1
   0

6.5

71

3

80

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อคในรู
Hole circlip groove

เพลากลวงขาออก
Hollow shaft output

Φ
15

.7
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
35

h7

□

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

1.64 1.97 3.29 3.95 4.73 6.58 7.10 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00

16.8 20.1 33.5 40.3 48.3 67.1 72.5 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

1.33 1.59 2.65 3.18 3.82 5.30 5.73 7.16 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00

13.5 16.2 27.1 32.5 39.0 54.1 58.4 73.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

7.5

200

240

0.99

10.1

0.80

8.12

20

75

90

2.32 

22.74 

1.93 

18.95 

10

150

180

1.16 

11.37 

0.97 

9.48 

5

300

360

0.52 

5.12 

0.44 

4.26 

3

500

600

0.31 

3.07 

0.26 

2.56 

1.04 2.09 

10.2 20.5

0.87 1.74 

8.53 17.1



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

90mm40W

5RK40GU-AM 40 1ph 100
50

60

0.78

1.05
300

315

260

1250

1550
15.0

5RK40GU-EM 40
1ph 120

60
0.79

0.80
260 260 1550 12.0

5RK40GU-CM
1ph 230

50 315 1250

5RK40GU-HM

40

1ph 230
60 260 1550 3.00

5RK40GU-SM 40 3ph 220
0.30

0.25

800

660

315 1250

1600

0.30

0.25

1ph 220

1ph 220

1ph 110

250

30min

30min

30min

4030min 0.45 270

0.45 270

30min
50

60

3.00

5RK40GU-S3M 40 3ph 380
0.17

0.14

800

660

315 1250

1600

0.30

0.25250
30min

50

60
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs / มอเตอร ์Motor　

รนุ่ Model·ประเภท Type

ประเภทตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

กาํลงัไฟ

ขาออก
Output 
power

W

แรงดนั
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

คา่แรงบดิ
�เรมิหมุน

Starting 
Torque

mN.m

�แรงบดิทกีาํหนด

Rated 
Torque

mN.m

�ความเรว็ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

�มอเตอรป์ระเภทนีไม่มเีบรกในตวั This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 

Rating

มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รก์
ระแ

ส
ส

ล
บั

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ระบรุหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● ป้อนอตัราทดเกยีรใ์นกลอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่  

� � � �   พนืหลงัส ี        บง่ชทีศิทางการหมุนของ T และมอเตอรเ์หมอืนกนัในขณะททีศิทางการหมุนของผูอ้นือยตู่รงขา้มกนั

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

● ความเรว็รอบถกูกาํหนดตามความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร(์50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) คา่ความเรว็รอบคาํนวณจากความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์

�    หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็รอบจรงิจะลดลงประมาณ 2%–20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � �● หากตอ้งการลดความเรว็มากกวา่อตัราทดในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทด 10) ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 8N·m.

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

�● ขอ้มูลจาํเพาะดา้นความปลอดภยัตา่งๆ ไดร้บัการรบัรองโดยหมายเลขรนุ่บนป้ายชอืมอเตอร ์

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีคอืตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี คณุตอ้งเพมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่ 

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันควรแน่ใจวา่ไดต้ดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นทาํการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �● หมายเหต:ุ เมอืแรงดนัไฟฟ้าในรนุ่ "-A" คอื 110V ความจขุองตวัเก็บประจทุกีาํหนดคา่ไวจ้ะขนึอยกู่บัป้ายชอืจรงิ

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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5RK40GU-AM /5GU RT        5RK40GU-CM /5GU RT         5RK40GU-SM /5GU RT     □ □ □ □ □ □
5RK40GU-EM /5GU RT        5RK40GU-HM /5GU RT         5RK40GU-S3M /5GU RT        □ □ □ □ □ □
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UL 1569,22AWG
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สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG
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5+
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04
  

 0

  0
-0.1

□
□

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT

5RK40GU-AM /5GU RC        5RK40GU-CM /5GU RC         5RK40GU-SM /5GU RC       □ □ □ □ □ □
5RK40GU-EM /5GU RC        5RK40GU-HM /5GU RC        5RK40GU-S3M /5GU RC        □ □ □ □ □ □
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9 12.5 15 20 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 75 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 90 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

2.63 3.16 3.71 5.26 6.31 6.80 9.50 11.4 14.2 17.0 18.9 20.0 20.0 20.0

26.8 32.2 36.4 53.7 64.4 70.0 97.0 116 145 174 193 200 200 200

2.12 2.55 3.09 4.24 5.09 5.50 7.64 9.16 11.5 13.7 15.3 18.3 20.0 20.0

21.6 26.0 30.32 43.3 51.9 56.1 77.9 93.5 117 140 156 187 200 200

7.5

200

240

1.58

16.1

1.27

13.0

18

83

100

10

150

180

1.86 

18.2 

1.55 

15.16 

6

250

300

1.00 

9.82 

0.84 

8.19 

5

300

360

0.84 

8.19 

0.70 

6.82 

3.6

417

500

0.60 

5.89 

0.50 

4.91 

3

500

600

0.50 

4.91 

0.42 

4.09 

1.67 

16.4 

1.39 

13.7 

3.34 

32.8

2.78 

27.3 
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�หน่วยของแรงบดิทยีอมรบัได ้Allowance Torque Unit: สว่นบน Upside (N.m) / สว่นลา่ง Belowside (kgf.cm)

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์

Gear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบัได ้

Allowance
Torque

แผนภาพขนาดมอเตอร ์Motor Size Chart

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อคในรู
Hole circlip groove

เพลากลวงขาออก
Hollow shaft output



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

90mm60W

5RK60GU-AFM 60 1ph 100
50

60

1.26

1.70
470

470

380

1250

1550
25

5RK60GU-EFM 60
1ph 120

60 380 1550 15

5RK60GU-CFM
1ph 230

50 470 1250

5RK60GU-HFM

60

1ph 230
60 380 1550 4.5

5RK60GU-SFM 60 3ph 220
50

60

0.45

0.40

1000 470

380

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

800

30min

30min

30min

6030min

0.55

0.60

0.55

0.60

420

460

420

460

330

380

1.05

0.85

30min

4.5

5RK60GU-S3FM 60 3ph 380
50

60

0.26

0.23

1000 470

380

1250

1550
-

800
30min
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs / มอเตอร ์Motor　

รนุ่ Model·ประเภท Type

ประเภทตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

กาํลงัไฟ

ขาออก
Output 
power

W

แรงดนั
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

คา่แรงบดิ
�เรมิหมุน

Starting 
Torque

mN.m

�แรงบดิทกีาํหนด

Rated 
Torque

mN.m

�ความเรว็ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

�มอเตอรป์ระเภทนีไม่มเีบรกในตวั This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 

Rating

มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ระบรุหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● ป้อนอตัราทดเกยีรใ์นกลอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่  

� � � �   พนืหลงัส ี        บง่ชทีศิทางการหมุนของ T และมอเตอรเ์หมอืนกนัในขณะททีศิทางการหมุนของผูอ้นือยตู่รงขา้มกนั

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

● ความเรว็รอบถกูกาํหนดตามความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร(์50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) คา่ความเรว็รอบคาํนวณจากความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์

�    หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็รอบจรงิจะลดลงประมาณ 2%–20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � �● หากตอ้งการลดความเรว็มากกวา่อตัราทดในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทด 10) ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 8N·m.

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

�● ขอ้มูลจาํเพาะดา้นความปลอดภยัตา่งๆ ไดร้บัการรบัรองโดยหมายเลขรนุ่บนป้ายชอืมอเตอร ์

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีคอืตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี คณุตอ้งเพมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่ 

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันควรแน่ใจวา่ไดต้ดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นทาํการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �● หมายเหต:ุ เมอืแรงดนัไฟฟ้าในรนุ่ "-A" คอื 110V ความจขุองตวัเก็บประจทุกีาํหนดคา่ไวจ้ะขนึอยกู่บัป้ายชอืจรงิ

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE

5RK60GU-AFM /5GU RT     5RK60GU-CFM /5GU RT      5RK60GU-SFM /5GU RT   □ □ □ □ □ □
5RK60GU-EFM /5GU RT     5RK60GU-HFM /5GU RT     5RK60GU-S3FM /5GU RT        □ □ □ □ □ □

90□

170 92

4-Φ7

136

54

Φ
40

h7
( 

   
  )

14

3.5

45°  0
 -0
.0

25
  

 

307

7
8638

25

90
□

22.5°

Φ104

12
 0
-0.1

5+
0.

04
  

 0

Φ15h7(       ) 0
-0.018
   

5RK60GU-AF□M

5RK60GU-EF□M

5RK60GU-CF□M

5RK60GU-HF□M

5RK60GU-SF□M 

5RK60GU-S3F□M
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5GU    RC

5GU    RT

5RK60GU-AFM /5GU RC     5RK60GU-CFM /5GU RC      5RK60GU-SFM /5GU RC  □ □ □ □ □ □
5RK60GU-EFM /5GU RC     5RK60GU-HFM /5GU RC     5RK60GU-S3FM /5GU RC          □ □ □ □ □ □
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9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

3.95 4.73 7.89 9.47 10.2 14.2 17.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

40.3 48.3 80.5 96.6 104 145 174 200 200 200 200 200 200

3.18 3.82 6.36 7.64 8.25 11.5 13.7 17.2 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

32.5 39.0 64.9 77.9 84.1 117 140 175 200 200 200 200 200

7.5

200

240

2.37

24.2

1.91

19.5

20

75

90

6.13 

60.0

5.11 

50.0

10

150

180

3.06 

30.0

2.55 

25.0

6

250

300

1.50 

14.7 

1.25 

12.3

5

300

360

1.25 

12.3 

1.04 

10.2

3.6

417

500

0.90 

8.84 

0.75 

7.37 

3

500

600

0.75 

7.37 

0.63 

6.14 

2.76 5.51 

27.0 54.0

2.30 4.59 

22.5 45.0
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�หน่วยของแรงบดิทยีอมรบัได ้Allowance Torque Unit: สว่นบน Upside (N.m) / สว่นลา่ง Belowside (kgf.cm)

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์

Gear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบัได ้

Allowance
Torque

แผนภาพขนาดมอเตอร ์Motor Size Chart

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อคในรู
Hole circlip groove

เพลากลวงขาออก
Hollow shaft outputสายไฟ 2 เสน้ 

ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

90mm90W

5RK90GU-AFM 90 1ph 100
50

60

1.78

2.35
600

700

570

1250

1550
30

5RK90GU-EFM 90
1ph 120

60 570 1550 25

5RK90GU-CFM
1ph 230

50 700 1250

5RK90GU-HFM

90

1ph 230
60 570 1550 6.0

5RK90GU-SFM 90 3ph 220
50

60

0.60

0.55

1350 700

570

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

1100

30min

30min

30min

9030min

0.82

0.81

0.81

0.80
560

560

550

600
1.72

30min

6.0

5RK90GU-S3FM 90 3ph 380
50

60

0.35

0.32

1350 700

570

1250

1550
-

1100
30min
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs / มอเตอร ์Motor　

รนุ่ Model·ประเภท Type

ประเภทตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

กาํลงัไฟ

ขาออก
Output 
power

W

แรงดนั
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

คา่แรงบดิ
�เรมิหมุน

Starting 
Torque

mN.m

�แรงบดิทกีาํหนด

Rated 
Torque

mN.m

�ความเรว็ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

�มอเตอรป์ระเภทนีไม่มเีบรกในตวั This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 

Rating

มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ระบรุหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● ป้อนอตัราทดเกยีรใ์นกลอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่  

� � � �   พนืหลงัส ี        บง่ชทีศิทางการหมุนของ T และมอเตอรเ์หมอืนกนัในขณะททีศิทางการหมุนของผูอ้นือยตู่รงขา้มกนั

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

● ความเรว็รอบถกูกาํหนดตามความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร(์50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) คา่ความเรว็รอบคาํนวณจากความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์

�    หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็รอบจรงิจะลดลงประมาณ 2%–20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � �● หากตอ้งการลดความเรว็มากกวา่อตัราทดในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทด 10) ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 8N·m.

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

�● ขอ้มูลจาํเพาะดา้นความปลอดภยัตา่งๆ ไดร้บัการรบัรองโดยหมายเลขรนุ่บนป้ายชอืมอเตอร ์

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีคอืตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี คณุตอ้งเพมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่ 

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันควรแน่ใจวา่ไดต้ดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นทาํการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �● หมายเหต:ุ เมอืแรงดนัไฟฟ้าในรนุ่ "-A" คอื 110V ความจขุองตวัเก็บประจทุกีาํหนดคา่ไวจ้ะขนึอยกู่บัป้ายชอืจรงิ

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE

5RK90GU-AF M/5GU RT     5RK90GU-CF M/5GU RT      5RK90GU-SF M/5GU RT   □ □ □ □ □ □
5RK90GU-EF M/5GU RT     5RK90GU-HF M/5GU RT      5RK90GU-S3F M/5GU RT       □ □ □ □ □ □
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50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT□

5RK90GU-AF M/5GU RC     5RK90GU-CF M/5GU RC     5RK90GU-SF M/5GU RC   □ □ □ □ □ □
5RK90GU-EF M/5GU RC     5RK90GU-HF M/5GU RC     5RK90GU-S3F M/5GU RC          □ □ □ □ □ □
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9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

5.92 7.10 11.8 14.2 15.3 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

60.4 72.5 121 145 157 200 200 200 200 200 200 200 200

4.77 5.73 9.54 11.5 12.4 17.2 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

48.7 58.4 97.4 117 126 175 200 200 200 200 200 200 200

7.5

200

240

3.55

36.2

2.86

29.2

20

75

90

8.35 

81.9

6.96 

68.2

10

150

180

4.18 

40.9 

3.48 

34.1

6

250

300

2.26 

22.1 

1.88 

18.4 

3.6

417

500

1.35 

13.3 

1.13 

11.1

3

500

600

1.13 

11.1 

0.94 

9.21 

5

300

360

1.88 

18.4

1.57 

15.4 

3.76 7.52 

36.8 73.7

3.13 6.27 

30.7 61.4
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�หน่วยของแรงบดิทยีอมรบัได ้Allowance Torque Unit: สว่นบน Upside (N.m) / สว่นลา่ง Belowside (kgf.cm)

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์

Gear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบัได ้

Allowance
Torque

แผนภาพขนาดมอเตอร ์Motor Size Chart

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อคในรู
Hole circlip groove

เพลากลวงขาออก
Hollow shaft output

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG



Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

90mm120W

5RK120GU-AFM 120 1ph 100
50

60

2.25

2.85
700

930

750

1250

1550
35

5RK120GU-EFM 120
1ph 120

60 750 1550 30

5RK120GU-CFM
1ph 230

50 930 1250

5RK120GU-HFM

120

1ph 230
60 750 1550

8.0

5RK120GU-SFM 120 3ph 220
50

60

0.70

0.60

1850 930

750

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

1600

30min

30min

30min

12030min

1.15

1.20 720

720

650

720
1.90

30min

8.0

5RK120GU-S3FM 120 3ph 380
50

60

0.40

0.35

1850 930

750

1250

1550
-

1600
30min
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs / มอเตอร ์Motor　

รนุ่ Model·ประเภท Type

ประเภทตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

กาํลงัไฟ

ขาออก
Output 
power

W

แรงดนั
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

คา่แรงบดิ
�เรมิหมุน

Starting 
Torque

mN.m

�แรงบดิทกีาํหนด

Rated 
Torque

mN.m

�ความเรว็ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

�มอเตอรป์ระเภทนีไม่มเีบรกในตวั This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 

Rating

มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ระบรุหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● ป้อนอตัราทดเกยีรใ์นกลอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่  

� � � �   พนืหลงัส ี        บง่ชทีศิทางการหมุนของ T และมอเตอรเ์หมอืนกนัในขณะททีศิทางการหมุนของผูอ้นือยตู่รงขา้มกนั

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

● ความเรว็รอบถกูกาํหนดตามความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร(์50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) คา่ความเรว็รอบคาํนวณจากความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์

�    หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็รอบจรงิจะลดลงประมาณ 2%–20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � �● หากตอ้งการลดความเรว็มากกวา่อตัราทดในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทด 10) ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 8N·m.

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

�● ขอ้มูลจาํเพาะดา้นความปลอดภยัตา่งๆ ไดร้บัการรบัรองโดยหมายเลขรนุ่บนป้ายชอืมอเตอร ์

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีคอืตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี คณุตอ้งเพมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่ 

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันควรแน่ใจวา่ไดต้ดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นทาํการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �● หมายเหต:ุ เมอืแรงดนัไฟฟ้าในรนุ่ "-A" คอื 110V ความจขุองตวัเก็บประจทุกีาํหนดคา่ไวจ้ะขนึอยกู่บัป้ายชอืจรงิ

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE

5RK120GU-AF M/5GU RT    5RK120GU-CF M/5GU RT     5RK120GU-SF M/5GU RT   □ □ □ □ □ □
5RK120GU-EF M/5GU RT     5RK120GU-HF M/5GU RT     5RK120GU-S3F M/5GU RT          □ □ □ □ □ □
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5RK120GU-EF M/5GU RC     5RK120GU-HF M/5GU RC      5RK120GU-S3F M/5GU RC         □ □ □ □ □ □
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200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

7.89 9.47 15.8 18.9 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

80.5 96.6 161 193 200 200 200 200 200 200 200 200 200

6.36 7.64 12.7 15.3 16.5 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

64.9 77.9 130 156 168 200 200 200 200 200 200 200 200

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

7.5

200

240

4.73

48.3

3.82

39.0

90

11.14 

109

9.28 

91.0

20

75

180

5.57 

54.6

4.64 

45.5

10

150

6

250

300

3.01 

29.5 

2.51 

24.6 

5

300

360

2.51 

24.6 

2.09 

20.5

3.6

417

500

1.80 

17.7

1.50 

14.7

3

500

600

1.50 

14.7

1.25 

12.3

5.01 10.0

49.1 98.3

4.18 8.35 

40.9 81.9
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�หน่วยของแรงบดิทยีอมรบัได ้Allowance Torque Unit: สว่นบน Upside (N.m) / สว่นลา่ง Belowside (kgf.cm)

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์

Gear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบัได ้

Allowance
Torque

แผนภาพขนาดมอเตอร ์Motor Size Chart

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อคในรู
Hole circlip groove

เพลากลวงขาออก
Hollow shaft output

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG



104mm120W

Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

6RK120GU-AFM 120 1ph 100
50

60

2.10

2.50
600

930

750

1250

1550
35

6RK120GU-EFM 120
1ph 120

60 750 1550 30

6RK120GU-CFM
1ph 230

50 930 1250

6RK120GU-HFM

120

1ph 230
60 750 1550

8.0

6RK120GU-SFM 120 3ph 220
50

60

0.75

0.70

2200 890

730

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2000

30min

30min

30min

30min

12030min

0.95

700

750

1.70

1.80

0.95

1.00

600

6RK120GU-S3FM 120 3ph 380
50

60

0.43

0.40

2200 890

730

1250

1550
-

2000
30min

8.0
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs / มอเตอร ์Motor　

รนุ่ Model·ประเภท Type

ประเภทตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

กาํลงัไฟ

ขาออก
Output 
power

W

แรงดนั
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

คา่แรงบดิ
�เรมิหมุน

Starting 
Torque

mN.m

�แรงบดิทกีาํหนด

Rated 
Torque

mN.m

�ความเรว็ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

�มอเตอรป์ระเภทนีไม่มเีบรกในตวั This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 

Rating

มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ระบรุหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● ป้อนอตัราทดเกยีรใ์นกลอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่  

� � � �   พนืหลงัส ี        บง่ชทีศิทางการหมุนของ T และมอเตอรเ์หมอืนกนัในขณะททีศิทางการหมุนของผูอ้นือยตู่รงขา้มกนั

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

● ความเรว็รอบถกูกาํหนดตามความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร(์50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) คา่ความเรว็รอบคาํนวณจากความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์

�    หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็รอบจรงิจะลดลงประมาณ 2%–20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � �● หากตอ้งการลดความเรว็มากกวา่อตัราทดในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทด 10) ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 8N·m.

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

�● ขอ้มูลจาํเพาะดา้นความปลอดภยัตา่งๆ ไดร้บัการรบัรองโดยหมายเลขรนุ่บนป้ายชอืมอเตอร ์

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีคอืตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี คณุตอ้งเพมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่ 

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันควรแน่ใจวา่ไดต้ดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นทาํการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �● หมายเหต:ุ เมอืแรงดนัไฟฟ้าในรนุ่ "-A" คอื 110V ความจขุองตวัเก็บประจทุกีาํหนดคา่ไวจ้ะขนึอยกู่บัป้ายชอืจรงิ

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE

□

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

6GU    RC

6GU    RT□

6RK120GU-AF M/6GU RC     6RK120GU-CF M/6GU RC      6RK120GU-SF M/6GU RC  □ □ □ □ □ □
6RK120GU-EF M/6GU RC      6RK120GU-HF M/6GU RC     6 RK120GU-S3F M/6GU RC           □ □ □ □ □ □
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6RK120GU-AF M/6GU RT      6RK120GU-CF M/6GU RT      6RK120GU-SF M/6GU RT    □ □ □ □ □ □
6RK120GU-EF M/6GU RT     6 RK120GU-HF M/6GU RT     6RK120GU-S3F M/6GU RT          □ □ □ □ □ □

6RK120GU-AF□M

6RK120GU-EF□M

6RK120GU-CF□M

6RK120GU-HF□M

6RK120GU-SF□M 

6RK120GU-S3F□M
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9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

7.89 9.47 15.8 18.9 28.4 34.1 42.6 51.1 56.8 60.0 60.0 60.0

80.5 96.6 161 193 290 348 435 522 580 600 600 600

6.36 7.64 12.7 15.3 22.9 27.5 34.4 41.2 45.8 55.0 60.0 60.0

64.9 77.9 130 156 234 280 351 421 467 561 600 600

7.5

200

240

4.26

43.5

3.44

35.1

40

37

45

22.3

218

18.6

182

20

75

90

11.1 

109

9.28 

91.0

10

150

180

5.57 

54.6 

4.64 

45.5

6

250

300

3.01 

29.5 

2.51 

24.6 

5

300

360

2.51 

24.6 

2.09 

20.5

3.6

417

500

1.80 

17.7

1.50 

14.7 

3

500

600

1.50 

14.7 

1.25 

12.3

5.01 10.0 20.1 

49.1 98.3 196

4.18 8.35 16.7

40.9 81.9 164
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�หน่วยของแรงบดิทยีอมรบัได ้Allowance Torque Unit: สว่นบน Upside (N.m) / สว่นลา่ง Belowside (kgf.cm)

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์

Gear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบัได ้

Allowance
Torque

แผนภาพขนาดมอเตอร ์Motor Size Chart

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อคในรู
Hole circlip groove

เพลากลวงขาออก
Hollow shaft output

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG



104mm140W

Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

6RK140GU-AFM 140 1ph 100
50

60

2.70

3.00
700

1080

870

1250

1550
35

6RK140GU-EFM 140
1ph 120

60 850 1550 25

6RK140GU-CFM
1ph 230

50 1040 1250

6RK140GU-HFM

140

1ph 230
60 850 1550 10

6RK140GU-SM 140 3ph 220
50

60

0.85

0.75

2700 1080

870

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2200

30min

30min

30min

30min

14030min 750

850

1.80

1.95

1.05

1.15

700

1.05

1.15
10

6RK140GU-S3M 140 3ph 380
50

60

0.49

0.43

2700 1080

870

1250

1550
-

2200
30min
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs / มอเตอร ์Motor　

รนุ่ Model·ประเภท Type

ประเภทตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

กาํลงัไฟ

ขาออก
Output 
power

W

แรงดนั
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

คา่แรงบดิ
�เรมิหมุน

Starting 
Torque

mN.m

�แรงบดิทกีาํหนด

Rated 
Torque

mN.m

�ความเรว็ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

�มอเตอรป์ระเภทนีไม่มเีบรกในตวั This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 

Rating

มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ระบรุหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● ป้อนอตัราทดเกยีรใ์นกลอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่  

� � � �   พนืหลงัส ี        บง่ชทีศิทางการหมุนของ T และมอเตอรเ์หมอืนกนัในขณะททีศิทางการหมุนของผูอ้นือยตู่รงขา้มกนั

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

● ความเรว็รอบถกูกาํหนดตามความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร(์50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) คา่ความเรว็รอบคาํนวณจากความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์

�    หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็รอบจรงิจะลดลงประมาณ 2%–20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � �● หากตอ้งการลดความเรว็มากกวา่อตัราทดในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทด 10) ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 8N·m.

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

�● ขอ้มูลจาํเพาะดา้นความปลอดภยัตา่งๆ ไดร้บัการรบัรองโดยหมายเลขรนุ่บนป้ายชอืมอเตอร ์

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีคอืตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี คณุตอ้งเพมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่ 

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันควรแน่ใจวา่ไดต้ดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นทาํการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �● หมายเหต:ุ เมอืแรงดนัไฟฟ้าในรนุ่ "-A" คอื 110V ความจขุองตวัเก็บประจทุกีาํหนดคา่ไวจ้ะขนึอยกู่บัป้ายชอืจรงิ

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE

□

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

6GU    RC

6GU    RT□

6RK140GU-AF M/6GU RC      6RK140GU-CF M/6GU RC     6RK140GU-SF M/6GU RC   □ □ □ □ □ □
6RK140GU-EF M/6GU RC      6RK140GU-HF M/6GU RC     6RK140GU-S3F M/6GU RC          □ □ □ □ □ □
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104□

218 107

4-Φ9

10

10
4

□

Φ120

6RK140GU-AF M/6GU RT      6RK140GU-CF M/6GU RT      6RK140GU-SF M/6GU RT   □ □ □ □ □ □
6RK140GU-EF M/6GU RT      6RK140GU-HF M/6GU RT     6RK140GU-S3F M/6GU RT          □ □ □ □ □ □

95

3.5

105

Φ
23

+
0.

13
  

 0

1.1+0.14
   0

Φ
45

h7

6RK140GU-AF□M

6RK140GU-EF□M

6RK140GU-CF□M

6RK140GU-HF□M

6RK140GU-SF□M 

6RK140GU-S3F□M
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9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

9.21 11.0 18.4 22.1 33.1 39.8 49.7 59.6 60.0 60.0 60.0 60.0

93.9 113 188 225 338 406 507 600 600 600 600 600

7.42 8.91 14.8 17.8 26.7 32.1 40.1 48.1 53.4 60.0 60.0 60.0

75.8 90.9 152 182 273 327 409 491 545 600 600 600

7.5

200

240

4.97

50.7

4.01

40.9

40

37

45

26.0

255

21.7

212

20

75

90

13.0

127

10.8 

106

10

150

180

6.5

63.7

5.41 

53.1

6

250

300

3.01 

29.5

2.92 

28.7

5

300

360

2.92 

28.7 

2.44 

23.9

3.6

417

500

2.11 

20.6

1.75 

17.2

3

500

600

1.75 

17.2

1.46 

14.3

5.85 11.7 23.4

57.3 115 229

4.87 9.75 19.5

47.8 95.5 191

เพลามุมฉาก
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�หน่วยของแรงบดิทยีอมรบัได ้Allowance Torque Unit: สว่นบน Upside (N.m) / สว่นลา่ง Belowside (kgf.cm)

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์

Gear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบัได ้

Allowance
Torque

แผนภาพขนาดมอเตอร ์Motor Size Chart

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อคในรู
Hole circlip groove

เพลากลวงขาออก
Hollow shaft output

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG



104mm200W

Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

6RK200GU-AFM 200 1ph 100
50

60

3.20

3.50
900

1385

1120

1250

1550
45

6RK200GU-EFM 200
1ph 120

60 1120 1550 35

6RK200GU-CFM
1ph 230

50 1385 1250

6RK200GU-HFM

200

1ph 230
60 1120 1550 12

6RK200GU-SFM 200 3ph 220
50

60

1.20

1.00

3400 1385

1120

1250

1550
-

1ph 220

1ph 220

1ph 110

2700

30min

30min

30min

30min

20030min 1000

1100

2.75

2.65

1.40

850

1.40 12

6RK200GU-S3FM 200 3ph 380
50

60

0.69

0.58

3400 1385

1120

1250

1550
-

2700
30min
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ขอ้มูลจาํเพาะ Specs / มอเตอร ์Motor　

รนุ่ Model·ประเภท Type

ประเภทตอ่ตรง Lead Wire Type

เพลาเฟืองทา้ย
Pinion Shaft

กาํลงัไฟ

ขาออก
Output 
power

W

แรงดนั
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

กระแสไฟฟ้า
Current

A

คา่แรงบดิ
�เรมิหมุน

Starting 
Torque

mN.m

�แรงบดิทกีาํหนด

Rated 
Torque

mN.m

�ความเรว็ทกีาํหนด
Rated 
Speed

r/min

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

�มอเตอรป์ระเภทนีไม่มเีบรกในตวั This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

ระดบัการทาํงาน 

Rating

มอเตอรเ์บรกแม่เหล็กไฟฟ้า

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้ระบรุหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นัิล (T) ในกลอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (□) within the model name.

�● ป้อนอตัราทดเกยีรใ์นกลอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่  

� � � �   พนืหลงัส ี        บง่ชทีศิทางการหมุนของ T และมอเตอรเ์หมอืนกนัในขณะททีศิทางการหมุนของผูอ้นือยตู่รงขา้มกนั

    Enter the gear ratio in the box (□) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

● ความเรว็รอบถกูกาํหนดตามความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร(์50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) คา่ความเรว็รอบคาํนวณจากความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์

�    หารดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็รอบจรงิจะลดลงประมาณ 2%–20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � �● หากตอ้งการลดความเรว็มากกวา่อตัราทดในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทด 10) ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 8N·m.

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

�● ขอ้มูลจาํเพาะดา้นความปลอดภยัตา่งๆ ไดร้บัการรบัรองโดยหมายเลขรนุ่บนป้ายชอืมอเตอร ์

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� � �●  Tp：นีคอืตวัเลอืกอปุกรณเ์สรมิ หากคณุตอ้งการฟังกช์นันี คณุตอ้งเพมิ "P" หลงัหมายเลขรนุ่ 

   This option for the parts, such as the need for this feature, models need to bring "P".

� �● มอเตอรจ์ะกลบัมาทาํงานอกีครงัโดยอตัโนมตัหิลงัจากอณุหภมูลิดลง ดงันันควรแน่ใจวา่ไดต้ดัแหลง่จา่ยไฟกอ่นทาํการตรวจสอบ

    When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

� � � �● หมายเหต:ุ เมอืแรงดนัไฟฟ้าในรนุ่ "-A" คอื 110V ความจขุองตวัเก็บประจทุกีาํหนดคา่ไวจ้ะขนึอยกู่บัป้ายชอืจรงิ

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
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SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE

6RK GU-AF M/6GU RC    6RK200GU-CF M/6GU RC    6RK200GU-SF M/6GU RC  200 □ □ □ □ □ □
6RK200GU-EF M/6GU RC    6RK200GU-HF M/6GU RC    6RK200GU-S3F M/6GU RC          □ □ □ □ □ □

□

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

6GU    RC

6GU    RT□
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6RK GU-AF M/6GU RT    6RK200GU-CF M/6GU RT     6RK200GU-SF M/6GU RT  200 □ □ □ □ □ □
6RK200GU-EF M/6GU RT    6RK200GU-HF M/6GU RT    6RK200GU-S3F M/6GU RT          □ □ □ □ □ □

6RK200GU-AF□M

6RK200GU-EF□M

6RK200GU-CF□M

6RK200GU-HF□M

6RK200GU-SF□M 

6RK200GU-S3F□M
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166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

13.9 25.2 30.3 50.4 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0

142 257 309 515 600 600 600 600 600 600 600

11.2 20.3 24.4 40.7 48.8 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0

115 207 249 415 498 600 600 600 600 600 600

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 1807.5

200

240

37

45

37.1

364

30.9

303

40

75

90

18.6

182

15.5

152

20

150

180

9.28 

91.0

7.74 

75.8

106

250

300

5.01 

49.1

4.18 

40.9

5

300

360

4.18 

40.9

3.48 

34.1

3.6

417

500

3.01 

29.5

2.51 

24.6 

3

500

600

2.51 

24.6 

2.09 

20.5

8.35 16.7 33.4

81.9 164 327

6.96 13.9 27.9

68.2 136 273

15.3

150

12.8

125

6.27

61.4

5.80

56.9

เพลามุมฉาก

ม
อ

เต
อ

รเ์ก
ีย

รก์
ระแ

ส
ส

ล
บั

�หน่วยของแรงบดิทยีอมรบัได ้Allowance Torque Unit: สว่นบน Upside (N.m) / สว่นลา่ง Belowside (kgf.cm)

ประเภท Type

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

อตัราทดเกยีร ์

Gear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

แรงบดิ
�ทยีอมรบัได ้

Allowance
Torque

แผนภาพขนาดมอเตอร ์Motor Size Chart

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อคในรู
Hole circlip groove

เพลากลวงขาออก
Hollow shaft output

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG

สายไฟ 2 เสน้ 
ยาว 450 มม.
UL 1569,22AWG

สายไฟ 3 เสน้ ยาว 300 มม.
UL 1333,18AWG



แผนภาพการตอ่สาย Wiring Diagram
ิ ิ●ทศิทางการหมุนของมอเตอรถ์กูกาํหนดโดยมุมมองจากปลายเพลาของมอเตอร ์ CW หมายถงึทศิทางตามเข็มนาฬกา ,CCW หมายถงึทศิทางทวนเข็มนาฬกา

   The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

� �●ชอืทรีะบใุนตารางเป็นประเภทเพลาเฟืองทา้ย และใชไ้ดก้บัรนุ่เพลากลมเชน่กนั

   Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

  Notes:

●R0C0 ใชส้าํหรบัดดูซบัแรงดนัไฟฟ้ากระชากดว้ยวงจร CR[ R0=5～200Ω、C0=0.1～0.2μF, 200WV (400WV) EPCR1201-2 เป็นตวัเลอืกเสรมิสาํหรบัวงจรป้องกนัการกระชาก

●R0C0 indicate surge suppressor circuit. [ R0=5~200Ω, C0=0.1~0.2μF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

มอเตอรไ์ฟฟ้าเฟสเดยีว Single-phase Motor

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรต์ามเข็มนาฬกา (CW) ใหห้มุน Sw2 ไปท ีCW

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

�ิหากตอ้งการหมุนมอเตอรท์วนเข็มนาฬกา (CCW) ใหห้มุน SW2 ไปท ีCCW

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

6RK200GU-AFM、6RK200GU-EFM、6RK200GU-CFM、6RK200GU-HFM

� � �SW1 เป็นสวติชส์าํหรบัสงัทาํงาน/หยดุมอเตอรแ์ละสงังานเบรกแม่เหล็กไฟฟ้า (สวติชเ์ชอืมโยง)

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched Simultaneously)

�SW1 สถานะเป็น ON เบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะถกูปลอ่ยและมอเตอรจ์ะเรมิทาํงาน

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

�SW1 สถานะเป็น OFF มอเตอรจ์ะหยดุและเบรกแม่เหล็กไฟฟ้าจะเรมิทาํงาน

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.

� � � � �หากคณุตอ้งการปลดเบรกในขณะทมีอเตอรห์ยดุอย ู่ใหต้งั SW1 เป็น off และตงัจดุเชอืมตอ่ทดีา้นขา้งของสายไฟสดีาํเป็น ON

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.

ทศิทางการหมุน  Direction of Rotation.

� �หากตอ้งการเปลยีนทศิทางการหมุน ใหส้ลบัการเชอืมตอ่ระหวา่งสาย R, S และ T ใดๆ สองเสน้

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

มอเตอรไ์ฟฟ้าสามเฟสThree-phase Motor

6RK200GU-SFM(S3FM)

CW CCW

PE

�Blue/นําเงนิ

   White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

หมายเลข

สวติช ์
Switch

No.

เฟสเดยีว 100V、

110/120V อนิพตุ

Single-Phase 100V,

110/120V Input

เฟสเดยีว 220V、

230V อนิพตุ

Single-Phase 200V,

220/230V Input

แนะนํา
Note

Sw1
AC 125V 8A

�(โหลดแบบเหนียวนํา)
AC 125V 8A 
minimum 
(Inductive Load)

AC 250V 8A
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 8A 
minimum
(Inductive Load)

Sw2

�สวติชเ์ชอืมโยง
Switched 

Simultaneously

-

หมายเลข

สวติช
Switch
No.

ความจกุระแสของหนา้สมัผสัสวติช ์
Capacitor of Switch Connection Point

แนะนํา
Note

Sw1

AC 250V 1.5A以上
�(โหลดแบบเหนียวนํา)

AC 250V 1.5A minimum
(Inductive Load)

�สวติชเ์ชอืมโยง

Switched 
Simultaneously

CCW

PE
White/ขาว

Black/ดาํ

Black/ดาํ

RO CO

RO CO

Black/ดาํ

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

CW CCW

PE
L

N

CW
CCWSW 2

RO CO

RO CO

SW 1

ตวัเก็บประจุ
Capacitance

110V 220V

CCW

PE

�Brown/นําตาล

RO CO

RO CO

RO CO

L1(  )R

L2(  )R

L3(  )R

220V 380V
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   White/ขาว

Red/แดง

White/ขาว

White/ขาว

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

�Blue/นําเงนิ

�Brown/นําตาล

White/ขาว

Black/ดาํ

�Blue/นําเงนิ(Red/แดง)

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake

มอเตอร ์
Motor

เบรกแม่เหล็กไฟฟ้า
Brake



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

80mm25W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี        แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� �●หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10) ไวร้ะหวา่งชดุเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนี แรงบดิทยีอมรบัคอื 8 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs   ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110 โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

กาํลงัไฟ
ขาออก
Output 
power

W

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการควบคมุ

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

4IK25RGN-A 25 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
190 47 88

4IK25RGN-E 25
1ph 120

60 90~1700 190 50 105

4IK25RGN-C
1ph 230

50 90~1400 190 47 88

4IK25RGN-H

25

1ph 230
60 90~1700 45

1ph 220

1ph 220

1ph 110

25

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

8.0

7.0

1.8

1.80.23190 88

0.45

0.50

0.50

0.55

0.25

0.23

P54
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□ □ □ □
4IK25RGN-E /4GN RT          4IK25RGN-H /4GN RT          □ □ □ □

Φ94±0.5
80□

85.5 75

Φ
78

4-Φ6

120
74

Φ
35

h7
( 

   
  )

3 48 22.5°

45°

212.5

 0 -0
.0

25
  

 

12

Φ
46

6.5

25
+0.2
    0

32

4
+

0.
04

  
 0

9.5

Φ12h7(       ) 0
-0.018
   

 0
-0.1
   

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

ความเรว็
Speed
r/min

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

4IK25RGN-E

4IK25RGN-C

4IK25RGN-H

□
□

□
□

□
□

4GN    RC

4GN    RT

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

□ □ □ □
4IK25RGN-E /4GN RC          4IK25RGN-H /4GN RC          □ □ □ □

Φ94±0.5
80□

85.5 75

Φ
78

4-Φ6

Φ15H8(       )

5+
0.

04
  

 0

17.3

88
74

Φ
35

h7
( 

   
  )

3 48
22.5°

45°

212.5

 0 -0
.0

25
  

 

12

Φ
46

+0.1
   0

+0.027
   0

6.5

71

3

80

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง
Hollow shaft output

Φ
15

.7
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
35

h7

P55

A
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ร ์A

C

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

1.64 1.97 3.29 3.95 4.73 6.58 7.10 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00

16.8 20.1 33.5 40.3 48.3 67.1 72.5 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

1.33 1.59 2.65 3.18 3.82 5.30 5.73 7.16 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00

13.5 16.2 27.1 32.5 39.0 54.1 58.4 73.0 80.0 80.0 80.0 80.0 80.0

7.5

200

240

0.99

10.1

0.80

8.12

20

75

90

2.32 

22.74 

1.93 

18.95 

10

150

180

1.16 

11.37 

0.97 

9.48 

5

300

360

0.52 

5.12 

0.44 

4.26 

3

500

600

0.31 

3.07 

0.26 

2.56 

1.04 2.09 

10.2 20.5

0.87 1.74 

8.53 17.1

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

90mm40W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดทแีสดงในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรท์ดรอบกลาง (อตัราทด: 10) ระหวา่งชดุเกยีรแ์ละมอเตอรใ์นกรณีนี คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs  ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110 โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่ Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK40RGU-A 40 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
260 70 180

5IK40RGU-E 40
1ph 120

60 90~1700 260 65 180

5IK40RGU-C
1ph 230

50 90~1400 300 75 160

5IK40RGU-H

40

1ph 230
60 90~1700 70

1ph 220

1ph 220

1ph 110

40

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

12

8.0

2.5

2.5230 145

0.65

0.70

0.55

0.60

0.35

0.40

0.35

0.40
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กาํลงัไฟ
ขาออก
Output 
power

W

ชว่งการควบคมุ

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min



□ □ □ □
5IK40RGU-E /5GU RT          5IK40RGU-H /5GU RT          □ □ □ □

90□

105 92

Φ
85

4-Φ7

136

Φ
40

h7
( 

   
  )

14

45°

25

 0 -0
.0

25
  

 

Φ104

86

254

Φ
46

38

3.5 54

22.5°

7

12

Φ104

5
+

0.
04

  
 0

Φ15h7(       ) 0
-0.018
   

12
 0
-0.1
   

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

5IK40RGU-E

5IK40RGU-C

5IK40RGU-H

□
□

□
□

□
□

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio

50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT

□ □ □ □
5IK40RGU-E /5GU RC          5IK40RGU-H /5GU RC          □ □ □ □

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

Φ17H8(       )

5+
0.

04
  

 0

90□

105 92

4-Φ7

19.3

98

54

Φ
40

h7
( 

   
  )

14
22.5°

45°

 0 -0
.0

25
  

 

254

86
12

+0.027
   0

+0.04
   0

3.5

7

Φ
85

Φ104

Φ
46

83

3.5

93.5

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง
Hollow shaft output

Φ
17

.8
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
40

h7
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9 12.5 15 20 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 75 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 90 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

2.63 3.16 3.71 5.26 6.31 6.80 9.50 11.4 14.2 17.0 18.9 20.0 20.0 20.0

26.8 32.2 36.4 53.7 64.4 70.0 97.0 116 145 174 193 200 200 200

2.12 2.55 3.09 4.24 5.09 5.50 7.64 9.16 11.5 13.7 15.3 18.3 20.0 20.0

21.6 26.0 30.3 43.3 51.9 56.1 77.9 93.5 117 140 156 187 200 200

7.5

200

240

1.58

16.1

1.27

13.0

18

83

100

10

150

180

1.86 

18.19 

1.55 

15.16 

6

250

300

1.00 

9.82 

0.84 

8.19 

5

300

360

0.84 

8.19 

0.70 

6.82 

3.6

417

500

0.60 

5.89 

0.50 

4.91 

3

500

600

0.50 

4.91 

0.42 

4.09 

1.67 

16.4

1.39 

13.7 

3.34 

32.8

2.78 

27.3 

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller

ความเรว็
Speed
r/min



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

90mm60W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี        แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดทแีสดงในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรท์ดรอบกลาง (อตัราทด: 10) ระหวา่งชดุเกยีรแ์ละมอเตอรใ์นกรณีนี คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs  ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110  โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK60RGU-AF 60 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
265

5IK60RGU-EF 60
1ph 120

60 90~1700 490 160 265

5IK60RGU-CF
1ph 230

50 90~1400 490 140 265

5IK60RGU-HF

60

1ph 230
60 90~1700 160

1ph 220

1ph 220

1ph 110

60

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

20

12

4.0

4.0490 265

460

490

140

160

1.00

1.10

0.80

0.85

0.50

0.55

0.50

0.55

P58

A
C
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E

A
R

 M
O

T
O

R
ม

อ
เต

อ
รเ์ก

ีย
ร ์A

C

กาํลงัไฟ
ขาออก
Output 
power

W

ชว่งการควบคมุ

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min



□ □ □ □
5IK60RGU-EF /5GU RT          5IK60RGU-HF /5GU RT         □ □ □ □

90□

137 92

4-Φ7

136

Φ
40

h7
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  )

14

45°

25

 0 -0
.0

25
  

 

86

274

38

3.5 54

22.5°

7

90
□

Φ104

Φ15h7(       )

5
+

0.
04

  
 0

12

 0
-0.018
   

 0
-0.1
   

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

5IK60RGU-EF

5IK60RGU-CF

5IK60RGU-HF

□
□

□
□

□
□

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ 50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT

□ □ □ □
5IK60RGU-EF /5GU RC          5IK60RGU-HF /5GU RC          □ □ □ □

Φ17H8(       )

5+
0.

04
  

 0

90□

137 92

4-Φ7

19.3

98

54

Φ
40

h7
( 

   
  )

14
22.5°

45°  0 -0
.0

25
  

 

274

86
7

+0.027
   0

+0.1
   0

3.5

90
□

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

Φ104

83

3.5

93.5

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง
Hollow shaft output

Φ
17

.8
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
40

h7

P59

A
C

 G
E

A
R

 M
O

T
O

R
ม

อ
เต

อ
รเ์ก

ีย
ร ์A

C

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

3.95 4.73 7.89 9.47 10.2 14.2 17.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

40.3 48.3 80.5 96.6 104 145 174 200 200 200 200 200 200

3.18 3.82 6.36 7.64 8.25 11.5 13.7 17.2 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

32.5 39.0 64.9 77.9 84.1 117 140 175 200 200 200 200 200

7.5

200

240

2.37

24.2

1.91

19.5

20

75

90

6.13 

60.0

5.11 

50.0

10

150

180

3.06 

30.0

2.55 

25.0

6

250

300

1.50 

14.7 

1.25 

12.3

5

300

360

1.25 

12.3

1.04 

10.2

3.6

417

500

0.90 

8.84 

0.75 

7.37 

3

500

600

0.75 

7.37 

0.63 

6.14 

2.76 5.51 

27.0 54.0

2.30 4.59 

22.5 45.0

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller

ความเรว็
Speed
r/min

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

90mm90W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดทแีสดงในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรท์ดรอบกลาง (อตัราทด: 10) ระหวา่งชดุเกยีรแ์ละมอเตอรใ์นกรณีนี คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs  ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110  โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK90RGU-AF 90 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
710 405

5IK90RGU-EF 90
1ph 120

60 90~1700 710 260 410

5IK90RGU-CF
1ph 230

50 90~1400 710 230 410

5IK90RGU-HF

90

1ph 230
60 90~1700 260

1ph 220

1ph 220

1ph 110

90

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

25

20

5.0

5.0710 410

260

230

1.85

1.55

1.45

1.40

0.70

0.72

0.75

0.71

P60
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ีย
ร ์A

C

กาํลงัไฟ
ขาออก
Output 
power

W

ชว่งการควบคมุ

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min



□ □ □ □
5IK90RGU-EF /5GU RT          5IK90RGU-HF /5GU RT          □ □ □ □

90□

152 92

4-Φ7
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h7
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14

45°

25

 0 -0
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25
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288
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□

Φ104

Φ15h7(       )
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 0
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 0
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SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

5IK90RGU-EF

5IK90RGU-CF

5IK90RGU-HF

□
□

□
□

□

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์
50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT□

□ □ □ □
5IK90RGU-EF /5GU RC          5IK90RGU-HF /5GU RC          □ □ □ □

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

Φ17H8(       )

5
+

0.
04

  
 0

90□

152 92

4-Φ7

19.3

98

54

Φ
40

h7
( 

   
  )

14
22.5°

45°  0 -0
.0

25
  

 

288

86
7

+0.027
   0

+0.1
   0

3.5

90
□

Φ104

83

3.5

93.5

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง
Hollow shaft output

Φ
17

.8
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
40

h7

P61

A
C

 G
E

A
R

 M
O

T
O

R
ม

อ
เต

อ
รเ์ก

ีย
ร ์A

C

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

5.92 7.10 11.8 14.2 15.3 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

60.4 72.5 121 145 157 200 200 200 200 200 200 200 200

4.77 5.73 9.54 11.5 12.4 17.2 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

48.7 58.4 97.4 117 126 175 200 200 200 200 200 200 200

7.5

200

240

3.55

36.2

2.86

29.2

20

75

90

8.35 

81.9

6.96 

68.2 

10

150

180

4.18 

40.9

3.48 

34.1 

6

250

300

2.26 

22.1 

1.88 

18.4 

3.6

417

500

1.35 

13.3

1.13 

11.1

3

500

600

1.13 

11.1 

0.94 

9.21 

5

300

360

1.88 

18.4

1.57 

15.4 

3.76 7.52 

36.8 73.7

3.13 6.27 

30.7 61.4

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller

ความเรว็
Speed
r/min

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio



Speed Adjustable Motor
มอเตอรป์รบัความเรว็

90mm120W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี          แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดทแีสดงในตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรท์ดรอบกลาง (อตัราทด: 10) ระหวา่งชดุเกยีรแ์ละมอเตอรใ์นกรณีนี คา่แรงบดิทยีอมรบัไดค้อื 20 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs  ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110  โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

5IK120RGU-AF 120 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
750 530

5IK120RGU-EF 120
1ph 120

60 90~1700 750 360 530

5IK120RGU-CF
1ph 230

50 90~1400 750 330 530

5IK120RGU-HF

120

1ph 230
60 90~1700 360

1ph 220

1ph 220

1ph 110

120

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

30

25

7.0

7.0750 530

330
2.10

2.50

1.65

1.80

1.00

0.95

1.00

0.95

P62
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กาํลงัไฟ
ขาออก
Output 
power

W

ชว่งการควบคมุ

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min



□ □ □ □
5IK120RGU-EF /5GU RT          5IK120RGU-HF /5GU RT          □ □ □ □
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SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

5IK120RGU-EF

5IK120RGU-CF

5IK120RGU-HF

□

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ 50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

5GU    RC

5GU    RT□

□
□
□
□

□ □ □ □
5IK120RGU-EF /5GU RC          5IK120RGU-HF /5GU RC          □ □ □ □

Φ17H8(       )

5
+

0.
04

  
 0

90□

152 92

4-Φ7

19.3

98

54

Φ
40

h7
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  )

14
22.5°

45°  0 -0
.0

25
  

 

288

86
7

+0.027
   0

+0.1
   0

3.5

90
□

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

Φ104

83

3.5

93.5

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

Φ
17

.8
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
40

h7

P63

A
C

 G
E

A
R

 M
O

T
O

R
ม

อ
เต

อ
รเ์ก

ีย
ร ์A

C

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

7.89 9.47 15.8 18.9 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

80.5 96.6 161 193 200 200 200 200 200 200 200 200 200

6.36 7.64 12.7 15.3 16.5 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0 20.0

64.9 77.9 130 156 168 200 200 200 200 200 200 200 200

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

7.5

200

240

4.73

48.3

3.82

39.0

90

11.14 

109 

9.28 

91.0

20

75

180

5.57 

54.6 

4.64 

45.5 

10

150

6

250

300

3.01 

29.5 

2.51 

24.6 

5

300

360

2.51 

24.6 

2.09 

20.5

3.6

417

500

1.80 

17.7 

1.50 

14.7 

3

500

600

1.50 

14.7 

1.25 

12.3

5.01 10.0

49.1 98.3

4.18 8.35 

40.9 81.9

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง

Hollow shaft output

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller

ความเรว็
Speed
r/min

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio



SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

104mm120W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี       แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดเกยีรท์แีสดงในตาราง สามารถตดิตงัชดุเกยีรท์ดรอบกลาง (อตัราทดเกยีร:์ 10) ระหวา่งชดุเกยีรก์บัมอเตอรไ์ดใ้นกรณีนี 

�     คา่แรงบดิทยีอมรบัคอื 60 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs  ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110  โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note:"-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

6IK120RGU-AF 120 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
750 530

6IK120RGU-EF 120
1ph 120

60 90~1700 750 360 520

6IK120RGU-CF
1ph 230

50 90~1400 750 330 530

6IK120RGU-HF

120

1ph 230
60 90~1700 360

1ph 220

1ph 220

1ph 110

120

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

30

20

8.0

8.0750 530

360
2.10

2.50

1.70

1.80

0.95

0.95

1.00

P64
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ชว่งการควบคมุ

ความเรว็
Speed
Control
Range
r/min



SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

□ □ □ □
6IK120RGU-EF /6GU RC          6IK120RGU-HF /6GU RC          □ □ □ □

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

335

104□

176 107

4-Φ9

Φ22H8(       )+0.033
   0

6
+

0.
04

  
 0

24.8+0.1
   0

113

98

61

Φ
45

h7
( 

   
   

)

16

Φ120

10

3.5

10
4

□

 0 -0
.0

25
  

 

□

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ 50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

6GU    RC

6GU    RT□
6IK120RGU-EF    

6IK120RGU-CF

6IK120RGU-HF

□
□
□
□

335

104□

107

4-Φ9

161

98

Φ
45

h7
( 

   
   

)
 0 -0

.0
25

  
 

16

Φ120

10 3.5

10
4

□

176

32

64

48

Φ20h7(       ) 0
-0.021
  

6
+

0.
04

  
 0

16.5 0
-0.1
  

95

3.5

105

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

Φ
23

+
0.

13
  

 0

1.1+0.14
   0

Φ
45

h7

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง
Hollow shaft output

□ □ □ □
6IK120RGU-EF /6GU RT          6IK120RGU-HF /6GU RT          □ □ □ □

P65

A
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ม
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อ
รเ์ก

ีย
ร ์A

C

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

7.89 9.47 15.8 18.9 28.4 34.1 42.6 51.1 56.8 60.0 60.0 60.0

80.5 96.6 161 193 290 348 435 522 580 600 600 600

6.36 7.64 12.7 15.3 22.9 27.5 34.4 41.2 45.8 55.0 60.0 60.0

64.9 77.9 130 156 234 280 351 421 467 561 600 600

7.5

200

240

4.26

43.5

3.44

35.1

40

37

45

22.3

218

18.6 

182

20

75

90

11.14 

109

9.28 

91.0

10

150

180

5.57 

54.6

4.64 

45.5

6

250

300

3.01 

29.5

2.51 

24.6 

5

300

360

2.51 

24.6 

2.09 

20.5

3.6

417

500

1.80 

17.7

1.50 

14.7 

3

500

600

1.50 

14.7 

1.25 

12.3

5.01 10.0 20.1 

49.1 98.3 196

4.18 8.35 16.7

40.9 81.9 164

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller

ความเรว็
Speed
r/min

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio



SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

104mm140W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี         แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดเกยีรท์แีสดงในตาราง สามารถตดิตงัชดุเกยีรท์ดรอบกลาง (อตัราทดเกยีร:์ 10) ระหวา่งชดุเกยีรก์บัมอเตอรไ์ดใ้นกรณีนี

�     คา่แรงบดิทยีอมรบัคอื 60 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs  ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110  โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการควบ

คมุความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

6IK140RGU-AF 140 1ph 100
50

60

90~1400

90~1700
830 620

6IK140RGU-EF 140
1ph 120

60 90~1700 830 450 620

6IK140RGU-CF
1ph 230

50 90~1400 830 420 620

6IK140RGU-HF

140

1ph 230
60 90~1700 450

1ph 220

1ph 220

1ph 110

140

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

35

25

10

10830 620

420
2.70

3.00

1.80

1.95

1.05

1.15

1.05

1.15
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SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

6IK140RGU-EF

6IK140RGU-CF

6IK140RGU-HF

□
□

□
□

□

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ 50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

6GU    RC

6GU    RT□

□ □ □ □
6IK140RGU-EF /6GU RC          6IK140RGU-HF /6GU RC          □ □ □ □

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart
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Φ20h7(       ) 0
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 0
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3.5

105

Φ
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+
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13
  

 0

1.1+0.14
   0

Φ
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h7

Φ120

□ □ □ □
6IK140RGU-EF /6GU RT          6IK140RGU-HF /6GU RT          □ □ □ □

P67
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อ
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ร ์A

C

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

9.21 11.0 18.4 22.1 33.1 39.8 49.7 59.6 60.0 60.0 60.0 60.0

93.9 113 188 225 338 406 507 600 600 600 600 600

7.42 8.91 14.8 17.8 26.7 32.1 40.1 48.1 53.4 60.0 60.0 60.0

75.8 90.9 152 182 273 327 409 491 545 600 600 600

7.5

200

240

4.97

50.7

4.01

40.9

40

37

45

26.0

255

21.7

212

20

75

90

13.0

127

10.8 

106.1

10

150

180

6.5

63.7

5.41 

53.1

6

250

300

3.01 

29.5

2.92 

28.7

5

300

360

2.92 

28.7 

2.44 

23.9

3.6

417

500

2.11 

20.6

1.75 

17.2

3

500

600

1.75 

17.2

1.46 

14.3

5.85 11.7 23.4

57.3 115 229

4.87 9.75 19.5

47.8 95.5 191

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง

Hollow shaft output

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller

ความเรว็
Speed
r/min

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio



SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

104mm200W

ตารางแรงบดิของมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-Torque Table
� �●ชดุเกยีรท์ดรอบและชดุเกยีรท์ดรอบกลางสามารถจาํหน่ายแยกตา่งหากได ้กรณุากรอกรหสัทแีสดงถงึประเภทกลอ่งเทอรม์นิอล (T) ในชอ่ง ( ) ภายในชอืรนุ่。

    Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ( ) within the model name.

� � � �● กรณุากรอกอตัราทดเกยีรใ์นชอ่ง (□) ภายในชอืรนุ่พนืหลงัส ี        แสดงทศิทางการหมุนแบบเดยีวกนักบัมอเตอรใ์นขณะททีศิทางการหมุนของมอเตอรอ์นื ๆ จะตรงกนัขา้ม

    Enter the gear ratio in the box ( ) within the model name.

    The colored background           indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

� �●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอร ์(50Hz：1500r/min、60Hz：1800r/min) ดว้ยอตัราทดเกยีร ์ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

    The speed is calculated by diving the motor’s synchronous speed (50Hz:1500r/min、60Hz:1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, 

    depending on the size of the load.

� � �● หากตอ้งการลดความเรว็ใหม้ากกวา่อตัราทดเกยีรท์แีสดงในตาราง สามารถตดิตงัชดุเกยีรท์ดรอบกลาง (อตัราทดเกยีร:์ 10) ระหวา่งชดุเกยีรก์บัมอเตอรไ์ดใ้นกรณีนี

�     คา่แรงบดิทยีอมรบัคอื 60 นิวตนัเมตร

    To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N·m.

ขอ้มูลจาํเพาะ Specs  ���������������������� Cont. Rated

� � � � � �● เมอืมอเตอรไ์ดร้บัการรบัรองตามมาตรฐานความปลอดภยัตา่ง ๆ ชอืรนุ่ทแีสดงบนแผ่นป้ายชอืจะเป็นชอืรนุ่ทไีดร้บัการรบัรอง。

    When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

� �●หมายเหต:ุ “-A” หมายถงึแรงดนัไฟฟ้า 110  โวลต ์สว่นคา่ของตวัเก็บประจทุตีดิตงัมาจะระบไุวบ้นฉลาก

   Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the label.

รนุ่Model ประเภทType

แบบตอ่ตรง Lead Wire Type

 เพลาลกูปืน
Pinion Shaft

 แรงดนัไฟฟ้า
Voltage

V

�ความถี
Frequency

Hz

ชว่งการควบ

คมุความเรว็
Speed
Control
Range
r/min

� แรงบดิทยีอมรบั
Allowance Torque

�แรงบดิเรมิตน้
Starting 
Torque 

mN.m

กระแสไฟฟ้า
Current

A

6IK200RGU-CF 200 50 90~1400 920 1000

6IK200RGU-HF 200
1ph 230

60 90~1700 920 500 1000
1ph 220

1200r/min
mN.m

90r/min
mN.m

ตวัเก็บประจุ
Capacitor

μF

10

10

1.40

1.40

500
1ph 230

1ph 220
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SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit: ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

□ □
6IK200RGU-HF /6GU RC          □ □

แบบขนาดมอเตอร ์ Motor Size Chart

335

104□

176 107

4-Φ9

Φ22H8(       )+0.033
   0

6
+

0.
04

  
 0

24.8+0.1
   0

113

98

61

Φ
45

h7
( 

   
   

)

16

Φ120

10

3.5

10
4

□

335

104□

107

4-Φ9

161

98

Φ
45

h7
( 

   
   

)
 0
 

-0
.0

25
  

 

16

Φ120

10 3.5

10
4

□

176

32

 0 -0
.0

25
  

 

64

48

Φ20h7(       ) 0
-0.021
  

6
+

0.
04

  
 0

16.5 0
-0.1
  

6IK200RGU-CF

6IK200RGU-HF

□ □

ประเภทType

มอเตอร/์หวัเกยีร ์ 50Hz

60Hz

50Hz

60Hz

แรงบดิสงูสดุ
�ทยีอมรบั

Torque

6GU    RC

6GU    RT□□

95

3.5

105

รอ่งสาํหรบัแหวนล็อก
Hole circlip groove

Φ
23

+
0.

13
  

 0

1.1+0.14
   0

Φ
45

h7

ปลายดา้นขบัของเพลาแบบกลวง

Hollow shaft output

□ □
6IK200RGU-HF /6GU RT          □ □

�หมายเหต:ุ ขวัตอ่ใชร้ว่มกบัชดุควบคมุความเรว็รนุ่มาตรฐานขนาดกลางและใหญ ่ 

 Note: The connector is for zhongda standard speed controller
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166 120 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8

200 144 120 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

13.9 25.2 30.3 50.4 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0

142 257 309 515 600 600 600 600 600 600 600

11.2 20.3 24.4 40.7 48.8 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0 60.0

115 207 249 415 498 600 600 600 600 600 600

9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 1807.5

200

240

37

45

37.1

364

30.9

303

40

75

90

18.6

182

15.5

152

20

150

180

9.28 

91.0

7.74 

75.8

106

250

300

5.01 

49.1

4.18 

40.9

5

300

360

4.18 

40.9

3.48 

34.1

3.6

417

500

3.01 

29.5

2.51 

24.6 

3

500

600

2.51 

24.6 

2.09 

20.5

8.35 16.7 33.4

81.9 164 327

6.96 13.9 27.9

68.2 136 273

15.3

150

12.8

125

6.27

61.4

5.80

56.9

ความเรว็
Speed
r/min

อตัราทดเกยีรG์ear Ratio
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มอเตอรเ์กียร ์DC
DC 



PRODUCT NUMBER CODE
วธิกีารอา่นหมายเลขรนุ่

มอเตอร ์Motor

Z     5(5)    D     60     -    24     GU     -     30S
① ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦②

①

�ชอืบรษิทั Comanpy    
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มอเตอร ์ZD  ZD MOTOR

รนุ่และขนาด Model & Dimension

หมายเลขเฟรม Code 65(5)54

หนา้แปลนยดึมอเตอร ์Mounting ange mm □100□90□90□80

เสน้ผ่านศนูยโ์ครงCase diameter 90908080

③

ประเภทมอเตอร ์ Motor type D: มอเตอรแ์ม่เหล็กถาวร DC motor

④

กาํลงัไฟขาออก (W)  Output power (W) ตวัอยา่ง e.g. 60:60W

⑤

�แรงดนัไฟฟ้าทจีา่ย Voltage ตวัอยา่ง e.g. 24:24V

⑥ ประเภทเพลามอเตอร ์Motor shaft type                   GN: เพลาเกยีรแ์บบ GN  GN pinion shaft                   GU: เพลาเกยีรแ์บบ GU  GU pinion shaft 

�A: ประเภทแบน Flat type                                    A1:  ประเภทรอ่งลมิ Keyway

⑦

ความเรว็ของมอเตอร ์ Motor speed ตวัอยา่ง e.g. 30S:3000RPM

②

มอเตอร ์Motor

5     GN     50     RC
① ③ ④②

①

ขนาดเฟรมหวัเกยีร ์ Gearhead frame size 4 : 80mm   5 : 90mm   6 : 104mm

� � � �หมายเหต:ุ หากจาํเป็นตอ้งตดิตงัเบรกกบัมอเตอร ์ใหเ้พมิสญัลกัษณ ์-M ทสีว่นทา้ยของหมายเลขรนุ่, เชน่ Z5D60-24GU-30S-M แรงดนัไฟเบรกจะเทา่ กบัแรงดนัไฟฟ้าทกีาํหนดของมอเตอร ์

� � � ; มอเตอรใ์นรนุ่นีสามารถตคีวามไดว้า่เสน้ผ่านศนูยก์ลางภายนอกของตวัเรอืนคอื 80 mm, ประเภท GU、แรงดนัไฟฟ้าทกีาํหนด 24VDC、กาํลงัไฟพกิดั 60W, ความเรว็รอบทกีาํหนด 

�3000RPM、ตดิตงัระบบเบรค 24VDC。

Note: We use M to symbolize the brake, such as Z5D60-24GU-30S-M, the brake voltage is the same as the rated voltage of the motor. Type of motor can be interpreted as a case 

diameter of 80mm, Gu type, rated voltage 24VDC, rated power 60W, rated speed of 3000RPM, with brake -24VDC.

②

ประเภทเกยีร ์Gear type GN: เกยีรป์ระเภท GN  GN type gear              GU: เกยีรป์ระเภท GU  GU type gear

③

อตัราทดเกยีร ์Gear ratio ตวัอยา่ง e.g. 50: อตัราทดรอบ  Reduction ratio: 50 

④

ประเภทเพลาสง่ออก Type of output shaft   

RC: เพลากลวงแบบเกลยีวเอยีง Spiral bevel hollow shaft

RT: เพลาสง่ออกแบบเกลยีวเอยีง Spiral bevel output shaft



80mm25W

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-torque Table
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● หวัเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดรอบลงในชอ่งวา่ง ( □) ภายในชอืรนุ่

Enter the reduction ratio into the blank (□) within the model name.

� �     ระบทุศิทางการหมุนตรงขา้มระหวา่งเพลามอเตอรแ์ละเพลากระปกุเกยีร ์ ในขณะทตีวัอนืๆ 

อยใู่นทศิทางเดยีวกนั。

          Indicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while 

others are in same direction.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอรด์ว้ยอตัราทด ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 

�2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The 

actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

�● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10)           

� �ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนัน แรงบดิทอีนุญาตคอื 8 N·m。

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) 

between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit : ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

อตัราทดเกยีร ์Gear Ratio 18015012010090756050363025181512.597.5

ความเรว็ Speed

r/min

ประเภท Type   

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead
180150120100903847577995114158190228316380

4GN□RC 8.008.006.605.504.954.123.303.052.201.801.531.100.920.760.550.46

4GN□RT 80.080.067.356.150.542.033.731.122.418.415.611.29.387.755.611.69
Z4D25-24GN-28.5S

ขนาด (หน่วย : มม.）Dimensions (Unit: mm)
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80mm40W

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-torque Table

● ชดุเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดลงในชอ่งวา่ง ( □) ภายในชอืรนุ่

Enter the reduction ratio into the blank (□) within the model name.

� �     ระบทุศิทางการหมุนตรงขา้มระหวา่งเพลามอเตอรแ์ละเพลากระปกุเกยีร ์ ในขณะทตีวัอนืๆ 

อยใู่นทศิทางเดยีวกนั。

         Indicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others 

are in same direction.

�●คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอรด์ว้ยอตัราทด ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 

�2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The 

actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

�● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10)           

� �ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนัน แรงบดิทอีนุญาตคอื 8 N·m

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between 

the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit : ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

อตัราทดเกยีร ์Gear Ratio 18015012010090756050363025181512.597.5

ความเรว็ Speed

r/min

ประเภท Type   

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead
162025303340506083100120166200240333400

4GN□RC 8.008.008.008.007.526.275.014.643.342.782.321.671.391.160.840.70

4GN□RT 80.080.080.080.076.764.051.147.334.128.423.717.014.211.88.577.14
Z4D40-24GN-30S

ขนาด (หน่วย : มม.）Dimensions (Unit: mm)
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ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-torque Table

P74

● ชดุเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดลงในชอ่งวา่ง ( □) ภายในชอืรนุ่

Enter the reduction ratio into the blank (□) within the model name.

� �    ระบทุศิทางการหมุนตรงขา้มระหวา่งเพลามอเตอรแ์ละเพลากระปกุเกยีร ์ ในขณะทตีวัอนืๆ 

อยใู่นทศิทางเดยีวกนั。

         Indicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others 

are in same direction.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอรด์ว้ยอตัราทด ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 

�2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The 

actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

�● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10)           

� �ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนัน แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 N·m。

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between 

the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit : ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

อตัราทดเกยีร ์Gear Ratio 18015012010090756050363025181512.597.5

ความเรว็ Speed

r/min

ประเภท Type   

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead
15182328313746567793112155186224311373

5GU□RC 16.113.410.78.958.066.715.374.183.012.782.321.791.491.240.900.75

5GU□RT 16413710991.382.268.454.842.630.728.423.718.315.212.69.187.65
Z5D40-24GU-28S

ขนาด (หน่วย : มม.）Dimensions (Unit: mm)
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90mm60W

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-torque Table

● ชดุเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได ้

Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดลงในชอ่งวา่ง ( □) ภายในชอืรนุ่

Enter the reduction ratio into the blank (□) within the model name.

� �    ระบทุศิทางการหมุนตรงขา้มระหวา่งเพลามอเตอรแ์ละเพลากระปกุเกยีร ์ ในขณะทตีวัอนืๆ 

อยใู่นทศิทางเดยีวกนั

         Indicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others 

are in same direction.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอรด์ว้ยอตัราทด ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 

�2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The 

actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

�● หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10)           

� �ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนัน แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 N·m。

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) 

between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit : ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

อตัราทดเกยีร ์Gear Ratio 18015012010090756050363025181512.597.5

ความเรว็ Speed

r/min

ประเภท Type   

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead
15182328313746567793112155186224311373

5GU□RC 20.020.016.113.412.110.18.066.714.834.483.732.692.241.861.341.12

5GU□RT 20020016413712310382.268.449.345.738.027.422.819.013.711.4
Z5D60-24GU-28S

ขนาด (หน่วย : มม.）Dimensions (Unit: mm)
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90mm90W

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-torque Table

P76

● ชดุเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได。้
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดลงในชอ่งวา่ง ( □) ภายในชอืรนุ่

Enter the reduction ratio into the blank (□) within the model name.

� �     ระบทุศิทางการหมุนตรงขา้มระหวา่งเพลามอเตอรแ์ละเพลากระปกุเกยีร ์ ในขณะทตีวัอนืๆ 

อยใู่นทศิทางเดยีวกนั。

         Indicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while 

others are in same direction.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอรด์ว้ยอตัราทด ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 

�2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The 

actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

�●  หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10)           

� �ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนัน แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 N·m。

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) 

between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit : ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

อตัราทดเกยีร ์Gear Ratio 18015012010090756050363025181512.597.5

ความเรว็ Speed

r/min

ประเภท Type   

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead
15182328313746567793112155186224311373

5GU□RC 20.020.020.020.018.115.112.110.17.256.715.594.033.362.802.011.68

5GU□RT 20020020020018515412310374.068.457.041.134.328.620.517.1
Z5D90-24GU-28S

ขนาด (หน่วย : มม.）Dimensions (Unit: mm)

92

□90

45°

4-Φ7

5

Φ
2
8

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire
300mm±10

UL Style 1015 AWG16

Φ
8
0

143
Φ104

14

54

86

98

22.5°
3.5

 
Φ

40
h7

( 
 
 
 

)
 0 -0

.0
25

  
 

Φ30

Φ17H8(       )

5

19.3

+0.027
    0

+0.1
    0

+
0.

04
   

 0

92

□90

45°

4-Φ7

5

Φ
2
8

สายไฟมอเตอร/์Motor lead wire
300mm±10

UL Style 1015 AWG16

Φ
8
0

143
Φ104

25

14

54

86

136

22.5°
3.5

 
Φ

40
h7

( 
 
 
 

)
 0 -0

.0
25

  
 

38

Φ15h7(      ) 0 
-0.018
   

12  0 
-0.1
   

5
+

0.
04

   
 0

83

3 5.

93.5

รอ่งแหวนล็อครู
Hole circlip groove

เพลากลวงขาออก
Hollow shaft output

Φ
17

.8
+

0.
11

  
 0

1.1+0.14
   0

Φ
40

h7

D
C

 G
E

A
R

 M
O

T
O

R
ม

อ
เต

อ
รท์

ด
เก

ีย
รแ์

บ
บ

แ
ป

รงแ
ม

่เห
ล็

ก
ถ

า
ว
รข

น
า
ด

เล็
ก

20

140 

4.48 

43.9

10

280 

2.24 

21.9

6

467 

1.21 

11.8

5

560 

1.01 

9.87

3.6

778 

0.73 

7.11 

3

933 

0.60 

5.92 



P77

D
C

 G
E

A
R

 M
O

T
O

R

90mm120W

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-torque Table

● ชดุเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได。้
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดลงในชอ่งวา่ง ( □) ภายในชอืรนุ่

Enter the reduction ratio into the blank (□) within the model name.

� �     ระบทุศิทางการหมุนตรงขา้มระหวา่งเพลามอเตอรแ์ละเพลากระปกุเกยีร ์ ในขณะทตีวัอนืๆ 

อยใู่นทศิทางเดยีวกนั

         Indicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others 

are in same direction.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอรด์ว้ยอตัราทด ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 

�2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The 

actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

�●  หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10)           

� �ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนัน แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 N·m。

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) 

between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit : ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

อตัราทดเกยีร ์Gear Ratio 18015012010090756050363025181512.597.5

ความเรว็ Speed

r/min

ประเภท Type   

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead
14172126283443527286104144173208288346

5GU□RC 20.020.020.020.020.020.017.414.510.49.648.035.784.824.025.442.41

5GU□RT 20020020020020020017714810698.381.959.049.241.055.524.6
Z5D120-24GU-26S

ขนาด (หน่วย : มม.）Dimensions (Unit: mm)
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90mm250W

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-torque Table

P78

● ชดุเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได。้
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดลงในชอ่งวา่ง ( □) ภายในชอืรนุ่

Enter the reduction ratio into the blank (□) within the model name.

� �     ระบทุศิทางการหมุนตรงขา้มระหวา่งเพลามอเตอรแ์ละเพลากระปกุเกยีร ์ ในขณะทตีวัอนืๆ 

อยใู่นทศิทางเดยีวกนั

         Indicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others 

are in same direction.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอรด์ว้ยอตัราทด ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 

�2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The 

actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

�●  หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10)           

� �ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนัน แรงบดิทอีนุญาตคอื 20 N·m。

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) between 

the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit : ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

อตัราทดเกยีร ์Gear Ratio 18015012010090756050363025181512.597.5

ความเรว็ Speed

r/min

ประเภท Type   

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead
162025303340506083100120166200240333400

5GU□RC 20.020.020.020.020.020.020.020.018.817.414.510.48.706.505.204.35

5GU□RT 20020020020020020020020019217714810688.766.353.044.4
Z55D250-24GU-30S

ขนาด (หน่วย : มม.）Dimensions (Unit: mm)
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104mm250W

SPIRAL BEVEL RIGHT ANGLE
เพลามุมฉาก

ตารางแรงบดิมอเตอรเ์กยีร ์ Gear Motor-torque Table

● ชดุเกยีรแ์ละชดุเกยีรก์ลางสามารถจาํหน่ายแยกกนัได。้
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately.

�● กรอกอตัราทดลงในชอ่งวา่ง ( □) ภายในชอืรนุ่

Enter the reduction ratio into the blank (□) within the model name.

� �     ระบทุศิทางการหมุนตรงขา้มระหวา่งเพลามอเตอรแ์ละเพลากระปกุเกยีร ์ ในขณะทตีวัอนืๆ 

อยใู่นทศิทางเดยีวกนั

         Indicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others 

are in same direction.

�● คาํนวณความเรว็โดยหารความเรว็ซงิโครนัสของมอเตอรด์ว้ยอตัราทด ความเรว็จรงิจะนอ้ยกวา่คา่ทแีสดง 

�2%~20% ขนึอยกู่บัขนาดของโหลด

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The 

actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

�●  หากตอ้งการลดความเรว็ใหเ้กนิอตัราทดเกยีรใ์นตาราง ใหต้ดิตงัชดุเกยีรก์ลาง (อตัราทดเกยีร:์10)           

� �ระหวา่งหวัเกยีรแ์ละมอเตอร ์ในกรณีนัน แรงบดิทอีนุญาตคอื 60 N·m。

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a mid-gearbox (gear ratio:10) 

between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N·m.

�หน่วยแรงบดิทยีอมรบั Allowance Torque Unit : ดา้นบน Upside (N.m) / ดา้นลา่ง Belowside (kgf.cm)

อตัราทดเกยีร ์Gear Ratio

ความเรว็ Speed

r/min

ประเภท Type   

มอเตอร/์หวัเกยีร ์

Motor/Gearhead

6GU□RC

6GU□RT
Z6D250-24GU-30S
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DC BRUSHLESS GEAR MOTOR

มอเตอรล์ดเกียรแ์บบไรแ้ปรงถ่าน

แม่เหล็กถาวรขนาดเล็ก

CYCLOIDAL PIN WHEEL PRECISION REDUCER

� �ตวัทดความเทียงตรงแบบลูกกลิงไซโคลลอยด ์
TRANSMISSION PLANETARY GEAR MOTORPRECISION HARMONIC REDUCER

ตวัทดฮารม์อนิกความแม่นยาํ

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั �บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั

�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั �บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอนโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั

SERVO DRIVER / BRUSHLESS DRIVER

INDUSTRIAL VEHICLE DRIVER / AC SPEED CONTROLLER

ไดรเ์วอรเ์ซอรโ์ว/ไดรเ์วอรไ์รแ้ปรงถ่าน
�ระบบขบัเคลือนยานยนตอ์ุตสาหกรรม /

�ระบบขบัเคลือนความเร็วไฟฟ้ากระแสสลบัHIGH PRECISION PLANETARY GEAR BOX 

รุ ่น ZB/ZBR/ZE/ZER/HD/HDR

กระปุกเกียรด์าวเคราะหค์วามแม่นยาํสูง

มอเตอรเ์กียรด์าวเคราะห ์



�บรษิทั จงดา ลดีเดอร ์โมชนั คอรโทรล (ไทยแลนด)์ จาํกดั 

� �ทอีย:ู่ เลขท ี185 ถนน Xinxing 1 เขตพฒันาอตุสาหกรรมไฮเทค Cixi มณฑลเจอ้เจยีง
Add:  NO.185 1st xinxing road, new industrial zone, cixi city, zhejiang, china.

Ningbo Zhongda Leader intelligent transmission Co.,Ltd.

�บรษิทั หนิงปัว จงดา ลดีเดอร ์อนิเทลลเิจนท ์ทรานสมชิชนั จาํกดั

� �ทอีย:ู่ เลขท ี159 ถนนจนิฉี เขตใหม่อา่วหางโจว เมอืงฉือซ ีมณฑลเจอ้เจยีง
Add:  No.159 jinci road, hangzhou bay district, cixi city, zhejiang, china.

ZHONGDA CHUANGYUAN PRECISE TRANSMISSION EQUIPMENT CO.,LTD.

� �บรษิทั หนิงปัว จงดา ชวงหยวน พรซีชินั เกยีร ์อคิวติ ีจาํกดั

การบรกิารการคา้ภายในประเทศ：

Tel: 86-574-63537377

Fax: 86-574-63534879
E-mail: china@zd-motor.com

บรกิารการคา้ระหวา่งประเทศ:
International trade department:
Tel: 86-574-63537171  Fax: 86-574-63534879
E-mail: sales@zd-motor.com
Web: www.zddriver.com 
         www.zd-motor.com

� �สาํหรบัรายละเอยีดเพมิเตมิกรณุาเยยีมชม�

www.zd-motor.com

 Any changes in product contents without notice.

� �เนือหาของผลิตภณัฑม์อเตอรอ์าจมีการเปลียนแปลงโดยไม่ตอ้งแจง้ใหท้ราบล่วงหนา้

GO
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