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แนะนำาการใช้งาน
Octopus Smart Box คอื โซลูช่ันการเก็บข้อมูลอัจฉริยะท่ีช่วยให้คุณเข้าถึงขอ้มูลการผลิตของ

คุณได้แบบเรยีลไทม์ รวบรวมข้อมูลเชิงลึกจากเซนเซอร์ของคุณ และการควบคุมท่ีเหนือกว่า ช่วยให้คุณ
เพ่ิมประสิทธิภาพการผลิต ตัดสินใจได้ดีขึ้น และบรรลุเป้าหมายทางด้านอุตสาหกรรมของคุณ

Octopus Smart Box มีประโยชน์อย่างไร?
 รวบรวมข้อมูล: เช่ือมต่อกับอุปกรณ์ต่างๆ ในโรงงานของคณุเพ่ือรวบรวมข้อมูลการผลิตแบบ

เรียลไทม์
 วิเคราะห์ข้อมูล: วิเคราะห์ข้อมูลการผลิตของคุณเพ่ือระบุรูปแบบและแนวโน้ม
 นำาเสนอข้อมูลเชิงลึก: นำาเสนอข้อมลูเชิงลึกท่ีนำาไปใช้ได้จริงซ่ึงช่วยให้คุณตัดสินใจได้ดีขึ้น
 ควบคุมกระบวนการ: ช่วยให้คุณควบคุมกระบวนการผลิตของคุณได้จากระยะไกล

Octopus Smart Box แต่ละรุ่น
Octopus Smart Box มอียู่ด้วยกัน 3 รุ่น คอื

• DAQ-01 (Data Acquisition System)
เรียลไทม์ เป็นอุปกรณ์จัดเก็บข้อมลูแบบมัลติฟังก์ช่ัน ท่ีมีช่องสัญญาณอินพุตแบบอนาล็อก (AIN) 
แบบ Differential 8 ช่อง ความละเอียด 12 บิต อนิพุตเอาต์พุตดิจิทัล (DIO) 8 ช่อง เช่ือมต่อได้
โดยผ่าน USB หรอื Modbus RS485

• DAQ-01A (Advanced Data Acquisition System) นอกจากมีคุณสมบัติเหมือน DAQ-01 แล้ว
ยังเพ่ิมการเช่ือมต่อแบบ Ethernet ไว้ด้วย

• DAQ-01S (Standalone Data Acquisition System) นอกจากมีคุณสมบัติเหมือน DAQ-01A 
ซ่ึงมี Ethernet แล้ว ยังมีนาฬิกา RTC ชนิดความแม่นยำาสูง และมีหน่วยความจำาภายใน ขนาด 
32GB สำาหรับเก็บข้อมูลแบบเอกเทศ ไม่ต้องเช่ือมต่อกับคอมพิวเตอร์ได้

คู่มือการใช้งาน Octopus Smart Box 1



มุมมองด้านบนและด้านหน้าของ DAQ-01x

1.ข้ัวต่อแบบสกรู  2. LED แจ้งสถานะ 3.ฟังกช์ันสวิทช์ 4.สวิทชร์ีเซ็ต 5.พอร์ตการเชื่อมต่อ Ethernet 
6. พอรต์การเชื่อมต่อ USB

หมายเหตุ  รุ่น DAQ-01 จะมีลักษณะภายนอกเหมือนรุ่น DAQ-01A, DAQ-01S เว้นแต่ไม่มพีอรต์ Ethernet เท่าน้ัน
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Octopus Smart Box DAQ-01 Specification

Signal I/O
Analog Input

Number of ports : 8
Configuration : Differential
Measurement range per channel : ±10 V
Input impedance : 1 MΩ
Resolution : 12 - bit
Absolute maximum input without damage  : ±50 V dc or peak ac

Digital Ports
Number of ports  : 8
Type  : MOSFET switch
Input high voltage threshold   :  2.4V
Input high voltage threshold  :  0.8V
Maximum sink current : 80 mA
Absolute maximum applied voltage (V)  :  0 ≤ V ≤ 25V

Programmable Function Inputs
D0 : Digital/Counter/Trigger
D1 : Digital/Counter/Trigger
D2 : Digital/Rate
D3 : Digital/Rate

PWM Output
D6 : Digital/PWM
D7 : Digital/PWM

Count/Rate
Internal pull-up value : 4.7 kΩ
Input high voltage threshold : 2.4V
Input high voltage threshold : 0.8V
Terminal count : 4,294,967,295
Maximum rate frequency : 60 KHz
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Minimum rate frequency : 1 Hz

Modbus RS485
Communication : RS485
Mode : Master or Slave
Baudrate : 600-115200

Indicators and Connections
Interface : USB Type C
Status LED : Single multi color LED
Ethernet interface connector : RJ45 (only DAQ-01A and DAQ-01S)

Power In
From Vin Terminal without Load

DC12V-24V : <0.7W (no Ethernet connected)
or <1W (Ethernet connected)

From USB
5V : <0.5W (no Ethernet connected)

or <0.8W (Ethernet connected)

Physical Characteristics
Enclosure :
Dimensions(overall) : 155W x 85D x 28H mm

  6.10W x 3.35D x 1.10H in
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คำาอธิบาย Pin และสัญญาณ
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ช่ือช่อง ทิศทาง รายละเอียด
GND - กราวด์จุดอ้างอิงสำาหรับสัญญาณ
A… อินพุต อ่านค่าสัญญาณจากอุปกรณ์ท่ีเปน็อนาล็อก
D… อินพุต,เอาต์พุต ใช้งานการรับส่งสัญญาณแบบดิจิตอล กรณีเป็นอินพุต เช่น เซ็นเซอร์

แบบสวิตช์ (Switch) หรอืเปน็เอาต์พุตเพ่ือควบคุมอุปกรณ์อืน่แบบ
ดิจิตอล

Rate อินพุต ใช้สำาหรับวัดความถี่ของสัญญาณท่ีได้มาจากเซนเซอร์ชนิดความถี่
Count อินพุต ใช้ Counter ในการนับพัลส์สัญญาณจากเซนเซอร์การนับ
12-24V อินพุต ใช้สำาหรับรับไฟแรงดัน 12-24 Vdc เพ่ือแปลงเปน็ 5V สำาหรับเลี้ยง

วงจร ในกรณีท่ีไม่ได้ต่อ USB
PWM เอาต์พุต ใช้สำาหรับส่งสัญญาณ Pulse Width Modulation เพ่ือควบคุม

อุปกรณ์ทำางาน
RS485 อินพุต,เอาต์พุต ใช้สำาหรับติดต่อสือ่สารแบบ Modbus RS485 กับเซนเซอร์ หรือ 

อุปกรณ์อืน่

ปุ่มและไฟสถานะ
SW.1 เปน็ปุ่มสำารองไว้ สำาหรับการสั่งเริ่มต้นการเก็บข้อมูลแบบควบคุมด้วยมือ

RESET เปน็ปุ่มสำารองไว้ สำาหรับการสั่งเริ่มต้นการทำางานของ Smart Box ใหม่ ในกรณีท่ีมีปัญหา 
(ปุ่มอยู่ระดับตำ่า การกดจะต้องสิ่งท่ีมีปลายแหลมกด)

STATUS ไฟแสดงสถานะการทำางานมีดังนี้
สีเขียว กระพริบช้า หมายถงึ อุปกรณ์พร้อมทำางาน
สีฟ้า กระพริบเร็ว หมายถึง กำาลังสแกนและอ่านข้อมลู
สีแดง (กระพริบเปน็พัลส์ แล้วเว้น 3 วินาที) หมายถึง มีข้อผิดพลาดในการทำางาน โดย
จำานวนพัลส์จะบ่งบอกถึงประเภทของปัญหาดังนี้

2 พัลส์ : ปัญหาท่ีสาย USB ขณะทำาการสแกนและอ่านข้อมูล
3 พัลส์ : ปัญหาท่ีสาย Ethernet ขณะทำาการสแกนและอ่านข้อมูล
4 พัลส์ : ปัญหาท่ีหน่วยความจำาภายในอุปกรณ์ (เฉพาะรุ่น DAQ-01S)
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การเตรียมฮาร์ดแวร์

การเช่ือมตอ่ฮาร์ดแวร์
1. เช่ือมต่อสายจากอุปกรณ์หรือเซนเซอร์ เข้ากับปลั๊กขั้วต่อสกรูท่ีต้องการใช้งานจากนัน้ทำาการไขสกรู

ให้แน่นหนา

2. สายเช่ือมต่อ USB Type-C ให้ทำาการเช่ือมต่อหัวฝัง่ USB Type-C เข้ากับ DAQ และเช่ือมฝั่ง USB 
เข้ากับพีซี หรือแหล่งจ่ายไฟ 5 Vdc 

3. ในกรณีท่ีไม่ได้ใช้งาน USB เพ่ือเช่ือมต่อกับพีซีหรือเป็นแหล่งจ่ายไฟ คณุสามารถใช้ไฟเลีย้ง 12-24Vdc
ต่อเข้าทางช่อง Vin ได้ เหมาะสำาหรับการใช้งานการสื่อสารผ่าน Ethernet หรือ Modbus RS485 
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การตั้งค่าอุปกรณ์ก่อนการใช้งาน
 ในการใช้งานของ Octopus Smart Box น้ัน ผู้ใช้จำาเปน็ต้องต้ังค่าอุปกรณ์ก่อน ซ่ึงทำาได้ด้วยการ
ใช้โปรแกรม Octopus Smart Box Manager โดยต้องติดต้ังโปรแกรมนี้บนพีซีท่ีใช้ Windows ให้
เรียบรอ้ยก่อน จากนัน้จึงทำาการเช่ือมต่ออุปกรณ์เข้ากับคอมพิวเตอรโ์ดยผ่านทาง USB Port

วิธีการใช้งาน Octopus Smart Box Manager สามารถดูได้จากคู่มือที่อยู่ในเว็บไซต์

เปิดโปรแกรม Octopus Smart Box Manager จากนั้นเลือกกดปุ่มคน้หาอุปกรณ์ เมือ่พบ
อุปกรณ์ท่ีต้องการ จึงเลือกอุปกรณ์นัน้มาทำาการต้ังค่า

ควรต้ังช่ือ Device Name ใหเ้ป็นช่ือท่ีสามารถระบุอุปกรณ์ได้ง่าย 

ในกรณีท่ีต้องการเช่ือมต่อผ่านทาง Ethernet ได้ด้วย (สำาหรับรุ่น DAQ-01A/S) ก็ต้องต้ังค่าใน
เมนู Config Ethernet เพ่ือกำาหนดค่า IP, Netmask, Gateway หรอืจะต้ังเป็นแบบ DHCP เพ่ือขอ IP 
จาก DHCP Server ถ้ามีอยู่บนระบบเครือข่าย (LAN) นอกจากนี้ สามารถเปลีย่นหมายเลข Port จากค่า
เริ่มต้นคือ 5555 ไปเปน็หมายเลขอื่นได้ หมายเลข Port ท่ีกำาหนดนี้ จะใช้เป็น Port ในการส่งคำาสั่งและ
อ่านข้อมูล โดยจะเรียกช่ือเป็น Command Port จะเปน็ Port ท่ีต่างกันจาก Modbus TCP Slave

ส่วนการต้ังค่าเพ่ือใช้งาน Modbus ท้ัง RS485 และ TCP ให้ดูในหัวข้อ การใช้งาน   Modbus  
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ทดสอบการทำางาน
หลังจากท่ีใช้ Octopus Smart Box Manager ในการต้ังค่าอุปกรณ์เรียบรอ้ยแล้ว ผู้ใช้ยัง

สามารถทดสอบการทำางานอย่างง่ายได้จากเมนู Pin Testing ท่ีอยู่ในโปรแกรม โดยดูรายละเอยีดวิธีใช้
งานได้จากคู่มือ Octopus Smart Box Manager
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การใช้งานทั่วไป

การใช้งาน Analog Input
Analog Input แบบ Differential 8 ช่อง (A0 ถึง A7) วัดสัญญาณในช่วง ±10V เนื่องจาก 

Analog Input รับสัญญาณแบบ Differential จึงต้องต่อสายเป็นคูส่องเส้นดังรูป

การใช้งาน Digital Ports
Digital Ports ซ่ึงมี 8 ช่องนั้น มีโครงสร้างเป็นได้ท้ัง Input และ Output โดย Output ใช้เป็น 

Mosfet ต่อเป็นลักษณะ open-drain ท่ีมี pull-up resistor ค่า 4.7K ดังรูป

โดยปกติท่ียังไม่ได้ต้ังค่าอุปกรณ์ พอร์ตทุกพอร์ตจะถูกกำาหนดใหเ้ป็น Input ไว้เป็นค่าเริ่มต้นจาก
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โรงงาน ส่วนการใช้งานพอร์ตเปน็ Output น้ัน ต้องมีการ Enable พอร์ตนั้นเป็น Output ก่อน
กรณีใช้งาน บน Node-RED ด้วย Octopus Smart Box Node เมื่อเลือกใช้พอร์ตเปน็ Output 

โปรแกรมก็จะทำาการ Enable พอร์ตนั้นเปน็ Output โดยอัตโนมัติ
เพ่ือความเหมาะสมในการทำางาน ควรต้ังค่าพอร์ตท่ีต้องการใหเ้ป็น Output ต้ังแต่เปิดเครื่อง 

ซ่ึงมีข้อดีคือพอร์ตนั้นจะอยู่ในสถานะ Logic Low ต้ังแต่เริ่มต้นการทำางาน ต่างจากกรณีท่ีต้ังเป็น Input 
ซ่ึงจะอยูใ่นสถานะ Logic High ต้ังแต่เปิดเครื่อง

การต้ังค่าพอร์ตให้เปน็ Output ต้ังแต่เปิดเครือ่ง ให้ใช้เมนู Config Board ในโปรแกรม Smart 
Box Manager แล้วทำาการกำาหนดพอร์ตท่ีต้องการว่าให้พอร์ตใดเป็น Input หรอื Output ตอนเปิด
เครือ่ง

นอกจากนี้พอร์ต D0-D3 ยังสามารถโปรแกรมให้ทำาหน้าท่ีเปน็ Input พิเศษ (Programmable 
Function Input) ได้อีกด้วย คือ

1. Count (D0, D1) ใช้เปน็ Counter ใช้สำาหรับการนับพัลส์ของสัญญาณ
2. Rate (D2, D3) ใช้สำาหรับการอ่านคา่ความถี่จากเซนเซอร์ชนิดความถี่

 การกำาหนดให้เปน็ Input พิเศษนี้ กรณีท่ีเราใช้ Octopus Smart Box Node บน Node-RED 
เราก็สามารถต้ังโหมดนี้ได้จากโปรแกรม แต่ถ้าหากต้องการให้จำาโหมดพิเศษนี้ต้ังแต่เปิดเครือ่ง ก็ทำาโดยใช้
เมนู Config Board ในโปรแกรม Smart Box Manager เช่นเดียวกับการ Config พอร์ตเปน็ Output

สำาหรับ D6,D7 ในกรณเีป็น Output เราสามารถสั่งใหเ้ป็น PWM (Pulse Width Modulation) 
ได้ด้วย

การใช้งาน Digital Ports เปน็ Input โดยการนำาสายสัญญาณของอุปกรณ์ท่ีต้องการวัดเช่ือมต่อ
กับช่อง Digital Ports ท่ีต้องการใช้งานจากนัน้นำาสายกราวด์ ต่อเข้าช่อง GND 

ในการใช้งานเป็น Output นัน้ เน่ืองจากโครงสร้างของ Output ท่ีเป็นแบบ open-drain ท่ี 
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pull-up ด้วย resistor 4.7K ohm จึงขับกระแส source แบบ Active High ได้ไม่เกิน 1mA จึงเหมาะ
กับการขับด้วยกระแส sink แบบ Active Low มากกว่า ซ่ึงขับได้สูงสุด 80 mA

ตัวอย่างการนำา Digital Input/Output ไปใช้งาน เป็นดังรูป

จากรูป Dout ช่องแรก คือพอร์ต Digital ท่ีต้ังเปน็ Output ต่อกับโหลดโดยตรงในลักษณะการ
ขับแบบ Sink กระแส โดยโหลดต้องใช้กระแสไม่เกิน 80 mA และจะทำางานเมือ่เราสั่ง Output เปน็ 
Low จากรูปแรงดันโหลดคอื VL ท่ีเหมาะสมคือ 5V แต่สามารถใช้ได้มากกว่า 5V แต่ไม่เกิน 25V หาก
โหลดเป็น inductive เช่น Relay ก็ต้องใส่ Diode ปอ้งกัน back EMF เพ่ือไม่ใหอุ้ปกรณ์ภายใน DAQ 
เสียหายด้วย

ในกรณีท่ีโหลดใช้แรงดันมากกว่า 5V หากสั่ง Output เปน็ High เพ่ือให้โหลดไม่ทำางาน แต่ยังคง
มีกระแสเล็กนอ้ยไหลผ่านโหลดกลับไปยังแรงดัน 5V ภายในได้ ถ้าโหลดไม่ทำางานท่ีกระแสน้อยก็ใช้งานได้

สำาหรับการต่อ Din สามารถต่อกับสัญญาณ TTL ได้เลย หรือหากต่อกับ Switch ก็ต่อกับ pin 
GND ของกล่องได้เช่นกัน
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การใช้งาน Modbus

การใช้งาน Modbus RS485
การใช้งาน Modbus RS485 ทำาได้โดยการเช่ือมต่อท่ีช่อง RS485 เพ่ือเช่ือมต่อกับอุปกรณ์อืน่ 

โดยสามารถทำางานได้ท้ังในโหมด Master หรือ Slave ในการเช่ือมต่อสัญญาณผ่าน RS485 ควรปฏิบัติ
ตามมาตรฐานการเช่ือมต่อสัญญาณท่ัวไป โดยให้เช่ือมสัญญาณ A และ B จากกล่องเข้ากับอุปกรณ์อืน่ใน
รูปแบบ Bus ขนานกันไป โดยไม่มีการแยก และควรทำาการ Terminate ปลายสายท้ังสองด้านด้วยตัว
ต้านทานขนาด 120 ohm เพ่ือให้สามารถส่งสัญญาณได้ไกลขึน้

ตั้งค่าการทำางาน Modbus
ในการใช้งาน Modbus RS485 ท้ังในโหมด Master หรือ Slave ผู้ใช้จะต้องเริ่มด้วยการต้ังค่า 

Config จากเมนู Config Modbus ในโปรแกรม Smart Box Manager ให้เรยีบร้อยก่อน โดยประกอบ
ด้วยการต้ังค่าดังนี้:

• Mode (เลือก Master หรือ Slave)
• Baudrate (ต้ังค่าได้ระหว่าง 600-115200)
• Serial Mode (กำาหนดค่า parity และ stop bit)

สำาหรับ Slave ID (1-247) ผู้ใช้ต้องต้ังค่าเป็นโหมด Slave ก่อนจึงจะสามารถเข้าถึงเมนูนีเ้พ่ือทำาการ
ต้ังค่าได้

การใช้งาน Modbus โดยที่สถานะอุปกรณ์เป็น Slave
Octopus Smart Box สามารถทำาหน้าที่เป็น Slave เพ่ืออ่านข้อมูลจากช่อง Analog 

หรือ Digital ที่ต่อเข้ากับอุปกรณ์ และนำาส่งข้อมูลให้ตามที่ Master ร้องขอ โดยสามารถเชื่อม
ต่อได้หลายอุปกรณ์ โดยต้องต้ัง Slave ID ของแต่ละตัวให้ไม่ซำ้ากัน ตัวอย่างการเช่ือมต่อเป็นดังรูป
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การใช้งาน Modbus RS485 ในสถานะอุปกรณ์เปน็ Master
ใช้สำาหรับกรณีท่ีให้ Modbus RS485 ทำางานในโหมด Master เช่นในการอ่าน Sensor ผ่านทาง 

RS485 มีลักษณะการเช่ือมต่อดังภาพ

ในการใช้งาน Modbus RS485 เปน็โหมด Master น้ัน ตัว Octopus Smart Box จะทำางานใน
ลักษณะการส่งต่อคำาสั่งจากฝั่ง USB หรือ Ethernet ไปยัง Slave Device ท่ีอยู่ด้าน Modbus RS485 
แล้วรับข้อมลูส่งต่อกลับไปยังฝั่งส่งใหอ้ีกครั้งหนึ่ง

หลักการทำางานในการสง่คำาสั่งผ่านทาง USB เพ่ือสง่ออก Modbus RS485 Master ไปยัง Slave
Device จะใช้วิธีส่งคำาสั่งในรูปแบบ Modbus ASCII ขณะท่ีการส่งคำาสั่งผ่าน Ethernet และนำาสง่ออก 
Modbus RS485 Master ไปยัง Slave Device จะใช้รูปแบบ Modbus TCP Slave ในการส่ง (ดูราย
ละเอียดเพ่ิมเติมในหัวข้อ การใช้งาน Modbus TCP Slave ด้วย Ethernet) 

สำาหรับ Address Map ของ Octopus Smart Box ท่ีใช้งานได้ผ่าน Modbus Slave นัน้ 
สามารถดูได้โดยการกดเลือกท่ีปุ่ม “Show Map” ท่ีอยูใ่นเมนู Config Modbus ของโปรแกรม 
Smart Box Manager

การใช้งาน Modbus TCP Slave
สำาหรับ DAQ-01A หรือ DAQ-01S ท่ีมี Ethernet สามารถใช้งาน Modbus TCP ได้ โดยทำางาน

ในโหมด Slave เท่านัน้ การติดต่อจะทำาโดยการระบุ IP ซ่ึงเป็น IP เดียวกับท่ีต้ังไว้ในตอนแรก และ 
Modbus TCP Port ซ่ึงปกติจะเปน็ 502 (คา่เริ่มต้นจากโรงงาน) แต่สามารถเปลี่ยน Port เป็นหมายเลข
อื่นได้จากโปรแกรม Smart Box Manager 

ก่อนการใช้งาน Modbus TCP Slave เราต้องต้ังโหมด Modbus TCP ให้เปน็ Slave ด้วย 
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โปรแกรม Smart Box Manager

การระบุ Slave ID
ในการใช้งาน Modbus TCP Slave หากต้องการอ่านขอ้มูลจาก Smart Box โดยตรง จำาเปน็

ต้องระบุ Device ID เปน็ 255 หากระบุเปน็ ID อื่น Smart Box จะทำาการส่งต่อคำาสั่งออกทาง Modbus
RS485 Master ไปยัง Slave Device ท่ีต่อทาง RS485 อีกที นัน่หมายความว่าต้องต้ัง Modbus RS485
ใหเ้ป็นโหมด Master ด้วยจึงจะสามารถส่งคำาสั่งออกไปได้ 

คู่มือการใช้งาน Octopus Smart Box 15



เทคนิคในการใช้งาน Analog In

การใช้งานกับสัญญาณ 4-20mA
ในการนำา Octopus Smart Box ไปใช้งานกับสัญญาณท่ีมาในรูปแบบกระแส 4-20mA วิธีท่ีง่าย

ท่ีสุดคือการต่อเข้าช่องสัญญาณ Analog In โดยการใส่ตัวต้านทานทำาหน้าท่ีเปน็ shunt ค่า 250 Ω ต่อ
ขนานกับ Input ของพอร์ต Analog ดังรูป 

วิธีนี้จะทำาให้กระแสจาก 4-20mA ถูกแปลงเป็นแรงดัน 1-5V ซ่ึงเปน็ช่วงท่ีเหมาะสมสำาหรับการ
ใช้งานในช่อง Analog In ของ DAQ 

Analog Differential กับสัญญาณรบกวน
ในการต่อวัดสัญญาณจากภายนอกเข้ามายังกล่อง DAQ ท่ีมี Input แบบ differential น้ัน จะมี

รูปแบบการเช่ือมต่อดังรูป

จากรูป Vs คือ Sensor ท่ีต่อเข้ากับกล่อง DAQ
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มีแรงดันอยู่ 2 แบบท่ีควรทำาความเข้าใจ ได้แก่:

-แรงดันแบบ Differential:เปน็แรงดันท่ีแตกต่างกันระหว่างสายสัญญาณท้ังสอง 

-แรงดัน แบบ Common Mode: เป็นแรงดันท่ีมีค่าเหมอืนกันบนสายสัญญาณท้ังสองเมือ่
เปรยีบเทียบกับ ground

Vs ท่ีต่อเข้า DAQ ดังรูป Vs จึงเปน็แรงดัน Differential แต่แรงดันแบบ Common Mode คอื
ความต่างระหว่าง ground Gs ของ Vs กับ ground Gd ท่ี DAQ ใช้อ้างอิง

ข้อดีของการต่อแบบ Differential Input คอื เมือ่เดินสัญญาณด้วยสายตีเกลียวมาเป็นระยะทาง
ไกล หากมีสัญญาณรบกวนแบบ EMI (Electromagnetic Interference) เข้ามา สายสัญญาณท้ังสอง
เส้น จะได้รับสัญญาณรบกวนพร้อมกันในลักษณะ Common Mode ซ่ึงทำาให้สัญญาณรบกวนเหล่านี้หัก
ล้างกัน ไม่ปรากฏในสัญญาณแบบ Differential 

อย่างไรก็ตาม Vcm เมื่อบวก Vs จะต้องอยูใ่นช่วงทำางานของ DAQ คอื -10V ถึง 10V นัน่คือ 
Vcm แรงดัน ground ระหว่าง Vs กับ ground Gd ของ DAQ ต้องไม่ต่างกันมากนัก

ส่วนในกรณีท่ี Vs ถูก Isolated ออกจาก DAQ เช่นใช้ power supply แยกกัน ทำาให้ไม่มีจุด
อ้างอิงสัมพันธ์กัน กรณีเช่นนี้อาจทำาให้มสีัญญาณ AC noise เข้ามาทาง Input ของ DAQ ได้ แนะนำาให้
ใช้ตัวต้านทานค่า 10k เช่ือมระหว่างสัญญาณลบของ AIN ไปยัง GND ของ DAQ จะช่วยแก้ปัญหานี้ได้
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การนำาไปใช้งานกับโปรแกรม

การนำาไปใช้งานกับโปรแกรม Node-RED
ในการนำา Octopus Smart Box ไปใช้งานกับโปรแกรม Node-RED น้ัน สามารถทำาโดยการ

ดาวน์โหลดโมดูล Octopus Smart Box Node ลงมาเพ่ิมใน Node-RED โดยศึกษาวิธีการติดต้ังและใช้
งานได้จากคู่มือท่ีดาวนโ์หลดมา

การนำาไปใช้งานกับโปรแกรมอื่นๆ
ในการนำา Octopus Smart Box ไปใช้งานกับโปรแกรมท่ีพัฒนาด้วยภาษาคอมพิวเตอร์อืน่ ๆ 

เช่น C++, C#, หรอื Python ผู้ใช้สามารถเขียนโปรแกรมเพ่ือสื่อสารกับ Smart Box ได้ โดยการศึกษา
จากคำาสั่งติดต่อภายใน ซ่ึงระบุไว้ในคู่มอื Smart Box DAQ Command (SD-Command) ท่ีสามารถ
ดาวน์โหลดเพ่ือนำามาศึกษาเพ่ิมเติมได้

บรษิทั อาร ์แอนด ์ด ีคอมพวิเตอร ์ซสิเท็ม จำากดั

R&D Computer System Co., Ltd.

โทรศพัท ์02-693-1745 

E-Mail : sales@rd-comp.com 

https://www.rd-comp.com
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