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1. การติดต้ัง และขอควรระวงั ( Installation) 

 

1.1 ขอควรระวังในการติดต้ัง ควรหลีกเล่ียงสถานท่ีดังตอไปน้ี 

- อุณหภูมสิูงหรือต่ำเกินไป (ควรอยูในชวง –10 ถึง 50 องศาเซลเซียส) 

- สถานท่ีเปยกชื้น หรือมคีวามชื้นสูง (ความชื้นอยูระหวาง 20% - 90% RH) 

- มีละอองฝุน หรือละอองโลหะในอากาศ 

- ไอระเหยของสารเคมทีี่มฤีทธ์ิกัดกรอน 

- ใกลกับวัตถุที่มคีวามเสี่ยงตอการติดไฟ หรือการเกิดระเบิดไดงาย 

- แรงสั่นสะเทือนสงู 

- แสงแดดสองถึงโดยตรง 

หากตองการรายละเอียดเพ่ิมเติมสามารถปรึกษากับทางบริษัทฯ ไดโดยตรง 

 

1.2 การติดต้ังอินเวอรเตอรในตูคอนโทรล 

ควรทําการติดต้ังอินเวอรเตอรในแนวต้ัง และมั่นใจวาสามารถระบายอากาศไดดี 

และควรใหมีระยะหางของ อินเวอรเตอรโดยรอบ ตามน้ี 
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2. รายละเอียดและขอมูลอินเวอรเตอร ( Inverter Specifications )

2.1 รุนท่ีใชกับไฟ 1-เฟส 220V 

Model : C1-□□□SF 001 002 004 007 015 022 

ขนาดมอเตอร 

kW LD 0.2 0.4 0.55 1.1 2.2 3.0 

ND 0.1 0.2 0.4 0.8 1.5 2.2 
HP LD 1/4 1/2 3/4 1.5 3.0 4.0 

ND 1/8 1/4 1/2 1.0 2.0 3.0 

ขนาด kVA 

200V LD 0.4 0.6 1.2 2.0 3.3 4.1 

ND 0.2 0.5 1.0 1.7 2.7 3.8 
240V LD 0.4 0.7 1.4 2.4 3.9 4.9 

ND 0.3 0.6 1.2 2.0 3.3 4.5 

แรงบิดออกตัว 200 % at 0.5 Hz. 

ไฟ
เข

า 

แรงดันอินพุต 1-phase : 200V-15% to 240V +10%, 50 / 60Hz ±5% 
กระแสอินพุต LD 2.0 3.6 7.3 13.8 20.2 24.0 

ND 1.3 3.0 6.3 11.5 16.8 22.0 

ไฟ
ออ

ก 

แรงดันเอาตพุต 3-phase : 200 to 240V 
กระแสเอาตพุต LD 1.2 1.9 3.5 6.0 9.6 12.0 

ND 1.0 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0 

คาอารเบรคต่ำสุด (Ω:โอหม) 100 100 100 50 50 35 

2.2 รุนท่ีใชกับไฟ 3-เฟส 220V 

Model : C1-□□□LF 001

 

002

 

004

 

007

 

015

 

022

 

037

 

055

 

075

 

110

 

150

 

ขนาดมอเตอร 

kW LD 0.2 0.4 0.8 1.1 2.2 3.0 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5 

ND 0.1 0.2 0.4 0.8 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11.0 15.0 
HP LD 1/4 1/2 1.0 1.5 3.0 4.0 7.5 10.0 15.0 20.0 25.0 

ND 1/8 1/4 1/2 1.0 2.0 3.0 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0 

ขนาด kVA 

200V LD 0.4 0.6 1.2 2.0 3.3 4.1 6.7 10.3 13.8 19.3 23.9 

ND 0.2 0.5 1.0 1.7 2.7 3.8 6.0 8.6 11.4 16.2 20.7 
 240V LD 0.4 0.7 1.4 2.4 3.9 4.9 8.1 12.4 16.6 23.2 28.6 

ND 0.3 0.6 1.2 2.0 3.3 4.5 7.2 10.3 13.7 19.5 24.9 

แรงบิดออกตัว 200 % at 0.5 Hz. 

ไฟ
เข

า 

แรงดันอินพุต 3-phase : 200V-15% to 240V +10%, 50 / 60Hz ±5% 
กระแสอินพุต LD 1.2 1.9 3.9 7.2 10.8 13.9 23.0 37.0 48.0 68.0 72.0 

ND 1.0 1.6 3.3 6.0 9.0 12.7 20.5 30.8 39.6 57.1 62.6 

ไฟ
ออ

ก 

แรงดันเอาตพุต 3-phase : 200 to 240V 
กระแสเอาตพุต LD 1.2 1.9 3.5 6.0 9.6 12.0 19.6 30.0 40.0 56.0 69.0 

ND 1.0 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0 17.5 25.0 33.0 47.0 60.0 

คาอารเบรคต่ำสุด (Ω:โอหม) 10

 

10

 

10

 

50 50 35 35 20 17 17 10 
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2.2 รุนท่ีใชกับไฟ 3-เฟส 380V 

Model : C1-□□□HF 004

 

007

 

015

 

022

 

030

 

040

 

055

 

075

 

110

 

150

 

ขนาดมอเตอร 

kW LD 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5 

ND 0.4 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0 
HP LD 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0 25.0 

ND 1/2 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 5.5 7.5 11.0 15.0 

ขนาด kVA 

200V LD 1.3 2.6 3.5 4.5 5.7 7.3 11.5 15.1 20.4 25.0 

ND 1.1 2.2 3.1 3.6 4.7 6.0 9.7 11.8 15.7 20.4 
240V LD 1.7 3.4 4.4 5.7 7.3 9.2 14.5 19.1 25.7 31.5 

ND 1.4 2.8 3.9 4.5 5.9 7.6 12.3 14.9 19.9 25.7 

แรงบิดออกตัว 200 % at 0.5 Hz. 

ไฟ
เข

า 

แรงดันอินพุต 3-phase : 400V-15% to 480V +10%, 50 / 60Hz ±5% 
กระแสอินพุต LD 2.1 4.3 5.9 8.1 9.4 13.3 20.0 24.0 38.0 44.0 

ND 1.8 3.6 5.2 6.5 7.7 11.0 16.9 18.8 29.4 35.9 

ไฟ
ออ

ก 

แรงดันเอาตพุต 3-phase : 380 to 480V 
กระแสเอาตพุต LD 2.1 4.1 5.4 6.9 8.8 11.1 17.5 23.0   31.0   38.0 

ND 1.8 3.4 4.8 5.5 7.2 9.2 14.8 18.0   24.0   31.0 

คาอารเบรคต่ำสุด (Ω:โอหม) 180 180 180 100 100 100 70 70 70 35 

3. ขนาดของอินเวอรเตอร (Dimension)

สามารถแบงขนาดได 6 ขนาด ตามภาพขางลาง 

 รูปท่ี 1  รูปท่ี 2   รูปท่ี 3 
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   รูปท่ี 4 รูปท่ี 5  รูปท่ี 6 
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Power WJ-C1 รูป W 
(mm) 

W1 
(mm) 

H 
(mm) 

H1 
(mm) 

D 
(mm) 

D1 
(mm) 

D2 
(mm) 

A 
(mm) 

S 
(mm) 

1Ph 200V 001-002SF 

1 68 56 128 118 

109 13.5 

4.5 5 4.5 
004SF 122.5 27 

3Ph 200V 001-002LF 109 13.5 

004LF 122.5 27 

007LF 145.5 50 

1Ph 200V 007-022SF 
2 108 96 128 118 

170.5 55 
4.5 5 4.5 3Ph 200V 015-022LF 170.5 55 

3Ph 400V 004HF 143.5 28 

007-030HF 170.5 55 

3Ph 200V 037LF 3 140 128 128 118 170.5 55 4.5 5 4.5 

3Ph 400V 040HF 

3Ph 200V 055-075LF 4 140 122 260 248 155 73.3 6.5 6 6 

3Ph 400V 055-075HF 

3Ph 200V 110LF 5 180 160 296 284 175 97 
5 

7 7 

3Ph 400V 110-150HF 

3Ph 200V 150LF 6 220 192 350 336 175 84 7 7 

4. จุดตอสายไฟ ( Power Terminal)

R/L1, S/L2, T/L3 จุดตอไฟเขา P/+, RB จุดตอ Resistor break 

U/T1, V/T2, W/T3 จุดตอมอเตอร P/+, N/- จุดตอ Breakig Unit ภายนอก 

PD/+1, P/+ จุดตอ DC Reactor G จุดตอสายดิน 

 

สำหรับอินเวอรเตอรขนาด 

055 – 150LF 055-150HF 

สำหรับอินเวอรเตอรขนาด 

001 – 007LF 001 – 004SF 

015 – 037LF 

สำหรับอินเวอรเตอรขนาด 

007 – 022SF 015 – 037LF 

004 – 040HF 
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4.1 การตอสายคอนโทรล (Control Circuit ) 
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รายละเอียดของจุดตอวงจรควบคุม 

จุดตอ หนาท่ี รายละเอียด 

P24 แหลงจายแรงดัน +24Vdc 24 Vdc, 100mA. 

P24S แหลงจายแรงดัน +24Vdc 24 Vdc ใชสำหรับตอไฟเลี้ยงไปยัง ST1 / ST2 
PLC จุดตอรวมชองสัญญาณอินพุตเทอรมินอล Source type ( connecting [P24] to [1] – [7] ) 

Sink type ( connecting [L] to [1] – [7] ) 

1  

เทอรมินอลอนิพุตสามารถเปลี่ยนแปลง 

หนาท่ีได 

 

27Vdc max. 
สภาวะ ON : แรงดันระหวางแตละเทอรมินอลกับ PLC : 18 Vdc 

(ต่ำสุด) 

สภาวะ OFF : แรงดันระหวางแตละเทอรมินอลกับ PLC : 3 Vdc 
(สูงสุด) 

2 
3/GS1 

4/GS2 

5/PTC 

6 

7/EB 
5 (PTC)  Motor thermistor input ตอระหวาง 5 กับ L 

เพ่ือตรวจสอบอุณหภูมิมอเตอร ต้ังคาฟงกชั่น 

   7 (PLB) Pulse train อนิพุต B 32kHz สงูสุด ,จุดตอรวม [PLC] 

8 (PLA) Pulse train อนิพุต A 32kHz สูงสุด ,จุดตอรวม [L] 

L (แถวบน) จุดตอรวมชองสัญญาณอินพุตเทอรมินอล จุดตอรวมชองสัญญาณอนิพุตเทอรมินอล 1-7 
11/EDM  

สัญญาณเอาตพุตแบบ Transistor 
50mA max. ON state current 

27 Vdc max. OFF state voltage 

ใชจุดตอรวม CM2 ,กรณีเลือกใช EDM : ISO13849-1 

4 Vdc max. ON state voltage depression 

12 

CM2 จุดตอรวมชองสัญญาณเอาตพุตเทอรมินอล 100 mA: max 

Ao1 แรงดัน Analog เอาตพุต 0 to 10 Vdc 2mA max. 

Ao2 Pulse train เอาตพุต 10 Vdc 2mA max. 

L (แถวลาง) จุดตอรวมชองสัญญาณ Analog อินพุต จุดตอรวมชองสัญญาณ Analog H, Ai1, Ai2 

Ai2 กระแส Analog อนิพุต 0-20mA 4 to 19.6 mA range, input impedance 100 Ω 

Ai1 แรงดัน Analog อนิพุต 0-10V 0 to 9.8 Vdc ,input impedance 10 kΩ 

H แรงดัน Analog อางอิง +10V 10 Vdc nominal, 10mA max. 

SP, SN จุดตอชองการสือ่สาร RS485 Modbus communication. 
 

AL0 

AL1 

AL2 

 

จุดตอรวมหนาสัมผัส Relay  

หนาสัมผัส Relay : NO  

หนาสัมผัส Relay : NC 

Maximum capacity of relays 

AL1–AL0 : 250Vac, 2A (R load)/ 0.2A (L load) 
                30Vdc, 3A (R load)/ 0.6A (L load)  

AL2–AL0 : 250Vac, 1A (R load)/ 0.2A (L load) 

                30Vdc, 1A (R load)/ (L load) 
 

ST1, ST2 

 
 
 

 

Safe torque off 
[ST1/2] - [CMS] voltage: 

ON voltage: Min. 15 Vdc / OFF voltage: Max. 5 Vdc 

Maximum allowable voltage :27 Vdc 

Load current: 5.8 mA (at 27Vdc) 
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ภาพการตอสายคอนโทรลอินเวอรเตอร 
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5. หนาจอและการใชงาน (Display) 

 

 

 

 

 

 

 
หมายเลข ชื่อ รายละเอียด 

 

1 

 

ปุมกด 

 ปุมรัน สั่งรันอินเวอรเตอรในโหมดการควบคุม

ดวยหนาจอ  

  

ปุมสตอป / รีเซ็ต  

 

สั่งหยุดอินเวอรเตอรในโหมดการควบคุม

ดวยหนาจอ / รีเซ็ตอินเวอรเตอรเมื่อ

อินเวอรเตอรอลาม 

 

ปุมโปรแกรม  กดเขา หรือออกจากเมนกูารต้ังคา 

 

2 

 

ไฟแสดงสถานะ 

RUN LED ติดเมื่ออินเวอรเตอรทำงาน 

AL LED ติดเมื่ออินเวอรเตอรอลาม 

PRG LED ติดเมื่อต้ังคาพารามิเตอร 

Hz LED ติดเมื่อหนาจอแสดงผลเปนความถี ่

A LED ติดเมื่อหนาจอแสดงผลเปนกระแส 

PWR LED ติดเมื่อจายไฟเขาอินเวอรเตอร 

 

3 

 

Digital 

Potentiometer 

  

- ใชสำหรับเปลี่ยนแปลงการต้ังคา โดยการหมุนไปดานซาย - ขวา 

- กดปุมตรงกลาง เพ่ือบันทึกคาพารามิเตอร 

 

 

4 

 

ชองตอ USB (ขวา) 

 ชองตอ RJ45 (ซาย) 

  

- ชองตอ USB (micro-USB) ใชสำหรับเชื่อมตอกับคอมพิวเตอร 

- ชองตอ RJ45 ใชสำหรับเชื่อมตอหนาจอแยกภายนอก 

  

4 

3 

1 
2 
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6. ตารางพารามิเตอร (D, F, A, B, C, H, P) 
พารามิเตอรกลุม “d” ( d-Group ) 

รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
d001 แสดงคาความถี่เอาตพุต 0.00 to 99.99 / 100.0 to 590.0 Hz. …. Hz 
d002 แสดงคากระแสท่ีใชงาน 0.0 to 655.3 A. …. A 
d003 แสดงทิศทางการหมนุของมอเตอร F : ตามเข็มนาฬิกา         o : หยุด 

r  : ทวนเข็มนาฬิกา 
…. …. 

d004 แสดงคาปอนกลับของสัญญาณ PID 0 - 9999 …. …. 
d005 แสดงสถานะการทํางานของ  

Input Terminal 
 

d006 แสดงสถานะการทํางานของ  
Output Terminal 

 

d007 แสดงผลคา จากการปรับสเกลท่ีกําหนดเอง 0.00 – 590.00 …. …. 
d008 แสดงคาความถี่จริงขณะใชงาน -590.00  to 590.00 [Hz] …. Hz 
d009 แสดงคาคําส่ังแรงบิด -200 to +200 % 0 % 
d010 แสดงคาไบอัสแรงบิด -200 to +200 % 0 % 
d012 แสดงคาไบอัสแรงบิด -200 to +200 % 0 % 
d013 แสดงคาแรงดันเอาตพุต 0.0 to 600.0 V 0 V 
d014 แสดงคาพลังงานท่ีใช 0.0 to 100.0  kW 0 kW 
d015 แสดงคาพลังงานสะสม 0 – 999900.0 0 kW 
d016 แสดงเวลาการทํางานสะสม (Run) 0 – 999000 0 ชั่วโมง 
d017 แสดงเวลาการทํางานสะสม (Power On) 0 – 999000 0 ชั่วโมง 
d018 แสดงคาอณุหภูมิท่ี Heat Sink -20.0 to 150.0 0 °C 
d022 แสดงการเตือนอายุการใชงานของ  

Capacitor กับพัดลม 
1.Capacitor  
2. พัดลม 
 
 

d023  Program counter 0 to 1024 …. …. 
d024  Program No. monitor 0 to 9999 …. …. 
d025 User Monitor 0 -2147483647 to 2147483647 …. …. 
d026 User Monitor 1 -2147483647 to 2147483647 …. …. 
d027 User Monitor 2 -2147483647 to 2147483647 …. …. 
d029 แสดงคาตําแหนงที่ต้ัง -268435455 to 268435455 (pls) …. …. 
d030 แสดงคาตําแหนงปอนกลับ -268435455 to 268435455 (pls) …. …. 
d050 แสดงคาคู สลับคาแสดงผลระหวาง b160 - b161 …. …. 
d060 แสดงโหมดการทํางาน : IM ND mode              : IM LD mode  

: IM WJ200 high freq.     : PM         

d062 แสดงแหลงการเลือกใชงานความถี ่ 00 : Keypad (Multi-speed 0) 01 to 15 Multi-speed 1 to 15        
16 : Jogging                     18 : Modbus communication          
19 : Option                     21 : External POT*1                     
22 : Pulse input               23 : Calculation function result     
24 : EzSQ                        25 : [Ai1] terminal input               
26 : [Ai2] terminal input 
27: [Ai1] terminal input + [Ai2] terminal input 
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พารามิเตอรกลุม “d” ( d-Group ) 

รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 

 

d063 

 

แสดงแหลงการเลือกใชคำสัง่ทำงาน 

01 : Control terminal 

02 : Keypad (RUN-key) 

03 : Modbus communication 

04 : Option 

 

…. 

 

…. 

d080 จํานวนคร้ังที่เกิดการ Trip 0 to 65535 …. …. 

d081-86 แสดงการ Trip 1 – 6 รหัส Trip …. …. 

d090 แสดงการเตือน (Warning) รหัสการเตือน …. …. 

d102 แสดงคาแรงดัน DC Bus 0.0 to 1000.0 …. Vdc 
d103 

 
แสดงภาระโหลดวงจรเบรก 0.0 to 100.0 …. % 

d104 แสดงอัตราความรอนมอเตอร 0.0 to 100.0 …. % 
d130 Analog input [Ai1] 0 to 1023 …. …. 
d131 Analog input [Ai2] 0 to 1023 …. …. 
d133 Pulse input [PLA] 0.00 to 100.00 …. …. 
d153 PID deviation -100. 00 to 100.00  (-9999.00 

to 9999.00 depending on [A075]) 

…. % 

d155 PID เอาตพุต -100.00 to 100.00 …. % 

 

พารามิเตอรกลุม “F” (F-Group) 

รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
F001 ต้ังคาความถี่เอาตพุต 0.00 - ความถีสู่งสุด (A004) 0.5 Hz 
F002 ต้ังเวลาเรงความเร็ว 1 0.01 - 3,600 10.00 วินาที 
F202 ต้ังเวลาเรงความเร็ว 1(Motor2) 0.01 - 3,600 10.00 วินาที 
F003 ต้ังเวลาลดความเร็ว 1 0.01 - 3,600 10.00 วินาที 
F203 ต้ังเวลาลดความเร็ว 1(Motor2) 0.01 - 3,600 10.00 วินาที 
F004 กําหนดทิศทางการหมนุของมอเตอร 00 : ตามเข็มนาฬิกา 

01 : ทวนเข็มนาฬิกา 
…. …. 
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พารามิเตอรกลุม “A” (A-Group) 

รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
 

A001 
 

 
เลือกการควบคุมความถ่ี 
ของอนิเวอรเตอร 1,2 

00 : ใชโวลุมที่หนาจอแยก 
01 : ตอโวลุมภายนอก 
02 : ต้ังคาท่ี F001 
03 : ตอกับระบบมอดบัส (Modbus) 
04 : ตอกับอุปกรณเสริม (Option)  
06 : ตอกับระบบ pulse train 
07 : ใชรวมกับโปรแกรม Easy Sequence  
10 : ฟงกชันการคำนวณ 

 
01 

 
.... 
 

A201 

 
A002 

 
เลือกการควบคุมการทํางาน 
ของอนิเวอรเตอร 1,2 

01 : ควบคุมจากเทอรมินอลอนิพุต 
02 : ควบคุมจากปุม RUN-STOP ท่ีหนาจอ 
03 : ตอกับระบบมอดบัส (Modbus) 
04 : ตอกับอุปกรณเสริม (Option) 

 
01 

 
.... 

A202 

A003 
 

ต้ังความถี่พ้ืนฐานของมอเตอร 1,2  30.0Hz – คาความถี่สงูสุด (A004) 50 Hz 
A203 
A004 

 
ต้ังความถีสู่งสุดในการใชงาน 1,2 เทากับความถี่พ้ืนฐาน – 590.0Hz 50 Hz 

A204 
 

A005 
 
เลือกการทํางานของ [AT] 

00 : เลือกระหวาง [Ai1] และ [Ai2] 
02 : เลือกระหวาง [Ai1] และโวลุมท่ีหนาจอ 
03 : เลือกระหวาง [Ai2] และโวลุมท่ีหนาจอ 

 
00 

.... 

A011 คาความถี่เร่ิมตน Ai1 0.00 ถึง 590.00 0.00 Hz 
A012 คาความถี่สุดทาย Ai1 0.00 ถึง 590 0.00 Hz 
A013 คาเปอรเซ็นตเร่ิมตน Ai1 0 ถึง A014 0 % 
A014 เปอรเซ็นตสุดทาย Ai1 0 ถึง 100 100 % 
A015 เลือกการเร่ิมตนความถี่ของอนิพุต Ai1 00 : เร่ิมจากคาใน A011 

01 : เร่ิมท่ี 0 Hz 
01 Hz 

A016 จํานวนการกรองความถ่ี 1 ถึง 30 ( 2 mSec ), 31 ( 500 mSec ) 1 .... 
 

A017 
 
โหมดการใชโปรแกรม Easy Sequence 

00 : ไมใชงาน 
01 : ใชเทอรมินอล PRG 
02 : ใชตลอดเวลา 

 
00 .... 

A019 เลือกการทํางานของการต้ังความถีล่วงหนา 00 : แบบไบนาร่ีโหมด (ใช CF1-CF4) 

01 : แบบบิตโหมด (ใช SF1-SF7) 

00 .... 

A020 ต้ังคาความถี่ลวงหนาท่ี 0 0.00 – ความถีสู่งสุด 0.0 Hz 

A021 
- 

A035 

ต้ังคาความถี่ลวงหนาท่ี 1–15 0.00 – ความถีสู่งสุด 0.0 Hz 
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พารามิเตอรกลุม “A” (A-Group) 

รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
A038 ความถีจ่อก 0 ถึง 9.99 6.0 Hz 

 
A039 

 
การหยุดในโหมดการทํางานแบบจอก 

00 : ไมใหมีการหยุดแบบอิสระ 
01 : ไมใหมกีารหนวงหยุด ตามคา F003 
02 : ไมใชการหยุดแบบ DC เบรค 
03 : หยุดแบบอิสระ 
04 : ตามคา F003 

 
04 

 
.... 

A041 
 

เลือกการทํางานของทอรคบูส 1,2 00 : แบบปรับเอง : Manual 
01 : แบบปรับอัตโนมัติ : Automatic 

00 .... 

A241 
A042 ต้ังคาทอรคบูส (Manual) 1,2 0.0 ถึง 20.0 % 1 % 

A242 

A043 ต้ังคาความถี่ทอรคบูส (Manual) 1,2 0.00 ถึง 50.0 % 5.0 % 

A243 

A044  
เลือกรูปแบบ V/F 1,2 

00 : แรงบิดคงที่ (VC) 
01 : แรงบิดเปลี่ยนแปลง (VP) 
02 : กําหนดคา V/F อิสระ (Free V/F) 
03 : เวกเตอรคอนโทรลแบบ SLV 

 
00 

 
.... 

A244 

A045,A245 ต้ังคาเกณฑของ V/F 20 ถึง 100 % 100 % 
A046,A246 ต้ังคาเกณฑชดเชยแรงดันของอินเวอรเตอร 0 ถึง 255 100 .... 
A047,A247 ต้ังคาเกณฑชดเชยคาสลิปของ iSLV 1 ถึง 255 100 .... 

A051 เลือกการทํางานของ ด.ี ซี.เบรก 00 : ไมทํางาน 01 : ทํางาน 
02 : ทํางานตามความถ่ี A052 

00 .... 

A052 ต้ังคาความถี ่ดี.ซ.ีเบรก 0.00 ถึง 60.0 0.5 Hz 
A053 ต้ังเวลารอการเบรกดวย ด.ี ซี. 0.0 ถึง 5.0 0.0 วินาที 
A054 ต้ังความแรงของ ด.ี ซี เบรก 0 ถึง 100/70 (ND/LD) 50 % 
A055 ต้ังเวลาของการเบรกดวย ด.ี ซี. 0.0 ถึง 60.0 0.0 วินาที 
A056 เลือกการตรวจจับสัญญาณ ทีอ่ินพุต [DB] 00 : ขอบสัญญาณ (Edge) 

01 : ระดับของสัญญาณ (Level) 
01 .... 

A057 เร่ิมตนความแรงของเบรก ด.ี ซี. 0 ถึง 100/70 (ND/LD) 0 % 
A058 เวลาเร่ิมตนของเบรก ด.ี ซี. 0.0 ถึง 60.0 0.0 วินาที 
A059 ความถี่พาหะขณะเบรกดวย ด.ี ซี. 2.0 ถึง 15.0/10.0 (ND/LD) 5.0 kHz 

A061,A261 จํากัดความถี่สงูสุด (Upper limit) 0.00 / A062 ถึง A004 0.00 Hz 
A062,A262 จํากัดความถี่ต่ำสุด (Lower limit) 0.00 / b082 ถึง A061 0.00 Hz 
A063,A065 

A067 
ต้ังคาจุดก่ึงกลางของความถีก่ระโดด 1, 2, 3 0.00 ถึง 590.0 0.00 Hz 

A064,A066 
A068 

ต้ังความกวางของความถ่ีกระโดด 1, 2, 3 0.00 ถึง 10.00 0.50 Hz 

A069 หยุดเวลาท่ีความถี่ที่ตองการ 0.00 ถึง 590.0 0.0 Hz 
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รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
A070 เวลาหยุดท่ีความถี่ที่ตองการ 0.0 ถึง 60.0 0.0 วินาที 

A071 เลือกการทํางานแบบ PID 00 : ไมทํางาน 01 : ทํางาน 
02 : ทํางานตรงขามกับสัญญาณเอาตพุต 

00 .... 

A072 ต้ังคา P ของการทํางาน PID 0.00 ถึง 25.00 1.00 .... 
A073 ต้ังคา I ของการทํางาน PID 0.0 ถึง 3600.0 1.0 วินาที 
A074 ต้ังคา D ของการทํางาน PID 0.00 ถึง 100.0 0.00 วินาที 
A075 ต้ังคาสเกลของการปอนกลับ (PV) 0.01 ถึง 99.99 1.0 .... 

 
A076 

 
เลือกต้ังคาอางองิของสัญญาณ PID 

00 : กระแส (จุด Ai2) 
01 : แรงดัน (จุด Ai1) 
02 : มอดบัส (Modbus)  
03 : ความถี่ Pulse train  
10 : ตาม A141/A142 

 
00 

 
.... 

A077 เลือกรูปแบบการกลับการทํางานของ PID 00 : อินพุต PID = SP-PV 
01 : อินพุต PID = -(SP-PV) 

00 …. 

A078 จํากัดสัญญาณเอาตพุตของ PID 0.0 ถึง 100.0 0.0 % 
A079 เลือกรูปแบบสัญญาณปอนกลับของ PID 00 :ไมทํางาน        01 : แรงดัน (จุด Ai1)  

02 : กระแส (จุด Ai2) 
00 …. 

A081,A281 เลือกการรักษาแรงดันใหคงท่ี (AVR) 00 : ทํางานตลอดเวลา 01 : ไมทํางาน 
02 : ทํางานตลอดยกเวนชวงลดความเร็ว 

02 …. 

A082,A282 เลือกแรงดันของ AVR 200 : 200 /215 /220 /230 /240 
400 : 380 /400 /415 /440 /460 /480 

200/400 V 

A083 เวลาของการกรองแรงดัน AVR 0.00 ถึง 100.0 0.3 วินาที 

A084 เกณฑลดเวลาของแรงดัน AVR 50 ถึง 200 100 % 
A085 เลือกโหมดประหยัดพลังงาน 00 : ไมใชงาน  01 : ใชงาน 00 …. 

A086 ปรับคาประหยัดพลังงาน 0.0 ถึง 100.0 50 % 
A092,A292 ต้ังคาความเรงท่ี 2 0.00 ถึง 3600.00 10 วินาที 
A093,A293 ต้ังคาความหนวงท่ี 2 0.00 ถึง 3600.00 10 วินาที 

 
A094,A294 

เลือกวิธกีารเปลี่ยนแปลงความเรง 
และหนวงจากคาที่ 1 เปนคาที่ 2 

00 : เปลี่ยนดวยจุดตอ 2CH 
01 : เปลี่ยนดวยการต้ังคาความถี ่
02 : เปลี่ยนดวยสัญญาณ FW กับ REV 

 
00 

.... 

A095,A295 ความถี่ทีจ่ะเปลี่ยนความเรงจาก 1 เปน 2 0.00 ถึง 590.00 0.00 Hz. 
A096,A296 ความถี่ทีจ่ะเปลี่ยนความหนวงจาก 1 เปน 2 0.00 ถึง 590.00 0.00 Hz. 

A097 เลือกรูปแบบของความเรง 00 : เสนตรง        01 : เสนโคง-S 
02 : เสนโคง-U     03 : เสนโคง-U กลับดาน 
04 : แบบโคง S แตสวนกลางเปนเสนตรง(EL-S) 

00 …. 

A098 เลอื กรปู  แบบของความหนวง 00 …. 

A101 ความถี่เร่ิมตน Ai2 0.00 ถึง 590.00 0.00 Hz 
A102 ความถี่สุดทาย Ai2 0.00 Hz 
A103 เปอรเซ็นตจุดเร่ิมตน Ai2 0 - 100 % 20 % 
A104 เปอรเซ็นตจุดสุดทาย Ai2 100 % 
A105 เลือกการเร่ิมตนความถี่ Ai2 00 : เร่ิมจากคา A101 01 : เร่ิมท่ี 0 Hz 00 …. 
A131 คาความโคงของความเรง 01(ขยายตัวเล็กนอย) – 10(ขยายตัวมากสุด) 2 …. 
A132 คาความโคงของความหนวง 2 …. 
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รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
 

A141 
เลือกสัญญานอนิพุต A  
สําหรับฟงกช่ันการคํานวณ 

00 : ปุม เพ่ิมคา-ลดคา ที่หนาจอ 
01 : โวลุมท่ีหนาจอ 
02 : อินพุตทีจุ่ด [Ai1] 
03 : อินพุตทีจุ่ด [Ai2] 
04 : Modbus 
05 : ตอกับอุปกรณเสริม (Option) 
07 : ตอกับระบบ Pulse input 

 
00 

 
…. 

 
A142 

เลือกสัญญานอนิพุต B 
สําหรับฟงกช่ันการคํานวน 

 
02 

 
…. 

 
A143 

 
เลือกวิธกีารคํานวณ 

00 : ADD ( A input + B input )  
01 : SUB ( A input - B input )  
02 : MUL (A input x B input ) 

 
00 

 
…. 

A145 ต้ังการเพ่ิมคาความถี ่ 0.00 ถึง 590.00 0.00 …. 
A146 เลือกทิศทางการเพ่ิมคาความถี ่ 00 : ความถีท่ี่ต้ัง + (A145) 

01 : ความถีท่ี่ต้ัง - (A145) 
00 …. 

A150 EL-S curve ที่จุดเร่ิมการเรง 0 - 50 % 10 % 

A151 EL-S curve ที่จุดจบการเรง 0 - 50 % 10 % 
A152 EL-S curve ที่จุดเร่ิมการลด 0 - 50 % 10 % 
A153 EL-S curve ที่จุดจบการลด 0 - 50 % 10 % 

A154 การหยุดความถ่ีขณะลดความเร็ว 0.00 ถึง 590.00 0.00 Hz. 
A155 เวลาในการหยุดความถ่ีขณะลดความเร็ว 0.0 ถึง 60.0 0.0 วินาที 
A156 ต้ังเกณฑการทํางานของ PID 0.00 ถึง 590.00 0 Hz. 
A157 ต้ังเวลารอการทํางานของ PID 0.0 ถึง 25.5 0 วินาที 
A161 ความถี่เร่ิมตน VR 0.00 ถึง 590.00 0 Hz. 

A162 ความถี่สุดทาย VR 0 Hz. 
A163 เปอรเซ็นตจุดเร่ิมตน VR 0 - 100 % 0 % 
A164 เปอรเซ็นตจุดสุดทาย VR 100 % 
A165 เลือกการเร่ิมตนความถี่ VR  00 : เร่ิมจากคา A161 

 01 : เร่ิมท่ี 0 Hz 
01 …. 
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พารามิเตอรกลุม “b” (B-Group) 

รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
 

b001 
 
เลือกโหมดทาํงานของการเร่ิม 
ทํางานใหมอัตโนมัติ 

00 : Trip และไมเร่ิมทํางานอัตโนมัติ 
01 : รีสตารทท่ี 0 Hz 
02 : ใหทํางานตอเนื่องหลังจากความถี่เทากัน 
03 : Trip หลังจากหยุดและความถี่เทากนั 
04 : เร่ิมทํางานหลังจากความถี่เทากนั 

 
00 

 
.... 

b002 ต้ังคาเวลาในชวงไฟตก 
 

0.3 ถึง 25.0 1.0 วินาที 
b003 ต้ังเวลารอ กอนท่ีมอเตอรจะเร่ิมทํางานใหม 0.3 ถึง 100.0 1.0 วินาที 

 
b004 

 
เลือกการทํางานของอลาม เมื่อเกิดไฟตก 

00 : ไมทํางาน 
01 : ทํางาน 
02 : ไมทํางานในการหยุดปกติ 

 
00 

 
…. 

b005 จํานวนคร้ังของการเร่ิมตนใหมหลังจากไฟตก 00 : 16 คร้ัง 01 : ทุกคร้ัง 00 …. 
b007 ต้ังคาความถี่ตําสุดทีจ่ะเร่ิมทํางานใหม 0.00 ถึง 590.00 0.0 Hz 

 
b008 

 
เลือกการทํางานใหมหลังจาก 
เกิดแรงดัน หรือกระแสเกิน 

00 : ทริปและไมรีสตารทอัตโนมัติ 
01 : รีสตารทท่ี 0 Hz 
02 : ใหทํางานตอเนื่องหลงัจากความถี่เทากนั 
03 : ทริปหลังจากหยุดและความถี่เทากนั 
04 : รีสตารทหลังจากความถี่เทากัน 

 
0 

…. 

b010 จํานวนคร้ังของการเร่ิมตนใหมหลังจาก 
เกิดแรงดัน หรือกระแสเกิน 

1 ถึง 3 3 คร้ัง 

b011 ต้ังเวลารอกอนเร่ิมทํางานใหม 0.3 ถึง 100.0 1.0 วินาที 

b012,b212 ต้ังระดับของ  
Electronics thermal Overload 

20% ถึง 100% 
ของพิกัดกระแสอนิเวอรเตอร 

… A 

b013,b213 เลือกรูปแบบของ  
Electric thermal Overload 

00 : แรงบิดลดลง  
01 : แรงบิดคงท่ี 
02 : ต้ังรูปแบบอิสระ 

1 …. 

b015 Electronic Thermal (ความถ)่ี  
แบบอิสระที่ 1 

0 ถึง Electronic Thermal  (ความถ)่ี 
รูปแบบ อิสระที่ 2 

0 Hz 

b016 รูปแบบอิสระท่ี 1 ของ  
Electronic Thermal (กระแส) 

0 ถึง พิกัดกระแสอินเวอรเตอร 0.00 A 

b017 Electronic Thermal (ความถ)่ี  
แบบอิสระท่ี 2 

Electronic Thermal แบบอิสระท่ี 1 ถึง 
Electronic Thermal แบบอิสระที่ 3 

0 Hz 

b018 รูปแบบอิสระท่ี 2 ของ  
Electronic Thermal (กระแส) 

0 ถึง พิกัดกระแสอินเวอรเตอร 0.00 A 

b019 รูปแบบอิสระท่ี 3 ของ  
Electronic Thermal (ความถ)่ี 

Electronic Thermal  (ความถ)่ี 
แบบอิสระที่ 2 ถึง 590 Hz. 

0 Hz 

b020 รูปแบบอิสระท่ี 3 ของ  
Electronic Thermal (กระแส) 

0 ถึง พิกัดกระแสอินเวอรเตอร 0.00 A 
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รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
 

b021 
 
เลือกการจํากัดการทํางานของโอเวอรโหลด 

00 : ไมทํางาน 
01 : ทํางานในชวงความเรง และความเร็วคงท่ี 
02 : ทํางานในชวงความเร็วคงที่เทานั้น 
03 : ทํางานในชวงความเรง และความเร็วคงท่ี 
      (กระแสยอนกลับ) 

 
01 

 
… 

b022,b022 ต้ังคาระดับกระแสโอเวอรโหลด 20 ถึง 200/150 (ND/LD) 1.5 เทา A 
b023,b023 ต้ังคาเวลาหนวงในชวงที่เกิดโอเวอรโหลด 0.1 ถึง 3000 1.0 วินาที 

 
b024 

 
เลือกการทํางานโอเวอรโหลดแบบท่ี 2 

00 : ไมทํางาน 
01 : ทํางานในชวงความเรง และความเร็วคงท่ี 
02 : ทํางานในชวงความเร็วคงที่เทานั้น 
03 : ทํางานในชวงความเรง และความเร็วคงท่ี 
      (กระแสยอนกลับ) 

 
01 

 
… 

b025 ต้ังคาระดับกระแสโอเวอรโหลดแบบท่ี 2 20 ถึง 200/150 (ND/LD) 1.5 เทา A 
b026 ต้ังคาเวลาหนวง 2 ในชวงท่ีเกิดโอเวอรโหลด 0.1 ถึง 3000.0 1.0 วินาที 
b027 ยกเลิกการตรวจจับกระแสเกนิ 00 : ไมทํางาน            01 : ทํางาน 01 … 
b028 ระดับกระแสกอนการเร่ิมใหม 20 ถึง 200/150 (ND/LD) xxx A 
b029 ต้ังคาเวลาหนวงกอนการเร่ิมใหม 0.1 ถึง 3000.0 0.5 วินาที 
b030 ต้ังคาของความถีก่ารเร่ิมใหม 00 :  ความถี่สุดทายท่ีหยุด 

01 : ความถี่สูงสุด        02 : ความถีท่ี่ต้ังไว 
0 … 

 
b031 

 
โหมดการล็อคโปรแกรม 

00 : พารามิเตอรทุกตัวล็อคเมื่อ SFT ทํางาน 
01 : พารามิเตอรทุกตัวและฟงกชัน  
      F001 ลอ็คเมือ่ SFT ทํางาน 
02 : ล็อคพารามิเตอรทุกตัว 
03 : ล็อคพารามิเตอรทุกตัว 
       และพารามิเตอร ความถี่ F001 
10 : สามารถแกไขคาไดขณะที่เคร่ืองทํางาน 

 
00 

 
… 

b033 ต้ังคาความยาวสายมอเตอร 5 ถึง 20 10 … 
b034 ต้ังเวลาการเตือน Run /Power 0 ถึง 9999 / 1000 ถึง 6553 0 Hr 
b035 จํากัดทิศทางการหมนุของมอเตอร 00 : ทําไดทั้งสองทาง 01 : ตามเข็มเทานัน้ 

02 : ทวนเข็มเทานั้น 
00 ... 

b036 เลือกคาเพ่ือออกอยางตัวน่ิมนวล 0 ถึง 255 (สั้น-นาน) 2 ... 
 

b037 
 
จํากัดคาการแสดงผล 

00 : แสดงท้ังหมด 
01 : ฟงกชั่นแสดงผลเฉพาะ 
02 : แสดงคาตามท่ีกําหนด 
03 : เฉพาะขอมูลท่ีมีการเปลี่ยนแปลง 
04 : ฟงกชันพ้ืนฐาน 
05 : เฉพาะฟงกชนัแสดงผล 

 
00 

 
... 

 
b038 

 
เลือกคาการแสดงผลเร่ิมตน 

000 : แสดงฟงกชั่นคาตามท่ีกดปุม SET ไว 
001 - 060 (d001-d060)  
201 : F001 
202 : แสดงคาฟงกช่ันสุดทายท่ีกดปุม STR 

 
001 

 
.... 
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รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
b039 ต้ังคา User Parameter อัตโนมัติ 00 : ไมทํางาน          01 : ทํางาน 00 .... 

 
b040 

 
เลือกการจาํกัดแรงบิด 

00 : ต้ังคา Quadrant 1-4,  
      ต้ังคาใน b041-b044  
01 : เปลี่ยนโดย Terminal 
02 : สัญญาณอนาล็อกทข่ี า Ai1 
03 : Option 

 
00 

 
…. 

b041-044 จํากัดแรงบิด Q1-Q4 0 to 200 % / No : ไมใช 200 % 
b045 เลือกการทํางาน LAD Stop 00 : ไมทํางาน 01 : ทํางาน 00 …. 
b046 ปองกันการหมุนกลับทิศทาง 00 : ไมปองกนั 01 : ปองกัน 01 …. 
b049 เลือกโหมดการใชงานกับมอเตอร หนัก-เบา 00 : งานหนัก (ND Mode) 

01 : งานเบา (LD Mode) 
00 …. 

 
b050 

 
เลือกการทํางาน เม่ือไฟตก 

00 : Trip           01 : หนวงเวลาแลวหยุด 
02 : หนวงเวลาแลวหยุดดวยการควบคุม 

 DC Bus 
03 : หนวงเวลาแลวหยุดดวยการควบคุม 

 DC Bus แลวเร่ิมตนใหม 

 
00 

 
…. 

b051 ต้ังคาระดับแรงดัน DC Bus 
เพ่ือควบคุมการ หนวงขณะไฟตก 

200V : 0.0 – 400.0 
400V : 0.0 – 800.0 

220/440 Vdc 

b052 ต้ังคาระดับแรงดันเกินเพ่ือควบคุมเวลาหนวง 0 – 800.0 360/720 Vdc 
b053 เวลาหนวงของการควบคุม 0.01 – 3600.00 1.0 วินาที 
b054 ความถ่ีแรกของการควบคุม 0.0 - 10.0 Hz. 0.00 Hz 
b060 ระดับชวงสูงสุดของการเปรียบเทียบสัญญาณ Ai1 0 - 100 % 100 …. 
b061 ระดับชวงต่ำสุดของการเปรียบเทียบสัญญาณ Ai1 0 - 100 % 0 …. 
b062 ชวง Hysteresis การเปรียบเทียบสัญญาณ Ai1 0 - 10 % 0 …. 

b063 ระดับชวงสูงสุดของการเปรียบเทียบสัญญาณ Ai2 0 - 100 % 100 …. 
b064 ระดับชวงต่ำสุดของการเปรียบเทียบสัญญาณ Ai2 0 - 100 % 0 …. 
b065 ชวง Hysteresis การเปรียบเทียบสัญญาณ Ai2 0 - 10 % 0 …. 
b070 ระดับแรงดันสัญญาณ Ai1 เมื่อถูกปลดออก 0 - 100 / no: Disable no % 
b071 ระดับแรงดันสัญญาณ Ai2 เมื่อถกูปลดออก 0 - 100 / no: Disable no % 
b075 ต้ังคาอณุหภูมิรอบขาง - 10 ถึง 50 40 OC 

b078 เคลียรคา Watt-hour 00 : ไมทํางาน 01 : ทํางาน 00 …. 
b079 ต้ังคาตัวคูณ Watt-Hour 1 - 1000 1 …. 
b082 ต้ังคาเร่ิมตนความถี่ขาออก 0.01 – 10.00 Hz 0.50 Hz 
b083 ความถ่ีพาหะ 2.0 - 15.0 kHz. 2.00 kHz 

 
b084 

 
โหมดการเร่ิมตนใหม 

00 : ไมทํางาน 01 : ลบประวัติการ Trip 
02 : เร่ิมตนใหมทุกพารามิเตอร 
03 : ลบประวัติการ Trip 

และเร่ิมตนใหมทุก พารามิเตอร 
04 : ลบประวัติการ Trip และเร่ิมตนใหม 
      ทุกพารามิเตอร ลบโปรแกรม EzSQ 

 
00 

 
.… 

b085 เลือกโซนการเร่ิมตนใหม 00 : Area 0          01 : Area 1 
03 : Area 3 

00 …. 
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รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 

b086 ปรับต้ังคาตัวคูณความถี่ (แสดงผลท่ี d007) 0.01 - 99.99 1.00 …. 
b087 การสัง่หยุดทํางานจากหนาจอควบคุม 00 : ทํางาน 01 : ไมทํางาน 

02 : ทำงานเฉพาะรีเซททริป 
00 …. 

 
b088 

 
เร่ิมทํางานใหมหลังจาก Free Run 

00 : เร่ิมทํางานท่ี 0 Hz. 
01 : เร่ิมทํางาน ณ ความเร็วขณะนั้น 
02 : เร่ิมทํางานท่ีความถี่ที่ต้ังไว 

 
00 

 
…. 

 
b089 

 
การปรับลดความถี่พาหะอัตโนมัติ 

00 : ไมทํางาน 
01 : ทํางานโดยการตรวจจับจากกกระแสท่ีใชงาน 

02 : ทํางานโดยการตรวจจับจากอุณหภูมิ 

 
01 

 
…. 

b090 ต้ังคาอัตราการเบรก 0.0 – 10.0 (0-100%) 00 % 
b091 เลือกโหมดการหยุดทํางาน 00 : ตามคา F003  

01 : Free run stop 
00 …. 

 
b092 

 
ควบคุมการทํางานของพัดลมระบายความรอน 

00 : ทํางานตลอดเวลา 
01 : ทํางานขณะท่ีมีสัญญาณสั่ง RUN 
02 : ทํางานตามอุณหภูมิ 

 
01 

 
…. 

b093 ลบคาการทํางานของพัดลม 00 : นับเวลาทํางาน 
01 : ลบขอมลู 

00  

 
b094 

 
เลือกรูปแบบการคืนคาเร่ิมตน 

00 : ทุกพารามิเตอร 
01 : ทุกพารามิเตอรยกเวน Input /    
      Output Terminal และการส่ือสาร 
02 : เฉพาะกลุม U*** 
03 : ยกเวนกลุม U*** และ b037 

 
00 

 
…. 

 
b095 

 
เลือกการทํางานวงจรเบรก 

00 : ไมทํางาน 
01 : ในชวงทีอ่นิเวอรเตอร RUN เทานั้น 
02 : ตลอดเวลา 

 
01 

 
…. 

b096 ระดับแรงดันของวงจรเบรก 330 to 400V / 660 to 800V 360/720 V 
b097 ต้ังคาความตานทาน อาร.เบรก ความตานทานต่ำสุด (ตามพิกัด) ถึง 600.0 คาต่ำสุด Ohm 

b098 ต้ังคาปองกันการลงกราวด 00 : ไมทำงาน          01 : ทำงาน 00 - 

b100 ต้ังคาความถี ่V/F คาท่ี1 0.0 ถึง b102 0 Hz 
b101 ต้ังคาแรงดัน V/F คาที่1 0.0 ~ 800.0  0.0 V 
b102 ต้ังคาความถี ่V/F คาท่ี2 b100 ถึง b104 0 Hz 
b103 ต้ังคาแรงดัน V/F คาที่2 0.0 ~ 800.0  0.0 V 
b104 ต้ังคาความถี ่V/F คาท่ี3 b102 ถึง b106 0 Hz 
b105 ต้ังคาแรงดัน V/F คาที่3 0.0 ~ 800.0  0.0 V 

b106 ต้ังคาความถี ่V/F คาท่ี4 b104 ถึง b108 0 Hz 
b107 ต้ังคาแรงดัน V/F คาที่4 0.0 ~ 800.0  0.0 V 
b108 ต้ังคาความถี ่V/F คาท่ี5 b108 ถึง b110 0 Hz 
b109 ต้ังคาแรงดัน V/F คาที่5 0.0 ~ 800.0  0.0 V 
b110 ต้ังคาความถี ่V/F คาท่ี6 b108 ถึง b112 0 Hz 
b111 ต้ังคาแรงดัน V/F คาที่6 0.0 ~ 800.0  0.0 V 
b112 ต้ังคาความถี ่V/F คาท่ี7 b110 ถึง 590 0 Hz 
b113 ต้ังคาแรงดัน V/F คาที่7 0.0 ~ 800.0  0.0 V 
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รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
b120 ควบคุมการเบรก 00 : ไมทํางาน   01 : ทํางานพรอมเบรก ดี.ซ ี

02 : ทํางานโดยไมใชเบรก ดี.ซ ี
00 …. 

b121 เบรกรอเวลาการปลอย 0.00 ถึง 5.00  0.00 วินาที 
b122 เบรกรอเวลาการเรง 0.00 ถึง 5.00 0.00 วินาที 
b123 เบรกรอเวลาหยุด 0.00 ถึง 5.00 0.00 วินาที 

b124 เบรกรอเวลาการยืนยัน 0.00 ถึง 5.00 0.00 วินาที 
b125 ต้ังคาความถี่ปลอยเบรก 0.00 to 590.00 0.00 Hz 
b126 ต้ังคากระแสปลอยเบรก 0 ถึง 200 % ของพิกัดกระแส - A 
b127 ความถ่ีในการเบรก 0.00 to 99.99 / 100.0 to 590.0 [Hz] 0.00 Hz 
b130 LADSTOP ทํางานเมื่อแรงดันเกิน 00 : ไมทํางาน             01 : ทํางาน 

02 : ทํางานพรอมอัตราการเรง 
00 …. 

b131 ต้ังระดับแรงดันเกนิ LADSTOP 330 to 400 / 660 to 800 - Vdc 
b132 ต้ังคาเมือ่ DC Bus AVR คงท่ี 0.10 to 30.00  1.00 วินาที 
b133 DC Bus AVR ขณะหนวงลด [P] 0.00 to 5.00 0.20 …. 
b134 DC Bus AVR ขณะหนวงลด [I] 0.0 to 150.0  1.0 วินาที 

 
b145 

 
เลือกการทํางานอนิพุต STO 

00 : ไมทริป   01 : ทริป [E37] 
02 : ทริป [E98]/ [-S--]    03 : ทริป [-S--]             
04 : [-S--]            05 : ทริป [-S--]/[-F**]     
06 : ทริป [-S--]/[-F**] 

 
00 

 
…. 

b146 หนวงเวลา STO 0.00 ถึง 2.00 0.00 วินาที 

b147 เลือกการแสดงผล STO 00 : ไมทํางาน    01 : ทํางาน - - 

b148 เวลาแสดงผล STO 1 ถึง 30 30 วินาที 

b150 เลือกการแสดงผลหนาจอ d001 - d060 001 …. 
b160 เลือกการแสดงผลคาท1่ี  d001 - d030 001 …. 
b161 เลือกการแสดงผลคาท 2่ี d001 - d030 002 …. 
b163 เปลี่ยนการแสดงผลระหวาง d001 กับ d007 00 : ไมทํางาน    01 : ทํางาน 00 …. 
b164 กลับสูการแสดงผลต้ังตนอัตโนมัติ 00 : ไมทํางาน    01 : ทํางาน 00 …. 

 
b165 

 
เลือกการแสดงผลเมื่อหนาจอแสดงผล 
ภายนอก ไมไดตอใชงาน 

00 : Trip 
01 : Trip หลังจากมอเตอรหยุดแลว 
02 : ไมสนใจ 
03 : Trip หลังจาก Free run 
04 : ลดความเร็วแลวหยุดมอเตอร 

 
02 

 
…. 

b166 เลือกการอาน/เขียน ขอมูล 00 : อาน หรือ เขียนขอมลูได 
01 : ปองกันการอาน หรือ เขียนขอมลู 

00 .... 

 
b171 

 
โหมดเลือกการทํางานกับมอเตอร 

00 : ไมเลือก 
01 : มอเตอรเหนี่ยวนาํ (Induction Motor) 
03 : มอเตอร PM (Permanent Magnet Motor) 

 
00 

 
…. 

b180 การเร่ิมตน 00 : ไมทํางาน 01 : ทํางาน 00 …. 
b190 ต้ังคารหัสผาน A 0 : ไมมี /0001-FFFF (รหัส) 0000 …. 
b191 ปอนรหสัผาน A 0000 - FFFF 0000 …. 
b192 ต้ังคารหัสผาน B 0 : ไมมี /0001-FFFF (รหัส) 0000 …. 
b193 ปอนรหสัผาน B 0000 - FFFF 0000 …. 
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พารามิเตอรกลุม “C” (C-Group) 

รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
C001 เลือกหนาทีอ่ินพุต (1)  

 
 
ดูรายละเอยี ดในตาราง C-1 

00 (FW) ..... 
C002 เลือกหนาทีอ่ินพุต (2) 01 (RV) ..... 
C003 เลือกหนาทีอ่ินพุต (3) 02 (CF1) ..... 
C004 เลือกหนาทีอ่ินพุต (4) 03 (CF2) ..... 
C005 เลือกหนาทีอ่ินพุต (5) 09 (2CH) ..... 
C006 เลือกหนาทีอ่ินพุต (6) 18 (RS) ..... 
C007 เลือกหนาทีอ่ินพุต (7) 13 (USP) ..... 
C011 

- 
C017 

 
เลือกสภาวะการทํางานของอินพุต 1 - 7 

 
00 : NO-ปกติเปด 01 : NC-ปกติปด 

 
00 (NC) 

.... 

C021 เลือกหนาที่เอาตพุต (11)  
ดูรายละเอยี ดในตาราง C-2 

01 (FA1) .... 
C022 เลือกหนาที่เอาตพุต (12) 00 (RUN) .... 
C026 เลือกหนาที่เอาตพุต (AL) 05 (AL) .... 

 
C027 

 
เลือกสัญญาณ Ao2 ( Pulse / PWM) 

00 : ความถีจ่ายออก 
01 : กระแสจายออก 
02 : แรงบิดจายออก 
03 : ความถี่ดิจิตอล 
04 : โวลตจายออก 
05 : พลังงานท่ีใช 
06 : Thermal Overload  
07 : ความถี่ LAD 
08 : แสดงกระแส 
10 : อุณหภูมิครีบระบายความรอน 
12 : ใชงานท่ัวไป YA0  
15 : Pulse Input      16 : ตัวเลอืกเสริม 

 
07 

 
.... 

 
C028 

 
เลือกหนาที่สัญญาณเอาตพุต Ao1 

00 : ความถี ่
01 : กระแส 
02 : แรงบิด 
04 : แรงดันขาออก 
05 : พลังงานท่ีใช 
06 : Thermal Overload  
07 : ความถ่ี LAD 
10 : อุณหภูมิครีบระบายความรอน 
11 : แรงบิดขาออก 
13 : ใชงานท่ัวไป YA1   16 : ตัวเลือกเสริม 

 
07 

 
.... 

C030 ปรับอัตราสวนแสดงคากระแส 20% - 200% 
 

ตามพิกัด A 
C031 เลือกสภาวะการทํางานของเอาตพุต 11 00 : NO ปกติเปด  

01 : NC ปกติปด 
00 (NO) …. 

C032 เลือกสภาวะการทางานของเอาตพ  ุต 12 00 (NO) …. 

C036 เลือกสภาวะเอาตพุต AL 01 (NC) …. 
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รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
C038 โหมดการตรวจจับสัญญาณเอาตพุตต่ำ 00 : ขณะเวลาเรง/เวลาหนวง ความเร็วคงท่ี 

01 : เฉพาะความเร็วคงท่ี 
01 …. 

C039 เลือกระดับตรวจจับเอาตพุตต่ำ 0.0 – 2.0% ของพิกัดกระแส ตามพิกัด …. 
C040 โหมดสัญญาณเตือนโอเวอรโหลด 00 : ขณะเวลาเรง/เวลาหนวงความเร็วคงท่ี 

01 : เฉพาะความเร็วคงท่ี 
01 …. 

C041,C241 สัญญาณเตือนโอเวอรโหลดมอเตอร 0 - 200% ของพิกัดกระแส ตามพิกัด A 
C042 ความถี่เปาหมายชวงเวลาเรง 0.00 ถึง 590.00 0.00 Hz 
C043 ความถ่ีเปาหมายชวงเวลาลด 0.00 ถึง 590.00 0.00 Hz 
C044 ระดับการหักเห PID 0.0 ถึง 100 3.0 % 
C045 ความถี่เปาหมายชวงเวลาเรง 2 0.00 ถึง 590.00 0.00 Hz 
C046 ความถ่ีเปาหมายชวงเวลาลด 2 0.00 ถึง 590.00 0.00 Hz 
C047 อัตราสวน Pulse train อินพุต [8] 0.01 ถึง 99.99 1.00 …. 
C052 จํากัดสัญญาณปอนกลับสูงสุดของ PID 0.0 ถึง 100 100.0 % 
C053 จํากัดสัญญาณปอนกลับตาํสุดของ PID 0.0 ถึง 100 0.0 % 
C054 เลือก แรงบิดเกิน/ภายใตแรงบิด 00 : แรงบิดเกิน        01 : ภายใตแรงบิด 00 …. 
C055 แรงบิดเกิน/ภายใตแรงบิด  +,+WD 0 ถึง 200 100 % 
C056 แรงบิดเกิน/ภายใตแรงบิด  +,- 0 ถึง 200 100 % 
C057 แรงบิดเกิน/ภายใตแรงบิด  -,- 0 ถึง 200 100 % 
C058 แรงบิดเกิน/ภายใตแรงบิด  -,+ 0 ถึง 200 100 % 
C059 โหมดสัญญาณเอาตพ  ุตของแรงบิด 00 : ขณะทำงาน 

01 : เฉพาะความเร็วคงท่ี 
01 .... 

C061 ระดับการเตือนโอเวอรโหลด 0 ถึง 100 90 % 
C063 ตรวจจับสัญญาณ Zero Speed 0.00 ถึง 100 0 Hz 
C064 ระดับการเตือนความรอน 0 ถึง 110 100 oC 

 
C071 

 
ความเร็วการติดตอสือ่สาร 

03 : 2,400 bps 04 : 4,800 bps 
05 : 9,600 bps 06 : 19,200 bps 
07 : 38,400 bps 08 : 57,600 bps 
09 : 76,800 bps 10 : 115,200 bps 

 
05 

 
baud 

C072 ตําแหนงการสื่อสาร Modbus 1 ถึง 247 1 …. 
C074 พาริต้ี (Parity) 00 : ไมมี    01 : คู (Even) 02 : ค่ี (Odd) 00 …. 

C075 บิตหยุด (Stop Bit) 1 : (1 Bit )      2 : (2 Bit) 01 - 

 
C076 

 
การทํางานเมือ่การสือ่สารขัดของ 

00 : Trip 
01 : ทริปหลังจากลดความเร็วลงมอเตอรหยุด 
02 : ไมสนใจ 
03 : หยุดตามแรงเฉ่ือย 
04 : ลดความเร็วลงและมอเตอรหยุด 

 
02 

 
…. 

C077 ต้ังเวลารอเมื่อการสื่อสารขัดของ 0.00 - 99.99 Sec  ( 0.00 = ไมใชงาน ) 0.00 วินาที 
C078 รอเวลาการสงหลังจากรับขอมูลเชื่อมตอ 0 ~ 1000 0 msec 
C081 การปรับต้ังคา Ai1 0.0 ~ 200.0 100.0 % 
C082 การปรับต้ังคา Ai2 0.0 ~ 200.0 100.0 % 
C085 การปรับต้ังคา PTC อินพุต 0.0 ~ 200.0 100.0 % 
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รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
C091 Debug Mode 00 : Disable 

 01 : Enable (Do not set) 
00 …. 

C096 เลือกรูปแบบการสือ่สาร RS485 00 : Modbus-RTU 01 : EzCOM 
02 : EzCOM (Administrator) 

00 …. 

C098 ตําแหนงเร่ิมตนของ EzCOM 1 - 8 1 …. 
C099 ตําแหนงสุดทายของ EzCOM 1 …. 
C100 การเร่ิมทํางาน EzCOM 00 : ส่ังงานจากอินพุตภายนอก 

01 : เปดใชงานตลอดเวลา 
00 …. 

C101 เลือกการจําความถ่ี Up/ Down 00 : ไมจํา 
01 : จําคาความถีล่าสุด 

00 …. 

 
C102 

 
เลือกการทํางาน Reset 

01 : Reset เมือ่สัญญาณ On (มีผลขณะทํางาน) 
01 : Reset เมือ่สัญญาณ Off (มีผลขณะทํางาน) 
02 : Reset เมือ่สัญญาณ On (ไมมีผลขณะทํางาน) 

03 : ลบคาการเกิด Trip 

 
00 

 
…. 

 
C103 

 
เร่ิมทํางานหลังจาก Reset 

00 : เร่ิมท่ี 0Hz 
01 : เร่ิมท่ีความเร็วเคร่ืองจักรขณะนั้น 
02 : เร่ิมใหมที่ความเร็วเคร่ืองจักร 

 
00 

 
…. 

C104 การลบคาความถ่ี Up/Down 00 : 0Hz 
01 : เรียกคาที่เก็บไวมาใชงาน [C101=01] 

00 .… 

C105 ปรับต้ังคา Ao2 50 ~ 200 100 % 
C106 ปรับต้ังคา Ao1 50 ~ 200 100 % 
C109 ปรับต้ังคาไบอัส Ao1 0 ~ 100 0 % 
C111 เตือนโอเวอรโหลดระดับ 2 0 ~ 200 ของพิกัดกระแส 115 % 
C117 ความไวการตอบสนอง JOG 1 - 24 1 …. 
C118 การตอบสนอง JOG 1 - 100 20 …. 
C130 หนวงเวลา เปด เอาตพุต 11 0.0 ~ 100.0 Sec 0.0 วินาที 
C131 หนวงเวลา ปด  เอาตพุต 11 0.0 วินาที 
C132 หนวงเวลา  เปด เอาตพุต 12 0.0 -~100.0 Sec 0.0 วินาที 
C133 หนวงเวลา ปด เอาตพุต 12 0.0 วินาที 
C140 หนวงเวลา เปด เอาตพุต Relay 0.0 ~ 100.0 Sec 0.0 วินาที 
C141 หนวงเวลา ปด เอาตพุต Relay 0.0 วินาที 
C142 สัญญาณเอาตพุต 1 (แบบ A) เหมือนกับคาที่ต้ังใน C021 - C026  

ยกเวน LOG1, LOG2, LOG3 และ OPO 
00 …. 

C143 สัญญาณเอาตพุต 1 (แบบ B) 00 …. 
 

C144 
 
การดําเนินการสัญญาณเอาตพุต  1 

00 : [LOG] = A AND B 
00 : [LOG] = A OR B 
00 : [LOG] = A XOR B 

 
00 

 
…. 

C145 สัญญาณเอาตพุต 2 (แบบ A) เหมือนกับคาที่ต้ังใน C021 - C026  
ยกเวน LOG1, LOG2, LOG3 และ OPO 

00 …. 
C146 สัญญาณเอาตพุต 2 (แบบ B) 00 …. 

 
C147 

 
การดําเนินการสัญญาณเอาตพุต  2 

00 : [LOG] = A AND B 
00 : [LOG] = A OR B 
00 : [LOG] = A XOR B 

 
00 

 
…. 
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รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
C148 สัญญาณเอาตพุต 2 (แบบ A) เหมือนกับคาที่ต้ังใน C021 - C026 ยกเวน 

LOG1,LOG2,LOG3 และ OPO 
00 …. 

C149 สัญญาณเอาตพุต 2 (แบบ B) 00 …. 
 

C150 
 
การดําเนินการสัญญาณเอาตพุต 3 

00 : [LOG] = A AND B 
01 : [LOG] = A OR B 
02 : [LOG] = A XOR B 

 
00 

 
…. 

C160  
- 

C166 

 
เวลาการตอบสนองของอนิพุต 1-7 

 
0 – 200 (x2ms) 

 
1 

 
msec 

C169 การกําหนดเวลาของมัลติสปด / ตําแหนง 0 – 200 (x10m s) 0 msec 

C900 การเลือก IRDY (Inverter ready) 00: Before WJ200 Ver. 3.0 
01: WJ200 Ver. 3.0 or later 

01 …. 

C901 ความเร็วสัญญาณเตือนโอเวอรโหลด 00: 40 msec                 01: 2 msec 00 …. 

C902 จำนวนเวลากรองสัญญาณเตือนโอเวอรโหลด 0 - 9999 300 msec 

C903 สัญญาณโอเวอรโหลด 00.00 – 50.00 10.00 % 
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ตาราง C-1 หนาท่ีการทํางานของเทอรมินอลอนิพุต 

รหัส หนาที่การทํางาน รหัส หนาที่การทํางาน 
00 FW: Forward Run 01 RV: Reverse RUN 
02 CF1: Multispeed 1setting 03 CF2: Multispeed 2 setting 

04 CF3: Multispeed 3 setting 05 CF4: Multispeed 4 setting 
06 JG: Jogging 07 DB: External DC braking 
08 SET: Set 2nd motor data 09 2CH: 2-stage acceleration/deceleration 
11 FRS: Free-run stop) 12 EXT: External trip 
13 USP: Unattended Start Protection 14 CS: Commercial power source enable 
15 SFT: Software lock 16 AT: Analog input voltage/current select 
18 RS : Reset Inverter 19 PTC: Thermistor input (only C005) 
20 STA: Starting by 3-wire input 21 STP: Stopping by 3-wire input) 
22 F/R: Fwd/Rev switching by 3-wire input 23 PID: PID disable 
24 PIDC: PID reset 27 FUP: Remote control UP function 
28 FDN: Remote control DOWN function 29 UDC: Remote control data clearing 
31 F-OP: Forcible operation 32 SF1: Multispeed bit 1 
33 SF2: Multispeed bit 2 34 SF3: Multispeed bit 3 
35 SF4: Multispeed bit 4 36 SF5: Multispeed bit 5 
37 SF6: Multispeed bit 6 38 SF7: Multispeed bit 7 
39 OLR: Overload restriction selection 40 TL: Torque limit enable 
41 TRQ1: Torque limit switch 1 42 TRQ2: Torque limit switch 2 
44 BOK: Braking confirmation 46 LAC: Acceleration/Deceleration cancellation 
47 PCLR: Palse counter clear 50 ADD: ADD frequency enable [A145] 
51 F-TM: Force terminal 52 ATR: Permission of torque control 
53 KHC: Accumulated input power clear 56 MI1: General-purpose input 1 
57 MI2: General-purpose input 2 58 MI3: General-purpose input 3 
59 MI4: general-purpose input 4 60 MI5: General-purpose input 5 
61 MI6: General-purpose input 6 62 MI7: General-purpose input 7 

65 AHD: Analog command holding 66 CP1: Multistage position switch 1 
67 CP2: Multistage position switch 2 68 CP3: Multistage position switch 3 
69 ORL: Limit signal of homing 70 ORG: Trigger signal of homing 
73 SPD: Speed / position switching 81 ECOM: EzCOM activation 
82 PRG: Program RUN 83 HLD: Acceleration/Deceleration disable 
84 REN: RUN enable 85 PLB: Pulse input B 
86 DISP: Display lock 91 PSET: Position data presetting 
no no: No assignment   
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ตาราง C-2 หนาทีก่ารทํางานของเทอรมินอลเอาตพุต 

รหัส หนาที่การทํางาน รหัส หนาที่การทํางาน 
00 RUN: Running 01 FA1: Constant-speed reached 
02 FA2: Set frequency overreached 03 OL: Overload warning notice  
04 OD: Output deviation for PID control 05 AL: Alarm signal 
06 FA3: Set frequency reached 07 OTQ: Over-torque/under-torque 
09 UV: Under voltage 10 TRQ: Torque limited 
11 RNT: Accumulated RUN time over 12 ONT: Accumulated power-on time over 
13 THM: Thermal alarm signal (motor) 19 BRK: Brake release 
20 BER : Brake error 21 ZS: Zero speed detection 
22 DSE: Speed over deviation  23 POK: Positioning completed 
24 FA4: Set frequency overreached 2 25 FA5: Set frequency reached 2 
26 OL2 : Overload warning notice 2 27 Ai1Dc: Analog Ai1 input disconnection 
28 Ai2Dc: Analog AI2 input disconnection 31 FBV: PID feedback comparison 
32 NDc: Network disconnection 33 LOG1: Logical operation result 1 
34 LOG2: Logical operation result 2 35 LOG3: Logical operation result 3 
39 WAC: Capacitor life warning 40 WAF: Cooling-fan life warning 
41 FR: RUN command active 42 OHF: Heat sink overheat warning 
43 LOC: Low-current indication signal 44 M01: General-purpose output 1 
45 M02: General-purpose output 2 46 M03: General-purpose output 3 
50 IRDY: Inverter ready 51 FWR: Forward rotation 
52 RVR: Reverse rotation 53 MJA: Major failure 
54 WCAi1: Window comparator Ai1 55 WCAi2: Window comparator AI2 
58 FREF: Frequency reference by keypad 59 REF: RUN command by keypad 
60 SETM: 2nd motor selection 62 EDM: STO state monitor output 
63 OPO: Option card 64 FSC: STO input discrepancy 
no no: no assignment   
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พารามิเตอรกลุม “H” (H-Group) 

รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
 

H001 
 
เลือกการจนูเพ่ือหาคามอเตอร 

00 : ไมทําจนู 
01 : ทํางานแบบไมหมนุมอเตอร 
02 : ทํางานแบบหมนุมอเตอร 

 
00 

 
…. 

H002 เลือกขอมูลของมอเตอร 1 00 : เลือกคาของมอเตอรฮิตาชิ 
02 : หาคาจากการจนู  ที่ H001 

00 …. 
H202 เลือกขอมูลของมอเตอร 2 00 …. 
H003 ขนาดของมอเตอร 1 0.1 - 18.5 kW คาโรงงาน kW 
H203 ขนาดของมอเตอร 2 คาโรงงาน kW 
H004 จํานวนข้ัวมอเตอร 1 2 / 4 / 6 / 8 / ถึง / 46 / 48 4 Pole 
H204 จํานวนข้ัวมอเตอร 2 4 Pole 
H005 คาความเร็วการตอบสนอง มอเตอร 1 1 ถึง 1000 100 % 
H205 คาความเร็วการตอบสนอง มอเตอร 2 100 …. 
H006 คาความเสถียรของมอเตอร 1 0 ถึง 255 100 …. 
H206 คาความเสถียรของมอเตอร 1 100 …. 
H020 คาความตานทาน 1 ของมอเตอร 1 0.001~ 65.535 คามอเตอร Ohm 
H220 คาความตานทาน 1 ของมอเตอร 2 คามอเตอร Ohm 

H021 คาความตานทาน 2 ของมอเตอร 1 0.001~ 65.535 คามอเตอร Ohm 
H221 คาความตานทาน 2 ของมอเตอร 2 คามอเตอร Ohm 
H022 คาความเหนี่ยวนาํมอเตอร 1 และ 2 0.01~ 655.35 คามอเตอร mH 
H222 คาความเหนี่ยวนาํมอเตอร 1 และ 2 คามอเตอร mH 
H023 คากระแสมอเตอรตัวท่ี 1 0.01~655.35 คามอเตอร A 
H223 คากระแสมอเตอรตัวท่ี 2 คามอเตอร A 
H024 คาแรงเฉ่ือยมอเตอร 1 0.001- 9999 คามอเตอร kgm2 
H224 คาแรงเฉ่ือยมอเตอร 2 คามอเตอร kgm2 
H030 คาความตานทาน 1 ของมอเตอร 1 0.001~ 65.535 คาโรงงาน Ohm 

H230 คาความตานทาน 1 ของมอเตอร 2 คาโรงงาน Ohm 
H031 คาความตานทาน 2 ของมอเตอร 1 0.001~ 65.535 คาโรงงาน Ohm 

H231 คาความตานทาน 2 ของมอเตอร 2 คาโรงงาน Ohm 
H032 คาความเหนี่ยวนาํมอเตอร 1 0.01~ 655.35 คาโรงงาน mH 

H232 คาความเหนี่ยวนาํมอเตอร 2 คาโรงงาน mH 
H033 คากระแสมอเตอรตัวท่ี 1 0.01~ 655.35 คาโรงงาน A 

H233 คากระแสมอเตอรตัวท่ี 2 คาโรงงาน A 
H034 คาแรงเฉ่ือยมอเตอร 1 0.001- 9999.000 คาโรงงาน kgm2 
H234 คาแรงเฉ่ือยมอเตอร 2 คาโรงงาน kgm2 
H050 คาสลิป P เมื่อใช V/f  ควบคุม + FB 0.00 ถึง 10.00 0.02 คร้ัง 
H051 คาสลิป I เมื่อใช V/f  ควบคุม + FB 0 ถึง 1000 2 วินาที 
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พารามิเตอรกลุม “H” สําหรับมอเตอร PM 

รหัส รายละเอียด ฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
 

H102 
 
เลือกการปรับต้ังคามอเตอร PM 

00: ใชคามอเตอรฮิตาชิ (ใช H106-H110) 
01: หาคาจากการจูน  
     (ใช H109-110, H111-H113) 

 
00 

 
…. 

H103 ขนาดมอเตอร PM 0.1 /0.2 /0.4 /0.55 /0.75 /1.1 /1.5 /2.2 
/3.0 /3.7 

      

คาโรงงาน kW. 

H104 จํานวนโพลของมอเตอร PM 2 /4 /6 /8 /10 /12 /14 /16 /18 /20 /22 
/24 /26 / ~ / 48 

         
  

คาโรงงาน Pole 

H105 กระแสมอเตอร PM (0.00-1.00) x Rated current of the 
  

คาโรงงาน A 
H106 PM const R (Resistance) 0.001~ 65.535 ohms คามอเตอร Ohm 
H107 PM const Ld (d-axis inductance) 0.01-655.35 [mH] คามอเตอร mH 
H108 PM const Lq (q-axis inductance) 0.01-655.35 [mH] คามอเตอร mH 
H109 PM const Ke (induction voltage 

 
0.0001-6.5535 [V/(rad/s)] คามอเตอร V/(rad/s

 H110 PM const J (Moment of inertia) 0.001-9999.00[kgm2] คามอเตอร kgm2 

H111 PM const R (Resistance, Auto) 0.001-65.535.00 คามอเตอร Ohm 
H112 PM const Ld (d-axis inductance, Auto) 0.01-655.35 [mH] คามอเตอร mH 
H113 PM const Lq (q-axis inductance, Auto) 0.01-655.35 [mH] คามอเตอร mH 
H116 PM Speed Response 1-1000 [%] 100 % 
H117 PM Starting Current 20.00-100.00 [%] 70.00 [%] % 
H118 PM Starting Time 0.01-60.00 [s] 1.00 [s] s 
H119 PM Stabilization Constant 0-120 [%] 100[%] % 
H121 PM Minimum Frequency 0.0-25.5 [%] 8.0 [%] % 
H122 PM No-Load Current 0.00-100.00 [%] 10.00 [%] % 
H123 PM Starting Method Select 00 : Normal 

01 : Initial Magnet Position Estimation 
00 …. 

H131 PM Initial Magnet Position 
Estimation 0V Wait Times 

0-255 10 …. 

H132 PM Initial Magnet Position  
Estimation Detect Wait Times 

0-255 10 …. 

H133 PM Initial Magnet Position  
Estimation Detect Times 

0-255 30 …. 

H134 PM Initial Magnet Position 
Estimation Voltage Gain 

0-200 100 …. 
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พารามิเตอรกลุม “P” (P-Group) 

รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 
P001 เลือกการทริปเมื่อ Option Card มีปญหา 00 : ใหทริป 

01 : ไมทริปและ อนิเวอรเตอรทํางานตอเนื่อง 
00 .... 

P003 เลือกลักษณะพัลสอินพุตท่ี  
Terminal [PLA] 

00 : การต้ังคาความถี่ (รวมถึง PID) 
01 : พัลสฟดแบค (เมือ่ใชงานมอเตอร 1) 
02 : สวนขยายสำหรับ EzsQ 

00 .... 

 
P004 

 
รูปแบบของพัลสอนิพุต 

00 : Single-phase pulse train  
01 : Dual-phase pulse train 1 
02 : Dual-phase pulse train 2 
03 : Single-phase pulse train + direction 

 
00 

 
.... 

P011 จํานวนพัลสของ Encoder 32 ถึง 1024 512 .... 
P012 เปดใช Simple Position 00 : ปด 02 : เปดใช 00 …. 
P015 คาชดเชยความถี ่ ต้ังแตความถี่เร่ิมตนถงึ 10 Hz. 5.00 Hz 
P026 เปอรเซ็นตความเร็วผิดพลาด 0.0 ถึง 150.0 115.0 % 
P027 ระดับการตรวจจับการเบ่ียงเบนความเร็ว 0.00 to 99.99 ,100.0 to 120.0 10 Hz 
P031 รูปแบบอินพุตของอัตราเรง และหนวง 00 : หนาจอควบคุม 

03 : Do not set. 
00 .... 

P033 การเลือกควบคุมแรงบิด 00 : Ai1 (Volt) 01 : Ai2 (Current) 
03 : หนาจอควบคุม 06 : อุปกรณเสริม 

00 .... 

P034 ต้ังคาการควบคุมแรงบิด 0 ถึง 200 0 % 

 
P036 

 
โหมดการต้ังคาไบแอสของแรงบิด 

00 : ไมใช 
01 : ต้ังคาจากหนาจอควบคุม 
05 : ไมมีการต้ังคา 

 
00 

 
.... 

P037 การต้ังคาไบแอสของแรงบิด -200 ถึง +200 0 % 
 

P038 
 
การต้ังคาทิศทางของแรงบิด 

00 : ตามสัญญาณ Sign 
01 : ตามสัญญาณ Run (FW ,Rev) 
05 : อุปกรณเสริม 

 
00 

 
…. 

P039 คาความเร็วสูงสุดในโหมดแรงบิด (Fw) 0.00 ถึง 99.99, 100.0 ถงึ 120.0 0.00 Hz 

P040 คาความเร็วสูงสุดในโหมดแรงบิด (Rev) 0.00 ถึง 99.99, 100.0 ถงึ 120.0 0.00 Hz 
P041 เวลาในการเปลี่ยนไปใชในโหมด 

ความเร็วและ แรงบิด 
0 ถึง 1000 0 ms 

P044 Communication watchdog timer (for 
 

0 ถึง 99.99 1.00 s 
 

P045 
 
Inverter action on communication 
error (for option) 

00 : tripping 
01 : tripping after decelerating and     
      stopping the motor 
02 : ignoring error 
03 : stopping the motor after  
       free-running  
04 : decelerating and stopping  
      the motor 

 
00 

 
…. 
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รหัส รายละเอียด ฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 

P045 Operation  communication timeout 

communication 

timeout 

00 : Trip 

01 : Trip after deceleration stop 

02 : Ignore 

03 : Free run stop 

04 : Deceleration stop 

00 …. 

P046 DeviceNet assembly 
instance number 
 

0-20 1 …. 

P048 DeviceNet idle mode action 
selection 

00 : Trip 
01 : Trip after deceleration stop 
02 : Ignore 
03 : Free run 
04 : Deceleration stop 

00 …. 

P049 ต้ังคาโพลมอเตอรสําหรับ RPM 0/ 2/ 4/ 6/ 8/ 10/ 12/ 14/ 16/ 18/ 20/ 
22/ 24/ ~ / 48 

   

0 Poles 

P055 อัตตราสวนความถี่ของพัลส 1.0 ถึง 32.0 25.0 KHz. 
P056 เวลาในการกรองความถ่ีของพัลส 0.01 ถึง 2.00 0.10 sec 
P057 ผลรวมของพัลส - 100 ถึง 100 0 % 
P058 จํานวนพัลสสูงสุด 0 ถึง 100 100 % 
P059 จํานวนพัลสต่ำสุด 0.01 ถึง 20.00 1.00 % 
P060 ต้ังคาตําแหนง 0 

กําหนดตําแหนง โดยอางอิงจากฟงกชั่น 
P072 และ P073 

0 

Pulse 

P061 ต้ังคาตําแหนง 1 0 
P062 ต้ังคาตําแหนง 2 0 
P063 ต้ังคาตําแหนง 3 0 
P064 ต้ังคาตําแหนง 4 0 
P065 ต้ังคาตําแหนง 5 0 
P066 ต้ังคาตําแหนง 6 0 
P067 ต้ังคาตําแหนง 7 0 
P068 เลือกโหมดการกลับไปยังจุดเร่ิมตน 00 : ชา (P070) 01 : เร็ว (P071) 00 .... 
P069 เลือกทิศทางไปจุดเร่ิมตน 00 : ดาน FW              01 : ดาน REV 01 ... 
P070 ความเร็วในการเขาจุดเร่ิมตน (ชา) 0.00 ถึง 10.00 5.00 Hz 
P071 ความเร็วในการเขาจุดเร่ิมตน (เร็ว) 0.00 ถึง 590.0 5.00 Hz 
P072 กําหนดระยะตําแหนงทางดาน FW 0 to +268435455 

(Higher 4-digits displayed) 

+268435455 Pulse 

P073 กําหนดระยะตําแหนงทางดาน REV -268,435,455 to 0 
(Higher 4-digits displayed) 

-268435455 Pulse 

P075 เลือกการจาํกัดระยะของโหมดควบคุม 
ตําแหนง 

00 : จํากัดระยะ (Limit) 
01 : ไมจํากัดระยะ (No Limit) 

00 .... 

P077 เวลาในการตรวจสอบสญั  ญาณ 
ของ Encoder 

0.0 ถึง 10.0 1.0 วินาที 



 

30  

 

รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 

P080 กำหนดระยะการเร่ิมใหม 0 ถึง 10000 0 pulse 

P081 บันทกึระยะตำแหนง หลังจากที่ปดเคร่ือง 00 : ไมทำงาน          01 : ทำงาน 00 …. 

P082 ระยะตำแหนงปจจุบัน เมื่อปดเคร่ือง [P073] = FW , [P072] = RV 0 …. 

P083 ต้ังคาระยะตำแหนงลวงหนา [P073] = FW , [P072] = RV 0 …. 
P100 

-  

P131 

 

EzSQ user parameter U(00)~U(31) 

 

Each set range is 0~65535 

 

0 

 

…. 

P140 EzSQ จํานวนขอมลู 1 ถึง 5 5 …. 

P141 EzSQ แอดเดรสปลายทาง 1 1 ถึง 247 1 …. 

P142 EzSQ รีจีสเตอรปลายทาง 1 0000 ถึง FFFF Hex 0000 …. 

P143 EzSQ รีจีสเตอรตนทาง 1 0000 ถึง FFFF Hex 0000 …. 

P144 EzSQ แอดเดรสปลายทาง 2 1 ถึง 247 2 …. 

P145 EzSQ รีจีสเตอรปลายทาง 2 0000 ถึง FFFF Hex 0000 …. 

P146 EzSQ รีจีสเตอรตนทาง 2 0000 ถึง FFFF Hex 0000 …. 
P147 EzSQ แอดเดรสปลายทาง 3 1 ถึง 247 3 …. 
P148 EzSQ รีจีสเตอรปลายทาง 3 0000 ถึง FFFF Hex 0000 …. 
P149 EzSQ รีจีสเตอรตนทาง 3 0000 ถึง FFFF Hex 0000 …. 
P150 EzSQ แอดเดรสปลายทาง 4 1 ถึง 247 4 …. 
P151 EzSQ รีจีสเตอรปลายทาง 4 0000 ถึง FFFF Hex 0000 …. 
P152 EzSQ รีจีสเตอรตนทาง 4 0000 ถึง FFFF Hex 0000 …. 
P153 EzSQ แอดเดรสปลายทาง 5 1 ถึง 247 5 …. 
P154 EzSQ รีจีสเตอรปลายทาง 5 0000 ถึง FFFF Hex 0000 …. 

P155 EzSQ รีจีสเตอรตนทาง 5 0000 ถึง FFFF Hex 0000 …. 
P160 - P901 ดูในคูมือฉบับเต็ม 

 

พารามิเตอรกลุม “U” (U-Group) 

รหัส รายละเอียดฟงกชั่น รายละเอียด คาเร่ิมตน หนวย 

U001 

- 

U032 

User-parameter 1-32 

selection 

no/ d001 to P196 no …. 
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7. ตารางแสดงความผิดพลาด และการแกปญหาเบ้ืองตน 
เมื่ออินเวอรเตอรเกิดการทริปจะตดัการทํางานเอาตพุต สามารถดูรายละเอียดไดที่หัวขอ 8 และ มีรหัสตางๆ ดงันี ้

 

รหัส อาการ สาเหตุ การแกปญหาเบ้ืองตน 

E01 กระแสเกนิขณะที่ความเร็วรอบ 
่ 

- เอาตพุตของอินเวอรเตอรลัดวงจร 
- แกนเพลามอเตอรล็อค 
- โหลดหนักเกินไป 
- มอเตอรมีปญหา 

- ปลดสายมอเตอรออกแลว       
   ทดลองส่ังทํางาน 
- ตรวจสอบมอเตอร และการตอสายตางๆ 
- ตรวจสอบทางกล 

E02 กระแสเกินขณะ ลด ความเร็วรอบ 
E03 กระแสเกินขณะ เรง ความเร็วรอบ 
E04 กระแสเกินในชวงอื่นๆ 

 
E05 

 
กระแสเกิน (Over load) 

 
- กระแสเกิน 

- ตรวจสอบกระแสขณะใชงาน d002 
- ตรวจสอบฟงกชั่น b012 
- ตรวจสอบฟงกชั่น A044 

E06 Breaking resistor ทํางานหนัก - การทํางานของวงจรเบรกเกนิกวาที่ต้ังไว - ตรวจสอบฟงกชั่น b090 
 

E07 
 
แรงดันท่ี DC Bus เกิน 

- เวลาในการลดหรือเพ่ิมความเร็ว 
  สั้นเกินไป 
- โหลดมอเตอรมีความเฉ่ือยสูง 

- ตรวจสอบฟงกชั่น F002, F003 
- ตรวจสอบฟงกชั่น b091 
- ติดต้ัง Breaking resistror 

E08 EEPROM ผิดพลาด - มีปญหาท่ี EEPROM เนือ่งจากอุณหภูมิสูง 
- มีสัญญาณรบกวน 

- ตรวจสอบสภาพอณุหภูมิที่ติดต้ัง 
- การตอสายตางๆ และสายดิน 

E09 แรงดันท่ี DC Bus ต่ำ - แรงดันไฟขาเขาต่ำกวาท่ีกําหนด - ตรวจสอบแรงดันไฟขาเขา 
E10 วงจรตรวจจับกระแสผิดพลาด - CT ตรวจจับกระแสภายในทํางานผิดพลาด 
E11 CPU ผิดพลาด - การประมวลผลภายใน CPU ผิดพลาด 
E12 สั่ง Trip จากภายนอก - มีสัญญาณสั่ง Trip จากภายนอก - ตรวจสอบการฟงกช่ันกลุม C 

- ตรวจสอบสัญญาณสัง่ทํางานของ   
  Inverter 

E13 USP ทํางาน - สัญญาณสั่งทํางานคางหลังจากไฟดับ 
  และเร่ิมทาํงานใหม 

E14 Ground fault - เกิดความผิดพลาดที่ระบบสายดิน - ตรวจสอบสายดินท่ีมอเตอรและ 
  

E15 
 
แรงดันไฟขาเขาเกนิ 

 
- แรงดันไฟขาเขาเกิน 

- เกิดแรงดันเกินอินเวอรเตอร จะตัดการ 
  ทํางานประมาณ 2 นาที จึงจะสามารถ 
  สั่งงานไดอีกคร้ัง 

E19 ตัวตรวจจับอุณหภูมิภายใน
อินเวอรเตอรเสียหาย 

- ตัวตรวจจับอุณหภูมิภายในอินเวอรเตอร 
  ไมไดถูกเชื่อมตอ 

- ตรวจสอบการทำงานของ 
  ตัวตรวจจับอุณหภูมิภายในอินเวอรเตอร 

 
E21 

 
อุณหภูมิภายใน Inverter สูง 

- Sensor ตรวจจับอุณหภูมิภายใน   
  อินเวอรเตอรสั่งตัดการทํางานเนื่องจาก 
  อุณหภมิสูงกวาที่กาํหนด 

- ตรวจสอบการทํางานของพัดลม 
  ระบายความรอน 

E22 CPU Communication error - การติดตอระหวาง 2 CPU ลมเหลว - ตรวจสอบสัญญาณรบกวน 
E25 วงจรหลกัผิดพลาด - แหลงจายไฟมีสัญญาณรบกวน  

  หรือ มีอุปกรณของวงจรหลักเสียหาย 
- ติดต้ัง NAi2se Filter 

E26 อนาล็อกอินพุต Ai2 เกิดความ
ผิดพลาด 

- เกิดปญหาชองตอ อนาล็อกอนิพุต Ai2 - ตรวจสอบสายคอนโทรลที่ตอ Ai2 
- วงจรอินเวอรเตอรเสียหาย 
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รหัส อาการ สาเหตุ การแกปญหาเบ้ืองตน 
E30 Driver error - สายมอเตอร หรือมอเตอรลงโครง 

- อินเวอรเตอรเกิดวามเสียหาย 
- ถอดสายมอเตอร ( U,V,W ) แลว 

  ทดลองสั่งทำงานตัวเปลา 

- หากอินเวอรเตอรไมทริป ใหลองเช็ค 

  สายไฟที่เขามอเตอร และมอเตอรเทียบ 

  กราวด อยางละเอียดอีกคร้ัง 

- หากถอดสายมอเตอร ออกจาก 

  อินเวอรเตอรแลวสั่งทำงาน 

  ตัวเปลายังทริป ใหสงอินเวอรเตอรไปยัง 

  ศูนยบริการตรวจเช็ค 

*** หามฝนใชงานตอ อาจจะทำให 
 อินเวอรเตอรเสียหายได 

E35 อุปกรณตรวจเช็คอุณหภูมิ - อุณหภูมิของ Thermistor ทีต่รวจจับได 
  มีความรอนสูง 

- ตรวจเช็คอุณหภูมิของอุปกรณ 

E36 ชุดเบรคผิดพลาด - ระยะเวลารอสัญญาณเบรกทํางานนาน 
  กวาที่ต้ังไว 

- ตรวจสอบฟงกช่ันb120 
- ตรวจสอบฟงกช่ันb124 

E37 Safe Stop error - สัญญาณ Safe Stop ไมสั่งงาน - ตรวจสอบสาย ST1 / ST2 
- เช็คฟงกชั่น b145 

E38 กระแสเกนิขณะความเร็วรอบต่ำ - อินเวอรเตอรตรวจจับการเกิด Overload ขณะท่ีความเร็วรอบมอเตอรต่ำ 
E40 หนาจอควบคุมผิดพลาด - จุดตอระหวางหนาจอควบคุมกับ Inverter ผิดพลาด 
E41 Modbus Communication error - เวลาการตอบสนองการสื่อสารขอมลู

  เกินกวาทีก่ําหนด 
- ตรวจสอบการต้ังคาฟงกชัน่ 
- ตรวจสอบคาความตานทานของ 
  เทอรมินอล 

E43 EzSQ invalid instruction - ไมมโีปรแกรมที่เก็บไวที่หนวยความจาํ 
E44 EzSQ nesting count error - รูปแบบคําสั่งโปรแกรมยอยมากกวาท่ีกําหนดไว 
E45 EzSQ Instruction error - ไมสามารถดําเนนิการตามคําสั่งที่เขียนได 
E50 
– 

E59 
EzSQ user trip (0-9) - แสดงประวัติการเกิดทริป 

E60 
– 

E69 

Option related 
error 

- อุปกรณไมมีสัญญาณตอบสนอง 

E80 Encoder error - สายตอ Encoder มีปญหา DeviceNet ไมมีการเชื่อมตอ 
   E81 ความเร็วมากเกนิปกติ - ความเร็วรอบมอเตอรมากกวาความเร็วท่ีฟงกชั่น A004 และระดับปองกันที่ P026 

E83 ตําแหนงระยะผิดพลาด - ระยะตําแหนงปจจุบันเกินที่ต้ังไวที่ฟงกชั่น P072, P073 

E98 ST1 / ST2 ผิดพลาด - เมื่อเซทคา b145 = 2 - เช็คสายคอนโทรล ST1/ST2 
- เช็คฟงกชั่น b145 

E99 STO ผิดพลาด - ตรวจเช็คฟงกชั่น b145 
- สงใหศูนยบริการตรวจเช็ค 
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Note 

_______________________________________________________________________________________________________

_______________________________________________________________________________________________________ 

_______________________________________________________________________________________________________

_______________________________________________________________________________________________________ 

_______________________________________________________________________________________________________

_______________________________________________________________________________________________________ 

_______________________________________________________________________________________________________

_______________________________________________________________________________________________________

การแสดงเตือน รายละเอียด 

 (หมุนวน) สัญญาณ Reset หรือ กดปุม Reset 

แรงดันขาเขาต่ำกวาทีก่ําหนด 

แสดงเมือ่ใชไฟ 24Vdc จากภายนอกตอใชงาน 

แสดงผลหลังจากเกิดทริป และรอเร่ิมตนใหม 

สั่งหมนุมอเตอรผิดทิศทาง 

แสดงเมื่อต้ังคา b085 = 00 

แสดงเมื่อต้ังคา b085 = 01 

ลบขอมูลประวัติการเกิดทริป 

ไมมีขอมูลการทริป 

 (กระพริบ) การสือ่สารผิดพลาด 

การจูนคามอเตอร เสร็จสิน้ 

การจูนคามอเตอร ผิดพลาด 

แสดงเมือ่มกีารเซทคา b145 = 2 ถึง 6 และ [ST1]/[ST2] ไมทำงาน 

- Delay of [ST1] is detected during operation restoration from STO. 

- Delay of [ST2] is detected during operation restoration from STO. 

- Delay of [ST1] is detected during transition to STO. 

- Delay of [ST2] is detected during transition to STO. 
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8. ตารางแสดงรหัสการเตือนความผิดพลาด 

รหัสการเตือน เงื่อนไขการเตือน 
 จํากัดความถี่สงูสุด (A061) > ความถี่สงูสุดในการใชงาน (A004) 

 จํากัดความถี่ต่ำสุด (A062) > ความถี่สงูสุดในการใชงาน (A004) 

 ปรับต้ังคาความถี่ (F001) > ความถี่สงูสุดในการใชงาน (A004) 

 มัลติสปด 0 (A020) > จํากัดความถี่สงูสุด(A061) 

 จํากัดความถี่ตําสุด (A062) > ความถี่ขาออก (F001) 
มัลติสปด 0 (A220) 

 ความถี่เร่ิมตน (A082) > จํากัดความถี่สงูสุด (A061) 

 ความถี่เร่ิมตน (A082) > จํากัดความถี่ตําสุด (A062) 

 ความถี่เร่ิมตน (A082) > ปรับต้ังคาความถี่ (F001) 
มัลติสปด 0 (A020) 

 ความถี่เร่ิมตน (A082) > ความถีจ่็อก (A038) 

 ปรับต้ังคาความถี่ (F001) 
มัลติสปด 0 (A020) 

 
= 

ขามความถี่  
(A063/A065/A067+A064/A066/ A068) 

 มัลติสปด 1-15 (A021-A035) 

 คา V/f แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > จํากัดความถี่สงูสุด (A061) 

 คา V/f แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > จํากัดความถี่ดานบน (A062) 

 คา V/f แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > ความถี่ขาออก (F001) 
มัลติสปด 0 (A220) 

 จํากัดความถี่ดานบน (A261) > ความถี่สงูสุดในการใชงาน (A204) 

 จํากัดความถี่ดานลาง (A262) > ความถี่สงูสุดในการใชงาน (A204) 

 ความถี่ขาออก (F001) 
มัลติสปด 0 (A220) 

> ความถี่สงูสุดในการใชงาน (A204) 
จํากัดความถี่สงูสุด (A261) 

 จํากัดความถี่ดานบน (A261) > ความถี่สงูสุดในการใชงาน (A204) 

 จํากัดความถี่สงูสุด (A062) > ความถี่ขาออก (F001) 
มัลติสปด 0 (A220) 

 ความถี่เร่ิมตน (A082) > จํากัดความถี่สงูสุด (A261) 

 ความถี่เร่ิมตน (A082) > จํากัดความถี่ตําสุด (A262) 

 ความถี่เร่ิมตน (A082) > ความถี่ขาออก (F001) 
มัลติสปด 0 (A220) 

 ความถี่ขาออก (F001) 
มัลติสปด 0 (A220) 

= ขามความถี่(A263/A265/ 
A267+A264/A266/ A268) 

 คา V/f แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > จํากัดความถี่สงูสุด (A261) 

 คา V/f แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > จํากัดความถี่ตําสุด (A262) 

 คา V/f แบบอิสระ ลําดับที่ 7 > ความถี่ขาออก (F001) 
มัลติสปด 0 (A220) 
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9. การดูขอมูลการเกิดทริป และประวติัการทริป

10. การคืนคาจากโรงงาน

ฟงกชั่น รายละเอียด 

b084 

00 : ไมทํางาน                         01 : ลบประวัติการ Trip 

02 : เร่ิมตนใหมทุกพารามิเตอร                03 : ลบประวัติการ Trip และเร่ิมตนใหมทุกพารามิเตอร 

04 : ลบประวัติการ Trip, เร่ิมตนใหมทุกพารามิเตอร และลบโปรแกรม EzSQ 

b085 00 : Area 0     01 : Area 1       03 : Area 3 

b180 00 : ไมทํางาน    01 : ทํางาน 

ทริปที ่1 (ลาสด) ทริปที ่6 

สาเหตุการทริป สภาวะที่เกิดทริป 
รหัสทริป 

ความถี่ขณะทรปิ

ขณะปอนไฟ หรอืเริม่ตนระบบใหม 

ขณะหยุด 

ขณะลดความเรว็ 

กระแสขณะทริป ขณะความเร็วคงที ่

ขณะเพิม่ความเร็ว 

แรงดัน DC ขณะทริป 
ขณะ 0 Hz และมีคำสั่ง RUN 

ขณะสตารท 

ขณะฟงกชั่น DC braking 

เวลาสะสมนับชวง RUN ขณะทีจ่ํากัดโอเวอรโหลด 

เวลาสะสมนับรวม 
ชวงเปดไฟ 
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