
Quick Start Guide

U400 Series
200V : 0.4 - 0.75kW
400V : 0.75kW
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การต�อวงจรเบ�
องต�น 

รายละเอ�ยดจอแสดงผล 

ตารางพาราม�เตอร� 

การแก�ไขป ญหาเบ�
องต�น 

Dimension (ขนาด) 

ข�อก-าหนดของอ�นเวอร�เตอร�  

บริษทั สมาร�ทไดรฟŠ จาํกดั 

87/510 ถนนกาญจนาภิเษก แขวงบางบอนเหนือ เขตบางบอน กรุงเทพมหานคร 10150 

โทร 0-2899-6500 โทรสาร 0-2899-7447 



 ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�
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1. การต�อวงจรเบ�
องต�น1. การต�อวงจรเบ�
องต�น



  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

      เปล��ยน 

 

การต�
งโปรแกรม
1. กดค�ย� FUNC/MOVE ค�าง ในโหมด STOP ส*าหร,บต,/งโปรแกรม หน�าจอจะแสดงผล A-00 เป7นล*าด,บของฟ,งก�ช,น ถ�ากดแล�วจอแสดง ค*าว=า PASS 
       แสดงว=าเคร>�องถ?กล7อค ถ�าต�องการแก�ไขข�อม?ล ให�ท*าการกดค�ย�ตามล*าด,บต=อไปน�/  

1.1)   กดค�ย� FUNC/MOVE  1 คร,/ ง
1.2)   กดค�ย� Run/Stop  1 คร,/ ง
1.3)   กดค�ย� ENTER/SET ค�าง

2. กดค�ย� FUNC/MOVE  1 คร,/ ง แล�วกดค�ย� (Up) หร>อ (Down) จะเป7นการเล>อกกลI=มของฟ,งก�ช,น และกดค�ย� FUNC/MOVE  อ�ก 1 คร,/ ง
 ก7สามารถเปล��ยนแปลงค=าต,วเลขในต*าแหน=งถ,ดมาทางขวาม>อได�ตามร?ป
3. กดค�ย� ENTER/SET  1 คร,/ ง เพ>�อแสดงข�อม?ลในฟ,งก�ช,นน,/น
4. กดค�ย� (Up) หร>อ (DOWN)เพ>�อเปล��ยนแปลงข�อม?ลในฟ,งก�ช,นท��ต�องการ
5. กดค�ย� ENTER/SET ค�าง เม>�อต�องการบ,นทRกค=าข�อม?ลท��ได�ท*าการเปล��ยนแปลง (หน�าจอจะแสดง Set เป7นการย>นย,นการบ,นทRกข�อม?ล แล�ว

กล,บไปหน�าฟ,งก�ช,น) หร>อถ�ากดค�ย� ENTER/SET 1 คร,/ ง เม>�อต�องการกล,บไปหน�าจอฟ,งก�ช,น
6. กดค�ย� FUNC/MOVE ค�าง เพ>�อออกจากโหมดการต,/งค=าโปรแกรม หร>อถ�าต�องการท��จะเปล��ยนแปลงข�อม?ลในฟ,งก�ช,นอ>�นๆ อ�กให�กล,บไป

ย,งข,/นตอนท�� 2 ถRง 5 อ�กคร,/ งหนR�ง
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1. จอแสดงผล (DISPLAY) :
แสดงค=าความถ��ของอVนเวอร�เตอร� หร>อ
ค=าแรงบVดในกรณ� Torque mode หร>อค=า 
SP ในกรณ� PID mode

2. หลอดไฟ (LED) :
แสดงสถานะการท*างานของอVนเวอร�เตอร�
  - แสดงหน=วยของจอแสดงผลเป7น “ความถ�� (Hz)”
  - แสดงหน=วยของจอแสดงผลเป7น “กระแส (A)”
  - แสดงหน=วยของจอแสดงผลเป7น “รอบ (SP)”

3. หลอดไฟ (LED) :
แสดงสถานะการท*างานของอVนเวอร�เตอร�
Run mode และ Stop mode(RUN)
  - Run mode : หลอดไฟ LED ตVด
  - Stop mode : หลอดไฟ LED ด,บ

4.  ค>ย@ RUN/STOP :
โหมดการทBางาน : 
  กดคร,/ งท�� 1 ใช�ส,�งเดVนเคร>�องอVนเวอร�เตอร� LED (RUN) ตVด
  กดคร,/งท�� 2 ใช�ส,�งหยIดเดVนเคร>�องอVนเวอร�เตอร� LED (RUN)ด,บ

5. ค>ย@ FUNC/MOVE :
โหมดการทBางาน :
  1. กด 1 คร,/ ง เพ>�อเล>�อนหล,กของ
      จอแสดงผลท��ต�องการเปล��ยนแปลง
      ค=า ความเร7ว, แรงบVด หร>อ SP
  2. กดค�างเพ>�อเข�าส?= โหมดการโปรแกรม
โหมดการโปรแกรม :
  1. กด 1 คร,/ ง เพ>�อเล>�อนหล,กของ
      ฟ,งก�ช,นท��ต�องการเปล��ยนแปลงค=า
  2. กดค�างเพ>�อกล,บส?= โหมดการท*างาน

6.  ค>ย@ ENTER/SET :
โหมดการทBางาน :
  1. กด 1 คร,/ ง เพ>�อด?ค=ากระแสในขณะ Run mode
  2. กดค�างเพ>�อบ,นทRกค=าความถ��ท��ใช�งาน
      (ค=าแรงบVด หร>อ SP ตามโหมดการควบคIม)
โหมดการโปรแกรม :
  1. กด 1 คร,/ ง เพ>�อด?ค=าข�อม?ลในแต=ละฟ,งก�ช,น
  2. กดค�างเพ>�อบ,นทRกค=าข�อม?ลใหม=ท��ได�ท*าการ
      เปล��ยนแปลง

7.  ค>ย@ และ (UP, DOWN) :
โหมดการทBางาน : 
  1.  ใช�เพV�มหร>อลดความถ��ของอVนเวอร�เตอร�
        (ค=าแรงบVดหร>อ SP ตามโหมดการควบคIม)
  2.  กดค�ย�และพร�อมก,นเพ>�อ
       ลบค=าผVดปกตVท��แสดงบนจอแสดงผล
       (ต�องแก�ไขสาเหตIของความผVดปกตVก=อน) 
โหมดการโปรแกรม:
  ใช�เพV�มหร>อลดข�อม?ลของโปรแกรมท��ต�องการ

8.  VOLUME :
โหมดการทBางาน :
  ปร,บเพ>�อเพV�มหร>อลดความถ��
 ของอVนเวอร�เตอร� (ค=าแรงบVดหร>อ  
 SP ตามโหมดการควบคIม)

2. รายละเอ>ยดจอแสดงผล2. รายละเอ>ยดจอแสดงผล
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( Stop mode ) ( Function group selected )

( Function digit selected )

( Function parameter changed ) ( Function parameter set )

( Function group changed ) 

( Function number changed )( Function parameter show )

 

( Stop mode )

( Program lock)

( Function number changed )

( Function digit selected )

  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�
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( Program mode )

( Program mode )

FUNC/MOVE FUNC/MOVE

FUNC/MOVE

FUNC/MOVE

(Up)

Run/Stop

FUNC/MOVE

ENTER/SET

FUNC/MOVE

ENTER/SET ENTER/SET

ENTER/SET

(Up)

(Up)

6(Down)

(Up)



  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

วVธ>ส�XงการทBางานท>XควบคYมด�วย Keypad (Keypad operation)
1. เม>�ออย?=ในโหมด STOP การเปล��ยนแปลงความถ�� สามารถท*าได�โดยกดค�ย� (Up) ,(DOWN)
2. กดค�ย� Run/Stop มอเตอร�จะเรV�มหมIนตามค=าเวลาออกต,ว (Acceleration Time) ในฟ,งก�ช,นล*าด,บท�� A - 10 จนถRงความเร7วส?งสIด (ทVศทางการหมIนจะ

ขR/นอย?=ก,บการต=อของจIดต=อ FWD หร>อ REV ร=วมก,บจIดต=อ CM)
3. ขณะเคร>�องท*างานกดค�ย� ENTER/SET 1 คร,/ ง เพ>�อด?ค=ากระแสมอเตอร� และกดซ*/าเพ>�อกล,บส?=สภาวะเดVม
4. กดค�ย� Run/Stop มอเตอร�จะหยIดโดยเรV�มจากความเร7วส?งสIดลงมาจนหยIดนV�ง ตามค=าเวลาในการหยIด (Deceleration Time) ในฟ,งก�ช,นล*าด,บท�� A – 11
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( Stop mode ) ( Run mode )

( Current monitor )

( Frequency monitor )( Stop mode )

 Run/Stop

 Run/Stop

( Set frequency change)

(Up)

6(Down)

ENTER/SET

ENTER/SET



  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

รห�ส ฟ�งก@ช�นพ�
นฐาน รายละเอ>ยด ค�าท>X
ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

A-00 เล>อกการแสดงผลหน�าจอ 1.  ความถ�� (Hz) 1 SPD V/F, SSL 
2.  ความเร7วรอบของมอเตอร� (rpm)
3.  ความเร7วของเคร>�องจ,กร

A-01 ส,มประสVทธVl ความเร7วเคร>�องจ,กร ต,วค?ณค=าความถ�� (0.01~200.00) 1.00
A-02 จ*านวนค?=โพล (Pole pair) จ*านวนโพลของมอเตอร�หารสอง (1~8) 2 SPD, PID V/F, SSL 

A-03 วVธ�ส,�งการท*างาน 1.  ส,�งการท*างานด�วย keypad 1 SPD, PID V/F, SSL 
2.  ส,�งการท*างานจากภายนอกเคร>�องร?ปแบบท�� 1
3.  ส,�งการท*างานจากภายนอกเคร>�องร?ปแบบท�� 2
4.  ส,�งการท*างานจากภายนอกเคร>�องแบบ 3-wire
5.  ส,�งการท*างานผ=าน RS-485 (MODBUS-RTU)
6.  reserved
     ก,บแหล=งจ=ายไฟการไฟฟ�า (Line/Inverter changeover)*A-04 การเล>อกวVธ�ร,บค*าส,�ง 1.  ร,บค*าส,�งแบบดVจVตอลทาง Keypad 1 SPD, PID V/F, SSL 
2.  ร,บค*าส,�งแบบแอนนาล7อกเข�าทางช=อง Vi
     (โดยปกตVร,บเป7นแรงด,น 0~10V)
3.  ร,บค*าส,�งแบบแอนนาล7อกเข�าทางช=อง Ci
     (โดยปกตVร,บเป7นกระแส 4~20mA)
4.  reserved
5.  reserved
6.  ร,บค*าส,�งเพV�มหร>อลด Set point แบบ UP-DOWN
7.  ร,บค*าส,�งจากโวลI=มท��อย?=บน Keypad  ชนVด Local
8.  ร,บค*าส,�งจากโวลI=มท��อย?=บน Keypad ชนVด Remote
9.  ร,บค*าส,�งแบบดVจVตอลทาง Keypad
     (เรV�มออกต,วด�วยค=าค*าส,�งศ?นย� หล,งจากหยIดเคร>�อง)
10.ร,บค*าส,�งผ=าน RS-485 (MODBUS-RTU)

A-05 ร?ปแบบแรงด,นและความถ�� (V/F pattern) 1.  ความส,มพ,นธ�ระหว=างแรงด,นก,บความถ��เป7นเชVงเส�น 1 SPD, PID V/F
2.  ความส,มพ,นธ�ระหว=างแรงด,นก,บความถ��เป7นก*าล,งสอง

A-06 แรงด,นฐาน (Base voltage) 80~240V (220V Series) 220 SPD, PID V/F
200~460V (380V Series) 380

A-07 ความถ��ฐาน (Base frequency ) 30.00~600.00Hz 50.00 SPD, PID V/F, SSL 

A-08 ก*าหนดค=าความถ��ต*�าสIด 0.00~ความถ��ส?งสIด (Hz) 0.00
SPD, PID V/F, SSL 

A-09 ก*าหนดค=าความถ��ส?งสIด ความถ��ต*�าสIด~600.00Hz 120.00
A-10 ก*าหนดค=าเวลาการเร= งความเร7วท��  1 0.0~6000.0 วVนาท� 5.0 SPD, PID

PID
V/F, SSL 

A-11 ก*าหนดค=าเวลาการลดความเร7วท��  1 0.0~6000.0 วVนาท� 5.0
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3. ตารางพารามVเตอร@3. ตารางพารามVเตอร@



  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

รห�ส ฟ�งก@ช�นพ�
นฐาน รายละเอ>ยด ค�าท>X 
ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

A-12 ก*าหนดค=าแรงบVดเรV�มต�น 0.0~20.0% ของแรงด,นฐาน 3.0 SPD, PID V/F
A-13 ก*าหนดค=าความถ��ส?งสIดในการเพV�มแรงบVด 0.0~100.0% ของความถ��ฐาน; 0.0 = การเพV�มแรงบVดแบบอ,ตโนม,ตV 10.0
A-14 การชดเชยความถ��สลVป 0~200% ของความถ��สลVปพVก,ด 0 SPD, PID V/F
A-15 การชดเชยความถ��สลVปด�านค>นพล,งงาน 0.  ไม=ท*างาน 0

1.  ท*างาน
A-16 ก*าหนดวVธ�การออกต,ว 1.  ออกต,วด�วยความถ��เรV�มต�น 1 SPD, PID V/F, SSL 

2.  ออกต,วด�วยความถ��เรV�มต�นหล,งจากการเบรกแบบ DC
3.  ออกต,วด�วยการหาค=าความเร7วขณะน,/น (Search speed)

A-17 ความถ��เรV�มต�น 0.50~50.00Hz 0.50 SPD, PID V/F, SSL 

A-18 ก*าหนดเวลาหน=วงช=วงความถ��เรV�มต�น 0.0~60.0 วVนาท� 0.0
A-19 ความแรงเบรกช=วงเรV�มต�น 1~100% ของพVก,ดกระแสมอเตอร� 30 SPD, PID V/F, SSL
A-20 เวลาเบรกช=วงเรV�มต�น 0.0~60.0 วVนาท� 0.0 SPD, PID V/F, SSL 

A-21 วVธ�การเข�าจอด 1.  ลดความเร7วจนถRงค=าความถ��สIดท�ายและหยIดการท*างาน 1 SPD, PID V/F, SSL 
2.  ลดความเร7วจนถRงค=าความถ��สIดท�ายและท*าการเบรกแบบ DC
3. หยIดการควบคIมมอเตอร�ท,นท�โดยให�มอเตอร�หมIนอย=างอVสระ 
    (Free running)

A-22 ความถ��สIดท�าย 0.50~50.00Hz 0.50 SPD, PID V/F, SSL 

A-23 ความแรงเบรกช=วงเข�าจอด 1~100% ของพVก,ดกระแสมอเตอร� 30 SPD, PID V/F, SSL
A-24 เวลาเบรกช=วงเข�าจอด 0.0~60.0 วVนาท� 0.0 SPD, PID V/F, SSL 

A-25 ความถ��การสวVตช� (Switching frequency) 1~10kHz 3 SPD, PID V/F, SSL 

A-26 การก*าหนดข�อม?ลโรงงาน (Factory setting) 0.  ใช�ค=าข�อม?ลท��ท*าการเปล��ยนแปลงใหม= / ปลดล7อคการเข�าฟ,งก�ช,น 0 SPD, PID V/F, SSL 
1.  ใช�ค=าข�อม?ลตามท��โรงงานก*าหนด
2.  ล7อคการเข�าฟ,งก�ช,น

รห�ส ฟ�งก@ช�นม�ลตVสเตป รายละเอ>ยด ค�าท>X 
ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

B-00 เวลาการเร= งความเร7วท��  2 0.0~6000.0 วVนาท� 5.0 SPD, PID V/F, SSL 
B-01 เวลาการลดความเร7วท��  2
B-02 เวลาการเร= งความเร7วท��  3
B-03 เวลาการลดความเร7วท��  3
B-04 เวลาการเร= งความเร7วท��  4
B-05 เวลาการลดความเร7วท�� 4
B-06 เวลาการเร=งความเร7วท�� 5
B-07 เวลาการลดความเร7วท�� 5
B-08 เวลาการเร=งความเร7วท�� 6

…..
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  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

รห�ส ฟ�งก@ช�นม�ลตVสเตป รายละเอ>ยด ค�าท>X
ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

B-09 เวลาการลดความเร7วท�� 6 0.0~6000.0 วVนาท� 5.0 SPD, PID V/F, SSL 
B-10 เวลาการเร=งความเร7วท�� 7
B-11 เวลาการลดความเร7วท�� 7
B-12 เวลาการเร=งความเร7วท�� 8
B-13 เวลาการลดความเร7วท�� 8
B-14 เวลาการเร=งความเร7วจ}อก
B-15 เวลาการลดความเร7วจ}อก
B-16 เวลาการเร=งความเร7วซอฟต� 0.0~6000.0 วVนาท� 10.0
B-17 เวลาการลดความเร7วซอฟต�
B-18 เวลาเร=งความเร7วช=วงต�นแบบเอส 0.0~6000.0 วVนาท� 0.0
B-19 เวลาเร=งความเร7วช=วงท�ายแบบเอส
B-20 เวลาลดความเร7วช=วงต�นแบบเอส
B-21 เวลาลดความเร7วช=วงท�ายแบบเอส
B-22 reserved - - - -
B-23 ค*าส,�งความเร7วท�� 2 / การจ*าก,ดค=าความเร7วท�� 2 0.00~600.00Hz 20.00 SPD V/F, SSL 
B-24 ค*าส,�งความเร7วท�� 3 / การจ*าก,ดค=าความเร7วท�� 3 30.00
B-25 ค*าส,�งความเร7วท�� 4 / การจ*าก,ดค=าความเร7วท�� 4 40.00
B-26 ค*าส,�งความเร7วท�� 5 / การจ*าก,ดค=าความเร7วท�� 5 50.00
B-27 ค*าส,�งความเร7วท�� 6 / การจ*าก,ดค=าความเร7วท�� 6 60.00
B-28 ค*าส,�งความเร7วท�� 7 / การจ*าก,ดค=าความเร7วท�� 7 70.00
B-29 ค*าส,�งความเร7วท�� 8 / การจ*าก,ดค=าความเร7วท�� 8 80.00
B-30 ค*าส,�งความเร7วจ}อก 9 / การจ*าก,ดค=าความเร7วท�� 9 5.00
B-31 ค=าความถ��กระโดดข�ามท�� 1  ด�านล=าง 0.00Hz ถRง ความถ��กระโดดข�ามท�� 1 ด�านบน 0.00 SPD, PID V/F, SSL
B-32 ค=าความถ��กระโดดข�ามท�� 1  ด�านบน ความถ��กระโดดข�ามท�� 1 ด�านล=าง ถRง 600.00Hz
B-33 ค=าความถ��กระโดดข�ามท�� 2  ด�านล=าง 0.00Hz ถRง ความถ��กระโดดข�ามท�� 2 ด�านบน
B-34 ค=าความถ��กระโดดข�ามท�� 2  ด�านบน ความถ��กระโดดข�ามท�� 2 ด�านล=าง ถRง 600.00Hz
B-35 ค=าความถ��กระโดดข�ามท�� 3  ด�านล=าง 0.00Hz ถRง ความถ��กระโดดข�ามท�� 3 ด�านบน
B-36 ค=าความถ��กระโดดข�ามท�� 3  ด�านบน ความถ��กระโดดข�ามท�� 3 ด�านล=าง ถRง 600.00Hz
B-37 reserved - - - -
B-38
B-39
B-40
B-41
B-42
B-43
B-44
B-45 เวลาการเร=งและลดค*าส,�งของต,วควบคIม PID 0.0~60.0 วVนาท� 0.1  PID V/F, SSL

หร>อค*าส,�งแรงบVดในโหมด V/F
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  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

รห�ส ฟ�งก@ช�นม�ลตVสเตป รายละเอ>ยด ค�าท>X 
ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

B-46 ค*าส,�งของต,วควบคIม PID ท�� 2 0.0~100.0% 20.0 PID V/F, SSL
B-47 ค*าส,�งของต,วควบคIม PID ท�� 3 30.0
B-48 ค*าส,�งของต,วควบคIม PID ท�� 4 40.0
B-49 ค*าส,�งของต,วควบคIม PID ท�� 5 50.0
B-50 ค*าส,�งของต,วควบคIม PID ท�� 6 60.0
B-51 ค*าส,�งของต,วควบคIม PID ท�� 7 70.0
B-52 ค*าส,�งของต,วควบคIม PID ท�� 8 80.0
B-53 ค*าส,�งของต,วควบคIม PID ท�� 9 (จ}อก) 10.0
B-54 ความละเอ�ยดค=าเวลาการเร=ง / ลด ความเร7ว 1.  ทศนVยม 1 ต*าแหน=ง 1 SPD, PID V/F, SSL

2.  ทศนVยม 2 ต*าแหน=ง

รห�ส ฟ�งก@ช�นเทอร@มVนอล รายละเอ>ยด ค�าท>X 
ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

C-00 ดVจVตอลอVนพIตช=อง FWD 1.  จIดต=อ FWD ส*าหร,บค*าส,�งหมIนไปหน�า 1 SPD, PID V/F, SSL
C-01 ดVจVตอลอVนพIตช=อง REV 2.  จIดต=อ REV ส*าหร,บค*าส,�งหมIนกล,บหล,ง 2
C-02 ดVจVตอลอVนพIตช=อง I1 3.  จIดต=อ X1 ส*าหร,บร,บค*าส,�งแบบ MULTI-STEP 3
C-03 ดVจVตอลอVนพIตช=อง I2 4.  จIดต=อ X2 ส*าหร,บร,บค*าส,�งแบบ MULTI-STEP 4
C-04 ดVจVตอลอVนพIตช=อง I3 5.  จIดต=อ X3 ส*าหร,บร,บค*าส,�งแบบ MULTI-STEP 5
C-05 reserved 6.  จIดต=อ JOG ส*าหร,บร,บค*าส,�งแบบจ}อก -
C-06 reserved 7.  จIดต=อ RST ส*าหร,บร,บส,ญญาณร�เซตจากภายนอก -

8.  จIดต=อ RH ส*าหร,บการท*างานแบบ 3-wire
9.  จIดต=อ UP ส*าหร,บค*าส,�งแบบ UP-DOWN
10. จIดต=อ DOWN ส*าหร,บค*าส,�งแบบ UP-DOWN
11. จIดต=อ SOFT ส*าหร,บการเร=งและลดค*าส,�งแบบซอฟต�
12. จIดต=อ FR ส*าหร,บการหยIดมอเตอร�แบบปล=อยหมIนอVสระ
13. จIดต=อ THR ส*าหร,บตรวจเช7คโหลดเกVนจากภายนอก
14. reserved  
15. reserved
16. จIดต=อ Freeze Up/Down Frequency (FRZ)

C-07 ดVจVตอลเอาต�พIตช=อง O1 1.   ส,ญญาณเรV�มและหยIดการท*างานของอVนเวอร�เตอร� (SST1) 1 SPD, PID V/F, SSL
C-08 reserved 2.  ส,ญญาณเรV�มและหยIดการท*างานในช=วง DC brake (SST2) -
C-09 reserved 3.   ส,ญญาณแสดงความถ��เอาต�พIตม�ค=าอย?=ในช=วงความถ��ท��ก *าหนด (FAR) -

4.  ส,ญญาณแสดงความถ��เอาต�พIตม�ค=ามากกว=าหร>อเท=าก,บความถ��ท��
     ก*าหนด (FDT)
5.  ส,ญญาณแสดงระด,บของส,ญญาณป�อนกล,บต,วควบคIม PID ม� 
     ค=ามากกว=าท��ก *าหนด (PDT)
6.  ส,ญญาณเต>อนเม>�ออย?=ในสภาวะโหลดเกVน (OLW)
7.  reserved
8.  reserved
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  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

รห�ส ฟ�งก@ช�นเทอร@มVนอล รายละเอ>ยด ค�าท>X 
ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

C-10 ช=วงเวลาของส,ญญาณ SST2 ขณะเบรกเรV�มต�น 0~100% 50 SPD, PID V/F, SSL
C-11 ช=วงเวลาของส,ญญาณ SST2 ขณะเบรกเข�าจอด 0~100% 50
C-12 แบนด�ฮ�สเตอรVซVสของส,ญญาณ FAR 0.0~10.0Hz 0.0 SPD V/F, SSL

C-13 ระด,บความถ��ส*าหร,บส,ญญาณ FDT หร>อระด,บ 0.0~600.0Hz 50.0 SPD V/F, SSL
ส,ญญาณป�อนกล,บต,วควบคIม PID

C-14 แบนด�ฮ�สเตอรVซVสของส,ญญาณ FDT หร>อเวลาหน=วง 0.0~60.0Hz 0.0
ของส,ญญาณ PDT

C-15 แอนนาล7อกอVนพIตท��ช=อง Vi/Ci * 1.  แรงด,น 0-10V 1 SPD, PID V/F, SSL
2.  แรงด,น -10 to 10V (การ�ดเสรVม)
3.  กระแส 4-20mA (แก�ไข Main board)

C-16 การไบแอสส,ญญาณช=อง Vi * 0.0Hz ถRงค=าอ,ตราขยายส,ญญาณช=อง Vi (C-18) (0V หร>อ 4mA) 0.0
C-17 ทVศทางการไบแอสส,ญญาณช=อง Vi * 1.  ไบแอสค=าค*าส,�งทางด�านบวก 1 SPD, PID V/F, SSL

2.  ไบแอสค=าค*าส,�งทางด�านลบ
C-18 อ,ตราขยายส,ญญาณช=อง Vi * ค=าไบแอสส,ญญาณช=อง Vi (C-16)  ถRง 600.00Hz (ท�� 10V หร>อ 20mA) 100.0
C-19 แอนนาล7อกอVนพIตช=อง Ci * 1.  แรงด,น 0-10V (แก�ไข Main board) 3 SPD, PID V/F, SSL

2.  แรงด,น –10 to 10V (การ�ดเสรVม)
3.  กระแส 4-20mA

C-20 การไบแอสส,ญญาณช=อง Ci * 0.0Hz ถRงค=าอ,ตราขยายส,ญญาณช=อง Ci (C-22) (0V หร>อ 4mA) 0.0
C-21 ทVศทางไบแอสส,ญญาณช=อง Ci * 1.  ไบแอสค=าค*าส,�งทางด�านบวก 1

2.  ไบแอสค=าค*าส,�งทางด�านลบ
C-22 อ,ตราขยายส,ญญาณช=อง Ci * ค=าไบแอสส,ญญาณช=อง Ci (C-20)  ถRง 600.00Hz (ท��10V หร>อ 20mA) 100.0
C-23 ต,วกรองส,ญญาณแอนนาล7อกอVนพIตช=อง Vi และ Ci 0.00~3.00 วVนาท� 0.10 SPD, PID V/F, SSL

  
C-24 แอนนาล7อกเอาต�พIตช=อง Vo/Co 1.  แรงด,น 0-10V 1 SPD, PID V/F, SSL

2.  กระแส 4-20mA (ย�าย JUMPER มาท��ต*าแหน=ง Co)
C-25 ส,ญญาณแอนนาล7อกเอาต�พIตช=อง Vo/Co 1.  ส,ญญาณออกแสดงค=าค*าส,�งอVนเวอร�เตอร� (Set point) 2

2.  ส,ญญาณออกแสดงค=าค*าส,�งขณะ Run (Set point Run)
3.  ส,ญญาณออกแสดงค=ากระแสมอเตอร�
4.  ส,ญญาณออกแสดงค=าแรงด,นมอเตอร�
5.  ส,ญญาณออกแสดงค=าความเร7วมอเตอร�
6.  ส,ญญาณออกแสดงค=าแรงบVดมอเตอร�
7.  ส,ญญาณออกแสดงค=าก*าล,งงานมอเตอร�
7.  ส,ญญาณออกแสดงค=าก*าล,งงานมอเตอร�8.  ส,ญญาณออกแสดงค=าแรงด,นบ,สไฟตรง
9.  ส,ญญาณออกแสดงค=าส,ญญาณป�อนกล,บของต,วควบคIม PID

C-26 การปร,บขนาดส,ญญาณช=อง Vo/Co 0~200% ของขนาดส,ญญาณอ�างอVงในช=อง VO 100
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  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

รห�ส ฟ�งก@ช�นเทอร@มVนอล รายละเอ>ยด ค�าท>X
 ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

C-27 ต*าแหน=งของอVนเวอร�เตอร� 0.  มาสเตอร�โหมด,  1~247 สเลฟโหมด 1 SPD, PID V/F, SSL
C-28 อ,ตราการส=งข�อม?ล 1.  2400 บVตต=อวVนาท�,  2.  4800 บVตต=อวVนาท� 3

3.  9600 บVตต=อวVนาท�,  4.  19200 บVตต=อวVนาท�
C-29 ร?ปแบบข�อม?ล 1.  8-N-1,  2.  8-N-2,  3.  8-E-1,  4.  8-O-1 1
C-30 เวลาตอบกล,บในการส>�อสาร 0.00~1.00 วVนาท� 0.01
C-31 เวลาขาดการตVดต=อในการส>�อสาร 0.00~60.0 วVนาท� 0.0
C-32 วVธ�การตอบสนองเม>�อขาดการตVดต=อ 0.  ท*างานต=อไป 0

1.  ลดความเร7วตามฟ,งก�ช,น A-21
2.  ฟอลต� และหยIดการท*างาน

C-33 สเกลต,วค?ณค=าค*าส,�งอVนเวอร�เตอร� 1~9999 100
C-34 สเกลต,วหารค=าค*าส,�งอVนเวอร�เตอร�

รห�ส ฟ�งก@ช�นการป�องก�น รายละเอ>ยด ค�าท>X
 ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

D-00 วVธ�การตรวจสอบโหลดเกVนทางอVเล7คทรอนVกส� 0.  ไม=ท*าการตรวจสอบสภาวะโหลดเกVน 1 PID V/F, SSL
1.  ตรวจสอบด�วยวVธ� Flat rate
2.  ตรวจสอบด�วยวVธ� Derate

D-01 ระด,บการตรวจสอบโหลดเกVนทางอVเล7กทรอนVกส� 20~105% ของพVก,ดกระแสอVนเวอร�เตอร� 100
D-02 ระบบการหยIดช, �วขณะอ,ตโนม,ตV 0.  ไม=ท*างาน 3 SPD, PID V/F, SSL

1.  หยIดช, �วขณะเม>�อกระแสเกVนกว=าท��ก *าหนด
2.  หยIดช, �วขณะเม>�อแรงด,นเกVนกว=าท��ก *าหนด
3.  หยIดช, �วขณะเม>�อกระแส และแรงด,นเกVนกว=าท��ก *าหนด
4.  ลดความเร7วเม>�อกระแสเกVนกว=าท��ก *าหนด

D-03 ระด,บกระแสส*าหร,บการหยIดช, �วขณะอ,ตโนม,ตV 50~180%  ของพVก,ดกระแสอVนเวอร�เตอร� 110 SPD,PID V/F
 

D-04 ระด,บแรงด,นส*าหร,บการหยIดช, �วขณะอ,ตโนม,ตV 80~100% ของแรงด,นบ,สส?งสIด 90 SPD, PID V/F, SSL

D-05 วVธ�การออกต,วแบบอ,ตโนม,ตV 0.  ไม=ออกต,วอ,ตโนม,ตV 0 SPD, PID V/F, SSL
1.  ออกต,วด�วยความถ��เรV�มต�น
2.  ออกต,วด�วยความถ��เรV�มต�นหล,งจากเบรกแบบ DC
3.  ออกต,วด�วยการหาค=าความเร7วขณะน,/น (Search speed)

D-06 เวลาหน=วงก=อนการออกต,วอ,ตโนม,ตV 0.0~60.0 วVนาท� 0.1
D-07 ความผVดปกตVย�อนหล,ง [1] [2] [3] [4] 0000 SPD, PID V/F, SSL

[1]  ค>อ ความผVดปกตVท��เกVดขR/นคร,/ งล=าสIด
[2]  ค>อ ความผVดปกตVย�อนหล,งล*าด,บท�� 2
[3]  ค>อ ความผVดปกตVย�อนหล,งล*าด,บท�� 3
[4]  ค>อ ความผVดปกตVย�อนหล,งล*าด,บท�� 4

D-08 reserved reserved - - -
D-09 reserved reserved -
D-10 reserved reserved -
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 ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

รห�ส ฟ�งก@ช�นการป�องก�น รายละเอ>ยด  ค�าท>X  
ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

D-11 การตรวจสอบการต=อมอเตอร� 0. ไม=ท*าการตรวจสอบการต=อมอเตอร� 0 SPD, PID V/F, SSL
1. ตรวจสอบการต=อมอเตอร�

D-12 การป�องก,นความเร7วเกVน 0.00~600.00Hz 60.0 SPD, PID  SSL

รห�ส ฟ�งก@ช�นเทคนVคคอล รายละเอ>ยด  ค�าท>X  
ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

E-00 โหมดการควบคIม 1. โหมดการควบคIมความเร7ว 1 SPD, PID V/F, SSL
2. reserved
3. โหมดท��ใช�ต,วควบคIม PID
4. reserved
5. reserved
6. reserved

E-01 วVธ�การควบคIม 1. แบบ V/F (ล?ปเปVด) 1 SPD, PID V/F, SSL
2. reserved
3. แบบ SENSORLESS (ไม=ต�องใช�เซนเซอร�ว,ดความเร7ว)

E-02 อ,ตราขยายแบบส,ดส=วนของวงรอบควบคIมความเร7ว(Kp) 1~9999 300 SPD, PID  SSL
E-03 เวลาตอบสนองแบบอVนทรVกร,ลของวงรอบควบคIมความเร7ว (Ti) 1~9999 600
E-04 จ*าก,ดค=าแรงบVดเอาต�พIต 0~180% ของพVก,ดแรงบVดมอเตอร� 100
E-05 ส,ญญาณป�อนกล,บส*าหร,บต,วควบคIมแบบ PID 1. ร,บส,ญญาณป�อนกล,บทางช=อง Vi 2 PID V/F, SSL

2. ร,บส,ญญาณป�อนกล,บทางช=อง Ci
3. reserved

E-06 แถบส,ดส=วนของต,วควบคIม PID (PB) 0.1~1000.0% 100.0
E-07 เวลาตอบสนองแบบอVนทรVกร,ลของต,วควบคIม PID (Ti) 0.0~600.0 วVนาท� 1.0
E-08 เวลาตอบสนองแบบอนIพ,นธ�ของต,วควบคIม PID (Td) 0.00~60.00 วVนาท� 0.00
E-09 ทVศทางการควบคIมของต,วควบคIม PID 1. แบบ Forward action 2

2. แบบ Reverse action
E-10 reserved - - - -

E-11 พVก,ดความเร7วมอเตอร� 1~9999 รอบต=อนาท� (rpm) 1420 SPD, PID V/F, SSL
E-12 กระแสในสภาวะไร�โหลด 1~100% ของพVก,ดกระแสอVนเวอร�เตอร� Size
E-13 พVก,ดกระแสมอเตอร� 0~180% ของพVก,ดกระแสอVนเวอร�เตอร� Size
E-14 การหาค=าพารามVเตอร�ของมอเตอร�แบบอ,ตโนม,ตV 0. ไม=ท*าการหาค=าพารามVเตอร� 0 SPD, PID SSL

1. ท*าการหาค=าพารามVเตอร�ด�วยวVธ�การหมIน
2. ท*าการหาค=าพารามVเตอร�ด�วยวVธ�การหยIดนV�ง
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  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

รห�ส ฟ�งก@ช�นเทคนVคคอล รายละเอ>ยด ค�าท>X
ต�
งไว�

โหมดการ
ควบคYม

วVธ>การ
ควบคYม

E-15 ขนาดของอVนเวอร�เตอร� reserved Size SPD, PID V/F, SSL

E-16 ขนาดของมอเตอร� P001 (380V Series) Size SPD, PID V/F, SSL
00.5P~001P (220V Series)

E-17 สเกลแรงด,น 80~240V (220V Series) Factory SPD, PID V/F, SSL
200~460V (380V Series)

E-18 สเกลกระแส 1~9999 Size
E-19 การชดเชยผลเวลาประวVง 0~100% ของเวลา  6.25 ไมโครวVนาท� Size
E-20 การชดเชยค=าแรงด,นบ,สไฟตรง 1. ใช�แรงด,นบ,สไฟตรงท��ตรวจจ,บได� 1 SPD,  PID V/F

2. ใช�แรงด,นบ,สไฟตรงคงท�� 310V หร>อ 540V
E-21 อ,ตราขยายแบบส,ดส=วนของวงรอบควบคIมกระแส (Kp) 0~9999 300 SPD, PID  SSL
E-22 เวลาตอบสนองแบบอVนทรV กร, ลของวงรอบควบคIมกระแส(Ti) 1~9999 600
E-23 อ,ตราขยายแบบส,ดส=วนของการประมาณค=าความเร7ว (Kp) 1~9999 300 SPD, PID SSL
E-24 เวลาตอบสนองแบบอVนทรVกร,ลของการประมาณค=าความเร7ว (Ti) 1~9999 600
E-25 ค=าความต�านทานสเตเตอร� (Rs) 1~9999 Size SPD, PID SSL
E-26 ค=าความต�านทานโรเตอร� (Rr) 1~9999
E-27 ค=าความเหน��ยวน*าร,�วไหล (σ Ls) 1~9999 Size
E-28 ค=าความเหน��ยวน*าสเตเตอร� (Ls) 1~9999
E-29 ต,วกรองส,ญญาณกระแส 1~256 128 SPD, PID V/F, SSL

E-30 รI=นอVนเวอร�เตอร� แสดงรห,สรI=นเฟVร�มแวร�ของอVนเวอร�เตอร� - - -
หมายเหต� : * สามารถเล
อกใช�ช�อง ViCi เป�น Vi หร
อ Ci ได�เพ�ยงอย�างใดอย�างหน� งเท�าน"#นโดยการถอด Jumper JP1 และ JP2 ออกเพ
 อเล
อกเป�น Vi หร
อ short Jumper
                     JP1 และ JP2 เพ
 อเล
อกเป�น Ci

  ** ฟ"งก5ช"นท� ระบ7ว�า 'reserved' ค
อฟ"งก5ช"นท� ส=ารองไว� ห�ามใช�งาน

ไม=สามารถเปล��ยนแปลงข�อม?ลได�ในขณะเคร>�องก *าล,งท*างาน
 สามารถเปล��ยนแปลงข�อม?ลได�ในขณะเคร>�องก *าล,งท*างาน

 โหมดการควบคYม   วVธ>การควบคYม
 1.  SPD = โหมดการควบคIมความเร7ว (E-00 = 1 หร>อ 2)  1.  V/F  = วVธ�การควบคIมแบบ V/F (E-01 = 1)
 2.  PID =  โหมดท��ใช�ต,วควบคIม PID (E-00 = 3 หร>อ 4)  2.  SSL = ว�ธ�การควบคIมแบบเวกเตอร�ไร�เซนเซอร� (E-01 = 3)
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  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

ป�ญหาท>XเกVดก�บอVนเวอร@เตอร@ และการแก�ไขป�ญหาเบ�
องต�น
รห�ส รายละเอ>ยด และความหมาย วVธ>แก�ไขเบ�
องต�น

OC-A 
/oc-A

กระแสเกVน หร>อวงจรทางด�านเอาต�พIต U, V, W ขณะเคร>�องก*าล,งเพV�ม
ความเร7ว 

1.  ปลดสายมอเตอร�ออกจากจIดต=อ U, V, W ของเคร>�องอVนเวอร�เตอร�
2.  ทดลอง RUN เคร>�องอVนเวอร�เตอร� 
3.  ถ�า RUN ได� ให�ตรวจสอบมอเตอร�ว=าช7อตหร>อไม=
4.  ถ�า RUN ไม=ได� ให�ตรวจสอบ Acceleration time ว=าเร7วเกVนไป
     หร>อไม= และด?กระแสหน�าจอของอVนเวอร�เตอร�ว=าเกVนพVก,ดหร>อไม=

OC-b 
/oc-b

กระแสเกVน หร>อวงจรทางด�านเอาต�พIต U, V, W ขณะ DC Brake 
ท*างาน 

1.  ลดเปอร�เซ7นต�แรงเบรก และเวลาเบรกให�เหมาะสม

OC-C
/oc-C

กระแสเกVน หร>อวงจรทางด�านเอาต�พIต U, V, W ขณะเคร>�องท*างานท��
ความเร7วคงท�� 

1.  ตรวจสอบเหม>อนกรณ� OC-A (1-3)

OC-d 
/oc-d

กระแสเกVน หร>อวงจรทางด�านเอาต�พIต U, V, W ขณะเคร>�องก*าล,งลด
ความเร7ว 

1.  ตรวจสอบเหม>อนกรณ� OC-A (1-3)
2.  เช7คเวลาในการหยIดว=าส,/นเกVนไปหร>อไม=

หมายเหตY
OC-A, OC-b, OC-C, OC-d เป7นการแจ�งความผVดปกตVเน>�องจากกระแสเกVนทางด�านฮาร�ดแวร�
oc-A, oc-b, oc-C, oc-d เป7นการแจ�งความผVดปกตVเน>�องจากกระแสเกVนทางด�านซอฟต�แวร�

-OH- อIณหภ?มV Power Module ส?งเกVน 100 ºC 1.  ตรวจสอบพ,ดลมระบายความร�อนว=าเส�ยหร>อไม=
2.  ตรวจสอบสภาพแวดล�อมท��ตVดต,/งว=าม�อIณหภ?มVเกVนกว=า 50 ºC
     หร>อไม=

-OU- -  แรงด,นท�� DC-Bus ส?งเกVนกว=า 800V (รI=น 380V)
   และ 400V (รI=น 220V)
- โหลดม�แรงเฉ>�อยส?ง หร>อเวลาในการหยIดส,/นเกVนไป

1.  ตรวจสอบแรงด,นด�านอVนพIต
2.  เพV�มเวลาในการหยIดมากขR/น
3.  ต=อ Braking resistor หร>อ Dynamic brake เพV�มเตVม

-LU- แรงด,นท�� DC-Bus ต*�าเกVนกว=า 310V (รI=น 380V) 
และ 180V (รI=น 220V)

1.  ตรวจเช7คอIปกรณ�จ=ายแรงด,นด�านอVนพIต
2.  ตรวจเช7คแรงด,นด�านอVนพIตแต=ละเฟส

-PL- ไฟด,บ ไฟตก หร>อแรงด,นการไฟฟ�าไม=ครบเฟส หร>อ MC ของ
อVนเวอร�เตอร�ไม=ท*างาน

1.  ตรวจเช7คแรงด,นด�านอVนพIตแต=ละเฟส
2.  ตรวจสอบการท*างานของ MC ว=าท*างานหร>อไม=

-tO- การตVดต=อส>�อสารทาง RS 485 ด�วย Modbus เกVดความผVดพลาด 1.  ตรวจสอบการส=งข�อม?ลด�วย  Modbus  จากอIปกรณ�ภายนอก
2.  ตรวจสอบสายส,ญญาณ TR-, TR+

OL-1 หน�าส,มผ,ส O/L ภายนอกเปVดวงจร 1.  ตรวจสอบการต,/งค=าฟ,งก�ช,น C-00 ถRง C-06 เท=าก,บ 13 หร>อไม=
2.  ตรวจเช7คจIดต=อ CM ก,บจIดต=อท��ถ?กก*าหนดเป7น THR
3.  ตรวจเช7คการต,/ง O/L ภายนอก

OL-2 ชIด O/L อVเล7คทรอนVคส�ท*างานเน>�องจากกระแสมอเตอร�เกVนพVก,ด 
150% ใน 1 นาท�

1.  หาสาเหตIกระแสเกVนท��ต,วมอเตอร�
2.  ตรวจสอบการต,/งค=าฟ,งก�ช,น D-00 และ D-01
3.  ตรวจสอบการต,/งค=าฟ,งก�ช,น E-16

OL-3 หน�าส,มผ,ส O/L ภายนอกเปVดวงจร 1.  ตรวจสอบการต,/งค=าฟ,งก�ช,น C-00 ถRง C-06 เท=าก,บ 15 หร>อไม=
2.  ตรวจเช7คจIดต=อ CM ก,บจIดต=อท��ถ?กก*าหนดเป7น FLW
3.  ตรวจเช7คการต,/งสวVตช�การไหลน*/าหล=อเย7น
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4. การแก�ไขป�ญหาเบ�
องต�น4. การแก�ไขป�ญหาเบ�
องต�น



  ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

รห�ส รายละเอ>ยด และความหมาย วVธ>แก�ไขเบ�
องต�น
Err1 ก*าหนดค=าในฟ,งก�ช,น C-00 ถRง C-06 (ดVจVตอลอVนพIต)

ม�ค=าซ*/าซ�อน
ตรวจสอบค=าดVจVตอลอVนพIตท��ก *าหนดในฟ,งก�ช,น C-00 ถRง C-06 ซ*/าก,น
หร>อไม= และแก�ไขให�ถ?กต�อง

Err2 ค=าค*าส,�ง PID และค=าส,ญญาณป�อนกล,บไม=ถ?กต�อง
(ค=าค*าส,�ง Command ท��ก *าหนดในฟ,งก�ช,น A-04 ซ*/าก,บค=า Feedback ท��
ก *าหนดในฟ,งก�ช,น E-05)

ตรวจสอบการก*าหนดค=าในฟ,งก�ช,น A-04 ต�องไม=ซ*/าก,บค=าท��ก *าหนดใน
ฟ,งก�ช,น E-05

Err3 Sequence ของแรงด,นการไฟฟ�า R, S, T ไม=ตรงก,บ Sequence ของแรง
ด,นด�าน U, V, W (Line change over)

สล,บสายไฟท��เอาต�พIต U, V, W 1 ค?= หร>อสล,บสายไฟท��อVนพIต R, S, T 1 ค?=

-nC- ไม=ต=อสายเอาต�พIต U, V, W หร>อค=ากระแสมอเตอร�ต*�ากว=า 5% ของ
พVก,ดกระแสอVนเวอร�เตอร� 

1.  ตรวจสอบการต=อสายอVนเวอร�เตอร�ก,บมอเตอร�
2.  ตรวจสอบค=ากระแสมอเตอร�ว=าต*�ากว=า 5% ของพVก,ดกระแส
     อVนเวอร�เตอร�หร>อไม=

-OS- ความเร7วจรVงหร>อความเร7วประมาณม�ค=าเกVนกว=าท��ต,/งไว� 1.  ตรวจเช7คการต=อโหลดของมอเตอร�
2.  ตรวจสอบการต,/งค=าฟ,งก�ช,น D-12

CPU, Sci การตVดต=อส>�อสารทาง Keypad ผVดพลาด ตรวจสอบสาย Keypad
PASS การป�องก,นการเข�าฟ,งก�ช,น กด Func/Move 1 คร,/ ง         กด Run/Stop 1 คร,/ ง        กด Ent/Set ค�าง
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5. Dimension(ขนาด)5. Dimension(ขนาด)

H
W

133

64

2-Dia. 5mm

INSTALLATION

W(mm.)
14375 143
H(mm.) D(mm.)

D



 ค��ม�อการใช
งาน อ�นเวอร�เตอร�

200V 400V
ขนาดมอเตอร�ใช�งาน                     (kW) 0.4 0.75 0.75

พVก,ด
เอาต�พIต

รI=น                            U400-004-2 U400-007-2 U400-007-4
พVก,ดกระแสขาออก (A)* 3.0 (3.0) 4.0 (3.6) 2.5 (2.1)
พVก,ดแรงด,นขาออก 3Ø 0V  to 240V (แรงด,นขาออกส?งสIดไม=เกVนแรงด,นด�านอVนพIต) 3Ø  0V to 460V (แรงด,นขาออกส?งสIดไม=เกVนแรงด,นด�านอVนพIต)
การร,บโหลดเกVนพVก,ด 110% ใน 1 นาท�

ก *าล,งไฟฟ�า
อVนพIต

แรงด,น / ความถ��  1Ø  200V to 240V, 50/60Hz  3Ø  360V to 460V, 50/60Hz
การทนแรงด,น / ความถ��
(fluctuation)

แรงด,น +10 / -15%, ความถ�� ±5%

การระบายความร�อน ระบายความร�อนด�วยอากาศ (Natural Air Cooling)**
กล=อง                                             (รI=น) MX01
น*/าหน,ก                                          (kg.) 0.9 0.9 0.9

หมายเหต� : * พ>ก"ดกระแสขาออกของอ>นเวอร5เตอร5แบ�งตามความถ� สว>ตช> ง (A-25) โดยค�าท� อยF�นอกวงเล�บจะเป�นค�าพ>ก"ดเม
 อความถ� สว>ตช> งม�ค�าไม�เก>น 4kHz (1-4kHz)
    และค�าท� อยF�ในวงเล�บเป�นค�าพ>ก"ดเม
 อความถ� สว>ตช> งม�ค�ามากกว�า 4kHz (5-10kHz)

                  ** อ>นเวอร5เตอร5สามารถท=างานได�โดยอาศ"ยการระบายความร�อนด�วยอากาศหม7นเว�ยนตามธรรมชาต>เม
 ออ7ณหภFม>ใช�งานไม�เก>น 50C แต�หากอ>นเวอร5เตอร5
 ถFกต>ดต"#งใช�งานในสถานท� อากาศไม�ถ�ายเทเช�นในตF�ป>ดอ>นเวอร5เตอร5อาจไม�สามารถท=างานได�เต�มพ>ก"ดท� ก=าหนด
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รY�น U400 Series
6. ข�อกBาหนดของอVนเวอร@เตอร@6. ข�อกBาหนดของอVนเวอร@เตอร@

บริษทั สมาร�ทไดรฟŠ จาํกดั 

87/510 ถนนกาญจนาภิเษก แขวงบางบอนเหนือ เขตบางบอน กรุงเทพมหานคร 10150 

โทร 0-2899-6500 โทรสาร 0-2899-7447 




