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Goodrive20 series             Product overview 

 

คุณสมบัติของอินเวอรเตอร 

การทำงาน รายละเอียด 

 

อินพุต 
แรงดันอินพุต (V)  

AC 1PH 220V (-15%)~240V(+10%) 

AC 3PH 380V (-15%)~440V(+10%) 

กระแสอินพุต (A)  Refer to the rated value  

ความถ่ีอินพุต (Hz)  50Hz or 60Hz  Allowed range: 47 - 63Hz  

 

เอาตพุต 

แรงดันเอาตพุต (V)  0 - input voltage 

กระแสเอาตพุต (A)  Refer to the rated value 

กำลังเอาตพุต (kW)  Refer to the rated value 

ความถ่ีเอาตพุต (Hz) 0 - 400Hz  

 

 

 

 

รูปแบบการ

ควบคุม 

 

โหมดการควบคุม  SVPWM, SVC  

ชนิดของมอเตอร Asynchronous motor  

อัตราสวนความเร็ว  Asynchronous motor 1:100 (SVC)  

ความแมนยำของการควบคุมความเร็ว  ±0.2% (SVC) 

ความคลาดเคลื่อนของความเร็ว  ± 0.3% (SVC)  

การตอบสนองของแรงบิด  <20ms (SVC)  

ความแมนยำของการควบคุมแรงบิด  10% (SVC) 

แรงบิดเริ่มตน  0.5Hz / 150% (SVC) 

 

ระดับโอเวอรโหลด  

150% ของพิกัดกระแส 1 นาที  

180% ของพิกัดกระแส 10 วินาที 

200% ของพิกัดกระแส 1 วินาที  

 

การปรับความถ่ี 

 

Digital setting, analog setting, pulse frequency setting,  

multi-step speed running setting, simple PLC setting, PID 

setting, MODBUS communication setting  

Shift between the set combination and set channel.  

การปรับแรงดันโดยอัตโนมัติ รักษาระดับแรงดันคงท่ีโดยอัตโนมัต ิ

การปองกันความผิดพลาด  ฟงกชั่นการปองกันความผิดพลาด เชน กระแสเกิน , แรงดันเกิน ,  

แรงดันตํ่า , ความรอนเกิน , โหลดเกิน 
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Goodrive20 series             Product overview 

 

คุณสมบัติของอินเวอรเตอร 

การทำงาน รายละเอียด 

 

 

 

จุดตอ 

ความละเอียดของ อนาล็อกอินพุต ≤ 20 mV  

ความละเอียดของ สวิทซอินพุต  ≤ 20 ms  

อนาล็อกอินพุต  1 ชอง (AI2) 0-10V / 0-20mA  

1 ชอง (AI3) -10-10V 

อนาล็อกเอาตพุต 2 ชอง (AO1,AO2) 0-10V / 0-20mA  

ดิจิตอลอินพุต  4 ชอง , ความถ่ีสูงสุด 1 kHz  

1 ชอง ไฮสปดอินพุต , ความถ่ีสูงสุด 50 kHz 

ดิจิตอลเอาตพุต  1 ชอง เทอรมินอล Y เอาตพุตโอเพนคอลเล็คเตอร  

 

รีเลยเอาตพุต  

2 ชองรีเลยเอาตพุต  

RO1A NO , RO1B NC , RO1C (คอมมอน)  

RO2A NO , RO2B NC , RO2C (คอมมอน)  

3A/AC250V , 1A/DC30V  

 

อ่ืนๆ 

การติดตั้ง  แบบยึดติดผนัง 

อุณหภูมิภายนอก  -10 ถึง 50 ºC  

มาตรฐานการปองกัน  IP20 

การระบายความรอน  ระบายความรอนดวยอากาศ 

EMI filter ติดตั้งภายใน filter C3  

( ในรุน 380V 3Phase ,≥4kW และรุน 220V 3Phase ,≥1.5kW ) 

เบรกยูนิต ติดตั้งชุดเบรกยูนิตในขนาด ≤37kW 
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Goodrive20 series             Product overview 

 

ขอมูลอินเวอรเตอร 

รุน แรงดันไฟ กำลังเอาตพุต (kW) กระแสอินพุต (A) กระแสเอาตพุต (A) 

GD20-0R4G-S2  

Single phase 

220V 

0.4 6.5 2.5 

GD20-0R7G-S2 0.75 9.3 4.2 

GD20-1R5G-S2 1.5 15.7 7.5 

GD20-2R2G-S2 2.2 24 10 

GD20-0R7G-4  

 

 

Three phase  

380V 

0.75 3.4 2.5 

GD20-1R5G-4 1.5 5.0 4.2 

GD20-2R2G-4 2.2 5.8 5.5 

GD20-004G-4 4 13.5 9.5 

GD20-5R5G-4 5.5 19.5 14 

GD20-7R5G-4 7.5 25 18.5 

GD20-011G-4 11 32 25 

GD20-015G-4 15 40 32 

GD20-018G-4 18.5 47 38 

 

การเลือกใช รีซิสเตอรเบรก 

รุน เบรกยูนิต 
100%  

ของแรงบิดเบรก  

(Ω) 

พลังงานที่ใชของ รีซิสเตอรเบรก คาตํ่าสุดของ  

รีซิสเตอรเบรก  

(Ω) 
10% เบรก  50% เบรก  80% เบรก  

GD20-0R4G-S2  

 

 

 

 

เบรกยูนิต

ภายใน

อินเวอรเตอร  

 

361 0.06 0.30 0.48 42 

GD20-0R7G-S2 192 0.11 0.56 0.90 42 

GD20-1R5G-S2 96 0.23 1.10 1.80 30 

GD20-2R2G-S2 65 0.33 1.70 2.64 21 

GD20-0R7G-4 653 0.11 0.56 0.90 240 

GD20-1R5G-4 326 0.23 1.13 1.80 170 

GD20-2R2G-4 222 0.33 1.65 2.64 130 

GD20-004G-4 122 0.6 3 4.8 80 

GD20-5R5G-4 89.1 0.75 4.13 6.6 60 

GD20-7R5G-4 65.3 1.13 5.63 9 47 

GD20-011G-4 44.5 1.65 8.25 13.2 31 

GD20-015G-4 32.0 2.25 11.3 18 23 

GD20-018G-4 27 3 14 22 19 
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Goodrive20 series             Product overview 

 

จุดตอไฟเขา 

 

 

 

 

4 

3 เฟส 220V ≤ 0.75kW 

 3 เฟส 380 ≤ 2.2kW 

 

1 เฟส 220V 

3 เฟส 220V ≥ 1.5kW 

 3 เฟส 380 ≥ 4kW 
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จุดตอไฟเขา 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

ชองตอ รายละเอียด หนาท่ีการทำงาน 

L , N จุดตอไฟเขา จุดตอไฟเขา กระแสสลับ 1 เฟส  

R , S , T จุดตอไฟเขา จุดตอไฟเขา กระแสสลับ 3 เฟส  

U , V , W จุดตอไฟเขามอเตอร จุดตอไฟเขามอเตอร กระแสสลับ 3 เฟส  

(+) จดุต่อ รีซิสเตอรเ์บรก  จุดตอ ดีซี รีแอคเตอร  

จดุต่อ เบรกยนิูต 

 

P1 และ (+) เ ปน จุดตอสำหรับ ดีซี รีแอคเตอร  

(+) และ (-) เปนจุดตอสำหรับ เบรกยูนิต  

PB และ (+) เปนจุดตอสำหรับ รีซิสเตอรเบรก  

 

(-) จุดตอ เบรกยูนิต  

PB จุดตอ รีซิสเตอรเบรก  

PE ข้ัวตอสายดิน 

5 

รูป 1-2 เทอรมินอล 3 เฟส 380V , 0.75 - 2.2 kW 

รูป 1-3 เทอรมินอล 3 เฟส 380V , 4 - 22 kW 

รูป 1-1 เทอรมินอล 1 เฟส 220V 



Goodrive20 series             Product overview 

 

จุดตอวงจรควบคุม  
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รูป 1-4 แผนผังวงจรควบคุม 

รูป 1-5 ชุดตอวงจรควบคุม 
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จุดตอวงจรควบคุม  

รูปแบบ เทอรมินอล รายละเอียด 

 

 

อนาล็อก 

อินพุต/เอาตพุต 

+10V แหลงจาย +10Vdc 

AI2 1.อนาล็อกอินพุต AI2 เลือกใชไดระหวาง 0-10V/0-20mA ,   

  อนาล็อกอินพุต AI3 : -10V-10V 

2.อิมพีแดนซ แรงดันอินพุต 20kΩ , กระแสอินพุต 500Ω 

3.ความละเอียดข้ันต่ำ 5mV เม่ือ 10V ท่ีความถ่ี 50 Hz 

4.คาความคลาดเคลื่อน ±1% , 25 ºC 

AI3  

 

GND  คอมมอน อนาล็อกอินพุต / อนาล็อกเอาตพุต  

AO1  1.อนาล็อกเอาตพุต 0-10V หรือ 0-20 mA 

2.เลือกระหวาง 0-10V หรือ 0-20 mA โดยดิฟสวิตซ 

3.การเบี่ยงเบน ±1% , 25 ºC 

AO2  

 

รีเลยเอาตพุต 

RO1A  
RO1 รีเลยเอาตพุต RO1A NO , RO1B NC , RO1C คอมมอล หนาคอนแทค  

( 3A / AC250V , 1A / DC30V ) 
RO1B  

RO1C  

RO2A  
RO2 รีเลยเอาตพุต RO2A NO , RO2B NC , RO2C คอมมอล หนาคอนแทค  

( 3A / AC250V , 1A / DC30V ) 
RO2B  

RO2C  

แหลงจายแรงดัน 

24V 

+24V  แหลงจายแรงดัน 24Vdc สูงสุด 200mA  

COM  คอมมอนดิจิตอลอินพุต  

 

 

 

 

ดิจิตอล 

อินพุต/เอาตพุต 

S1  อินพุต 1 1.อิมพีแดนซ 3.3 kΩ 

2.12-30 Vdc 

3.ตอใชงานแบบ NPN และ PNP 

4.ความถ่ีสูงสุด 1kHz 

5.สามารถตั้งหนาท่ีการทำงานได 

S2  อินพุต 2 

S3  อินพุต 3 

S4  อินพุต 4 

HDI  อินพุตรับความถ่ีสูง , ความถ่ีสูงสุด 50 kHz  

PW  
จุดตอเลือกใชงานระหวางแหลงจายภายในอินเวอรเตอรหรือแหลงจายภายนอก 

( Sink / Source ) 

Y1  เอาตพุต 50mA / 30V 

จุดตอชองการสือ่สาร 485+  
จุดตอ การสื่อสารแบบ 485  

485-  
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หนาจอและการใชงาน  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

หมายเลข ช่ือ รายละเอียด 

 

 

1 

 

 

LED 

 

RUN/TUNE 

LED ติด แสดงสถานะ อินเวอรเตอรทำงาน 

LED ดับ แสดงสถานะ อินเวอรเตอรหยุดการทำงาน  

LED กระพริบ แสดงสถานะ อินเวอรเตอรอยูในโหมด autotune  

FWD/REV 
LED ดับ แสดงสถานะ อินเวอรเตอรสั่งหมุนเดินหนา  

LED ติด แสดงสถานะ อินเวอรเตอรสั่งหมุนถอยหลัง  

 

LOCAL/REMOT 

LED ติด แสดงสถานะ อินเวอรเตอรสั่งงานดวยรีโมทคียแพด 

LED ดับ แสดงสถานะ อินเวอรเตอรสั่งงานดวยคียแพด  

LED กระพริบ แสดงสถานะอินเวอรเตอรสั่งงานดวยเทอรมินอล  

 

TRIP 

LED ติด แสดงสถานะ อินเวอรเตอรเกิดความผิดพลาด 

LED ดับ แสดงสถานะ อินเวอรเตอรปกติ 

LED กระพริบ แสดงสถานะ เตือนกอนจะเกิดการทริป 

 

2 

 

Unit 

LED 

 Hz ความถ่ี 

RPM ความเร็วรอบ 

A กระแสมอเตอร 

% เปอรเซ็นต 

V แรงดันไฟฟา 

3 Display LED 5 หลัก แสดงคา มอนิเตอร , อลาม , ความถ่ี 

 

อินเวอรเตอร  1PH 220V/3PH 380V(≤2.2kW) อินเวอรเตอร  3PH 380V (≥4kW) 
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หนาจอและการใชงาน 

หมายเลข ช่ือ รายละเอียด 

 

 

 

 

 

 

4 

 

 

 

 

 

 

ปุมกด 

 ปุมโปรแกรม เขา หรือออกจากเมนูพารามิเตอร  

 ปุมเลือก เขาดูคาในพารามิเตอร และ ยืนยันคาตั้งคา 

 ปุมข้ึน เพ่ิมคาในพารามิเตอร หรือเลื่อนพารามิเตอรข้ึน 

 ปุมลง ลดคาในพารามิเตอร หรือเลื่อนพารามิเตอรลง  

 ปุมเลื่อนขวา เลื่อนพารามิเตอรไปทางดานขวา 

 ปุมรัน สั่งรันอินเวอรเตอรในโหมดการควบคุมดวยหนาจอ  

 ปุมสตอป / 

รีเซ็ต 

สั่งหยุดอินเวอรเตอรในโหมดการควบคุมดวยหนาจอ 

รีเซ็ตอินเวอรเตอร เม่ืออินเวอรเตอรอลาม  

 ปุมจอก เลือกรูปแบบการสั่งงานดวย พารามิเตอร P07.02  

5 Digital 

Potentiometer 
ปรับคาความถ่ี รายละเอียดท่ีพารามิเตอร P07.19 

6 Keypad port จุดเชื่อมตอ หนาจอแยก 
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หนาจอและการใชงาน 
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P00 : กลุมพารามิเตอรพ้ืนฐาน 

P00.00  โหมดการทำงาน 1: SVC 1  

2: SVPWM control  

2 

 

P00.01  
เลือกสั่งการทำงาน

อินเวอรเตอร  

0 : สั่งงานดวยหนาจอ  

1 : สั่งงานดวยเทอรมินอล  

2 : สั่งงานดวยระบบการสื่อสาร  

 

0 

P00.03  ความถ่ีสูงสุด  P00.04 - 400.00Hz  50.00 Hz 

P00.04  จำกัดความถ่ีสูงสุด  P00.05 - P00.03  50.00 Hz 

P00.05  จำกัดความถ่ีตํ่าสุด  0.00 Hz - P00.04  0.00 Hz 

P00.06  เลือกการควบคุมความถ่ี A  0 : ตั้งคาจากหนาจอ  

1 : ตั้งคาจาก อินพุต AI1 โวลลุมหนาจอ  

    ( ใชไดเฉพาะอินเวอรเตอรขนาดตํา่กวา 15kW ) 

2 : ตั้งคาจาก อินพุต AI2  

3 : ตั้งคาจาก อินพุต AI3  

4 : ตั้งคาจาก อินพุต HDI  

5 : ตั้งคาจาก โปรแกรม PLC ภายในตัว  

6 : ตั้งคาจาก ความถ่ีลวงหนา  

7 : ตั้งคาจาก โปรแกรม PID  

8 : ตั้งคาจาก ระบบการสื่อสารแบบ Modbus  

0  

 

P00.07  

 

เลือกการควบคุมความถ่ี B  

 

 

2 

P00.08  การอางอิงความถ่ี B  0 : การควบคุมความถ่ี B เทากับความถ่ีเอาตพุตสูงสุด  

1 : การควบคุมความถ่ี B เทากับการควบคุมความถ่ี A 

0  

 

P00.09  

 

ฟงกชั่นการคำนวณ  

0 : A คาความถ่ีใชงาน ที่จุด A  

1 : B คาความถ่ีใชงาน ที่จุด B  

2 : A+B คาความถ่ีใชงาน ผลรวมของ A+B 

3 : A-B คาความถ่ีใชงาน ผลลบของ A-B  

4 : Max (A, B) คาความถ่ีใชงาน คาที่มากที่สุดระหวาง A และ B 

5 : Min (A, B) คาความถ่ีใชงาน คานอยทีสุ่ดระหวาง A และ B  

 

 

0  

P00.10  ตั้งความถ่ีจากหนาจอ  0.00 Hz - P00.03  50.00 Hz  

P00.11  เวลาเรงความเร็ว 1  
เวลาในการเพิ่มความเร็วของอินเวอรเตอรจากความถ่ีเร่ิมตน  

ถึงความถ่ีสูงสุด 0.0 - 3600.0s  

ตามขนาด

อินเวอรเตอร 

P00.12  เวลาลดความเร็ว 1  
เวลาในการลดความเร็วของอินเวอรเตอรจากความถ่ีสูงสุด 

ถึงความถ่ีเร่ิมตน 0.0 - 3600.0s  

ตามขนาด

อินเวอรเตอร 
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P00.13  ทิศทางการหมุน 
0 : อินเวอรเตอรสั่งหมุนเดินหนา 

1 : อินเวอรเตอรสั่งหมุนถอยหลัง  

2 : ปองกันการกลับทางหมุนของอินเวอรเตอร 

0 

P00.14  ความถ่ีพาหะ  1.0 - 15.00 kHz  ตามขนาด

อินเวอรเตอร 

P00.15  การจูนมอเตอร 
0 : ไมมีการจูน  

1 : จูนแบบมีการหมุนมอเตอร  

2 : จูนแบบไมมีการหมุนมอเตอร 1  

3 : จูนแบบไมมีการหมุนมอเตอร 2 

0  

P00.16  ฟงกชั่นรักษา 

แรงดันคงที่ AVR 

0 : ไมใชงาน  

1 : ใชงาน  

1  

 

P00.18  

 

การคืนคาโรงงาน  

0 : ไมใชงาน  

1 : คืนคาพารามิเตอรเปนคาทีต่ัง้จากโรงงาน  

2 : เคลียคาอลาม  

 

0  

P01 : กลุมพารามิเตอรพ้ืนฐาน  

 

P01.00  

 

โหมดการเร่ิมทำงาน 

0 : เร่ิมตนจากคาความถ่ีเร่ิมตน P01.01  

1 : เร่ิมตนจากคาความถ่ีเร่ิมตนหลังจาก ดี ซีเบรก ทำงาน  

     ( P01.03 และP01.04 )  

2 : เร่ิมตนหลังจากจับทิศทางการหมุนและความเร็วโดยอัตโนมตัิ 

     ใชไดกับอินเวอรเตอรขนาด 4 kW ข้ึนไป  

0  

P01.01  ตั้งคาความถ่ีเร่ิมตน 0.00 - 50.00 Hz  0.50 Hz  

P01.02  หนวงเวลากอนทำงาน 0.00 - 50.00 s 0.0 s 

P01.03 ความแรงของ ดีซี เบรก 0.0 - 100 %  0.0 %  

P01.04  ชวงเวลา ดีซี เบรก 0.00 - 50.00 s  0.00 s  

P01.05  รูปแบบ เวลาเรง/ลดความเร็ว  0 : แบบเสนตรง  

1 : แบบโคง S  

0  

P01.06  เวลาเรงความเร็ว 

แบบ S curve 

 

0.0 - 50.0s  

0.1s  

P01.07  เวลาลดความเร็ว  

แบบ S curve  

0.1s 

P01.08  โหมดการหยุด  0 : หยุดตามเวลาลดความเร็ว  

1 : หยุดตามแรงเฉ่ือยของมอเตอร  

0 
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P01.09  ความถ่ีเร่ิมทำงานดีซ ีเบรก  0.00Hz - P00.03  0.00 Hz 

P01.10  หนวงเวลากอนเร่ิมทำงาน 

ดีซี เบรก  

0.00 - 50.00s  0.00 s 

P01.11  ความแรง ดีซี เบรก  0.0 - 100.0%  0.0 % 

P01.12  เวลาทำงาน ดีซี เบรก  0.00 - 50.00s  0.00 s  

P01.13  หนวงเวลากอนกลบัทางหมนุ  0.0 - 3600.0s  0.0 s  

 

P01.14  

 

เลือกการเปลี่ยนทางหมนุ  

0 : กลับทางหลังจาก ความถ่ีเทากับ 0 Hz  

1 : กลับทางหลังจากความถ่ีเร่ิมตน  

2 : กลับทางหลังจากหยุดที่ความถ่ี (P01.15) และหนวงเวลา (P01.24)  

 

0  

P01.15  ความถ่ีหยุดทำงาน  0.00 - 100.00Hz 0.50 Hz  

 

P01.16  
การตรวจจับความถ่ี  

หยุดทำงาน  

0 : ตรวจจับจากความเร็วที่ตั้งไว  

1 : ตรวจจบัจากความเร็วปอนกลับ  

     ( ใชในโหมดเวกเตอรคอลโทรล )  

 

1  

P01.17  ชวงเวลาหยุดทำงาน 0.00 - 100.00s ( ใชไดเมื่อ P01.16 = 1 )  0.50 s  

 

P01.18  

 

ปองกันการทำงาน ขณะ

จายไฟเขา อินเวอรเตอร 

0 : การสั่งรันจากเทอรมินอลจะไมทำงานขณะจายไฟจนกวาจะยกเลิก 

     คำสั่งรัน และรันใหมอีกคร้ัง 

1 : การสั่งรันจากเทอรมินอลทำงานไดขณะจายไฟ  

 

0  

 

P01.19  

เลือกการทำงาน  

เมื่อความถ่ีตํ่ากวา  

ความถ่ีตํ่าสุด 

0 : ทำงานที่ความถ่ีตํา่สุด 

1 : หยุดการทำงาน  

2 : อินเวอรเตอรจะหยุดการทำงาน จนกวาความถ่ีจะมากกวาความถ่ี 

    ตํ่าสุดในระยะเวลาที่กำหนดใน P01.20 จึงจะเร่ิมทำงานใหม  

 

0  

P01.20  คาเวลาเร่ิมทำงานใหม 0.0 - 3600.0s ( ทำงานเมื่อ P01.19=2 )  0.0 s  

P01.21  โหมดเร่ิมทำงานใหมหลังจาก

ปด / เปดอินเวอรเตอร 

0 : ไมเปดใช 

1 : เปดใช , อินเวอรเตอรจะเร่ิมทำงานหลังจากคาเวลาที่ P01.22 

0  

P01.22  เวลากอนเร่ิมทำงาน  

หลังจากปดไฟอินเวอรเตอร 

0.0 - 3600.0s  

( ทำงานเมื่อ P01.21=1 )  

1.0 s  

P01.23  หนวงเวลากอนดีซี เบรก 

กอนเร่ิมทำงาน 

0.0 - 60.0s  0.0 s  

P01.24  หนวงเวลาตอนหยุดทำงาน  0.0 - 100.0s  0.0 s  

 

P01.25  

 

0 Hz เอาตพุต  

0 : ไมมี แรงดันเอาตพุต  

1 : มี แรงดันเอาตพุต  

2 : กระแส ดีซี เบรก  

 

0  
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P02 : กลุมมอเตอร  

P02.01  กิโลวัตต มอเตอร 1  0.1 - 3000.0kW  ตามขนาด

อินเวอรเตอร 

P02.02  ความถ่ี มอเตอร 1  0.01Hz - P00.03  50.00 Hz 

P02.03  ความเร็วมอเตอร 1  1 - 36000rpm  ตามขนาด

อินเวอรเตอร 

P02.04  แรงดันมอเตอร 1  0 - 1200V ตามขนาด

อินเวอรเตอร 

P02.05  กระแส มอเตอร 1  0.8 - 6000.0A  ตามขนาด

อินเวอรเตอร 

P02.06  ความตานทาน สเตเตอร 

มอเตอร 1  

0.01 65.535 Ω  ตามขนาด

อินเวอรเตอร 

P02.07  ความตานทาน โรเตอร 

มอเตอร 1  

0.001 - 65.535 Ω  ตามขนาด

อินเวอรเตอร 

P02.08  ความเหนี่ยวนำ ร่ัวไหล 

มอเตอร 1  

0.1 - 6553.5 mH  ตามขนาด

อินเวอรเตอร 

P02.09  ความเหนี่ยววนำรวมกัน

มอเตอร 1  

0.1 - 6553.5 mH  ตามขนาด

อินเวอรเตอร 

P02.10  กระแสขณะไมมี โหลด

มอเตอร 1  

0.1 - 6553.5 A  ตามขนาด

อินเวอรเตอร 

P02.11 – P02.14     ( ดูในคู่มือฉบับเต็ม ) 

 

P02.26  
การปองกันโอเวอรโหลด

มอเตอร 1 

0 : ไมมีการปองกัน  

1 : ลดระดับโอเวอรโหลดเมื่อมอเตอรทำงานที่ความถ่ีตํา่กวา 30Hz  

2 : ไมลดระดับโอเวอรโหลดเมื่มอเตอรทำงานที่ความถ่ีตํา่กวา 30Hz  

 

2 

P02.27  อัตราการปองกันโอเวอรโหลด

มอเตอร 1 

20.0% - 120.0%  100.0 %  

P02.28  คาสัมประสิทธิ์กำลังไฟ

มอเตอร 1  

0.00 - 3.00  1.00  
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P03 : เวกเตอรคอนโทรล มอเตอร 1 

P03.00  คา P Gain ของลูปความเร็ว1  0 - 200.0  20.0  

P03.01  คา I Gain ของลูปความเร็ว1  0.000 - 10.000s  0.200 s  

P03.02  ความถ่ีสวิตชิง่ตํ่า 0.00Hz - P03.05  5.00 Hz  

P03.03  คา P Gain ของลูปความเร็ว2  0 - 200.0  20.0  

P03.04  คา I Gain ของลูปความเร็ว 2  0.000 - 10.000s  0.200 s  

P03.05  ความถ่ีสวิตชิง่สูง  P03.02 - P00.03  10.00 Hz  

P03.06  กรองเอาตพุตของลูปความเร็ว  0-8 (0-28/10ms) 0  

P03.07 คาสัมประสิทธิ์การชดเชย 

ความคลาดเคลื่อนทางไฟฟา 

 

 

50 - 200%  

 

100 %  

P03.08  คาสัมประสิทธิ์การชดเชย 

ความคลาดเคลื่อนการเบรก  

100 %  

P03.09  คา P ในลูปกระแส ใชไดเฉพาะโหมด SVC (P00.00=0)  

0 - 65535  

1000  

P03.10  คา I ในลูปกระแส 1000  

 

P03.11  

 

รูปแบบการตั้งคา 

0 : ไมใชงาน  

1 : ตั้งคาจากหนาจอ (เซทคาที่ P03.12)  

2 : ตั้งคาจาก AI1 ( ใชไดกับอินเวอรเตอรขนาดตํ่ากวา 15 kW )  

3 : ตั้งคาจาก AI2                                           

4 : ตั้งคาจาก AI3                                           5 : ตั้งคาจาก HDI 

6 : ตั้งคาจาก การตั้งแรงบิดหลายคา 

7 : ตั้งคาจาก ระบบการสือสารแบบ Modbus         8-10 : - 

 

0  

P03.12  ตั้งคาแรงบิดจากหนาจอ -300.0% ถึง 300.0% ( พิกัดกระแสมอเตอร )  50.0 %  

P03.13  เวลากรองสัญญาณ 

อางอิงแรงบิด  

0.000 - 10.000s  0.010 s  

P03.14  ความถ่ีสูงสุดในการหมุน

เดินหนาในโหมดเวกเตอร 

0 : ตั้งคาจากหนาจอ  

    ( P03.14 เซ็ทคาที่ P03.16 , P03.15 เซ็ทคาที่ P03.17 ) 

1 :ตั้งคาจาก AI1 ( ใชไดกับอินเวอรเตอรขนาดตํ่ากวา 15 kW ) 

2 : ตั้งคาจาก AI2 

3 : ตั้งคาจาก AI3 

4 : ตั้งคาจาก HDI 

5 : ตั้งคาจาก ความถ่ีสูงสุด หลายคา 

6 : ตั้งคาจาก ระบบการสื่อสารแบบ Modbus           7-9 : - 

0 

 

P03.15  

 

ความถ่ีสูงสุดในการหมุน 

ถอยหลังในโหมดเวกเตอร 

 

0 
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P03.16  ความถ่ีสูงสุดในการหมุน

เดินหนา โดยตั้งจากหนาจอ  

 

0.00 Hz – P00.03  

 

50.00 Hz  

P03.17  ความถ่ีสูงสุดในการหมุน 

ถอยหลัง โดยตั้งจากหนาจอ 

 

50.00 Hz  

P03.18  เลือกจำกัดคาแรงบิด 

ของกระแส 

0 : ตั้งคาจาก หนาจอ  

     (P03.18 เซ็ทคาที่ P03.20 , P03.19 เซ็ทคาที่ P03.21) 

1 : ตั้งคาจาก AI1 (ใชไดกับอินเวอรเตอรขนาดตํ่ากวา 15 kW) 

2 : ตั้งคาจาก AI2 

3 : ตั้งคาจาก AI3 

4 : ตั้งคาจาก HDI 

5 : ตั้งคาจาก ระบบการสื่อสารแบบ Modbus 

0 

 

P03.19  

 

เลือกจำกัดคาแรงบิด 

ในการเบรก 

 

0 

P03.20  จำกัดคาแรงบิดของกระแส

โดยตั้งจากหนาจอ 

 

0.0 - 300.0%  

 

180.0 %  

 

P03.21  จำกัดคาแรงบิดในการเบรก 

โดยตั้งจากหนาจอ 

180.0 %  

 

P03.22  คาสัมประสิทธิ์การลดกำลัง 

ที่ความเร็วคงที ่

0.1 - 2.0 0.3  

P03.23  จุดตํ่าสุดของการลดกำลัง 

ที่ความเร็วคงที ่

10% - 100%  20 %  

P03.24  จำกัดแรงดันสงูสุด 0.0 - 120.0%  100.0 %  

P03.25  เวลากอนการทำงาน  0.000 - 10.000s  0.300 s  

P03.26  คา P Gain การออนตัว 

ของสนามแมเหล็ก 

0 - 8000 1200  

P03.27  เวกเตอรการควบคุมความเร็ว  0 : แสดงคาที่จริง  

1 : แสดงคาที่ตั้ง  

0  
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P04 : ตั้งคา SVPWM  

 

P04.00  

 

รูปแบบ V/F ของ 

มอเตอร 1  

0 : เสนตรง ใชกับโหลดแรงบดิคงที่ 

1 : เสนโคงหลายจุด 

2 : 1.3th เสนโคงแรงบิดตํ่า 

3 : 1.7th เสนโคงแรงบิดตํ่า 

4 : 2.0th เสนโคงแรงบิดตํ่า 

5 : กำหนดเอง V/F 

 

0  

P04.01  แรงบิดออกตัวมอเตอร 1 0.0% (ปรับอัตโนมัติ)  

( 0.1% - 10.0% ) 

0.0 %  

P04.02  เปอรเซ็นตความถ่ี 

แรงบิดออกตัวมอเตอร 1 

0.0% - 50.0%  

( P04.02 :0.0% ~ 50.0% ) 

20.0 %  

P04.03  V/F คาความถ่ี 1 มอเตอร 1 0.00Hz - P04.05  0.00 Hz  

P04.04  V/F คาแรงดัน 1 มอเตอร 1 0.0% - 110.0%  00.0 %  

P04.05  V/F คาความถ่ี 2 มอเตอร 1  P04.03 - P04.07  0.00 Hz  

P04.06  V/F คาแรงดัน 2 มอเตอร 1  0.0% - 110.0%  0.0 %  

P04.07  V/F คาความถ่ี 3 มอเตอร 1  P04.05 - P02.02  0.00 Hz  

P04.08  V/F คาแรงดัน 3 มอเตอร 1  0.0% - 110.0%  00.0 %  

P04.09  คาชดเชยการคลาดเคลื่อน 

V/F มอเตอร 1 

0.0 - 200.0%  100.0 %  

P04.10  ควบคุมการสั่นสะเทือนที่

ความถ่ีตํ่า มอเตอร 1 

0 - 100  10  

P04.11  ควบคุมการสั่นสะเทือนที่

ความถ่ีสูง มอเตอร 1 

0 - 100  10  

P04.12  จุดเร่ิมตนควบคุมการ

สั่นสะเทือนมอเตอร 1 

0.00 Hz - P00.03  30.00 Hz  

P04.26  ประหยัดพลังงาน 0 : ไมใชงาน  

1 : ประหยัดพลังงาน 

0  
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

 

P04.27  

 

เลือกการตั้งคาแรงดัน  

0 : ตั้งคาจาก หนาจอ ( เซ็ทคาที่ P04.28 ) 

1 : ตั้งคาจาก AI1 ( ใชไดกับอินเวอรเตอรขนาดตํ่ากวา 15 kW )  

2 : ตั้งคาจาก AI2 

3 : ตั้งคาจาก AI3 

4 : ตั้งคาจาก HDI 

5 : ตั้งคาจาก ความเร็ว หลายคา 

6 : ตั้งคาจาก PID 

7 : ตั้งคาจาก ระบบการสื่อสารแบบ Modbus 

 

0  

P04.28  ตั้งคาแรงดันจากหนาจอ 0.0% - 100.0%  100.0 %  

P04.29  เวลาการเพิ่มแรงดัน  0.0 - 3600s 5.0 s  

P04.30  เวลาลดแรงดนั 0.0 - 3600s  5.0 s  

P04.31  แรงดันเอาตพุตสูงสุด  P04.32 - 100.0%  100.0 %  

P04.32  แรงดันเอาตพุตตํ่าสุด  0.0% - P04.31  0.0 %  

P04.33  คาสัมประสิทธิ ์

การเหนี่ยวร้ังที่กำลังคงที ่

1.00 - 1.30 1.00  
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P05 : กลุมเทอรมินอลอินพุต  

P05.00  HDI อินพุต  0 : อินพุตรับความถ่ีสูง           1 : สวิทซอินพุต 0  

P05.01  เลือกหนาที ่เทอรมินอล S1 0 : No function  

1 : Forward rotation 

2 : Reverse rotation  

3 : 3-wire control  

4 : Forward jogging  

5 : Reverse jogging 

6 : Coast to stop  

7 : Fault reset  

8 : Operation pause  

9 : External fault input  

10 : Increasing frequency 

      setting (UP)  

11 : Decreasing frequency 

      setting (DOWN)  

12 : Cancel the frequency    

      change setting  

13 : Shift between A setting   

      and B setting  

14 : Shift between 

combination  

      setting and A setting  

15 : Shift between 

combination  

      setting and B setting  

16 : Multi-step speed 1 

17 : Multi-step speed 2  

18 : Multi-step speed 3  

19 : Multi-step speed 4  

20 : Multi-step speed pause 

21 : ACC/DEC time option 1 

22 : ACC/DEC time option 2  

23 : Simple PLC stop reset  

24 : Simple PLC pause  

25 : PID control pause  

26 : Traverse Pause  

      (stop current frequency)  

27 : Traverse reset 

     (to the center frequency)  

28 : Counter reset  

29 : Torque control 

      prohibition  

30 : ACC/DEC prohibition  

31 : Counter trigger  

32 : Length reset  

33 : Cancel the frequency   

    change setting temporarily  

34 : DC brake  

36 : Shift the command  

       to the keypad  

37 : Shift the command  

      to the terminal  

38 : Shift the command  

      to the communication  

39 : Pre-magnetized 

      command  

40 : Clear the power  

41 : Keep the power 

61 : PID pole switching 

1 

P05.02  เลือกหนาที ่เทอรมินอล S2  4 

P05.03  เลือกหนาที ่เทอรมินอล S3  7 

P05.04  เลือกหนาที ่เทอรมินอล S4  0 

P05.05  เลือกหนาที ่เทอรมินอล S5  0 

P05.06  เลือกหนาที ่เทอรมินอล S6  0 

P05.07  เลือกหนาที ่เทอรมินอล S7  0 

P05.08  เลือกหนาที ่เทอรมินอล S8  0 

P05.09  เลือกหนาที ่เทอรมินอล HDI  0 
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

 

P05.10  

 

เลือกข้ัวของ  

เทอรมินอลอินพุต 

เซ็ทบิท เปน 0 , ข้ัวเทอรมินอลเปนแบบ anode 

เซ็ทบิท เปน 1 , ข้ัวเทอรมินอลเปนแบบ cathode 

เซ็ทไดตั้งแต 0x000-0x1FF0x1FF  

BIT 0 BIT 1 BIT 2 BIT 3 BIT 4 

S1 S2 S3 S4 S5 

BIT 5 BIT 6 BIT 7 BIT 8  

S6 S7 S8 HDI  

 

0x000  

 

 

 

 

 

 

P05.11  เวลา เปด-ปด  

ของเทอรมินอลอินพุต 

0.000-1.000s  0.010s  

 

P05.12 

 

การจำลองตั้งคาเทอรมินอล 

0x000-0x1FF (0: ปดการใชงาน , 1: เปดการใชงาน) 

BIT0 : S1          BIT5 : S6 

BIT1 : S2          BIT6 : S7 

BIT2 : S3          BIT7 : S8 

BIT3 : S4          BIT8 : HDI 

BIT4 : S5 

 

0x000  

 

 

P05.13 

 

 

ตั้งคารูปแบบการทำงาน 

ของเทอรมินอล 

0 : 2 wire control 1  

 

1 : 2 wire control 2 
 

FWD REV Running 

command 

OFF OFF Stopping 

ON OFF Forward 

OFF ON Reverse 

ON ON Hold on 

FWD REV Running 

command 

OFF OFF Stopping 

ON OFF Forward 

OFF ON Stopping 

ON ON Reverse 

 

 

0 
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

   

2 : 3 wire control 1  

 

3 : 3 wire control 2 
 

SIN REV Previous 

direction 

Current 

direction 

ON OFF-ON Forward Reverse 

Reverse Forward 

ON ON-OFF Reverse Forward 

OFF ON Forward Reverse 

ON- 

OFF 

ON Decelerate to stop 

OFF 

SIN REV REV Direction 

ON OFF-ON ON Forward 

OFF Reverse 

ON ON 
OFF-ON 

Forward 

OFF Reverse 

ON- 

OFF 

/ / Decelerate 

to stop / / 

 

 

0 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

P05.14 

- 

P05.31  

เวลาหนวงการ เปด-ปด 

เทอรมินอล S1-S8 , HDI 

0.000 - 50.000s  

( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

 

0.000s  

P05.32  คาตํ่าสุดของ AI1 0.00V - P05.34  0.00V  

P05.33  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของ AI1 -100.0% - 100.0%  0.0%  

P05.34  คาสูงสุดของ AI1  P05.32 - 10.00V 10.00V  

P05.35  เปอรเซ็นตสูงสุดของ AI1  100.0% - 100.0%  100.0%  

P05.36  เวลากรองของ AI1  0.000s - 10.000s  0.100s  

P05.37  คาตํ่าสุดของ AI2 0.00V - P05.39  0.00V  

P05.38  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของ AI2 -100.0% - 100.0%  0.0%  

P05.39  คาสูงสุดของ AI2  P05.37 - 10.00V  10.00V  

P05.40  เปอรเซ็นตสูงสุดของ AI2  -100.0% - 100.0%  100.0%  

P05.41  เวลากรองของ AI2  0.000s - 10.000s  0.100s  

P05.42  คาตํ่าสุดของ AI3 -10.00V - P05.42 -10.00V  

P05.43  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของ AI3 -100.0% - 100.0%  -100.0%  
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P05.44  คากลางของ AI3  P05.42 - P05.46  0.00V  

P05.45  เปอรเซ็นตกลางของ AI3  -100.0% - 100.0%  0.0%  

P05.46  คาสูงสุดของ AI3  P05.46 - 10.00V  10.00V 

P05.47  เปอรเซ็นตสูงสุดของAI3 -100.0% - 100.0%  100.0%  

P05.48  เวลากรองของ AI3  0.000s - 10.000s 0.100s  

 

P05.49  
หนาที่ของ อินพุต  

รับความถ่ีสูง HDI  

0 : ปรับความถ่ี  

1 : อินพุต เคาทเตอร  

2 : อินพุต นับความยาว 

 

0 

P05.50  คาตํ่าสุดของ HDI 0.000kHz - P05.52 0.000 kHz 

P05.51  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของHDI -100.0% - 100.0%  0.0%  

P05.52  คาสูงสุดของ HDI P05.50 - 50.000kHz  50.000 kHz  

P05.53  เปอรเซ็นตสูงสุดของ HDI  -100.0% - 100.0%  100.0%  

P05.54  เวลากรองของ HDI  0.000s - 10.000s 0.100s  

P06 : กลุมตั้งคาสัญญาณเอาตพุต 

P06.01  เลือกหนาทีเ่อาตพุต Y1  0 : Invalid  

1 : In operation  

2 : Forward rotation   

     operation   

3 : Reverse rotation  

     operation  

4 : Jogging operation  

5 : The inverter fault  

6 : Frequency degree FDT1 

7 : Frequency degree FDT2  

8 : Frequency arrival  

9 : Zero speed running  

10 : Upper limit  

      frequency arrival  

11 : Lower limit  

      frequency arrival  

12 : Ready for operation  

13 : Pre-magnetizing  

14 : Overload pre-alarm 

15 : Underload pre-alarm  

16 : Completion of simple  

      PLC stage  

17 : Completion of simple  

      PLC cycle  

18 : Setting count  

      value arrival  

19 : Defined count  

      value arrival  

20 : External fault valid  

21 : Reserved 

22 : Running time arrival  

23 : MODBUS communication    

      virtual terminals output  

24 – 25 : Reserved 

26 : Establishment of  

      DC bus voltage  

27 - 30 : Reserved 

0 

P06.02  เลือกหนาทีเ่อาตพต HDO  0 

P06.03  เลือกหนาทีเ่อาตพุต RO1  1 

 

P06.04  

 

เลือกหนาทีเ่อาตพุต RO2  

 

5 
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

 

P06.05  

 

เลือกสถานะของ 

เทอรมินอลเอาตพุต  

เซ็ทบิท เปน 0 , ข้ัวเทอรมินอลเปนแบบ Positive  

เซ็ทบิท เปน 1 , ข้ัวเทอรมินอลเปนแบบ Negative  

BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 

RO2 RO1 HDO Y 

 ( เซ็ทไดตั้งแต 0 – F ) 

 

0 

P06.06  เวลาหนวงการ เปด Y1  0.000 - 50.000s  0.000s  

P06.07  เวลาหนวงการ ปด Y1  0.000 - 50.000s  0.000s  

P06.08  เวลาหนวงการ เปด HDO  0.000 - 50.000s  

( ใชงานเมื่อเซ็ท P06.00=1 ) 

0.000s  

P06.09  เวลาหนวงการ ปด HDO  0.000 - 50.000s  

( ใชงานเมื่อเซ็ท P06.00=1 ) 

0.000s  

P06.10  เวลาหนวงการ เปด RO1  0.000 - 50.000s  0.000s  

P06.11  เวลาหนวงการ ปด RO1  0.000 - 50.000s  0.000s  

P06.12  เวลาหนวงการ เปด RO2  0.000 - 50.000s  0.000s 

P06.13  เวลาหนวงการ ปด RO2  0.000 - 50.000s  0.000s 

P06.14  เลือกหนาทีเ่อาตพุต AO1  0 : Running frequency                1 : Setting frequency  

2 : Ramp reference frequency     3 : Running rotation speed  

4 : Output current (relative to the rated current of the inverter)  

5 : Output current (relative to the rated current of the motor)  

6 : Output voltage                   7 : Output power  

8 : Set torque value                 9 : Output torque  

10 : Analog AI1 input value      11 : Analog AI2 input  value  

12 : Analog AI3 input value  

13 : High speed pulse HDI input value  

14 : MODBUS communication set value 1  

15 : MODBUS communication set value 2  

22 : Torque current (corresponds to the rated current of the motor)  

23 : Ramp reference frequency (with sign)  

0 

P06.15  เลือกหนาทีเ่อาตพุต AO2  0 

 

P06.16  

 

เลือกหนาทีเ่อาตพุต HDO  

 

0 
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Goodrive20 series                Parameter 

 

พารามิเตอร 

ฟงกชั่น ชื่อ รายละเอียด คาโรงงาน 

P06.17  คาตํ่าสุดของ AO1  -100.0% - P06.19  0.0%  

P06.18  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของ AO1  0.00V - 10.00V  0.00V  

P06.19  คาสูงสุดของ AO1  P06.17 - 100.0%  100.0%  

P06.20  เปอรเซ็นตสูงสุดของ AO1  0.00V - 10.00V  10.00V  

P06.21  เวลากรองของ AO1  0.000s - 10.000s  0.000s  

P06.22  คาตํ่าสุดของ AO2  100.0% - P06.24  0.0%  

P06.23  เปอรเซ็นตตํ่าสุดของ AO2  0.00V - 10.00V  0.00V  

P06.24  คาสูงสุดของ AO2  P06.22 - 100.0%  100.0%  

P06.25  เปอรเซ็นตสูงสุดของ AO2  0.00V - 10.00V  10.00V  

P06.26  เวลากรองของ AO2  0.000s - 10.000s  0.000s  

P07 : กลุมแสดงสถานะ ( ดใูนคูมือฉบับเต็ม )  

P08 : กลุมฟงกชั่นขั้นสูง ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P09 : กลุมฟงกชั่นควบคุม PID ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P10 : กลุมฟงกชั่นควบคุมพ้ืนฐานและ Multi-step ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P11 : กลุมฟงกชั่นปองกัน ( ดใูนคูมือฉบับเต็ม )  

P13 : กลุมปรับปรุงฟงกชั่น ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P14 : กลุมการสื่อสารภายนอก ( ดูในคูมือฉบับเต็ม )  

P17 : กลุมฟงกชั่นแสดงสถานะ ( ดูในคูมือฉบับเต็ม ) 
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Goodrive20 series                       Fault 

 

อลาม และการแกไข 

รหัส จุดที่ผิดปกต ิ สาเหต ุ การแกไข 

OUt1 IGBT Ph-U ผิดปกติ  • เวลาเพิ่มความเร็ว สั้นเกินไป 

• IGBT ผิดปกต ิ

• เกิดจากสัญญานรบกวน 

• การตอสายไฟเขาไมดี  

• การตอสายดินไมด ี

• เพิ่มเวลา การเพิ่มความเร็ว 

• เปลี่ยนชุด Power 

• เปลี่ยนสายไฟ 

• ติดตั้งชุดตัดสัญญานรบกวน 

 

OUt2 IGBT Ph-V ผิดปกติ  

 

OUt3 

 

IGBT Ph-W ผิดปกติ  

OC1 
กระแสเกินขณะ 

เพิ่มความเร็ว  

• เวลาเพิ่มหรือลดความเร็วสั้นเกินไป 

• แรงดันไฟเขาตํา่เกินไป  

• กำลังอินเวอรเตอรนอยเกินไป 

• โหลด ผิดปกต ิ

• กราวดลัดวงจรหรือเอาตพุตออกไมครบ 

• ไมเปดใชงานฟงกชั่นปองกันแรงดันเกิน 

• เพิ่มเวลา การเพิ่มความเร็ว 

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• เลือกขนาดอินเวอรเตอรใหใหญข้ึน 

• เช็คระบบกราวด ,สายไฟ ,โหลดเคร่ือง 

• วัดแรงดนัเอาตพุต 

• เช็คฟงกชั่นที่ใชงาน 

OC2 
กระแสเกินขณะ 

ลดความเร็ว  

OC3 กระแสเกินขณะ 

ความเร็วคงที่  

OV1 แรงดันเกินขณะ 

เพิ่มความเร็ว  

• แรงดันไฟเขาผิดปกต ิ

• กำลังไฟยอนกลับสูงเกิน 

• ไมไดติดตัง้ชุดเบรก  

• ไมไดเปดใชงานชุดเบรก 

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• เพิ่มชุดเบรก ในกรณีที่ตองการออกตัว 

  หรือหยุดแบบรวดเร็ว 

• เช็คฟงกชั่นที่ใชงาน 

OV2 แรงดันเกินขณะ 

ลดความเร็ว  

OV3 แรงดันเกินที่ความเร็วคงที่  

UV แรงดัน ดีซี ต่ำ • แรงดันไฟเขาตํา่เกินไป  

• ไมเปดใชงานฟงกชั่นปองกันแรงดันเกิน 

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• เช็คฟงกชั่นที่ใชงาน 

 

OL1 

 

มอเตอรโอเวอรโหลด  

• แรงดันไฟเขาตํา่เกินไป  

• ตั้งเรทกระแสของมอเตอรผิด 

• โหลด เกินขนาดมอเตอร  

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• ตั้งเรทกระแสของมอเตอร  

• เช็คโหลดของมอเตอร  

 

OL2 

 

อินเวอรเตอรโอเวอรโหลด  

• เวลาเพิ่มความเร็ว สั้นเกินไป 

• แรงดันไฟเขาตํา่เกินไป 

• กำลังอินเวอรเตอรนอยเกินไป 

• มอเตอรมีขนาดเล็กเกิน 

• เพิ่มเวลา การเพิ่มความเร็ว 

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• เลือกขนาดอินเวอรเตอรใหใหญข้ึน 

• เลือกขนาดมอเตอรใหใหญข้ึน 

OL3 อิเล็คทริค โอเวอรโหลด  • การเตือนกอนกระแสจะเกินคาโอเวอร 

  โหลดที่ตั้งไว 

• เช็คโหลดและคาโอเวอรโหลดมอเตอร 

  ที่ตั้งไว 

SPI ไฟเขาไมครบเฟส  • แรงดันตกหรือไมครบเฟส 

 

• เช็คแรงดันไฟเขา 

• เช็คสายไฟ Power 

SPO ไฟออกไมครบเฟส  • แรงดัน เฟส U,V,W ออกไมครบ • เช็คแรงดันไฟออก 

• เช็คสายไฟ 
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Goodrive20 series                       Fault 

 

อลาม และการแกไข 

รหัส จุดที่ผิดปกต ิ สาเหต ุ การแกไข 

OH1  Rectify รอนเกิน  • พัดลมเสีย 

• อุณหภูมิภายนอกสูงเกิน 

• คาเวลาโอเวอรโหลดนานเกินไป 

• ทำความสะอาดอินเวอรเตอร  

• ลดอุณหภูมิภายนอก OH2 IGBT รอนเกิน  

EF  Fault จากภายนอก  • สัญญานจากขาอินพตุ ที่ตั้งไวเปน 

  External Fault 

• เช็คสัญญานจากขาอินพตุ 

 

 

CE  

 

การสื่อสารผิดพลาด  

• Baud rate ไมตรงกัน 

• วายร่ิงสาย ไมถูกตอง 

• Address ไมตรงกัน 

• มีสัญญานรบกวน 

• ตั้ง Baud rate 

• เช็คสาย 

• ตั้ง Address  

• ติดตั้งอุปกรณปองกันสัญญานรบกวน  

ItE  ตรวจจับกระแสผิดปกติ  • จุดตอชุดคอลโทรลบอรดเสียหาย 

• วงจรเมน เกิดความเสียหาย 

• เช็คจุดตอ 

• เปลี่ยนชุดวงจรเมน 

 

tE  

 

ออโตจูน ผิดปกติ  

• ขนาดของมอเตอรไมเหมาะกับ  

  อินเวอรเตอร 

• พารามิเตอรมอเตอรที่ไดไมถูกตอง 

• คาชดเชยระหวางพารามิเตอรออโตจูนกับ  

  พารามิเตอรพื้นฐานมีคาตางกันมาก 

• การออโตจูนนานเกิน 

 

• เปลี่ยนโหมดอินเวอรเตอร  

• ตั้งคาพารามิเตอรตามเนมเพลทมอเตอร 

• ปลดโหลดมอเตอร 

• เช็คสายมอเตอร  

• เช็ความีความถ่ีสูงสุดเปน 2/3  

  ของความถ่ีที่กำหนด 

 

EEP  

 

EEPROM ผิดปกติ  

• การผิดพลาดจากการอานและเขียน 

  พารามิเตอร 

• EEPROM เสียหาย 

• กด STOP/RST เพื่อรีเซ็ท 

• เปลี่ยนเมนคอลโทรล  

PIDE  สัญญานปอนกลบั  

PID ผิดปกติ  

• สัญญานปอนกลบั PID หยุดการสง 

• แหลงจายสัญญานปอนกลบั PID หายไป 

• เช็คสัญญานปอนกลบั 

• เช็คแหลงจายสัญญานปอนกลบั 

bCE  เบรกยูนิต ผิดปกติ  • วงจรเบรก เกิดความเสียหาย 

• ขนาดของ ตัวตานทานเบรกไมเพียงพอ 

• เช็ควงจรเบรก 

• เพิ่มตัวตานทานเบรก 

ETH1  กราวด ผิดปกติ 1  • เอาตพุตลัดวงจรลงกราวด 

• วงจรตรวจจับกระแสผดิปกติ  

• แรงมอเตอรที่เกิดข้ึนจริงแตกตางจาก 

  พลังงานอินเวอรเตอร 

• เช็คสายมอเตอร  

• เปลี่ยนบอรดคอนโทรล  

• เซ็ทคาพารามิเตอรมอเตอรใหถูกตอง 

 

ETH2  

 

กราวด ผิดปกติ 2  

 

dEu  
ความเร็วคลาดเคลื่อน

ผิดปกติ  

 

• โหลดหนักเกินไป 

 

• เช็คโหลดปกติหรือไม  

• เพิ่มเวลาในการตรวจจับ 

• เช็คพารามิเตอร  
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Goodrive20 series                       Fault 

 

อลาม และการแกไข 

รหัส จุดที่ผิดปกต ิ สาเหต ุ การแกไข 

STo  การตั้งคาผิดปกติ  • คาพารามิเตอรมอเตอรไมถูกตอง 

• คาพารามิเตอรออโตจูนไมถูกตอง 

• อินเวอรเตอรไมไดตอกับมอเตอร  

• เช็คโหลดปกติหรือไม  

• เช็คพารามิเตอร  

• เพิ่มเวลาในการตรวจจับ 

END  เวลาการทำงานสิ้นสุดลง • เวลาทำงานจริงของอินเวอรเตอรผิดปกต ิ • ติดตอผูขาย 

 

PCE  

 

การสื่อสารดวยหนาจอ

ผิดปกติ  

• สายหนาจอเสียหาย  

• สายหนาจอยาวเกินไปและเกิด 

  สัญญานรบกวน 

• เกิดความผิดปกติของวงจรในการสื่อสาร  

  ระหวางหนาจอกับเมนบอรด 

• เช็คสายหนาจอ 

• เช็คสภาพแวดลอมและหลีกเลี่ยง 

  สัญญานรบกวน 

• ติดตอผูขาย 

 

 

DNE  

การโหลดคาพารามิเตอร

ผิดปกติ  

• สายหนาจอเสียหาย 

• สายหนาจอยาวเกินไปและเกิด 

  สัญญานรบกวน 

• เกิดความผิดปกติของขอมูลในหนาจอ 

• เช็คสายหนาจอ 

• ติดตอผูขาย 

 

LL  โหลดตํ่ากวาคาที่ตั้ง • อินเวอรเตอรจะเตือนลวงหนาคาโหลด 

  ตํ่ากวาคาที่ตั้งไว  

• เช็คโหลดและคาโหลดตํา่สุดทีต่ั้งไว  

PoFF แรงดัน DC bus ต่ำ • แรงดันไฟขาเขา ไมถึงคาที่กำหนด 

  ของอินเวอรเตอร 

• ตรวจเชค็แรงดันไฟขาเขา 
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Goodrive20 series                      Installation 

 

วิธีการติดตั้ง และขอควรระวัง 

1. สภาพแวดลอมท่ีเหมาะสมในการติดตั้ง 

- อุณหภูมิอยูในชวง -10 ถึง 40 องศาเซลเซียส  

- ความชื้นไมเกิน 85%  

- อากาศถายเทไดสะดวก หรือภายในหองท่ีมีเครื่องปรับอุณหภูมิ  

- หลีกเลี่ยงสถานท่ีมีฝุนละออง, ไอนํ้า, สารเคมี  

- ไมควรติดตั้งในบริเวณท่ีมีการสั่นสะเทือน  

- ในกรณีท่ีติดตั้งในตูปดควรติดตั้งใหหางจากอุปกรณไฟฟาอ่ืนๆ ไมนอยกวา 15 เซนติเมตร  

 

2. การติดตั้งอินเวอรเตอร  

- ติดตั้งเครื่องอินเวอรเตอรในแนวตั้งเทานั้น หามติดตั้งในแนวนอนและตะแคง หรือกลับทิศทาง  

 

3. วิธีการตอสายของเครื่องอินเวอรเตอร สายไฟฟาท่ีใชท้ังทางดาน INPUT และ OUTPUT  

- ตอสายไฟ INPUT เขาท่ีขัว R, S, T ของอินเวอรเตอร  

- สายไฟ OUTPUT ตอไปยังมอเตอรใชข้ัว U, V, W  

- มาตรฐานของสายไฟฟาตองสามารถทนแรงดันไฟฟากระแสสลับไดไมต่ำกวา 600V ทนกระแสได 125% 

  ของกระแสเอาตพุตของอินเวอรเตอรและฉนวนตอง ทนอุณหภูมิไดระหวาง 60 - 70 องศาเซลเซียส  

- หามตอแมกเนติก คอนแทคเตอร ทางดานเอาตพุตของอินเวอรเตอร เพ่ือควบคุมมอเตอร 
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- Inverter  

- Servo  

- PLC  

- HMI  

- Induction motor  

- Engineering  

- Repairing  

บริษัท สมารทไดรฟ จํากัด  

87/474 ถนนกาญจนาภิเษก แขวงบางบอนเหนือ เขตบางบอน กรุงเทพมหานคร 10150   

       : 0-2899-6300                 : 0-2899-6300             : sales@inverter.co.th 


