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1. การรับประกันผลิตภัณฑ

บริษัทจะรับประกันสินคาเปนระยะเวลา 12 เดือน  ตามเงื่อนไขดังตอไปนี้ 

เกิดความเสียหายเนื่องจากตัวอุปกรณเอง และ อุปกรณทุกชิ้นภายในเครื่องที่ใชงานอยูในสภาพปกติ และฉลากการ

รับประกันไมฉีกขาด 

ขอยกเวนที่อยูนอกเหนือการรับประกัน 

 การติดตั้งท่ีผิดไปจากขอกําหนดทางบริษัท

 เครื่องถูกทําการแกไข หรือถูกดัดแปลงสภาพผิดไปจากขอที่กําหนดหรือโดยไมไดรับอนุญาตจากทางบริษัทผูจําหนาย

อยางเปนทางการ

 เสียหายจากการเคลื่อนยาย (ในกรณเีคลื่อนยายเอง)

 เสียหายอันเปนเหตุมาจากภัยธรรมชาติ เชน น้ําทวม, ฟาผา, แผนดินไหว เปนตน

 เสียหายจากน้ําเขาเครื่อง

 เสียหายจากการปอนแรงดันไฟฟาผิด หรือตอวงจรไฟฟาผิด

 เสียหายอันเนื่องจากสัตวหรือแมลงเขาไปทําความเสียหาย

 ตูภายนอกที่ติดตั้งอินเวอรเตอรเสียหาย หรือชิ้นสวนภายนอกของอินเวอรเตอรเสียหาย

 จงใจทําใหเกิดความเสียหาย อุบัติเหตุ หรือจากความประมาท
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2. คําเตือนและขอควรระวัง 

 

 ขั้นตอนการติดตั้งที่ไมถูกตอง จะสงผลทําใหเกิดอันตรายถึงชีวิต รวมไปถึงความเสียหายที่เกิดกับตัว อินเวอรเตอร มอเตอร 

และ อุปกรณอื่นๆ 

 ควรทําตามคูมือท่ีเก่ียวกับการตดิตั้ง ขนาดสายไฟ, เบรกเกอร, และการบํารุงรักษาตัวอินเวอรเตอร 

 

 หามดัดแปลงสภาพและสวนประกอบของอินเวอรเตอรทุกกรณ ี

 หามวางวัตถุไวไฟไวใกลกับตําแหนงที่ติดตั้งอินเวอรเตอร 

 หามติดตั้งอินเวอรเตอรที่เห็นรอยความเสียหายหรือ อุปกรณบางสวนหายไป 

 หามวางของหนักบนตัวอินเวอรเตอร 

 หามเชื่อมตอแหลงจายไฟ AC กับอุปกรณใดๆ ที่ข้ัวสัญญาณเอาทพุท (U, V และ W) 

 หามใช แมกเนติกคอนแทกเตอร  ติดตั้งอยูดานหลัก (Input) และ ดานหลังของ(Output)อินเวอรเตอร เพ่ือหยุดการทํางาน 

 ติดตั้งอินเวอรเตอรในหองที่ระบายอากาศไดด ีสถานที่ที่ไมโดนแสงแดดโดยตรง หลกีเลี่ยงสถานที่ตางๆ เชน อุณหภูมิ, 

ความชื้นสูง, ฝุน, กาซที่ระเบิดได กาซที่มีฤทธิ์กัดกรอน, กาซไวไฟ, ละอองของเหลว หรือน้ําเกลือ 

 ระวังไมใหสิ่งแปลกปลอม  เชน ชิ้นสวนลวด, วัสดุเชื่อม, เศษเหล็ก  และฝุนเขาไปในอินเวอรเตอร 

 ติดตั้งอินเวอรเตอรบนพ้ืนผิวที่ไมติดไฟ เชน ผิวโลหะ 

 ควรติดตั้งอินเวอรเตอรในตําแหนงท่ีสามารถรับน้ําหนักตัวอินเวอรเตอรได 

 ควรติดตั้งอินเวอรเตอรในตําแหนงท่ีไมมีการสั่นสะเทือน 

 ควรติดตั้งสายดินเขากับอินเวอรเตอร  

 อยาใชแหลงจายไฟแบบเฟสเดียว ตอใชงานกับ อินเวอรเตอร 

 อยาเชื่อมตอตัวตานทานโดยตรงกับอุปกรณใด ๆ กับขั้ว DC (PD, P และ N) 

 ควรตัดแหลงจายไฟ กอนที่จะทําการแกไขวงจรไฟฟา 

 ควรทําการเดินสายไฟเฉพาะหลังจากยึดติดตั้งอินเวอรเตอรเรียบรอยแลว 

 ตรวจสอบใหแนใจวาแรงดันไฟฟาของแหลงจายไฟ AC ตรงกับแรงดันไฟฟาที่กําหนดไวของอินเวอรเตอร 

 กอนดําเนินการสไลดสวิทช SW ในอินเวอรเตอรใหแนใจวาไดปดแหลงจายไฟแลว 

 ขันสกรูและนอตแตละตัวใหแนน 

 ในขณะทีจ่ายไฟใหกับอินเวอรเตอร หามสัมผัสสวนแผงภายในหรือเทอรมินอลของอินเวอรเตอร 

 กอนที่จะตรวจสอบอินเวอรเตอรให ปดแหลงจายไฟและรอประมาณ 10 นาที หรือมากกวา. (กอนการตรวจสอบยืนยันวาไฟ

ที่อินเวอรเตอรดับและ DCแรงดันไฟฟาระหวางข้ัว P และ N คือ 45 V หรือต่ํากวา) 
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3. การติดตั้งและการเดินสาย (Installation and wiring) 

3.1 การตรวจสอบรายละเอียดของตัวอินเวอรเตอร  

  

 

 

 

 

 

 

 

(1) รุนของ อินเวอรเตอร P1 

(2) พิกัดกระแสของมอเตอร (ที่โหมด VLD พิกัดกระแส 00001: 0.1A to 99999: 9999.9A) 

(3) พิกัดไฟเขา 

L: 3 เฟส 200V         H: 3 เฟส 400V 

(4) หนาจอ 

B: ไมมีหนาจอ           F: มีหนาจอ 

(5) ภูมิภาค (None) : ประเทศญีปุ่น 

E: ยุโรป / เอเชียตะวันออกเฉียงใต      U: อเมริกาเหนือ      C: ประเทศจีน 

(6) Noice Filter           F: มีตัวกรองสัญญาณรบกวน 

 

3.2 สภาพแวดลอมที่เหมาะสมในการติดตั้ง 

 อุณหภูมิอยูในชวง -10 ℃ ถึง 50 ℃  

 หามติดตั้งอินเวอรเตอรในสถานที่มีความเปยกชืน้หรือมีความชื้นสูง (ความชืน้อยูระหวาง 20-90% RH) 

 ติดตั้งภายในสถานที่ทีอ่ากาศถายเทไดสะดวก หรือภายในหองที่มีการปรับอุณหภูม ิ

 หลีกเลี่ยงสถานที่ๆ มีฝุนละออง,ละอองน้ํามนั ,ละอองกาซ,สารเคมี, ไอน้ํา,ไอระเหยที่มีฤทธิ์กัดกรอน 

 ไมควรติดตั้งบริเวณที่มีการสั่นสะเทือน เชน บนตัวเครื่องจักร เปนตน 

 ในกรณีที่ติดตั้งในตูควรติดตั้งใหหางจากตัวอุปกรณไฟฟาอื่นๆ ไมนอยกวา 15ซม. เพือ่ปองกันปญหาเรื่องความรอนที่เกิดจาก

อินเวอรเตอร 
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ไมน้่อยกวา่ 5 

 

3

 

 

 

 

 

 

P1

P1

P1

P1

P1

P1

P1

P1

P1

P1

P1

P1

ไมน้่อยกวา่ 5 

 

3.3 

 

 

 

 

 

 

P1-00041

P1-00175

P1-00400

P1-00770

P1-00930

P1-01760

P1-02520

P1-03720

P1-04320

P1-04860

P1-05500

P1-06600

ไมน้่อยกวา่ 5 

 ขนาดของตัวอินเวอรเตอร

00041

00175

00400

00770

00930

01760

02520

03720

04320

04860

05500

06600

ไมน้่อยกวา่ 5 

ขนาดของตัวอินเวอรเตอร

 

 

00041-

00175-

00400-

00770-

00930-

01760-

02520-

03720-

04320-

04860-

05500-

06600-

ไมน้่อยกวา่ 5 cm.

ขนาดของตัวอินเวอรเตอร

-H(007H) 

-H(055H) 

-H(150H) 

-H(300H)

-H(370H) 

-H(750H) 

-H(1100H) 

-H(1600H)

-H(1850H)

-H(2000H) 

-H(2500H)

-H(3150H)

cm. 

ขนาดของตัวอินเวอรเตอร

H(007H) 

H(055H) 

H(150H) 

H(300H)

H(370H) 

H(750H) 

H(1100H) 

H(1600H)

H(1850H)

H(2000H) 

H(2500H)

H(3150H)

 

ขนาดของตัวอินเวอรเตอร

H(007H) 

H(055H) 

H(150H) 

H(300H)

H(370H) 

H(750H) 

H(1100H) 

H(1600H)

H(1850H)

H(2000H) 

H(2500H)

H(3150H)

ขนาดของตัวอินเวอรเตอร

H(007H) – P1

H(055H) – P1

H(150H) – P1

H(300H) 

H(370H) – P1

H(750H) – P1

H(1100H) – 

H(1600H) 

H(1850H) 

H(2000H) – 

H(2500H) 

H(3150H) 

ขนาดของตัวอินเวอรเตอร

P1-00126

P1-00310

P1-00620

P1-01470

P1-02130

 P1-

 P1-

ไมน้่อยกวา่ 10 

ไมน้่อยกวา่ 10 

ขนาดของตัวอินเวอรเตอร

Model

00126

00310

00620

01470

02130

-03160

-5200

ไมน้่อยกวา่ 10 

ไมน้่อยกวา่ 10 

ขนาดของตัวอินเวอรเตอร (

Model

00126-

00310-

00620-

01470-

02130-

03160

5200-

ไมน้่อยกวา่ 10 

ไมน้่อยกวา่ 10 

(หนวยเปนมิลลิเมตร 

Model 

-H(037H)

-H(110H)

-H(220H)

-H(550H)

-H(900H)

03160-H(1320H)

-H(2200H)

ไมน้่อยกวา่ 5 

ไมน้่อยกวา่ 10 

ไมน้่อยกวา่ 10 

หนวยเปนมิลลิเมตร 

H(037H)

H(110H)

H(220H)

H(550H)

H(900H)

H(1320H)

H(2200H)

ไมน้่อยกวา่ 5 

ไมน้่อยกวา่ 10 cm

ไมน้่อยกวา่ 10 cm

หนวยเปนมิลลิเมตร 

H(037H) 

H(110H) 

H(220H) 

H(550H) 

H(900H) 

H(1320H)

H(2200H)

ไมน้่อยกวา่ 5 

cm 

cm 

หนวยเปนมิลลิเมตร 

 

 

 

 

 

H(1320H) 

H(2200H) 

ไมน้่อยกวา่ 5 

** ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22
ดา้นบนและดา้นลา่งตอ้งมากกวา่ 30 

หนวยเปนมิลลิเมตร 

 

ไมน้่อยกวา่ 5 cm.

ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22
ดา้นบนและดา้นลา่งตอ้งมากกวา่ 30 

หนวยเปนมิลลิเมตร 

cm. 

ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22
ดา้นบนและดา้นลา่งตอ้งมากกวา่ 30 

หนวยเปนมิลลิเมตร :mm) ** 

 

ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22
ดา้นบนและดา้นลา่งตอ้งมากกวา่ 30 

:mm) ** 

ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22
ดา้นบนและดา้นลา่งตอ้งมากกวา่ 30 

:mm) ** 

ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22
ดา้นบนและดา้นลา่งตอ้งมากกวา่ 30 

:mm) ** 

W

150

210

145

300

390

390

480

480

680

680

680

580

ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22
ดา้นบนและดา้นลา่งตอ้งมากกวา่ 30 

:mm) ** แรงดันไฟฟา 3

W 

150 

210 

145 

300 

390 

390 

480 

480 

680 

680 

680 

580 

ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22
ดา้นบนและดา้นลา่งตอ้งมากกวา่ 30 

แรงดันไฟฟา 3

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22
ดา้นบนและดา้นลา่งตอ้งมากกวา่ 30 

แรงดันไฟฟา 3

W1

130

189

229

265

300

300

380

380

580

580

580

480

ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22
ดา้นบนและดา้นลา่งตอ้งมากกวา่ 30 

แรงดันไฟฟา 3

W1 

130 

189 

229 

265 

300 

300 

380 

380 

580 

580 

580 

480 

ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22
ดา้นบนและดา้นลา่งตอ้งมากกวา่ 30 cm

แรงดันไฟฟา 3Phase 400V

1200

ถา้ขนาดของอนิเวอร์เตอร์มากกวา่ 22kW 
cm ** 

Phase 400V

H 

255

260

390

540

550

700

740

995

995

995

995

1200

kW ระยะหา่งทาง
** 

Phase 400V

 

255 

260 

390 

540 

550 

700 

740 

995 

995 

995 

995 

1200 

ระยะหา่งทาง

Phase 400V

กรณีที�มกีารตดิต ั�งรางไฟฟ้า 
duct)
สามารถระบายอากาศไดส้ะดวก

ระยะหา่งทาง

Phase 400V  

H1

241

246

376

510

520

670

710

710

965

710

965

1170

กรณีที�มกีารตดิต ั�งรางไฟฟ้า 
duct)
สามารถระบายอากาศไดส้ะดวก

ระยะหา่งทาง

H1 

241 

246 

376 

510 

520 

670 

710 

710 

965 

710 

965 

1170 

กรณีที�มกีารตดิต ั�งรางไฟฟ้า 
duct)ควรเวน้ระยะหา่งใหล้ม
สามารถระบายอากาศไดส้ะดวก

ระยะหา่งทาง

 

กรณีที�มกีารตดิต ั�งรางไฟฟ้า 
ควรเวน้ระยะหา่งใหล้ม

สามารถระบายอากาศไดส้ะดวก

D

140

170

190

195

250

270

270

370

370

370

370

450

กรณีที�มกีารตดิต ั�งรางไฟฟ้า 
ควรเวน้ระยะหา่งใหล้ม

สามารถระบายอากาศไดส้ะดวก

D 

140 

170 

190 

195 

250 

270 

270 

370 

370 

370 

370 

450 

กรณีที�มกีารตดิต ั�งรางไฟฟ้า 
ควรเวน้ระยะหา่งใหล้ม

สามารถระบายอากาศไดส้ะดวก

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

กรณีที�มกีารตดิต ั�งรางไฟฟ้า 
ควรเวน้ระยะหา่งใหล้ม

สามารถระบายอากาศไดส้ะดวก



6

7

7

10

12

12

12

12

15

15

15

15

กรณีที�มกีารตดิต ั�งรางไฟฟ้า 
ควรเวน้ระยะหา่งใหล้ม

สามารถระบายอากาศไดส้ะดวก

 

6 

7 

7 

10 

12 

12 

12 

12 

15 

15 

15 

15 

กรณีที�มกีารตดิต ั�งรางไฟฟ้า (wire 
ควรเวน้ระยะหา่งใหล้ม

สามารถระบายอากาศไดส้ะดวก

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(wire 

สามารถระบายอากาศไดส้ะดวก 

(wire 
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แบบที่ 1 

 

แบบที่ 3

 

3.4 

3.5

แบบที่ 1 

 

 

แบบที่ 3

 

.4 วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

5 จุดตอ

แบบที่ 1 

แบบที่ 3

 

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

R,S,T (L1,L2,L3)

U,V,W (T1,T2,T3)

PD,P (+1,+)

P,RB (+,RB)

P,N (+,

 

R0,T0

จุดตอ

แบบที่ 1 : 

แบบที่ 3 :   

    

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

R,S,T (L1,L2,L3)

U,V,W (T1,T2,T3)

PD,P (+1,+)

P,RB (+,RB)

P,N (+,

R0,T0

จุดตอวงจร

 

   P1

P1-

P1-

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

สัญลักษณ

R,S,T (L1,L2,L3)

U,V,W (T1,T2,T3)

PD,P (+1,+)

P,RB (+,RB)

P,N (+,-) 

R0,T0 

วงจร

  

P1-00800

-00044

-00041

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

สัญลักษณ

R,S,T (L1,L2,L3)

U,V,W (T1,T2,T3)

PD,P (+1,+)

P,RB (+,RB) 

 

วงจรหลักของตัวอินเวอรเตอร

                                                         

00800

00044

00041

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

สัญลักษณ

R,S,T (L1,L2,L3)

U,V,W (T1,T2,T3)

PD,P (+1,+) 

 

หลักของตัวอินเวอรเตอร

                                                        

00800-L, P1

00044-L to P1

00041-H to

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

สัญลักษณ 

R,S,T (L1,L2,L3) 

U,V,W (T1,T2,T3)

หลักของตัวอินเวอรเตอร

                                                        

L, P1

L to P1

H to 

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

 

U,V,W (T1,T2,T3) 

หลักของตัวอินเวอรเตอร

                                                        

L, P1-01240

L to P1-

 P1-

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

หลักของตัวอินเวอรเตอร

                                                        

01240

-00228

-00126

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

จุดตอแหลงจายไฟ

จุดตอแหลงจายไฟ 

จุดตอ 

จุดตอ 

จุดตอชดุ 

สายดนิ

จุดจายไฟเพื่อเลี้ยงวงจรคอนโทรล

หลักของตัวอินเวอรเตอร

                                                        

01240-

00228

00126

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

จุดตอแหลงจายไฟ

จุดตอแหลงจายไฟ 

จุดตอ 

จุดตอ 

จุดตอชดุ 

สายดนิ

จุดจายไฟเพื่อเลี้ยงวงจรคอนโทรล

หลักของตัวอินเวอรเตอร

                                                        

-L 

00228-L / 

00126-H 

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

จุดตอแหลงจายไฟ

จุดตอแหลงจายไฟ 

จุดตอ DC choke (

จุดตอ breaking resister 

จุดตอชดุ Breaking Unit 

สายดนิ 

จุดจายไฟเพื่อเลี้ยงวงจรคอนโทรล

หลักของตัวอินเวอรเตอร 

                                                        

  

L /  

 

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ

จุดตอแหลงจายไฟ

จุดตอแหลงจายไฟ 

DC choke (

breaking resister 

Breaking Unit 

จุดจายไฟเพื่อเลี้ยงวงจรคอนโทรล

  

                                                        

 

วงจรหลักและความหมายของสัญลักษณ 

จุดตอแหลงจายไฟ

จุดตอแหลงจายไฟ 

DC choke (

breaking resister 

Breaking Unit 

จุดจายไฟเพื่อเลี้ยงวงจรคอนโทรล

                                                        

 

จุดตอแหลงจายไฟ AC 

จุดตอแหลงจายไฟ AC 

DC choke (ตองถอด 

breaking resister 

Breaking Unit 

จุดจายไฟเพื่อเลี้ยงวงจรคอนโทรล

                                                        

          

AC 

AC 

ตองถอด 

breaking resister 

Breaking Unit 

จุดจายไฟเพื่อเลี้ยงวงจรคอนโทรล

                                                        

         

AC ขาเขา

AC ขาออกไปทีม่อเตอร

ตองถอด 

breaking resister 

Breaking Unit ภายนอก

จุดจายไฟเพื่อเลี้ยงวงจรคอนโทรล

                                                          

         

ความหมาย

ขาเขา 

ขาออกไปทีม่อเตอร

ตองถอด Bar 

breaking resister ภายนอก

ภายนอก

จุดจายไฟเพื่อเลี้ยงวงจรคอนโทรล

  แบบที่ 2

         แบบที่ 4

ความหมาย

 

ขาออกไปทีม่อเตอร

Bar 

ภายนอก

ภายนอก

จุดจายไฟเพื่อเลี้ยงวงจรคอนโทรล

แบบที่ 2

แบบที่ 4

ความหมาย

ขาออกไปทีม่อเตอร

Bar ที่ตอเชื่อมอยูออก)

ภายนอก 

ภายนอก 

จุดจายไฟเพื่อเลี้ยงวงจรคอนโทรล 

แบบที่ 2 

แบบที่ 4

ความหมาย

ขาออกไปทีม่อเตอร

ที่ตอเชื่อมอยูออก)

 

 

 :  

แบบที่ 4 :   

P1

P1

ความหมาย 

ขาออกไปทีม่อเตอร 

ที่ตอเชื่อมอยูออก)

 

   P1

P1-00330

P1-00175

 

 

ที่ตอเชื่อมอยูออก)

P1-00400

00330

00175

ที่ตอเชื่อมอยูออก)

00400

00330-

00175-

ที่ตอเชื่อมอยูออก) 

00400-H to P1

-L to P1

-H to P1

 

H to P1

L to P1

H to P1

H to P1

L to P1-00600

H to P1-00310

H to P1-00620

00600

00310

00620

00600-

00310-

00620-H

-L / 

-H 

H 
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แบบที่ 5 

                     

 

 
 

 

แบบที 7 

 

 

 

 

 

3

 

 

 

 

 

 

 

 

SW1

SW2

SW3

 

แบบที่ 5 

                     

 

 

แบบที 7 

 

 

 

 

 

3.6 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

SW1 

SW2 

SW3 

 

แบบที่ 5 

                     

แบบที 7 

 จุดตอวงจรควบคุม

 ตําแหนง 

 

 

 

 

 

 

 

แบบที่ 5 :  

                      

แบบที 7 : 

จุดตอวงจรควบคุม

ตําแหนง 

สัญญาณ 

สัญญาณ 

สัญญาณ 

P1

P1

 

 

   P1

จุดตอวงจรควบคุม

ตําแหนง 

สัญญาณ 

สัญญาณ 

สัญญาณ 

P1-01530

P1-02520

  

P1-01760

จุดตอวงจรควบคุม

Dip Switch 

สัญญาณ 

สัญญาณ 

สัญญาณ 

01530

02520

 

01760

จุดตอวงจรควบคุม

Dip Switch 

สัญญาณ Analog Ai1

สัญญาณ Analog Ai2 : Volt/mA

สัญญาณ Analog Ao1 : Volt/mA

01530-

02520-

 

01760-

จุดตอวงจรควบคุม

Dip Switch 

Analog Ai1

Analog Ai2 : Volt/mA

Analog Ao1 : Volt/mA

-F to P1

-H to P1

  

-H, P1

จุดตอวงจรควบคุม 

Dip Switch และหนาที่การทํางาน

Analog Ai1

Analog Ai2 : Volt/mA

Analog Ao1 : Volt/mA

F to P1

H to P1

 

H, P1-

และหนาที่การทํางาน

Analog Ai1 

Analog Ai2 : Volt/mA

Analog Ao1 : Volt/mA

F to P1-02950

H to P1-05200

 

-02130

และหนาที่การทํางาน

 : Volt/mA

Analog Ai2 : Volt/mA

Analog Ao1 : Volt/mA

02950

05200

  

02130

และหนาที่การทํางาน

: Volt/mA

Analog Ai2 : Volt/mA

Analog Ao1 : Volt/mA

02950-

05200-

 

02130-H 

และหนาที่การทํางาน

: Volt/mA

Analog Ai2 : Volt/mA

Analog Ao1 : Volt/mA

-L 

-H 

  

 

และหนาที่การทํางาน

: Volt/mA 

Analog Ai2 : Volt/mA 

Analog Ao1 : Volt/mA 

 

 

และหนาที่การทํางาน

 

 

 

 

และหนาที่การทํางาน 

 

 

 

                          

 

 

 

                      

SW4

SW5

SW6

                      

SW4 

SW5 

SW6 

                      

 สัญญาณ 

 เลือกแหลงจายไฟ 24

 เลือกจดุตอรวมแบบ 

                      แบบที 6

สัญญาณ 

เลือกแหลงจายไฟ 24

เลือกจดุตอรวมแบบ 

แบบที 6

สัญญาณ 

เลือกแหลงจายไฟ 24

เลือกจดุตอรวมแบบ 

แบบที 6 

สัญญาณ Analog Ao2 : Volt/mA

เลือกแหลงจายไฟ 24

เลือกจดุตอรวมแบบ 

 :  P1

Analog Ao2 : Volt/mA

เลือกแหลงจายไฟ 24

เลือกจดุตอรวมแบบ 

P1-00770

Analog Ao2 : Volt/mA

เลือกแหลงจายไฟ 24

เลือกจดุตอรวมแบบ 

00770

Analog Ao2 : Volt/mA

เลือกแหลงจายไฟ 24Vdc 

เลือกจดุตอรวมแบบ Sink/Source

00770

Analog Ao2 : Volt/mA

Vdc 

Sink/Source

-H to P1

Analog Ao2 : Volt/mA

Vdc จากภายในหรอืภายนอก

Sink/Source

H to P1

Analog Ao2 : Volt/mA

จากภายในหรอืภายนอก

Sink/Source

H to P1-

Analog Ao2 : Volt/mA

จากภายในหรอืภายนอก

Sink/Source

-01470

Analog Ao2 : Volt/mA 

จากภายในหรอืภายนอก

Sink/Source 

ON

OFF

01470

จากภายในหรอืภายนอก

ON 

OFF 

01470-H                

จากภายในหรอืภายนอก

 

                

จากภายในหรอืภายนอก

                

จากภายในหรอืภายนอก 
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3.7 รายละเอียดของจุดตอสัญญาณวงจรควบคุม (Terminal Description) 

  สัญลักษณ คําอธิบาย ขอจํากดัทางไฟฟา 

เลือก
สัญญาณ 
Analog 
แบบแรงดัน
หรือกระแส 

Power supply 
L ชองตอรวมสําหรับสัญญาณแบบ Analog 

(Ai1,Ai2,Ai3,Ao1,Ao2) 
 

H แหลงจายไฟ 10 Vdc เพื่อใชกับจุดตอรับ
สัญญาณแรงดัน (Ai1,Ai2,Ai3) 

กระแสที่จายไดสูงสุด 20 mA 

Analog Input 
Ai1 ชองรับสัญญาณแรงดัน 0-10 Vdc หรือ

กระแส 0-20 mA 
(เลือก Volt/mA จาก SW1,SW2) 
 

Volt : Input impedance 10kΩ 
ยานแรงดัน DC : 0.3-12 Vdc 
Amp : Input impedance 100Ω 
ยานกระแส mA : 0-24 mA  

Ai2 

Ai3 
ชองรับสัญญาณแรงดัน +10 to -10 Vdc 

Volt : Input impedance 10kΩ 
ยานแรงดัน DC : +12 Vdc 

Analog output 
Ao1 ชองจายสัญญาณแรงดัน 0-10 Vdc หรือ 

กระแส 0-20 mA 
(เลือก Volt/mA จาก SW3,SW4  ) 

Volt  : accuracy +10% (2mA) 
Amp : accuracy +20% 
load impedance ไมเกิน 250Ω 

Ao2 

แหลงจาย 
ไฟ 24Vdc 

Power Input 
P24 ชองจายแรงดัน 24 Vdc กระแสที่จายไดสูงสุด 100 mA 
P+ ชองสําหรับรับแรงดัน 24 Vdc จาก

ภายนอกเพื่อใชสําหรับภาคคอนโทรล
ภายในอินเวอรเตอร 

Input voltage 24Vdc +10% (1A) 
P- 

ขาสัญญาณ 
อินพุทแบบ 
ดิจิตอล 

Digital 
input 

Contract 
point 

1,2,3,4,5,6,
7,8,9 

ชองรับสัญญาณเขาเพื่อใหทํางานตาม
ฟงกชั่นที่ตั้งไว (เลือก sink/src จาก SW6) 

ON : Min.DC 18 Vdc 
OFF : Max.DC 3Vdc 
ภาระโหลด 5.6mA (27Vdc) 

Pulse 
A ชองรับสัญญาณแบบ Pulse ความถี่สูงสุด 

32kHz. (สามารถเปลี่ยนฟงกชั่นเพื่อใชงาน
แบบ contract input ได) 

B 

common COM ชองตอรวมสําหรับชอง 1,2,3,4,5,6,7,8,9,A,B 

ขาสัญญาณ 
เอาทพุท
แบบ 
ดิจิตอล 

Digital 
output 

Open 
collector 

11,12,13,1
4,15 

ชองตอสญัญาณออกแบบ Transistor 
เลือกตอใชงานไดทั้ง sink/src 

Open collector  output :  
ON : 4Vdc ( 27 Vdc Max.50mA)  

common CM2 ชองตอรวมสําหรับชอง 11,12,13,14,15 

Relay 
16A 

Contact relay 1 No 
AC250 : 2A (resistance load) 
            : 1A (inductive load) 16C 

AL0,AL1, 
AL2 Contact relay 1No/1Nc 

AL1/AL0 : 2A(resistance load) 
AL2/AL0 : 1A(resistnnce load) 
AL2,AL1 : 0.2A(inductive load) 

สัญญาณ
ความถี่
เอาทพุท 

FM 
output 

Monitor 
output 

FM ชองตอสญัญาณออกแบบ PWM Pulse train 0-10Vdc  
Max.freq : 3.6kHz 

CM1 ชองตอสาํหรับเทียบแรงดันอางอิง 0V   
ตัวตรวจจับ
อุณหภูมิ Analog input 

TH+ ชองตอรับตรวจจับอุณหภูมิ (thermistor) 
ยานที่ใช 0-9,999Ω 

 
TH- 

RS-485  Communication 
SP,SN,RP, ชองตอสาํหรับการสื่อสารแบบ RS-485 Termination resistor 120Ω  

**Enable : RP-SN short 
CM1 ชองตอสญัญาณ ground สําหรับการสื่อสาร 

Safety 
terminal 

Power supply for 
safety 

P24S แหลงจายไฟ 24Vdc สําหรับชอง ST1,ST2 กระแสที่จายไดสูงสุด 20mA 
CMS ชองตอรวมสําหรับ ST1,ST2 แรงดันระหวาง P24S-CMS 

ON : Min.DC 18 Vdc 
OFF : Max.DC 3Vdc 
ภาระโหลด 5.6mA (27Vdc) 

STC เลือกจุดตอรวมของ ST1.ST2 (sink/src) 

Input 
STO 
Function 

ST1 STO function 

ST2 

Monitor 
Open 

collector 
ED+ แสดงสถานะการทํางานของ STO 

fucntion 
Open collector output : ED+,ED- 
ON : 4Vdc ( 27 Vdc Max.50mA) ED- 
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3.8 

 

 วงจรการตอใชงาน วงจรการตอใชงาน วงจรการตอใชงาน วงจรการตอใชงาน วงจรการตอใชงาน วงจรการตอใชงาน วงจรการตอใชงาน (Connection diagramConnection diagramConnection diagramConnection diagramConnection diagramConnection diagramConnection diagramConnection diagramConnection diagram)  
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รหัส หนวย
dA-01 Hz.
dA-02 A.

dA-04 Hz.
dA-06 Hz.
dA-08 Hz.
dA-12 Hz.
dA-14 Hz.
dA-15 %
dA-16 %
dA-17 %
dA-18 Vac

dA-26 pls.
dA-28 pls.
dA-30 kW
dA-32 kWh
dA-34 kW
dA-36 kWh
dA-38 °C
dA-40 Vdc
dA-41 %
dA-42 %
dA-43 %

dA-46

dA-03 แสดงทิศทางการหมุนของมอเตอร
d (ทํางานที่ 0Hz) /
F (เดินหนา)  r (ถอยหลัง)  o (หยุด)

แสดงการทํางานของ      

เทอรมินอลอินพุต
dA-51

00: no input
04: SLS 05: SDI

-268435455 ~ +268435455 (pls.)
แสดงคาตําแหนงที่เปลี่ยนแปลง

[AA121] = 10 and [AA123] = 03

แสดงคาวามถี่ใชงานสูงสุด 0.00~590.00 (Hz)
แสดงคาแรงบิด (จากการคํานวณ)

แสดงคาความถ่ีเอาทพุต

          4. รายละเอียดพารามิเตอรกลุมแสดงผล(Monitor group)

0000~FFFFP1-FS hardware monitor

00: no input 01: P-1A 02: P-2A 03: P-1b
04: P-2b 05: P-1C

แสดงระดับโอเวอรโหลดของ 0.00~100.00 (%)
แสดงระดับโอเวอรโหลดของ 0.00~100.00 (%)

แสดงฟงกชั่น STO
06: P-2C 07: STO

แสดงอุณหภูมิของมอเตอร

แสดงคาแรงบิดเอาทพุต -1000.0~1000.0 (%)
แสดงคาแรงดันเอาทพุต 0.0~800.0 (V)

[AA121] ≠ 10 or [AA123] ≠ 03

-2147483647~+2147483647 (pls.)

dA-20

แสดงผลตรวจสอบคาความเร็ว -590.00~590.00 (Hz)
แสดงคาความถ่ีเอาทพุต พรอม -590.00~590.00 (Hz)

แสดงกระแสใชงาน 0.0~655.35 (A)

แสดงคาความถ่ีใชงาน -590.00~590.00 (Hz)

-1073741823 ~ +1073741823 (pls.)

0.00~590.00 (Hz)

-1000.0~1000.0 (%)
แสดงคาแรงบิดสูงสุด 0.0~500.0 (%)

แสดงผลการแปลงความถี่ขาออก

พารามิเตอร
0.00~590.00 (Hz)

รายละเอียด

LLLLLLLLLLL~ HHHHHHHHHHH
BA987654321      [L: OFF / H: ON]

dA-47

dA-50
15: not connected
00: P1-TM: standard 02: P1-TM2: round screws

P1-FS function monitor

แสดงชนิดของเทอรมินอล

02: SBC01: STO
06: SSM

03: SS1

                พารามิเตอรกลุม d 

pls.

dA-45

แสดงคาผิดพลาดของตําแหนง
แสดงจํานวนพัลส 0~2147483647 (pls.)
แสดงกําลังไฟฟาดานอินพุต 0.00~600.00 (kW)

-20.0~200.0 (°C)
แสดงคาแรงดัน DC 0.0~1000.0 (V)
แสดงเปอรเซ็นตการทํางานของ 0.00~100.00 (%)

แสดงกําลังไฟฟารวมดานอินพุต 0.0~1000000.0 (kWh)
แสดงกําลังไฟฟาดานเอาทพุต 0.00~600.00 (kW)
แสดงกําลังไฟฟารวมดานเอาทพุต 0.0~1000000.0 (kWh)

Lai
Typewriter
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รหัส หนวย

dA-61 %
dA-62 %
dA-63 %
dA-64 %
dA-65 %
dA-66 %
dA-70 %
dA-71 %
dA-81
dA-82
dA-83
db-01
db-02
db-03
db-04
db-05
db-06
db-07
db-08
db-10
db-12
db-14
db-16
db-18
db-19
db-20
db-21
db-22
db-23
db-30 %
db-32 %
db-34 %
db-36 %
db-38 %
db-40 %
db-42 %

dA-60

dA83 only (48: P1-FS)

00: ไมมี 01: P1-EN 02: P1-ECT 03: P1-PN

แสดงคาอินพุตพัลสจาก
แสดงคาอินพุตพัลสจาก (P1-FB)

0.00~100.00 (%)แสดงคาอนาล็อกอินพุต [Ai5] 
แสดงคาอนาล็อกอินพุต [Ai6] -100.00~100.00 (%)

-100.00~100.00 (%)
-100.00~100.00 (%)

อุปกรณเสริมชองที่ 1
06: P1-PB 08: P1-CO  18: P1-AG

dA82 only (33: P1-FB)

รายละเอียดพารามิเตอร

AAAAAAAA- VVVVVVVV
[A: current/V: voltage]

0.00~100.00 (%)

ซาย (Ao4,Ao3.Ai4,Ai3,Ao2,Ao1,Ai2,Ai1)
0.00~100.00 (%)

-100.00~100.00 (%)
0.00~100.00 (%)

แสดงการเลือกใชอนาล็อกอินพุต

แสดงคาอนาล็อกอินพุต [Ai1]
แสดงคาอนาล็อกอินพุต [Ai2]
แสดงคาอนาล็อกอินพุต [Ai3]
แสดงคาอนาล็อกอินพุต [Ai4] 

แสดงสถานะของโปรแกรม EzSQ
จํานวนโปรแกรม EzSQ ที่มีอยู
แสดงการทํางาน EzSQ (Task-1)
แสดงการทํางาน EzSQ (Task-2)
แสดงการทํางาน EzSQ (Task-3)

อุปกรณเสริมชองที่ 2
อุปกรณเสริมชองที่ 3

0000 - 9999
1~1024
1~1024
1~1024

00: ไมมีโปรแกรม EzSQ 01: มีโปรแกรม EzSQ

แสดงคาอนาล็อกเอาทพุต YA2
แสดงคาอนาล็อกเอาทพุต YA3
แสดงคาอนาล็อกเอาทพุต YA4
แสดงคาอนาล็อกเอาทพุต YA5

แสดงคาเซทพอยทของ PID 1
แสดงคาปอนกลับ PID 4

แสดงคาปอนกลับคาท่ี 1 PID 1
แสดงคาปอนกลับคาท่ี 2 PID 1

แสดงคาปอนกลับ PID 2
แสดงคาปอนกลับ PID 3

แสดงคาปอนกลับคาท่ี 3 PID 1

แสดงคาอนาล็อกเอาทพุต YA0
แสดงคาอนาล็อกเอาทพุต YA1

-2147483647~2147483647
-2147483647~2147483647
-2147483647~2147483647
-2147483647~2147483647
-2147483647~2147483647

1~1024
1~1024

User monitor 1
User monitor 2
User monitor 3
User monitor 4

0 ~ 10000
0 ~ 10000

แสดงการทํางาน EzSQ (Task-5)
User monitor 0

แสดงการทํางาน EzSQ (Task-4)

0 ~ 10000
0 ~ 10000
0 ~ 10000

0.00~100.00 (%) ปรับคาที่พารามิเตอร AH-04/AH-05/AH-06

0.00~100.00 (%) ปรับคาที่พารามิเตอร AH-04/AH-05/AH-06

0.00~100.00 (%) ปรับคาที่พารามิเตอร AH-04/AH-05/AH-06

0.00~100.00 (%) ปรับคาที่พารามิเตอร AH-04/AH-05/AH-06

0.00~100.00 (%) ปรับคาที่พารามิเตอร AJ-04/AJ-05/AJ-06

0.00~100.00 (%) ปรับคาที่พารามิเตอร AJ-24/AJ-25/AJ-26

0.00~100.00 (%) ปรับคาที่พารามิเตอร AJ-44/AJ-45/AJ-46

0 ~ 10000

dA-54
LLLLLLLLLLL~ HHHHHHHHHHH
BA987654321      [L:OFF/H:ON

แสดงการทํางานของ       

เทอรมินอลเอาทพุต

Lai
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รหัส หนวย
db-44 %

db-50 %

db-51 %
db-52 %
db-53
db-54
db-55
db-56
db-57
db-58
db-59
db-60
db-61
db-62 sec
db-63 sec
db-64 %
dC-01
dC-02 Amp.

00: / 01: Ai1 / 02: Ai2 / 03: Ai3 / 04: Ai4
06: Ai6        07: Multistage speed 0

09: Multistage speed 1

13: Multistage speed 5
15: Multistage speed 7
17: Multistage speed 9
19: Multistage speed 11
21: Multistage speed 13
23: Multistage speed 15

25: RS-485 26: Option1 27: Option2

31: EzSQ)   
34: AHD retention speed
01: 3 wire
03: RS-485

06: Option 3

dC-15  (°C)

dC-20
dC-21

LL - HH  [L: ปกติ  / H: สมควรเปลี่ยน]

แสดงคาเบี่ยงเบนของ PID 1
แสดงคาเบี่ยงเบนของ PID 1 คาที่ 1

แสดงคาเบี่ยงเบนของ PID 1 คาที่ 2

แสดงคําส่ังความเร็วหลักdC-07

dC-08 แสดงคําส่ังความเร็วเสริม

32: PID

05: Option 2

ดานซาย อายุการใชงานของพัดลม

ดานขวา : อายุการใชงานของ Capacitors

แสดงอายุการใชงานอุปกรณ

แสดงจํานวนครั้งที่ใชงาน
แสดงจํานวนครั้งที่เปดเครื่อง

1-65,535 (ครั้ง)

แสดงคาเบี่ยงเบนของ PID 1 คาที่ 3

%

0.0~3,600.0 (s)
0.0-100.0

24: Jog

08: auxiliary speed

แสดงคาเบี่ยงเบนของ PID 4
แสดงคาความเปลี่ยนแปลงของ P 
แสดงคาความเปลี่ยนแปลงของ I 

แสดงคาเอาทพุตของ  PID 2
แสดงคาเบี่ยงเบนของ PID 2
แสดงคาเอาทพุตของ  PID 3
แสดงคาเบี่ยงเบนของ PID 3
แสดงคาเอาทพุตของ  PID 4

แสดงคาความเปลี่ยนแปลงของ D 
แสดงคา PID feed-forward
แสดงขอมูลจําเพาะของ

dC-16

0.00~100.00 (s)
0.00~100.00 (%)
00: very low duty / 01: low duty  / 02: normal duty
0.0~6,553.5 (A)

05: Ai5

10: Multistage speed 2 11: Multistage speed 3
12: Multistage speed 4
14: Multistage speed 6
16: Multistage speed 8
18: Multistage speed 10
20: Multistage speed 12
22: Multistage speed 14

28: Option3 29: Pulse array (main unit)
30: Pulse array (P1-FB)

แสดงคากระแสของอินเวอรเตอร

แสดงอุณหภูมิของฮีทซิงกระบาย -20.0~200.0 (°C)

33: QOP-VR)

02: RUN key on  keypad
04: Option 1

แสดงคาปอนกลับของ PID 1
แสดงคาเอาทพุตของ PID 1

พารามิเตอร
0.00~100.00 (%) ปรับคาที่พารามิเตอร AJ-44/AJ-45/AJ-46

รายละเอียด

dC-10 แสดงคําส่ังการทํางาน
00: FW]/[RV terminal

-100.00~100.00 (%)

Lai
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รหัส หนวย
dC-22
dC-24
dC-26

05: Stand by        

dc-50

dC-53

dE-50

แสดงรายละเอียดของไอคอน 2 

NRDY

00 (Induction motor)
01 (Synchronous motor SM (PM motor)

แสดงการควบคุมมอเตอร IM/SM 

(PMM)
00.00-99.255

00 standard

อางอิงภายในคูมือ

Firmware version monitor

Firmware grade monitor

Warning monitor

00: ต่ํากวาคาท่ีกําหนด 01: Trip    
02: แรงดันไฟฟาผิดปกติ
04: STO
06: ขอมูลผิดพลาด
08: Free run

03: Reset

07: โปรแกรม EzSQ ผิดพลาด
09: Force stop

dC-40

dC-45

00: ต่ํากวาคาที่กําหนด

01: กําจัดกระแสเกินชั่วขณะทํางาน

02: เตือนกระแสโอเวอรโหลด

03: กําจัดแรงดันเกินชั่วขณะทํางาน

04: จํากัดแรงบิด

05: จํากัดความถี่สูงสุด,ต่ําสุด,ความถี่กระโดดขาม

06: ต่ํากวาความถี่ต่ําสุด

แสดงรายละเอียดของไอคอน 2 LIM

00: ต่ํากวาคาที่กําหนด

01: โอเวอรโหลด

02: อุณหภูมิที่มอเตอร

03: อุณหภูมิภายในอินเวอรเตอร

แสดงรายละเอียดของไอคอน 2 ALT

04: อุณหภูมิที่มอเตอรสูงเกินกําหนด

00: ต่ํากวาคาที่กําหนด

01: waiting for retry

02: waiting for restart

dc-37

dC-38

แสดงรายละเอียดของไอคอน 2 

RETRY
dC-39

แสดงชั่วโมงรวมขณะเปดเครื่อง
แสดงชั่วโมงการทํางานของพัดลม

พารามิเตอร รายละเอียด

1-1,000,000
แสดงชั่วโมงรวมขณะรัน

Lai
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รหัส
Ub
Hb102
Hb103
Hb104
Hb105
Hb106
Hb108

bC110

AA121

bb101

- 
- 
- 

รหัส 
Ub-03
Hb102
Hb103
Hb104
Hb105
Hb106
Hb108

bC110

AA121

 
bb101

5. 

 กดปุม
 เลื่
 กดปุม

 

 
03 

Hb102 
Hb103 
Hb104 
Hb105 
Hb106 
Hb108 

bC110 

AA121 

bb101 

. การตั้งคาพ

กดปุม
เลื่อก 
กดปุม
 

เลอืกประเภทโหลด
ขนาดของมอเตอร
จํานวนขั้วของมอเตอร
ความถีฐ่านของของมอเตอร
ความถีสู่งสุดของมอเตอร
คาแรงดันของมอเตอร
คากระแสของมอเตอร

ตั้งระดบั

เลอืกรปูแบบ 

 
First :

การตั้งคาพ

กดปุม M
อก เมนู 0

กดปุม           

เลอืกประเภทโหลด
ขนาดของมอเตอร
จํานวนขั้วของมอเตอร
ความถีฐ่านของของมอเตอร
ความถีสู่งสุดของมอเตอร
คาแรงดันของมอเตอร
คากระแสของมอเตอร

ระดบั

เลอืกรปูแบบ 

First : 

การตั้งคาพ

Menu 
เมนู 0
           

เลอืกประเภทโหลด
ขนาดของมอเตอร
จํานวนขั้วของมอเตอร
ความถีฐ่านของของมอเตอร
ความถีสู่งสุดของมอเตอร
คาแรงดันของมอเตอร
คากระแสของมอเตอร

ระดบัของ 

เลอืกรปูแบบ 

 ความถีพ่าหะ

การตั้งคาพ

nu 
เมนู 03 
           

เลอืกประเภทโหลด
ขนาดของมอเตอร
จํานวนขั้วของมอเตอร
ความถีฐ่านของของมอเตอร
ความถีสู่งสุดของมอเตอร
คาแรงดันของมอเตอร
คากระแสของมอเตอร

ของ Electronic thermal

เลอืกรปูแบบ 

ความถีพ่าหะ

การตั้งคาพารามิเตอรพ้ืน

nu (1)
 Short  menu

           เพื่อยืนยัน

พารามิเตอร
เลอืกประเภทโหลด
ขนาดของมอเตอร
จํานวนขั้วของมอเตอร
ความถีฐ่านของของมอเตอร
ความถีสู่งสุดของมอเตอร
คาแรงดันของมอเตอร
คากระแสของมอเตอร

Electronic thermal

เลอืกรปูแบบ V/F

ความถีพ่าหะ

ารามิเตอรพ้ืน

1) 
Short  menu
เพื่อยืนยัน

พารามิเตอร
เลอืกประเภทโหลด 
ขนาดของมอเตอร Async.1
จํานวนขั้วของมอเตอร
ความถีฐ่านของของมอเตอร
ความถีสู่งสุดของมอเตอร
คาแรงดันของมอเตอร
คากระแสของมอเตอร

Electronic thermal

V/F 

ความถีพ่าหะ 

ารามิเตอรพ้ืน

Short  menu
เพื่อยืนยัน

พารามิเตอร
 
Async.1

จํานวนขั้วของมอเตอร Async.1
ความถีฐ่านของของมอเตอร
ความถีสู่งสุดของมอเตอร
คาแรงดันของมอเตอร Async.1
คากระแสของมอเตอร Async.1

Electronic thermal

 

ารามิเตอรพ้ืน

Short  menu
เพื่อยืนยัน 

พารามิเตอร

Async.1
Async.1

ความถีฐ่านของของมอเตอร
ความถีสู่งสุดของมอเตอร Async.1

Async.1
Async.1

Electronic thermal

ารามิเตอรพื้นฐาน

Short  menu 
 

พารามิเตอร 

Async.1st motor
Async.1

ความถีฐ่านของของมอเตอร Async.
Async.1

Async.1
Async.1

Electronic thermal

ฐาน

 

 

motor
Async.1st motor

Async.
Async.1

Async.1st motor
Async.1st motor

Electronic thermal

ฐาน (Quick Menu)

motor 
motor

Async.1st

Async.1st motor
motor
motor

Electronic thermal overload

(Quick Menu)

 
motor 

st motor
motor

motor 
motor 

overload

(Quick Menu)

 
motor

motor 
 
 

overload

(Quick Menu)

motor 
 

overload 

(Quick Menu)

00:(VLD) 
0.01
2 to 48 (poles)
10.00 
10.00 
1 
0.01 

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)
00:
01:
02
03
04
05
06
07:
08
09
10:
11:
12
control (SM/PMM)
[Ub
[Ub
[Ub

(Quick Menu)

00:(VLD) 
0.01 
2 to 48 (poles)
10.00 
10.00 
1 - 1000
0.01 

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)
00: V/F Fixed torque (IM)
01: V/F Reducing torque  (IM)
02: V/F Free V/F (IM)
03: V/F Auto torque boost (IM)
04: V/F with sensor f
05: V/F 
06: V/F with sensor 
07: V/F with sensor
08: Sensor less vector control (SLV
09: Zero
10: Vector control with sensor (IM)
11: S
12: IVMS start type sensor less vector 
control (SM/PMM)
[Ub-03]=02: Normal duty 0.5 
[Ub-03]=01: Low duty 0.5 
[Ub-03]=00: Very low duty 0.5 

(Quick Menu) 

00:(VLD) 
 – 400.

2 to 48 (poles)
10.00 – 
10.00 - 590.00 (Hz)

1000
0.01 – 10000.00

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)
V/F Fixed torque (IM)
V/F Reducing torque  (IM)
V/F Free V/F (IM)
V/F Auto torque boost (IM)

: V/F with sensor f
V/F 
V/F with sensor 
V/F with sensor
Sensor less vector control (SLV
Zero
Vector control with sensor (IM)
Sensor less vector control   
IVMS start type sensor less vector 

control (SM/PMM)
03]=02: Normal duty 0.5 
03]=01: Low duty 0.5 
03]=00: Very low duty 0.5 

 

 

 

 

00:(VLD)          
400.

2 to 48 (poles)
 590.00
590.00 (Hz)

1000 (V)
10000.00

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)
V/F Fixed torque (IM)
V/F Reducing torque  (IM)
V/F Free V/F (IM)
V/F Auto torque boost (IM)

: V/F with sensor f
V/F with sensor
V/F with sensor 
V/F with sensor
Sensor less vector control (SLV
Zero-Hz range (SLV
Vector control with sensor (IM)
ensor less vector control   

IVMS start type sensor less vector 
control (SM/PMM)

03]=02: Normal duty 0.5 
03]=01: Low duty 0.5 
03]=00: Very low duty 0.5 

         
400.00 (

2 to 48 (poles)
590.00
590.00 (Hz)

V) 
10000.00

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)
V/F Fixed torque (IM)
V/F Reducing torque  (IM)
V/F Free V/F (IM)
V/F Auto torque boost (IM)

: V/F with sensor f
with sensor

V/F with sensor 
V/F with sensor
Sensor less vector control (SLV

Hz range (SLV
Vector control with sensor (IM)
ensor less vector control   

IVMS start type sensor less vector 
control (SM/PMM)

03]=02: Normal duty 0.5 
03]=01: Low duty 0.5 
03]=00: Very low duty 0.5 

รายละเอียด
         01:(LD)

00 (kW)
2 to 48 (poles) 

590.00 (Hz)
590.00 (Hz)

10000.00 (

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)
V/F Fixed torque (IM)
V/F Reducing torque  (IM)
V/F Free V/F (IM)
V/F Auto torque boost (IM)

: V/F with sensor f
with sensor

V/F with sensor 
V/F with sensor
Sensor less vector control (SLV

Hz range (SLV
Vector control with sensor (IM)
ensor less vector control   

IVMS start type sensor less vector 
control (SM/PMM)

03]=02: Normal duty 0.5 
03]=01: Low duty 0.5 
03]=00: Very low duty 0.5 

รายละเอียด
01:(LD)
kW) 

Hz) 
590.00 (Hz) 

(A) 

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)
V/F Fixed torque (IM)
V/F Reducing torque  (IM)
V/F Free V/F (IM)
V/F Auto torque boost (IM)

: V/F with sensor f
with sensor 

V/F with sensor 
V/F with sensor 
Sensor less vector control (SLV

Hz range (SLV
Vector control with sensor (IM)
ensor less vector control   

IVMS start type sensor less vector 
control (SM/PMM) 

03]=02: Normal duty 0.5 
03]=01: Low duty 0.5 
03]=00: Very low duty 0.5 

รายละเอียด
01:(LD)     

 

 
 

 

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)
V/F Fixed torque (IM)
V/F Reducing torque  (IM)
V/F Free V/F (IM) 
V/F Auto torque boost (IM)

: V/F with sensor fixed torque (IM)
 reduced torque (IM)

V/F with sensor free V/f (IM)
 auto torque boost (IM)

Sensor less vector control (SLV
Hz range (SLV

Vector control with sensor (IM)
ensor less vector control   

IVMS start type sensor less vector 

03]=02: Normal duty 0.5 
03]=01: Low duty 0.5 
03]=00: Very low duty 0.5 

รายละเอียด
     

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)
V/F Fixed torque (IM) 
V/F Reducing torque  (IM)

V/F Auto torque boost (IM)
ixed torque (IM)
educed torque (IM)
ree V/f (IM)
uto torque boost (IM)

Sensor less vector control (SLV
Hz range (SLV-IM)

Vector control with sensor (IM)
ensor less vector control   

IVMS start type sensor less vector 

03]=02: Normal duty 0.5 
03]=01: Low duty 0.5 
03]=00: Very low duty 0.5 

รายละเอียด 
        02:(ND)

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)
 

V/F Reducing torque  (IM)

V/F Auto torque boost (IM)
ixed torque (IM)
educed torque (IM)
ree V/f (IM)
uto torque boost (IM)

Sensor less vector control (SLV
IM) 

Vector control with sensor (IM)
ensor less vector control   

IVMS start type sensor less vector 

03]=02: Normal duty 0.5 
03]=01: Low duty 0.5 - 12.0 (kHz)
03]=00: Very low duty 0.5 

 
02:(ND)

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)

V/F Reducing torque  (IM) 

V/F Auto torque boost (IM) 
ixed torque (IM)
educed torque (IM)
ree V/f (IM)
uto torque boost (IM)

Sensor less vector control (SLV

Vector control with sensor (IM)
ensor less vector control   

IVMS start type sensor less vector 

03]=02: Normal duty 0.5 - 16.0 (kHz)
12.0 (kHz)

03]=00: Very low duty 0.5 - 

02:(ND)

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)

 
ixed torque (IM)
educed torque (IM)
ree V/f (IM) 
uto torque boost (IM)

Sensor less vector control (SLV

Vector control with sensor (IM)
ensor less vector control   (SM/PMM)

IVMS start type sensor less vector 

16.0 (kHz)
12.0 (kHz)

 10.0 (kHz)

02:(ND) 

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)

ixed torque (IM) 
educed torque (IM)

uto torque boost (IM)
Sensor less vector control (SLV-IM)

Vector control with sensor (IM) 
SM/PMM)

IVMS start type sensor less vector 

16.0 (kHz)
12.0 (kHz) 

10.0 (kHz)

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A)

 
educed torque (IM) 

uto torque boost (IM)
IM) 

SM/PMM)
IVMS start type sensor less vector 

16.0 (kHz)
 

10.0 (kHz)

(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A) 

 

uto torque boost (IM) 

SM/PMM) 

16.0 (kHz) 

10.0 (kHz) 

 

คาเริ่มตน

จากโรงงาน

230
จากโรงงาน
Inv. rated 
current

คาเริ่มตน
02

จากโรงงาน
4

50.00
50.00

230 / 
จากโรงงาน
Inv. rated 
current

00

 
2.0

คาเริ่มตน
02 

จากโรงงาน
4 

50.00 
50.00 

/ 400
จากโรงงาน
Inv. rated 
current

00 

 
2.0 

คาเริ่มตน 

จากโรงงาน 

 
 

400 
จากโรงงาน 
Inv. rated 
current 

 

 

 
 

หนวย

kW.
Poles.

Hz.
Hz.
Hz.

Amp.

Amp.

kHz.

หนวย
 

kW. 
Poles.

Hz. 
Hz. 
Hz. 

Amp.

Amp.

 

kHz. 

หนวย 

 
Poles. 

 
 
 

Amp. 

Amp. 
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รหัส พารามิเตอร รายละเอียด คาเริ่มตน หนวย 

AA101 
เลอืกการควบคุมความเร็ว 
ของอินเวอรเตอร 1st motor 

01: Ai1 terminal       02: Ai2 terminal  
03: Ai3 terminal   
04,05,06: option for terminal Ai4,Ai5,Ai6 
07: Parameter setting  , 08: RS-485 
09,10,11: option 1,2,3 
12: Pulse string input: main unit 
13: Pulse string input: P1-FB 
14: Program function 
15: PID calculation     16: QOP-VR 

 
01: EU/USA 
    Asia/CHN 
09: JPN 

 

AA111 
เลอืกการควบคุมการทํางาน 
ของอินเวอรเตอร 1st motor 

00: [FW]/[RV] terminal ,    01: 3 wire 
02: RUN key on operator keypad 
03: RS-485             
04,05.06 : (Option 1,2,3) 
 

 
00: EU/USA 
   ASIA,CHN 
02: JPN  

 

AC120 ตั้งคาเวลาของอัตราเรงชวงที่ 1 0.00 - 3600.00 (s) 30.00 sec. 
AC122 ตั้งคาเวลาของอัตราหนวงชวงที่ 1 0.00 - 3600.00 (s) 30.00 sec. 

AA115 เลอืกโหมดการหยุดทํางาน 
00: หยดุชะลอตัว 
01: หยดุการทํางานแบบอิสระ 

00  

Ab110 ความถีล่วงหนาที่ 0 ลําดับที่ 1 0.00 - 590.00 (Hz) 0.00 Hz. 
Ab-11 ความถีล่วงหนาที่ 1  0.00 - 590.00 (Hz) 0.00 Hz. 
Ab-12 ความถีล่วงหนาที่ 2 0.00 - 590.00 (Hz) 0.00 Hz. 
Ab-13 ความถีล่วงหนาที่ 3 0.00 - 590.00 (Hz) 0.00 Hz. 

bA101 เลอืกจํากัดความถี่สูงสดุ 

00: Disable             01: Ai1 terminal 
02: Ai2 terminal      03: Ai3 terminal  
04: Ai4 terminal      05: Ai5 terminal  
06: Ai6 terminal      07: Parameter setting 
08: RS-485     09: Option 1   10: Option 2 
11: Option 3   
12: Pulse string input (main body) 
13: Pulse string input P1-FB 

0.00 

 
 
 
 

Hz. 
 

bA102 จํากัดความถี่สงูสุด 1st motor 0.00-590.0 Hz. 0.00 Hz. 
bA103 จํากัดความถี่ต่าํสุด 1st motor 0.00-590.0 Hz. 0.00 Hz. 
Cb-40 เลอืกชนิดของอุปกรณ Thermistor 00: ไมมี            01: PTC         02: NTC 00  
CC-07 หนาที่การทํางานของเอาทพุต AL ดูรายละเอยีดจากตาราง 017  
CC-06 หนาที่การทํางานของเอาทพุต 16 ดูรายละเอยีดจากตาราง 018  

bA-61 การทํางานของวงจรเบรกภายในอินเวอรเตอร 
00: ไมทํางาน       
01: ทํางานตลอดเวลายกเวนขณะหยุด 
02: ทํางานตลอดเวลา 

00  

bA-60 ตั้งอัตราการเบรกของตัวตานทาน 0.0-100.0% 10%  
bA-63 ตั้งคาความตานทาน คาต่ําสดุ **ดูจากคูมอื**  Ohm 
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ตาราง 1 ฟงกช่ันการทํางานของ Input terminal 

รหัส รายละเอียด  รหัส รายละเอียด  รหัส รายละเอียด 

000 no Not use  038 OLR 
Overload restriction 
selection 

 076 CP1 
Multistage position 
settings selection 1 

001 FW Forword rotation  039 KHC 
Accumulation input  
Power clearance 

 77 CP2 
Multistage position 
settings selection 2 

002 RV Reverse rotation  040 OKHC 
Accumulation output 
power clearance 

 78 CP3 
Multistage position 
settings selection 3 

003 CF1 Multi-Speed selection1  041 PID Disable PID1   79 CP4 
Multistage position 
settings selection 4 

004 CF2 Multi-speed selection2  042 PIDC PID1 integration reset  80 ORL 
Limit signal of 
Homing function 

005 CF3 Multi-speed selection3  043 PID2 Disable PID2   81 ORG 
Start signal of  
Homing function 

006 CF4 Multi-speed selection4  044 PIDC2 PID2 integration reset  82 FOT Forward Over Travel 
007 SF1 Multi speed Bit-1  045 PID3 Disable PID3   83 ROT Reserve Over Travel 

008 SF2 Multi speed Bit-2  046 PIDC3 PID3 integration reset  84 SPD 
speed / position 
switching 

009 SF3 Multi speed Bit-3  047 PID4 Disable PID4   85 PSET Position data presetting 

010 SF4 Multi speed Bit-4  048 PIDC4 PID4 integration reset  86 MI1 
General-purpose 
input 8 

011 SF5 Multi speed Bit-5  051 SVC1 
Multi set-point  
selection 1 

 87 MI2 
General-purpose 
input 11 

012 SF6 Multi speed Bit-6  052 SVC2 
Multi set-point  
selection 2 

 88 MI3 
General-purpose 
input 11 

013 SF7 Multi speed Bit-7  053 SVC3 
Multi set-point  
selection 3 

 89 MI4 
General-purpose 
input 11 

014 ADD 
Trigger for frequency 
addition[Ab105] 

 054 SVC4 
Multi set-point  
selection 4 

 90 MI5 
General-purpose 
input 11 

015 SCHG 
Speed reference 
change 

 055 PRO PID gain change   91 MI6 
General-purpose 
input 11 

016 STA 3-wire Start   056 PIO PID output switching 1  92 MI7 
General-purpose 
input 11 

017 STP 3-wire Stop  057 PIO2 PID output switching 2  93 MI8 
General-purpose 
input 11 

018 FR Forward Over Travel  058 SLEP 
SLEEP condition 
activation 

 94 MI9 
General-purpose 
input 9 

019 AHD 
analog command 
holding 

 059 WAKE 
WAKE condition 
activation 

 95 MI10 
General-purpose 
input 10 

020 FUP 
Remote control 
Speed-UP function  

 060 TL 
Torque limit 
enable  

 96 MI11 
General-purpose 
input 11 

021 FDN 
Remote control 
Speed-DOWN function 

 061 TRQ1 
Torque limit 
selection bit 1  

 97 PCC 
Pulse counter 
clearing 

022 UDC 
Remote control 
data clearing 

 062 TRQ2 
Torque limit  
selection bit  

 98 ECOM 
EzCOM 
activation  

023 F-OP Force operation   063 PPI 
P/PI control mode 
selection 

 99 PRG Program RUN  

024 SET 2nd-motor control  064 CAS Control gain change  100 HLD Acc/Dec disable 
028 RS Reset   065 SON Servo-on   101 REN RUN enable  
029 JG Jogging   066 FOC Forcing   102 DISP Display lock  

030 DB 
External Dynamic 
brake 

 067 ATR 
Permission of torque 
control  

 103 PLA Pulse count A  

031 2CH 2-step Acc./Dec  068 TBS Torque Bias enable   104 PLB Pulse count B  

032 FRS Free run stop   069 ALP Home search function  105 EMF 
Emergency-Force 
Drive activation 

033 EXT External fault   071 LAC Acc/Dec cancellation  107 COK Contactor check signal 

034 USP 
unattended 
start protection 

 072 PCLR 
Clearance of 
position deviation 

 108 DTR Data trace start  

035 CS 
Commercial 
Supply change 

 073 STAT 
pulse train position 
command input enable 

 109 PLZ Pulse train input Z 

036 SFT Soft-Lock   074 PUP Position bias (ADD)  110 TCT Teach-in signal 

037 BOK 
Answer back from 
Brake 

 075 PDN Position bias (SUB)      
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ตาราง 2 ฟงกช่ันการทํางานของ Output terminal 

รหัส รายละเอียด  รหัส รายละเอียด  รหัส รายละเอียด 

000 no  Not use 
 

033 LOC  
Low-current 
indication signal 

 
062 LOG1  

Logical operation 
result 1 

001 RUN  Running  
 

034 LOC2  
Low-current 
indication signal 2 

 
063 LOG2  

Logical operation 
result 2 

002 FA1  
Constant-speed 
reached 

 
035 OL  

Overload notice 
advance signal (1) 

 
064 LOG3  

Logical operation 
result 3 

003 FA2  Set speed overreached 
 

036 OL2  
Overload notice 
advance signal (2) 

 
065 LOG4  

Logical operation 
result 4 

004 FA3  
Set frequency 
reached 

 
037 BRK  Brake release  

 
066 LOG5  

Logical operation 
result 5 

005 FA4  
Set speed  
overreached 2 

 
038 BER  Brake error  

 
067 LOG6  

Logical operation 
result 6 

006 FA5  Set speed reached  
 

039 CON  Contactor control 
 

068 LOG7  
Logical operation 
result  

007 IRDY  inverter ready  
 

040 ZS  Zero speed detection 
 

069 MO1  
General-purpose  
output 1 

008 FWR  Forward rotation  
 

041 DSE  Speed deviation over 
 

070 MO2  
General-purpose 
output 2 

009 RVR  Reverse rotation  
 

042 PDD  Position deviation over 
 

071 MO3  
General-purpose 
output 3 

010 FREF  
Speed referenc = 
Keypad is selected 

 
043 POK  Positioning completed 

 
072 MO4  

General-purpose 
output 4 

011 REF  
Run command = 
Keypad is selected 

 
044 PCMP 

Pulse count compare 
match output 

 
073 MO5  

General-purpose 
output 5 

012 SETM  
2nd control is 
selcted  

 
045 OD  

Deviation over for 
PID control 

 
074 MO6  

General-purpose 
output 6 

016 OPO  Option output  
 

046 FBV  
PID1 feedback 
comparison 

 
075 MO7  

General-purpose 
output 7 

017 AL  Alarm  
 

047 OD2  
OD:Deviation over 
for PID2 control 

 
076 EMFC  

Bypass mode 
indicator 

018 MJA  Major failure  
 

048 FBV2  
PID2 feedback 
comparison 

 
077 EMBP  

Speed deviation 
over 

019 OTQ  Over-torque  
 

049 NDc  
Communication line 
disconnection 

 
078 WFT  

Trace function 
waiting for trriger  

020 IP  
Instantaneous 
power failure  

 
050 Ai1Dc 

Analog [Ai1] 
disconnection detection 

 
079 TRA  

Trace function data 
logging  

021 UV  Under voltage  
 

051 Ai2Dc 
Analog [Ai2] 
disconnection detection 

 
080 LBK  

Low-battery of 
keypad 

022 TRQ  Torque limited  
 

052 Ai3Dc 
Analog [Ai3] 
disconnection detection 

 
081 OVS  

Over-Voltage power 
Supply 

023 IPS  
IP-Non stop function 
is active  

 
053 Ai4Dc 

Analog [Ai4] 
disconnection detection 

 
084 AC0  Alarm code bit-0  

024 RNT  
Accumulated 
operation time over  

 
054 Ai5Dc 

Analog [Ai5] 
disconnection detection 

 
085 AC1  Alarm code bit-1 

025 ONT  
Accumulated 
power-on time over  

 
055 Ai6Dc 

Analog [Ai6] 
disconnection detection 

 
086 AC2  Alarm code bit-2 

026 THM  
Electronic thermal 
alarm signal(MTR) 

 
056 WCAi1  

Window 
comparator Ai2 

 
087 AC3  Alarm code bit-3 

027 THC  
Electronic thermal 
alarm signal(CTL) 

 
057 WCAi2  

Window 
comparator Ai2 

 
089 OD3  

Deviation over for 
PID control 

029 WAC  
Capacitor life 
warning  

 
058 WCAi3  

Window 
comparator Ai3 

 
090 FBV3  

PID3 feedback 
comparison 

030 WAF  
Cooling-fan speed 
drop  

 
059 WCAi4  

Window 
comparator Ai4 

 
091 OD4  

Deviation over for 
PID4 control 

031 FR  
Starting contact 
signal  

 
060 WCAi5  

Window 
comparator Ai5 

 
092 FBV4  

PID4 feedback 
comparison 

032 OHF  
Heat sink overheat 
warning 

 
061 WCAi6  

Window 
comparator Ai6 

 
093 SSE  PID soft start error  
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6. ตารางแสดงคาผิดพลาดและการแกไขเบื้องตน 

รหัส ความหมายของขอผิดพลาด การแกไขเบื้องตน 

E001 กระแสเกิน - ตรวจสอบฟงกชั่น [bA120], [bA122] 
- เพิ่มเวลาการเรงและการลดความเรว็ใหนานขึ้นจาก 

ฟงกชั่น [FA-10] และ[FA-12] 
- ตรวจสอบมอเตอรวาหมุนไดปกติหรอืไม โหลดหนักเกินไปหรือไม 

E005 ทํางานเกินกําลงัของมอเตอร 

E006 ตัวตานทานเบรกเกิดการผิดพลาด 
- ตรวจสอบขนาดของ R-brake  
- เพิ่มเวลาการลดความเร็วใหนานขึ้นจาก ฟงกชั่น [FA-12] 

E007 แรงดัน DC-Bus เกิน 
- เพิ่มเวลาการลดความเร็วใหนานขึ้นจาก ฟงกชั่น [FA-12] 
- ตรวจสอบโหลดมีแรงเฉือ่ยเกินไปหรือไม 

E008 หนวยความจําผิดพลาด - คืนคาเริ้มตนจากโรงงาน 

E009 แรงดัน DC-Bus ต่ํา - ตรวจสอบแรงดันไฟขาเขา 

E010 ตัวตรวจจับกระแสเกดิการผดิพลาด - สงทางศูนยบริการตรวจเช็ค 

E011 CPU ผิดพลาด - สงทางศูนยบริการตรวจเช็ค 

E012 สั่ง Trip จากภายนอก - ตรวจสอบหนาที่การใชงานขาอินพุต 
- ตรวจสอบสญัญาณสั่งทํางานของ Inverter E013 USP ผิดพลาด 

E014 Ground fault  - ตรวจสอบสายดินที่ Motor และ Inverter 

E015 แรงดันไฟขาเขาเกิน - ตรวจสอบแรงดันไฟขาเขา 

E016 ไฟตก - ตรวจสอบแรงดันไฟขาเขา 

E019 ตัวตรวจจับอณุหภูมิเกิดการผิดพลาด - ตรวจสอบตวัตรวจจบัอุณหภูมิ 

E020 พัดลมระบายความรอนมีปญหา - ตรวจสอบวาพัดลมทํางานหรือไม 
- เปลี่ยนพัดลมระบายความรอน 
- ทําความสะอาด Inverter เปาฝุน E021 อุณหภมูิภายใน Inverter สูง 

E024 แรงดันขาเขาเฟสใดเฟสหนึ่งหายไป - ตรวจสอบแรงดันไฟขาเขา 

E030 IGBT ผดิพลาด - สงทางศูนยบริการตรวจเช็ค 

E034 แรงดันขาออกเฟสใดเฟสหนึ่งหายไป - ตรวจสอบแรงดันไฟขาออก 

E035 เทอรมสิเตอรเกิดการผิดพลาด 
- ตรวจสอบอณุหภูมิแวดลอมวาเหมาะสมหรือไม 
- ตรวจฟงกชั่นการตั้งคาเทอรมิสเตอร 

E036 ชุดเบรกผิดพลาด - ตรวจสอบวงจรเบรก 

E038 กระแสเกินขณะความเร็วรอบต่ํา 
- ตรวจสอบโหลดที่ความเร็วรอบต่ําหนักเกินไปหรือไม 
- เพิ่มขนาดของ Inverter 

E039 โอเวอรโหลดจากวงจรควบคุม Inverter 

- ตรวจสอบโหลด 
- ตรวจสอบฟงกชั่น [AA121] 
- เพิ่มเวลาการเรงและการลดความเรว็ใหนานขึ้นจาก 

ฟงกชั่น [FA-10] และ[FA-12] 

E040 การสื่อสารผิดพลาด 
- ตรวจสอบฟงกชั่น [UA-20] 
- ตรวจสอบการเชื่อมตอวาถกูตองหรือไม 
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รหัส ความหมายของขอผิดพลาด การแกไขเบื้องตน 

E041 สัญญาณ RS485 เกิดการผิดพลาด - ตรวจสอบการเชื่อมตอวาถกูตองหรือไม 

E042 RTC เกดิการผดิพลาด - เปลี่ยนแบตเตอรี่ของหนาจอ Inverter 

E043 EzSQ illegal instruction error - ไมมีโปรแกรมที่เก็บไวในหนวยความจํา 

E044 EzSQ nest count error - เขียนโปรแกรม EzSQ มากเกินไป 

E045 EzSQ executive instruction error - ไมสามารถดําเนินการตามคําสั่งทีเ่ขียนได 

E050-
E059 

EzSQ user-assigned errors 0 to 9 - แกไขโปรแกรม 

E060-
E069 

Option 1 error 0~9 

- ตรวจสอบอุปกรณเสริม 
E070-
E079 

Option 2 error 0~9 

E080-
E089 

Option 3 error 0~9 

E090-
E096 

STO path error 
FS option error 

- อานคูมือ Safety Guide 

E100 Encoder มีปญหา 

- ตรวจสอบ Encoder 

E104 ตําแหนงระยะผิดพลาด 

E105 ความเรว็มากเกนิไป 

E106 ตําแหนงเบี่ยงเบนผิดพลาด 

E107 ความเรว็มากเกนิปกต ิ

E110 อุปกรณเสริมผิดพลาด 
- ตรวจสอบอุปกรณเสริม 

E112 สัญญาณ Feedback ผิดพลาด 
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AA1
AA
AA115 : 

 

AA1
AA
AA115 : 
CA
CA

 

AA1
AA
CA
CA
CA

 

AA1
AG
CA
CA
CA

 

AA101 : 
Ab110 : 
Ab

Ab

Ab

CA

CA
 

 

 


AA111 : 
AA-12 : 
AA115 : 


AA111 : 
AA-13 : 
AA115 : 
CA-08 : 
CA-09 : 


AA111 : 
AA-13 : 
CA-07 : 
CA-08 : 
CA-09 : 


AA111 : 
AG-20 : 
CA-07 : 
CA-08 : 
CA-09 : 


AA101 : 
Ab110 : 
Ab-13 : 

Ab-13 : 

Ab-13 : 

CA-06

CA-07 : 

7. 

 เลือกการสั่งงานจากหนาจอ 
1 : 

12 : ทิศทางการหมุนของมอเตอร
AA115 : 

 เลือกการสั่งงานจาก
1 : 

13 : สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
AA115 : 

08 : หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
09 : หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

 เลือกการสั่งงานจาก
1 : 

13 : สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
07 : หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
08 : หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
09 : หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

 คําสั่ง 
1 : 

20 : ความถี๋
07 : หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
08 : หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
09 : หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

 เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก
AA101 : 
Ab110 : 

13 : ความเร็ว 

13 : ความเร็ว 

13 : ความเร็ว 

6 : หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

07 : หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

. ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

เลือกการสั่งงานจากหนาจอ 
1 : เลือกการควบคุมการทํางาน

ทิศทางการหมุนของมอเตอร
AA115 : ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร

เลือกการสั่งงานจาก
1 : เลือกการควบคุมการทํางาน

สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
AA115 : ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกการสั่งงานจาก
1 : เลือกการควบคุมการทํางาน

สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

คําสั่ง 
1 : เลือกการควบคุมการทํางาน

ความถี๋
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก
AA101 : เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1
Ab110 : ความเร็ว 

ความเร็ว 

ความเร็ว 

ความเร็ว 

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

เลือกการสั่งงานจากหนาจอ 
เลือกการควบคุมการทํางาน
ทิศทางการหมุนของมอเตอร
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร

เลือกการสั่งงานจาก
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกการสั่งงานจาก
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

คําสั่ง Jog
เลือกการควบคุมการทํางาน
ความถี๋ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1
ความเร็ว 
ความเร็ว 

ความเร็ว 

ความเร็ว 

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

เลือกการสั่งงานจากหนาจอ 
เลือกการควบคุมการทํางาน
ทิศทางการหมุนของมอเตอร
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร

เลือกการสั่งงานจาก
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกการสั่งงานจาก
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

Jog
เลือกการควบคุมการทํางาน

 Jog
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1
ความเร็ว speed 0
ความเร็ว speed 1

ความเร็ว speed 2

ความเร็ว speed 3

หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

เลือกการสั่งงานจากหนาจอ 
เลือกการควบคุมการทํางาน
ทิศทางการหมุนของมอเตอร
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร

เลือกการสั่งงานจาก
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกการสั่งงานจาก
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

 
เลือกการควบคุมการทํางาน

Jog 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

speed 0
speed 1

speed 2

speed 3

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

เลือกการสั่งงานจากหนาจอ 
เลือกการควบคุมการทํางาน
ทิศทางการหมุนของมอเตอร
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร

เลือกการสั่งงานจาก
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกการสั่งงานจาก
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกการควบคุมการทํางาน

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

speed 0
speed 1

speed 2

speed 3

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

เลือกการสั่งงานจากหนาจอ 
เลือกการควบคุมการทํางาน
ทิศทางการหมุนของมอเตอร
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร

เลือกการสั่งงานจากเทอร
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกการสั่งงานจากเทอร
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกการควบคุมการทํางาน

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

speed 0 

speed 1 

speed 2 

speed 3 

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

เลือกการสั่งงานจากหนาจอ 
เลือกการควบคุมการทํางาน
ทิศทางการหมุนของมอเตอร
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร

เทอร
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เทอร
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกการควบคุมการทํางาน

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

เลือกการสั่งงานจากหนาจอ 
เลือกการควบคุมการทํางาน
ทิศทางการหมุนของมอเตอร
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร

เทอรมนิอลภายนอก
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เทอรมนิอลภายนอกแบบ
เลือกการควบคุมการทํางาน
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกการควบคุมการทํางาน

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

เลือกการสั่งงานจากหนาจอ Keypad
เลือกการควบคุมการทํางาน ของอินเวอรเตอร
ทิศทางการหมุนของมอเตอร 
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร

มนิอลภายนอก
เลือกการควบคุมการทํางาน ของอินเวอรเตอร
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

มนิอลภายนอกแบบ
เลือกการควบคุมการทํางาน ของอินเวอรเตอร
สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกการควบคุมการทํางาน ของอินเวอรเตอร

หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

หนาท่ีการทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

ตัวอยางการตอใชงานและการต้ังคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

Keypad
ของอินเวอรเตอร

ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร

มนิอลภายนอก
ของอินเวอรเตอร

สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

มนิอลภายนอกแบบ
ของอินเวอรเตอร

สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

ของอินเวอรเตอร

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

Keypad
ของอินเวอรเตอร

ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร 

มนิอลภายนอก
ของอินเวอรเตอร

สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได 
ลักษณะการหยุดทํางานของมอเตอร 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 8
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 9

มนิอลภายนอกแบบ
ของอินเวอรเตอร

สามารถหยุดการทํางานจากหนาจอได 
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 7
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 8
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 9

ของอินเวอรเตอร

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 7
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 8
หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 9

เลือกใชงานปรับความเรว็ภายนอก (Multi
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 7

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

Keypad 
ของอินเวอรเตอร

มนิอลภายนอก 
ของอินเวอรเตอร

 

8 
9 

มนิอลภายนอกแบบ
ของอินเวอรเตอร

 
7 
8 
9 

ของอินเวอรเตอร

7 
8 
9 

(Multi
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

หนาที่การทํางานขาเทอรมินอลอนิพทุ 6 

7 

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

ของอินเวอรเตอร

 
ของอินเวอรเตอร

มนิอลภายนอกแบบ
ของอินเวอรเตอร

ของอินเวอรเตอร

(Multi-Speed)
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

ของอินเวอรเตอร 1st

ของอินเวอรเตอร 1st

มนิอลภายนอกแบบ (3 wire control)
ของอินเวอรเตอร 1st

ของอินเวอรเตอร 1st

Speed)
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1st motor

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

st motor  

st motor  

(3 wire control)
st motor  

st motor  

Speed)
motor

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

motor  

motor  

(3 wire control)
motor  

motor  

Speed) 
motor 

ตัวอยางการตอใชงานและการต้ังคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

motor  

motor  

(3 wire control)
motor  

motor  

 

 

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

02 : Run key
00 : Fwd
00 : 

00
00 : disable
00 : Dec
002 : RV
001 : FW

(3 wire control)
01 : 3 wire
00 : disable
016 : Start
017 : Stop
018 : FW/RV

00
0.00
029 : Joggig
002 : RV
001 : FW

07 : keypad
CF1 :off
CF1 : on

CF1 : off

CF2 : on

00

00

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

02 : Run key
00 : Fwd
00 : Dec

0 : FW/RV terminal
00 : disable
00 : Dec
002 : RV
001 : FW

(3 wire control)
01 : 3 wire
00 : disable
016 : Start
017 : Stop
018 : FW/RV

0 : FW/RV terminal
0.00-10.00 Hz
029 : Joggig
002 : RV
001 : FW

07 : keypad
CF1 :off
CF1 : on

CF1 : off

CF2 : on

03 : CF1

04 : CF2

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน

02 : Run key
00 : Fwd

Dec

: FW/RV terminal
00 : disable
00 : Dec
002 : RV
001 : FW

(3 wire control) 
01 : 3 wire
00 : disable
016 : Start
017 : Stop
018 : FW/RV

: FW/RV terminal
10.00 Hz

029 : Joggig
002 : RV
001 : FW

07 : keypad
CF1 :off 
CF1 : on

CF1 : off

CF2 : on

: CF1

: CF2

ตัวอยางการตอใชงานและการตั้งคาอินเวอรเตอรเบื้องตน 

02 : Run key
00 : Fwd 

Dec 

: FW/RV terminal
00 : disable
00 : Dec 
002 : RV 
001 : FW 

01 : 3 wire 
00 : disable
016 : Start 
017 : Stop 
018 : FW/RV

: FW/RV terminal
10.00 Hz

029 : Joggig
002 : RV 
001 : FW 

07 : keypad
 

CF1 : on 

CF1 : off 

CF2 : on 

: CF1 

: CF2 

02 : Run key 
01 : Rev
01 :

: FW/RV terminal
00 : disable 

 
00 : disable 

 
 

018 : FW/RV 

: FW/RV terminal
10.00 Hz 

029 : Joggig 

07 : keypad 
CF2 : off
CF2 : off

CF2 : on

CF2 : on

01 : Rev
01 : 

: FW/RV terminal
01 : Enable
01 : FRS

01 : Enable

: FW/RV terminal
 

CF2 : off
CF2 : off

CF2 : on

CF2 : on

01 : Rev
 FRS

: FW/RV terminal
01 : Enable
01 : FRS

01 : Enable

: FW/RV terminal

CF2 : off
CF2 : off

CF2 : on

CF2 : on

01 : Rev 
FRS 

: FW/RV terminal 
01 : Enable
01 : FRS 

01 : Enable

: FW/RV terminal 

CF2 : off 
CF2 : off 

CF2 : on 

CF2 : on 

01 : Enable 
 

01 : Enable

 

01 : Enable 

Lai
Typewriter
19



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

เลอืก 

AA101 : 

 

 

 

Cb

Cb

Cb

Cb

 

 

 

 

 

 

AA101 : 
AA1
CF

CF
CF
CF

CF

 



เลอืก 

AA101 : 



Ai1

Cb-03

Cb-04

Cb-05

Cb-06


AA101 : 
AA11
CF-01 : 

CF-02 : 
CF-03 : Parity bit
CF-04 : Stop bit

CF-05 : 

 

เลอืก Dip SW1,SW2 (Ai1,Ai2)     

AA101 : 

 

Ai1 

03 

04 

05 

06 

 
AA101 : 

11 : 
01 : 

02 : 
03 : Parity bit
04 : Stop bit

05 : 

ตัวตานทานปรบัคา 1

 เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก

Dip SW1,SW2 (Ai1,Ai2)     

AA101 : เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

 การ

 Cb

 Cb

 Cb

 Cb

 เลือกการสั่งงานจากการสื่อสาร 
AA101 : เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

1 : เลือกการควบคุมการทํางาน
01 : อัตราความเรว็ในการสื่อสาร

02 : ตําแหนงการสื่อสาร
03 : Parity bit
04 : Stop bit

05 : การทํางานเมื่อการสือ่สารขดัของ

ตัวตานทานปรบัคา 1

เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก

Dip SW1,SW2 (Ai1,Ai2)     

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

การปรบัอัตราขยายสั

Ai2

Cb-13

Cb-14

Cb-15

Cb-16

เลือกการสั่งงานจากการสื่อสาร 
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1
เลือกการควบคุมการทํางาน
อัตราความเรว็ในการสื่อสาร

ตําแหนงการสื่อสาร
03 : Parity bit
04 : Stop bit

การทํางานเมื่อการสือ่สารขดัของ

ตัวตานทานปรบัคา 1

เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก

Dip SW1,SW2 (Ai1,Ai2)     

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ปรบัอัตราขยายสั

Ai2 

13 

14 

15 

16 

เลือกการสั่งงานจากการสื่อสาร 
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1
เลือกการควบคุมการทํางาน
อัตราความเรว็ในการสื่อสาร

ตําแหนงการสื่อสาร
03 : Parity bit
04 : Stop bit 

การทํางานเมื่อการสือ่สารขดัของ

ตัวตานทานปรบัคา 1

เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก

Dip SW1,SW2 (Ai1,Ai2)     

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ปรบัอัตราขยายสั

 

 กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ 

 กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

 กําหนดจุดเริ่มตนของสัญญาณ 

 กําหนดจุดสดุทายของสัญญาณ 

เลือกการสั่งงานจากการสื่อสาร 
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1
เลือกการควบคุมการทํางาน
อัตราความเรว็ในการสื่อสาร

ตําแหนงการสื่อสาร
03 : Parity bit 

 

การทํางานเมื่อการสือ่สารขดัของ

ตัวตานทานปรบัคา 1

เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก

Dip SW1,SW2 (Ai1,Ai2)     

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ปรบัอัตราขยายสั

กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

กําหนดจุดเริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดสดุทายของสัญญาณ 

เลือกการสั่งงานจากการสื่อสาร 
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1
เลือกการควบคุมการทํางาน
อัตราความเรว็ในการสื่อสาร

ตําแหนงการสื่อสาร

การทํางานเมื่อการสือ่สารขดัของ

ตัวตานทานปรบัคา 1

เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก

Dip SW1,SW2 (Ai1,Ai2)     

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ปรบัอัตราขยายสั

กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

กําหนดจุดเริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดสดุทายของสัญญาณ 

เลือกการสั่งงานจากการสื่อสาร 
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1
เลือกการควบคุมการทํางาน
อัตราความเรว็ในการสื่อสาร

ตําแหนงการสื่อสาร 

การทํางานเมื่อการสือ่สารขดัของ

ตัวตานทานปรบัคา 1k-2k ohm

เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก

Dip SW1,SW2 (Ai1,Ai2)     

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ปรบัอัตราขยายสญัญาณ 

กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

กําหนดจุดเริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดสดุทายของสัญญาณ 

เลือกการสั่งงานจากการสื่อสาร 
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1
เลือกการควบคุมการทํางาน
อัตราความเรว็ในการสื่อสาร

 

การทํางานเมื่อการสือ่สารขดัของ

2k ohm

+

เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก

Dip SW1,SW2 (Ai1,Ai2)     ** Off : 

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ญญาณ 

กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

กําหนดจุดเริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดสดุทายของสัญญาณ 

เลือกการสั่งงานจากการสื่อสาร 
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1
เลือกการควบคุมการทํางาน
อัตราความเรว็ในการสื่อสาร

การทํางานเมื่อการสือ่สารขดัของ

2k ohm

+ 

เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก

** Off : 

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ญญาณ 

กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

กําหนดจุดเริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดสดุทายของสัญญาณ 

เลือกการสั่งงานจากการสื่อสาร 
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1
เลือกการควบคุมการทํางาน ของอินเวอรเตอร
อัตราความเรว็ในการสื่อสาร 

การทํางานเมื่อการสือ่สารขดัของ

2k ohm 

- 

เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก

** Off : 

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ญญาณ Analog (

กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

กําหนดจุดเริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดสดุทายของสัญญาณ 

เลือกการสั่งงานจากการสื่อสาร RS
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ของอินเวอรเตอร

การทํางานเม่ือการสือ่สารขดัของ 

 

เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก

** Off : 0-

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

Analog (

รายละเอียด

กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

กําหนดจุดเริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดสดุทายของสัญญาณ 

RS-485
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ของอินเวอรเตอร

 

เลือกใชงานปรับความเรว็จากภายนอก 

-10V / On : 0

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

Analog (

รายละเอียด

กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

กําหนดจุดเริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดสดุทายของสัญญาณ 

485
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ของอินเวอรเตอร

 (แรงดัน 

V / On : 0

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

Analog (แรงดัน 

รายละเอียด

กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

กําหนดจุดเริ่มตนของสัญญาณ Analog

กําหนดจุดสดุทายของสัญญาณ 

485 
เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1

ของอินเวอรเตอร

0-10V /0

แรงดัน 

V / On : 0

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1st motor :

แรงดัน 

รายละเอียด

กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ 

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

Analog

กําหนดจุดสดุทายของสัญญาณ Analog

เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1st motor
ของอินเวอรเตอร 1

Ai1 :

10V /0

แรงดัน 0

V / On : 0

motor :

แรงดัน 0-

รายละเอียด 

กําหนดจุดความถี่เริ่มตนของสัญญาณ Analog

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ 

Analog

Analog

motor
1st motor  

Ai1 :

10V /0-

0-10V 

V / On : 0-20mA**

motor :

-10V 

 

Analog

กําหนดจุดความถี่สุดทายของสัญญาณ Analog

Analog 0-

Analog 0-

motor
motor  

Ai1 : 

-20mA

10V หรือ 

20mA**

motor : 

10V หรือ กระแส 0

Analog

Analog

-10V / 0

-10

motor 
motor  

20mA

 

หรือ 

20mA**

01 

หรือ กระแส 0

Analog 

Analog 

V / 0

V / 0

motor   

20mA 

หรือ กระแส 0

20mA** 

01 : Ai1

หรือ กระแส 0

V / 0-20mA

V / 0-20mA

08 : RS
03 
03 
05 : 9,600 bps
07 : 38,400 bps
09 : 76,800 bps
1-247
00 : 
01 : 
00 
01 : 
02 
03 
04 

กระแส 0

: Ai1

หรือ กระแส 0

20mA

20mA

08 : RS
 : RS
 : 2,400 bps

05 : 9,600 bps
07 : 38,400 bps
09 : 76,800 bps

247
00 : ไมมี  
01 : 1 bit            02 : 2 bit
00 :  Trip           
01 :  Trip 
02 :  ไมสนใจ
03 : หยุดตามแรงเฉื่อย
04 : หยุดตามเวลาที่ตั้งไว

กระแส 0

: Ai1 

หรือ กระแส 0-

20mA 

20mA 

08 : RS-485
: RS-485
: 2,400 bps

05 : 9,600 bps
07 : 38,400 bps
09 : 76,800 bps

247 
ไมมี  
1 bit            02 : 2 bit

:  Trip           
Trip 
ไมสนใจ
หยุดตามแรงเฉื่อย
หยุดตามเวลาที่ตั้งไว

กระแส 0-20

02 : Ai2

หรือ กระแส 0-20

 

 

485 
485 

: 2,400 bps
05 : 9,600 bps
07 : 38,400 bps
09 : 76,800 bps

ไมมี      
1 bit            02 : 2 bit

:  Trip           
Trip หลงัจากลดความเร็วลงแลวหยุด
ไมสนใจ
หยุดตามแรงเฉื่อย
หยุดตามเวลาที่ตั้งไว

20mA)

02 : Ai2

20mA)

100%

100%

 
 

: 2,400 bps         
05 : 9,600 bps         
07 : 38,400 bps
09 : 76,800 bps

    01
1 bit            02 : 2 bit

:  Trip           
หลงัจากลดความเร็วลงแลวหยุด

ไมสนใจ 
หยุดตามแรงเฉื่อย
หยุดตามเวลาที่ตั้งไว

mA) 

02 : Ai2

mA) 

คาเริม่ตน

0%

100%

0%

100%

         
         

07 : 38,400 bps       
09 : 76,800 bps       

01 : Even       02 : odd
1 bit            02 : 2 bit

:  Trip            
หลงัจากลดความเร็วลงแลวหยุด

หยุดตามแรงเฉื่อย
หยุดตามเวลาที่ตั้งไว

0-10V /0

 

02 : Ai2 

 

คาเริม่ตน

% 

100% 

0% 

100% 

         
         
       08 : 57,600 bps
       10 : 115,200 bps

: Even       02 : odd
1 bit            02 : 2 bit

 
หลงัจากลดความเร็วลงแลวหยุด

หยุดตามแรงเฉื่อย 
หยุดตามเวลาที่ตั้งไว

Ai

10V /0

คาเริม่ตน

100%

20%

100%

         04 : 4,800 bps
         06 : 19,200 bps

08 : 57,600 bps
10 : 115,200 bps

: Even       02 : odd
1 bit            02 : 2 bit

หลงัจากลดความเร็วลงแลวหยุด

 
หยุดตามเวลาที่ตั้งไว 

Ai2 

10V /0-

คาเริม่ตน 

0%

100%

20%

100%

04 : 4,800 bps
06 : 19,200 bps
08 : 57,600 bps
10 : 115,200 bps

: Even       02 : odd
1 bit            02 : 2 bit

หลงัจากลดความเร็วลงแลวหยุด

 : 

-20mA

 

0% 

100% 

20% 

100% 

04 : 4,800 bps
06 : 19,200 bps
08 : 57,600 bps
10 : 115,200 bps

: Even       02 : odd
1 bit            02 : 2 bit 

หลงัจากลดความเร็วลงแลวหยุด

20mA

 

 

04 : 4,800 bps
06 : 19,200 bps
08 : 57,600 bps
10 : 115,200 bps

: Even       02 : odd

หลงัจากลดความเร็วลงแลวหยุด

20mA 

04 : 4,800 bps 
06 : 19,200 bps
08 : 57,600 bps
10 : 115,200 bps

: Even       02 : odd 

หลงัจากลดความเร็วลงแลวหยุด

 
06 : 19,200 bps 
08 : 57,600 bps 
10 : 115,200 bps 

 

หลงัจากลดความเร็วลงแลวหยุด 
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 การตั้งคาสถานะเริม่ตนของอินพุทเทอรมนิอล/เอาทพุทเทอรมนิอล 

อินพุทเทอรมินอล 1,2,3,4,5,6,7,8,9,A,B CA-21 to CA- 31 00 : No 01 : Nc 

เอาทพทุเทอรมินอล 11,12,13,14,15 CC-11 to  CC-16 00 : No 01 : Nc 

เอาทพทุ Relay 16,AL CC-06,CC-07 00 : No 01 : Nc 

 

 การตั้งคาการทํางานของพัดลมระบายความรอน 

bA-70  การทํางานของพัดลมระบายความรอน 00 : ตลอดเวลา  

01 : ขณะอนิเวอรเตอรทํางาน 

02 : ทํางานตามอุณหภูม ิ

bA-71 ลบคาชัว่โมงการทํางานของพดัลมระบายความรอน 00 : ไมลบ 01 : ลบ 

 

 เลือกการแสดงผลพารามิเตอร 

UA-10 เลอืกการแสดงผลพารามิเตอร 00 : แสดงทั้งหมด 

01 : เฉพาะคาที่กําหนด 

02 : เฉพาะพารามิเตอร UA-31 – UA-62 

03 : เฉพาะคาที่ไมตรงกับคาจากโรงงาน 

04 : เฉพาะคาการแสดงผล (Monitor) 

 

 การจนูคาพารามิเตอรมอเตอร 

HA-01 เลอืกการจูนคามอเตอรโดยอัตโนมตัิ 00 : ไมทํางาน 

01 : หาคาที่เหมาะสมกับมอเตอรแบบไมหมุน 

02 : หาคาที่เหมาะสมกับมอเตอรแบบหมุน 

03 : หาคาที่เหมาะสมกับมอเตอรแบบ IVMS 

04 : เฉพาะคาการแสดงผล (Monitor) 

HA-02 เลอืกการทํางานจูนคามอเตอร 00 : เริม่ตนทาํงานจากหนาจอ ปุม RUN 

01 : เริ่มตนทํางานจากคําสั่ง Run ภายนอก 

HA-03 เริ่มตนทําการจูนคามอเตอร 00 : ไมทํางาน        01 : ทํางาน 

 

 การสั่งทํางานโดยใชโปรแกรม EzSQ (Easy Sequence control) 

AA101 : เลือกการควบคุมความเร็วของอินเวอรเตอร 1st motor 14 : EzSQ 

UE-02 : เลือกการทํางานของโปรแกรม EzSQ 00 : ไมทํางาน 

01 : ทํางานคาํสัง PRG ที่อินพุทเทอรมนิอล 

02 : ทํางานตลอดเวลา 

 EzSQ เปนโปรแกรมที่เขียนขึ้นไดโดยผูใชงานเพื่อใหทาํงานตามลักษณะงานที่ตองการโดยอตัโนมัต ิ

 โปรแกรมและคูมือการใชงานสามารถติดตอรบักับไดกับทางบริษัทผูนําเขา 
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 .การคนืคาเริม่ตนจากโรงงาน 

Ub-01 การคืนคาเริ่มตนจากโรงงาน 00 :  ไมคืนคา  
01 : ลบเฉพาะประวตัิคาผดิพลาด 
02 : เฉพาะคาพารามิเตอร 
03 : ประวัตคิาผิดพลาดและคาพารามิเตอร 
04 : ทั้งหมดรวมทั้งโปรแกรม EzSQ 
05 : คาพารามิเตอรทั้งหมดยกเวนคาที่เกี่ยวกับอินพุท/เอาทพุทเทอรมินอล 
06 : คาพารามิเตอรทั้งหมดยกเวนคาที่เกี่ยวกับการสื่อสาร 
07 : คาพารามิเตอรทั้งหมดยกเวนคาที่เกี่ยวกับอินพุท/เอาทพุทเทอรมินอล 
และการสื่อสาร 
08 : เฉพาะโปรแกรม EzSQ 

Ub-03 เลอืกลกัษณะภาระการทํางานเริ่มตน 00 : VLD          01 : LD 02 : ND 

Ub-05 เริ่มตนการคืนคาโรงงาน 00 : ไมทํางาน 01 : เริม่ทํางาน 
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Code
Model 
name

VLD LD ND
 (Very light duty) (Light duty) (Normal duty)

P1-00000 -HF

Motor 
capacity 
kW(Hp) 
(4Pole)

Rated 
curren
t (A)

Motor 
capacity 
kW(Hp) 
(4Pole)

Rated 
curren
t (A)

Motor 
capacity 
kW(Hp) 
(4Pole)

Rated 
curren
t (A)

Model 
nameCode

LD

00228
00330
00460
00600
00800
00930

 (Very light duty)
VLD

3.7

022 00156 3.7 (5) 15.6 3.7 (5) 12

055 7.5 (10) 33 7.5 (10) 30
037

(Normal duty)
ND

(Light duty)

1.5 (2) 3.1 0.75 (1) 2.5
007 00080 1.5 (2) 8 1.5 (2) 6.3

0.4 (1/2) 3.2 007 00041 1.5 (2) 4.1004 00044 0.75 (1) 4.4 0.75 (1)

015 00104 2.2 (3) 10.4 2.2 (3) 9.4
0.75 (1) 5 015
1.5 (2) 8 022

14.817.5 055 00175 7.5 (10) 17.5 7.5 (10)

2.2 (3) 4.8 1.5 (2) 400054 2.2 (3) 5.4
3.7 (5) 6.7 2.2 (3) 5.500083 3.7 (5) 8.3

9.22.2 (3) 11 037

7.5 (10)

00126 5.5 (7.5) 12.6
16 5.5 (7.5)

5.5 (7.5) 11.1 3.7 (5)

00250 11 (15) 25 11 (15) 225.5 (7.5) 25 075
5.5 (7.5)

18.5 (25) 40 18.5 (25) 37 15 (20)

22.8 5.5 (7.5) 19.6 3.7 (5)

11 (15) 46 11 (15) 40 7.5 (10)
32
25

110 15 (20) 60 15 (20) 56 11 (15) 46 150 00400
00310 15 (20) 31 15 (20) 29 11 (15)32 110075

19

43 18.5 (25) 39
185 22 (30) 93 22 (30) 85 18.5 (25) 76

64 185 00470 22 (30) 47 22 (30)150 18.5 (25) 80 18.5 (25) 73 15 (20)
22 (30) 4800620 30 (40) 62 30 (40) 57

01240
45 (60) 93 45 (60) 85

30 (40) 124 30 (40) 113 22 (30) 95 300
220

37 (50) 75
6100770 37 (50) 77 37 (50) 70 30 (40)

01530
220

105 45 (60) 9101160 55 (75) 116 55 (75)
300 37 (50) 153 37 (50) 140 30 (40) 122 370 00930

450 55 (75) 229 55 (75) 210 45 (60) 182
146 450370 45 (60) 185 45 (60) 169 37 (50)01850

02290 55 (75) 112
550 75 (100) 295 75 (100) 270 55 (75) 220 750

550 01470 75 (100) 147 75 (100) 135
02950 15001760 90 (125) 176 90 (125) 160 75 (100)

900 02130 110 (150) 213 110 (150) 195 90 (125) 180
1100 02520 132 (175) 252 132 (175) 230

341

110 (150) 217
1320 03160 160 (220) 316 160 (220) 290 132 (175) 260

2200 05200 250(335) 520 250(335) 481 220(300) 450
2000 04860 220(300) 486 220(300) 446

Rated 
curren
t (A)

P1-00000 -LF

Motor 
capacity 
kW(Hp) 
(4Pole)

Rated 
curren
t (A)

Motor 
capacity 
kW(Hp) 
(4Pole)

Rated 
curren
t (A)

Motor 
capacity 
kW(Hp) 
(4Pole)

200(270) 405

160 (220) 310
1850 04320 200(270) 432 200(270) 395 185(250) 370
1600 03720 185(250) 372 185(250)

2500 05500 - - 280(335) 550 250(335) 500
3150 06600 - - 350(470) 660 315(420) 600

01530 01850 02290 02950
VLD 0.8 1.5 2.2 3.7

00330 00460 00600 00800 00930 01240P1--L 00044 00080 00104 00156 00228
30.0 37.0 45.0 55.0 75.0

LD 0.8 1.5 2.2 3.7
5.5 7.5 11.0 15.0 18.5 22.0

30.0 37.0 45.0 55.0 75.018.5 22.0
ND 0.4 0.8 1.5 2.2

5.5 7.5 11.0 15.0
22.0 30.0 37.0 45.0 55.0

O
ut

pu
t

VLD 4.4 8.0
3.7 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5

295.0
LD 3.7 6.3 9.4 12.0 19.6 30.0 40.0

80.0 93.0 124.0 153.0 185.0 229.010.4 15.6 22.8 33.0 46.0 60.0

2.2 3.3

270.0
ND 3.2 5.0 8.0 11.0 17.5 25.0 32.0 46.0

73.0 85.0 113.0 140.0 169.0 210.056.0

43.0 53.0
Rated output voltage

Rated 
capacity

20
0 

V VLD 1.5 2.8

220.0
VLD 120% 60sec /110% 3sec
LD 120% 60sec / 150% 3sec
ND 150% 60sec / 200% 3sec

64.0 76.0 95.0 122.0 146.0 182.0

102.227.7 32.2
3-phase (3-wire) 200 to 240 V (corresponding to input voltage)

LD 1.3

87.3

76.2

64.1 79.33.6 5.4 7.9 11.4 15.9 20.8
93.525.3 29.4 39.1 48.5 58.5 72.74.2 6.8 10.4 13.9 19.4

38.7 51.5 63.6 76.9
22.2 26.3 32.9 42.3 50.61.7 2.8 3.8 6.1 8.7 11.1 15.9

24.9 33.3
63.0
95.2

112.2
ND 1.3 2.1 3.3 4.6 7.3 10.4 13.3

23.3 30.3 35.3 47.0 58.2 70.3
75.7 91.5

3.9 5.0 8.1

ND 1.1

Power supply 
capacity (kVA)

VLD 2.0 3.6 4.7
LD 1.7 2.9 4.3

Permissible AC voltage/
AC voltage : 170 to 264V +10% - 15%  50/60 Hz, Frequency :±5%

19.1 26.6 31.6 39.5 50.7 60.7

Frequency fluctuation

24
0 

V VLD 1.8 3.3 4.3 6.5 9.5 13.7 19.1
12.5 16.6

122.6
LD 1.5 2.6

42.2 56.3 69.4 83.9 103.9 133.87.1 10.3 15.0 20.9 27.2 36.3
38.6 51.3 63.5 76.7 95.3 122.55.4 8.9 13.6 18.1 25.4 33.1

55.3 66.2 82.6 99.8
Starting Torque 200% / 0.3Hz

11.3 14.5 20.9 29.0 34.5 43.1ND 1.5 2.3 3.6 5.0 7.9

In
pu

t

Rated input AC
Main circuit power supply : 3-phase 200 to 240V 50/60 Hz, 

Control power supply : 1-phase 200 to 240V 50/60 Hz

IP20 - UL open type

16 10 10 7.5 7.5 5

B
re

ak
in

g Regenerative Braking Internal BRD circuit (external discharge resistor) Ext. regen. braking unit
Minimum resistance         
       value Ω 50 50 35 35 35

22 33 33 47

Motor kW (4pole)

Rated 
output 
current

Overload 
current rating

6 6 6 10 10 10Aprox. weight (kg) 3 3 3 3 3

- - -

Protective structure

8. การเลือกรุนระหวางอินเวอรเตอรกับกับมอเตอร 

พิกัดกระแส Overload :  VLD (Very light duty) : 110% 60 sec.120% 3sec 

                                  LD (Very light duty) : 120% 60 sec,150% 3sec 

                                  ND (Normal duty)   : 150% 60sec,200% 3sec 

      200V : Class               400V : Class 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ขอกําหนดของอินเวอรเตอร : 200V Class 
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ขอกําหนดของอินเวอรเตอร : 400V Class 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

B
re

ak
in

g Regenerative Braking
Minimum resistance 

 value Ω
Protective structure
Aprox. weight (kg)

In
pu

t

Rated input AC

Permissible AC voltage/

Frequency fluctuation

Power supply 
capacity (kVA)

VLD
LD
ND

Starting Torque

P1--H

Motor kW (4pole)
VLD
LD
ND

O
ut

pu
t

Rated 
output 
current

VLD
LD
ND

Overload 
current rating

VLD
LD
ND

Rated output voltage

Rated 
capacity

40
0V

VLD
LD
ND

50
0V

VLD
LD
ND

AC voltage : 323 to 550V +10% - 15%  50/60 Hz, Frequency :±5%

41

100 100 100 70 70 35 35 24 24 20 15 15 10 10 -

6 6 8.5 8.5 8.5 22 31 31 31

68.0 82.6 101.6

IP20 - UL open type
3 3 3 3 6

Internal BRD circuit (external discharge resistor) Special order Ext. regen. braking 
200% / 0.3Hz 180% / 0.3Hz

136.13.6 5.0 8.3 13.4 17.2

41.6 52.8 65.0 78.8 97.0
Main circuit power supply :

Control power supply :
 3-phase 380 to 500V 50/60 Hz,
 1-phase 380 to 500V 50/60 Hz

129.92.2 3.5 4.8 8.0 12.8 16.5 21.7 27.7 33.8

84.4 105.2 133.4 159.7
2.8 4.4 6.1 10.1 14.5 20.0 26.3 33.6 39.0 51.7 63.5 77.1 95.3 122.5 145.2
3.7 4.9 7.5 11.4 15.9

80.5 100.5 127.3 152.4
2.7 4.2 5.8 9.6 13.9 19.1 25.1 32.0 37.2 49.4 60.6 73.6 90.9 116.9 138.6

7.2 10.9 15.2 21.7 26.8 34.6 40.7 53.7 66.7

29.8 39.5 48.515.2 20.1 25.6 58.9 72.7 93.5 110.9
1.7 2.8 3.8 6.4 10.3 13.2 17.3 22.2 27.0 33.3 42.3 52.0 63.0 77.6 103.9
2.1 3.3 4.6 7.7 11.1

110% 60sec / 120% 3sec
120% 60sec / 150% 3sec
150% 60sec / 200% 3sec

2.8 3.7 5.8 8.7 12.1 17.3 21.5 27.7 32.6 43.0 53.3 64.4 80.4 101.8 121.9
3-phase (3-wire) 380 to 500V (corresponding to input voltage)

147.0 176.0
3.1 4.8 6.7 11.1 16.0 22.0 29.0 37.0 43.0 57.0 70.0 85.0 105.0 135.0 160.0

17.5 25.0 31.0 40.0 47.0 62.0 77.0 93.0 116.0
30.0 37.0 45.0 55.0 75.0

2.5 4.0 5.5 9.2 14.8 19.0 25.0 32.0 39.0 48.0 61.0 75.0 91.0 112.0 150.0

4.1 5.4 8.3 12.6
1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5 22.0

90.0
1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5 22.0 30.0 37.0 45.0 55.0 75.0 90.0

11.0 15.0 18.5 22.0 30.0 37.0 45.0 55.0 75.0

Minimum resistance 
 value Ω

Protective structure
Aprox. weight (kg)

00041 00054 00083 00126 00175 00250 00310 00400 00470 00620 00770 00930 01160 01470

Starting Torque

Overload 
current rating

VLD
LD

01760

1.5 2.2 3.7 5.5 7.5

In
pu

t

Rated input AC

Permissible AC voltage/

Frequency fluctuation

Power supply 
capacity (kVA)

VLD
LD
ND

P1--H

Motor kW (4pole)
VLD
LD
ND

O
ut

pu
t

Rated 
output 
current

VLD
LD
ND

ND
Rated output voltage

Rated 
capacity

40
0V

VLD
LD
ND

B
re

ak
in

g Regenerative Braking

50
0V

VLD
LD
ND

22.7 28.1 36.3 42.6 56.3 69.9

2.3 22.7 29.0 35.4 43.5 55.3

3.6 4.7

0.8

02130 02520 03160 03720 04320 04860 05200
110.0 132.0 160.0 185.0 200.0 220.0 250.0
110.0 132.0 160.0 185.0 200.0 220.0 250.0
90.0 110.0 132.0 160.0 185.0 200.0 220.0
213.0 252.0 316.0 372.0 432.0 486.0 520.0
195.0 230.0 290.0 341.0 395.0 446.0 481.0
180.0 217.0 260.0 310.0 370.0 405.0 450.0

147.6 174.6 218.9 257.7 299.2 336.7 360.2

05500
-

280.0
250.0

-
550.0
500.0

346.4
184.5 218.2 273.7 322.1 374.1 420.8 450.3

135.1 159.3 200.9 236.2 273.6 308.9 333.2
124.7 150.3

350.0
315.0

-
660.0
600.0

3-phase (3-wire) 380 to 500V (corresponding to input voltage)

381.0 457.2

155.9 187.9 225.2 268.4 320.4 350.7 389.7
168.9 199.2 251.1 295.3 342 386.2 416.5

180.1 214.7

- -

476.3
433.0

571.5
519.6

193.2 228.6 286.7 337.5 391.9 440.9 471.8 - -

256.3 280.5 311.7

180% / 0.3Hz

06600
-

176.9 208.7 263.1 309.4 358.4 404.6 436.4 498.9 598.8

Main circuit power supply :
Control power supply :

3-phase 380 to 500V 50/60 Hz.
1-phase 380 to 500V 50/60 Hz.

110% 60sec / 120% 3sec - -

AC voltage : 323 to 550V +10% - 15%  50/60 Hz, Frequency :±5%

120% 60sec / 150% 3sec
150% 60sec / 200% 3sec

415.6

163.3 196.9 235.9 281.3 335.7 367.4 408.3 453.6 544.3

170.0125.0

Ext. regen. braking unit

41 53 53 95 125 125 125

- - - - - - - - -

IP20 - UL open type
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