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1. การรับระกันผลิตภัณฑ 

บริษัทจะรับประกันสินค าเปนระยะเวลา 12 เดอืน  ตามเงื่อนไขดังตอไปนี ้

เกิดความเสียหายเนื่องจากตัวอุปกรณเอง และ อุปกรณท ุกช้ินภายในเคร่ืองที่ใชงานอย ูในสภาพปกติ 

และฉลากการรับประกันไมฉกีขาด 

ข อยกเวนที่อย ูนอกเหนอืการรับประกัน 

• การติดตั้งที่ผิดไปจากข อกําหนดทางบริษัท 

• เคร่ืองถูกทําการแกไข หรือถูกดัดแปลงสภาพผิดไปจากขอทีก่ําหนดหรือโดยไม ได รับอนุญาตจากทางบริษัท

ผูจําหนายอยางเปนทางการ 

• เสียหายจากการเคล่ือนยาย (ในกรณีเคล่ือนยายเอง) 

• เสียหายอันเปนเหตุมาจากภัยธรรมชาติ เชน น้าํท วม, ฟ าผา, แผนดินไหว เปนตน 

• เสียหายจากน้ําเข าเคร่ือง 

• เสียหายจากการปอนแรงดันไฟฟาผิด หรือตอวงจรไฟฟาผิด 

• เสียหายอันเนื่องจากสัตวหรือแมลงเขาไปทาํความเสียหาย 

• ตูภายนอกที่ตดิตั้งอินเวอรเตอรเสยีหาย หรือช้ินส วนภายนอกของอินเวอรเตอรเสยีหาย 

• จงใจทําให เกิดความเสียหาย อุบัติเหตุ หรือจากความประมาท  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

หนา | 3  
 



2. คําแนะนําและความปลอดภยั 

 

 ขั้นตอนการติดตั้งที่ไม ถูกตอง จะส งผลทําให เกดิอันตรายถึงชีวิต รวมไปถึงความเสียหายที่เกดิกับตัว 

อินเวอรเตอร มอเตอร และ อุปกรณอ ื่นๆ 

 ควรทําตามค ูมอืที่เกีย่วกับการตดิตั้ง ขนาดสายไฟ, เบรกเกอร, และการบํารุงรักษาตัวอินเวอรเตอร 

 

 ห ามวางวัตถุไวไฟไวใกลก ับตําแหน งที่ติดตั้งอนิเวอรเตอร 

 ระวังไมให สิง่แปลกปลอม เชน ตัดช้ินส วนลวด, วัสดุเช่ือม, เศษเหล็ก, ลวด และฝุนเข าไปในอนิเวอรเตอร 

 ติดตั้งอินเวอรเตอรบนพื้นผิวทีไ่ม ติดไฟ เชน ผิวโลหะ  

 ติดตั้งอินเวอรเตอรในห องที่ระบายอากาศได ด ีสถานที่ทีไ่ม โดนแสงแดดโดยตรง หลีกเล่ียงสถานท ี่ตางๆ เชน 

อุณหภูม,ิ ความช้ืนสูง, ควบแน น, ฝุน, ก าซที่ระเบิดได , ก าซที่มีฤทธิ์กัดกรอน, กาซไวไฟ, ละอองของเหลว หรือ

น้ําเกลือ 

 ควรติดตั้งอินเวอรเตอรในตําแหน งที่สามารถรับน้ําหนักตัวอินเวอรเตอรได  

 ควรติดตั้งอินเวอรเตอรในตําแหน งทีไ่ม มีการสัน่สะเทือน, ห ามวางของหนกับนตัวอินเวอรเตอร 

 ควรติดตั้งสายดินเข ากับอนิเวอรเตอร, ควรตัดแหลงจ ายไฟ ก อนทีจ่ะทําการแก ไขวงจรไฟฟ า 

 ทําการเดนิสายไฟเฉพาะหลังจากติดตั้งอินเวอรเตอรเท านั้น 

 ห ามเช่ือมตอแหลงจ ายไฟ AC กับอุปกรณใดๆ ที่ขั้วสัญญาณเอาท พุท (U, V และ W) 

 ตรวจสอบให แน ใจวาแรงดนัไฟฟาของแหลงจ ายไฟ AC ตรงกับแรงดันไฟฟาทีก่ําหนดไวของอนิเวอรเตอรของคุณ 

 ก อนดาํเนินการสไลดสวิทช SW ในอินเวอรเตอรให แน ใจวาได ปดแหลงจ ายไฟแลว 

 อย าใชอนิพุตแบบเฟสเดียวตอใชงานกับ อินเวอรเตอร 

 อย าเช่ือมตอตัวตานทานโดยตรงกับอุปกรณใด ๆ กับขั้ว DC (PD, P และ N) 

 ห ามใช แมกเนตกิคอนแทคเตอร  ติดตั้งอย ูด านหลัก (Input) และ ดานหลังของ(Output)อินเวอรเตอร เพื่อหยุดการ

ทํางาน 

 ในขณะที่ไฟจ ายให กับอนิเวอรเตอร ห ามสัมผัสส วนแผงภายในหรือเทอรมนิอลของอนิเวอรเตอร 

 ก อนทีจ่ะตรวจสอบอนิเวอรเตอรให  ปดแหลงจ ายไฟและรอประมาณ 10 นาทหีรือมากกวา. (กอนการตรวจสอบ

ยืนยันวาไฟทีอ่ินเวอรเตอรด ับและ DCแรงดันไฟฟ าระหวางขั้ว P และ N คือ 45 V หรือต่ํากวา) 
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การติดต้ังอินเวอรเตอร 

3. ตรวจเช็คอินเวอรเตอร, การติดต้ังและการเดินสายไฟ 

3.1 การตรวจสอบรายละเอียดรุนของอินเวอรเตอร 

 

 
(1) รุนของ อินเวอรเตอร LH1 

(2) พิกัดกิโลวัตตของมอเตอร 07.5kW  [10HP] – 160kW  [215HP] 

(3) พิกัดไฟเขา  

H: 3 เฟส 400V 

(4) หนาจอ  

F: มีหน าจอ 

(5) ภูมิภาค (None) : ประเทศญี่ปุน 

C: ประเทศจีน/เอเชียตะวันออกเฉียงใต 

 

3.2 การเคลื่อนย ายและอุณหภูมิโดยรอบ 

 อินเวอรเตอรใชช้ินส วนพลาสติก เมื่อเคล่ือนย ายอินเวอรเตอร ให จับอย างระมัดระวังเพื่อปองกันความเสียหายที่จะ

เกิดขึ้น 

 ห ามเคล่ือนย ายอินเวอรเตอรโดยจับด านหน าหรือแผงปดเทอรม ินอล การทําเชนนั้นอาจทําให อ ินเวอรเตอรตก

เสียหาย 

 อย าติดตั้งและใชงานอินเวอรเตอร ถาเห็นวาอินเวอรเตอรตัวนั้นมีความเสียหาย หรือช้ินส วนหายไป 

 หลีกเล่ียงการติดตั้งอินเวอรเตอรในที่ ทีอุ่ณหภมูิห อง สูงขึน้หรือต่าํกวาชวงที่กาํหนดอุณหภมูิโดยรอบอินเวอรเตอร  

-10 ถึง 45° C  
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3.3 พ้ืนผิวที่จะติดต้ังอินเวอรเตอร 

• อินเวอรเตอรจะเข าส ูอุณหภมูิสูง (สูงสดุประมาณ 150 องศาเซลเซียส) ระหวางการใชงาน ควรติดตั้ง

อินเวอรเตอร บนผนังแนวตั้งที่ทําจากวัสดุที่ไม ติดไฟ วัสดุ (เชนโลหะ) เพื่อหลีกเล่ียงความเสี่ยงตอการเกิดไฟ

ไหม 

          

                            ** ควรมีพ้ืนที่อยางน อยสําหรับด านขางตัวอินเวอร เตอร  5 cm. 

 

 เมื่อติดตั้งอินเวอรเตอรไวภายในตู ควรคํานึงถึงการระบายความรอนโดยการวางแนวการระบายอากาศ

เพื่อที่จะให ความรอนที่ตัว อินเวอรเตอร ผลิต ออกมานั้น ระบายออกได โดยเร็ว 
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3.4  ขนาดของตัวอินเวอรเตอร 

 

 

 

 

• ตารางขนาดของอินเวอรเตอร 

 

 

Model W W1 H H1 D Ø 

LH1 – 055H 150 130 255 241 140 6 

LH1 – 075H - LH1 – 150H 210 189 260 246 170 7 

LH1 – 185H - LH1 – 300H 245 229 390 376 190 7 

LH1 – 370H 300 265 540 510 195 10 

LH1 – 450H - LH1 – 750H 390 300 550 520 250 12 

LH1 – 900H - LH1 – 1100H 390 300 700 670 270 12 

LH1 – 1320H - LH1 – 1600H 480 380 740 710 270 12 
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3.5  การเดินสายไฟของวงจรหลัก 

 

 
 

• ตารางวงจรหลกั 

 

สัญลักษณ ความหมาย 

R,S,T (L1,L2,L3) จุดตอแหลงจ ายไฟ AC ขาเขา 

U,V,W (T1,T2,T3) จุดตอแหลงจ ายไฟ AC ขาออกไปทีม่อเตอร 

PD,P (+1,+) จุดตอ DC Choke (ตองถอด Bar ท ี่ตอเช่ือมอย ูออก) 

P,RB (+,RB) จุดตอ Breaking resister ภายนอก 

P,N (+,-) จุดตอชุด Breaking Unit ภายนอก 

 
สายดิน 

R0,T0 จุดจ ายไฟเพื่อเล้ียงวงจรคอนโทรล 
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3.6 จุดตอของวงจรหลักของตัวอนิเวอรเตอร 

    แบบที่ 1 : LH1 – 055H                                                         แบบที่ 2 : LH1 – 075H to LH1 – 300H               

                                              

    แบบที่ 3 : LH1 – 370H to LH1 – 1100H                                     แบบที ่4 : LH1 – 1320H to LH1 – 1600H  

                  

 

 

3.7 จุดตอวงจรควบคุม 
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3.8 รายละเอียดของจุดตอสัญญาณวงจรควบ 

สัญลักษณ คําอธิบาย ขอจํากักทางไฟฟา 

เลือก

สัญญาณ 

Analog 

แบบแรงดัน

หริอกระแส 

Power supply 

L 
ช่องต่อสาํหรบัแรงดนัอา้งองิ 0V

H 
แหลงจายไฟ 10 Vdc. เพื่อใชกับอนาล็อกอินพุต 

Ai1, Ai2 และ Ai3 เม่ือใชกับ โวลุม 

พิกัดกระแสท่ีจายไดส ูงสุด DC 20 

mA. 

Analog Input 

Ai1 
ชองรบัสัญญาณแรงดัน  0 – 10 Vdc หรือ 

กระแส 4 – 20 mA 

(เลือก Volt/mA จาก SW1,SW2) 

Volt: Input impedance 10kΩ 

ย านแรงดัน DC: 0.3 – 12 Vdc 

Amp: Input impedance 100kΩ 

ย านกระแส mA: 0-24 mA. 
Ai2 

Ai3 ชองรบัสัญญาณแรงดัน +10 to -10 Vdc 
Volt: Input impedance 1 kΩ 

ย านแรงดัน DC: ±12 Vdc. 

Analog output 
Ao1 ชองรบัสัญญาณแรงดัน 0-10 Vdc หรือ กระแส 

0-20 mA (เลือก Volt/mA จาก SW3,SW2) 

Volt: accuracy ±10 % (2mA) 

Amp: accuracy ±20% 

load: impedance ไมเกิน 250Ω 
Ao2 

แหลงจายไ

ฟ 24Vdc 
Power Input 

P24 แหลงจายภายใน 24 Vdc พิกัดกระแสสูงสุด 100 mA. 

P+ ชองสําหรับรับแรงดัน 24 Vdc จากภายนอกเพือ่

ใชสําหรับภาคคอนโทรลภายในอินเวอร เตอร  
Input voltage 24Vdc ±10% (1A) 

P- 

ขาสัญญาณ

อินพุทแบบ

ดิจิตอล 

Digital 

input 

Contract 

point 

1, 2, 3, 4, 5 

6, 7, 8, 9 

ชองรับสัญญาณเข าเพื่อใหทํางานตามฟ งกช่ัน

ท่ีตั้งไว  (เลือก sink/src จาก SW6) 
On: Min.DC 18 Vdc 

Off: Max.DC 3 Vdc 

ภาระโหลดท่ี 5.6 mA (27Vdc) 
Pulse 

A ชองรับสัญญาณแบบ Pulse ตามความถี่สูงสุด 32 

kHz.(สามารถเปล่ียนฟ งกช่ันเพื่อใชงานแบบ 

contract input ได) 
B 

common COM ชองต อร วมสําหรับ 1,2,3,4,5,6,7,8,9,A และ B 

ขาสัญญาณ

เอ าทพ ุท

แบบ

ดิจิตอล 

Digital 

output 

Open 

collector 

11, 12, 13, 

14, 15 

ชองต อสัญญาณออกแบบ Transistor เลือกต อใช

งานไดท้ัง sink/src 

Open collector output :  

ON: 4Vdc (27 Vdc Max.50 

mA) 

common CM2 ชองต อร วมสําหรับ 11, 12, 13, 14, 15 

Relay 
AL0,AL1, 

AL2 
Contact relay 1 No/1 NC 

AL1/AL0 : 2A (resistance 

load) 

AL2/AL0 : 1A(resistance load) 

AL2,AL1 : 0.2A(inductive 

load) 

สัญญาณ

ความถี่

เอ าทพ ุท 

FW 

output 

monitor 

output 

FM ชองต อสัญญาออกแบบ PWM 
Pulse train 0-10 Vdc 

Max.freq :3.60 kHz. 

CM1 ชองต อสําหรบัแรงดันอางอิง 0V 

ตัวตรวจจับ

อุณหภูมิ 
Analog Input 

TH+ 
ชองต อรบัตรวจจับอณุหภูมิ (thermistor) ย านท่ีใช 0 ถึง 9,999Ω 

TH- 

RS-485 Communication 
SP,SN,RP SP,SN,RP : ชองต อสําหรับการสื่อสาร RS-485 

Termination resistor (120Ω) 

 *** Enabled: RP-SN shorted 

CM1 CM1 : ชองต อสัญญาณกราวดส ําหรับการสื่อสาร 
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3.9 หน าจอและกันต้ังคา 

 

• ตารางหน าจอและรายละเอียด 

Name Function 

ไฟ Power แสดงสถานะ เมื่อมีไฟ Power เข าอินเวอรเตอร 

ไฟ Alarm แสดงสภาวะ ผิดปกติของอินเวอรเตอร 

ไฟ RUN (operation) แสดงสถานะ การทาํงานของอินเวอรเตอร 

ไฟ Volume แสดงสถานะ Volume ทํางาน 

ไฟโปรแกรม แสดงสถานะ เมื่อมีการตั้งค าฟ งก ช่ัน 

จอภาพ แสดงความถ่ี, แรงบิดและค าตางๆ 

ไฟสถานะจอภาพ 
แสดงหน วยของจอแสดงผล Hz: ความถ่ี, V: แรงดันไฟ, A: กระแส, kW: 

กําลังไฟฟ า, %: เปอรเซ็นต, +: ค าบวก, -: ค าลบ  

ไฟ RUN key enable แสดงสถานะการ RUN หน าจออินเวอรเตอร 

ศีย  Run ใชส ั่งเดินเคร่ืองอนิเวอรเตอร 

ศีย  Stop/Reset ใชหยุดการทํางานของอินเวอรเตอร 

ศีย  FUNC กดเพือ่เขาฟงกช่ันโหมดการทํางานของอนิเวอรเตอร 

ศีย  STR กดเพือ่บันทึกค าข อมูลใหม ท ีไ่ด ทาํการเปล่ียนแปลง 

ศีย  Up/Down ใชเพิ่มหรือลดขอมูลในโปรแกรมที่ต องการ 
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3.10 วงจรการตอใช งาน 
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4. รายละเอียดพารามิเตอรกลุมแสดงผล (Monitor group) 

พารามิเตอร กล ุม d 

รหัส รายระเอียดฟ งกช่ัน รายระเอียด หนวย 

dA-01 แสดงค าความถ่ีเอาท พ ุต 0.00~590.00 (Hz) Hz. 

dA-02 แสดงกระแสใชงาน 0.0~655.35 (A) A. 

dA-03 แสดงทิศทางการหุนของมอเตอร 
F (เดินหนา)     r (ถอยหลัง)     d (รันที่ 0Hz)     

o (หยุด) 
  

dA-04 แสดงค าความถ่ีใชงาน -590.00~590.00 (Hz) Hz. 

dA-06 แสดงผลการแปลงความถ่ีขาออก 0.00~599000.00 (Hz) Hz. 

dA-08 แสดงผลตรวจสอบค าความเร็ว -590.00 ~590.00 (Hz) Hz. 

dA-12 แสดงค าความถ่ีเอาท พ ุตพรอมเคร่ืองหมาย -590.00 ~590.00 (Hz) Hz. 

dA-14 แสดงค าวามถ่ีใชงานสูงสุด 0.00~590.00 (Hz) Hz. 

dA-15 แสดงค าแรงบิด (จากการคํานวณ) -1000.0~1000.0 (%) % 

dA-16 แสดงค าแรงบิดสงูสุด 0.0~500.0 (%) % 

dA-17 แสดงค าแรงบิดเอาท พุต -1000.0~1000.0 (%) % 

dA-18 แสดงค าแรงดนัเอาท พุต 0.0~800.0 (V) VAC 

dA-20 แสดงค าตาํแหน งที่เปล่ียนแปลง 

[AA121] ≠ 10 or [AA123] ≠ 03 

pls. 
-536870912 to +536870911 (pls)  

[AA121] = 10 and [AA123] = 03 

-2147483648 to +2147483647(pls)  

dA-26 แสดงค าผิดพลาดของตาํแหนง -2147483647~+2147483647 (pls.) pls. 

dA-28 แสดงจํานวนพัลส 0~2147483647 (pls.) pls. 

dA-30 แสดงกําลังไฟฟาด านอินพุต 0.00~600.00 (kW) kW 

dA-32 แสดงกําลังไฟฟารวมด านอินพุต 0.0~1000000.0 (kWh) kWh 

dA-34 แสดงกําลังไฟฟาด านเอาท พุต 0.00~600.00 (kW) kW 

dA-36 แสดงกําลังไฟฟ ารวมดานเอาท พุต 0.0~1000000.0 (kWh) kWh 

dA-38 แสดงอุณหภมูขิองมอเตอร -20.0~200.0 (°C) °C 

dA-40 แสดงค าแรงดนั DC 0.0~1000.0 (V) VDC 

dA-41 
แสดงเปอรเซ็นต การทํางานของวงจรเบรก

(BRD) 
0.0~100.0 (%) % 

dA-42 แสดงระดับโอเวอรโหลดของมอเตอร 0.0~100.0 (%) % 

dA-43 แสดงระดับโอเวอรโหลดของอินเวอรเตอร 0.0~100.0 (%) % 

dA-45 แสดงฟ งก ช่ัน STO 
00 (no input),  01 (P-1A),   02 (P-2A),  03 (P-1b) 

04 (P-2b),       05 (P-1C),  06 (P-2C),  07 (STO) 
  

dA-46 P1-FS hardware monitor 0000~FFFF   
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รหัส รายระเอียดฟ งกช่ัน รายระเอียด หนวย 

dA-47 P1-FS function monitor 
00 (no input)     01 (STO)     02 (SBC)     03 (SS1) 

04 (SLS)          05 (SDI)      06 (SSM) 
  

dA-50 แสดงชนิดของเทอรมินอล 
00 (P1-TM: standard)   02 (P1-TM2: round screws) 

15 (not connected) 
  

dA-51 แสดงการทาํงานของเทอรมนิอลอนิพุต 
LLLLLLLLLLL~HHHHHHHHHHH 

BA987654321  [L:OFF/H:ON] 
  

dA-54 แสดงการทาํงานของเทอรมนิอลเอาท พุต 
LLLLLLLLLLL~HHHHHHHHHHH 

BA987654321  [L:OFF/H:ON] 
  

dA-60 แสดงการเลือกใชอานาล็อกอนิพุต 

AAAAAAAA- VVVVVVVV  

[A: current/V: voltage] 

ซาย (Ao4, Ao3, Ai4, Ai3, Ao2, Ao1, Ai2, Ai1) 

  

dA-61 แสดงค าอานาล็อกอินพุต [Ai1] 0.00~100.00 (%) % 

dA-62 แสดงค าอานาล็อกอินพุต [Ai2] 0.00~100.00 (%) % 

dA-63 แสดงค าอานาล็อกอินพุต [Ai3] -100.00~100.00 (%) % 

dA-64 แสดงค าอานาล็อกอินพุต [Ai4] option 0.00~100.00 (%) % 

dA-65 แสดงค าอานาล็อกอินพุต [Ai5] option 0.00~100.00 (%) % 

dA-66 แสดงค าอานาล็อกอินพุต [Ai6] option -100.00~100.00 (%) % 

dA-70 แสดงค าอินพุตพัลส จากอนิเวอรเตอร -100.00~100.00 (%) % 

dA-71 
แสดงค าอินพุตพัลส จาก option card (P1-

FB) 
-100.00~100.00 (%) % 

dA-81 แสดงรายระเอยีดของสล็อตชองที่ 1 00:(none)   01:(P1-EN)   02:(P1-ECT)   03:(P1-PN) 

05:(P1-DN) 06:(P1-PB)   07:(P1-CCL)   18:(P1-AG)  

33:(P1-FB)(only dA-82)   48:(P1-FS)(only dA-83) *5 

  

  

  
dA-82 แสดงรายระเอยีดของสล็อตชองที่ 2 

dA-83 แสดงรายระเอยีดของสล็อตชองที่ 3 

db-01 แสดงโปรแกรม EzSQ ที่มีอย ู 00 (ไมมี) / 01 (มี)   

db-02 แสดงจํานวนโปรแกรม EzSQ ที่มีอย ู 0000 ~ 9999   

db-03 
แสดงสเต็ปการทาํงานโปรแกรม EzSQ 

(Task-1) 
1~1024   

db-04 
แสดงสเต็ปการทาํงานโปรแกรม EzSQ 

(Task-2) 
1~1024   

db-05 
แสดงสเต็ปการทาํงานโปรแกรม EzSQ 

(Task-3) 
1~1024   

db-06 
แสดงสเต็ปการทาํงานโปรแกรม EzSQ 

(Task-4) 
1~1024   

db-07 
แสดงสเต็ปการทาํงานโปรแกรม EzSQ 

(Task-5) 
1~1024   
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รหัส รายระเอียดฟ งกช่ัน รายระเอียด หนวย 

db-08 User monitor 0 -2147483647~2147483647   

db-10 User monitor 1 -2147483647~2147483647   

db-12 User monitor 2 -2147483647~2147483647   

db-14 User monitor 3 -2147483647~2147483647   

db-16 User monitor 4 -2147483647~2147483647   

db-18 แสดงค าอานาล็อกเอาท พุต YA0 0 ~ 10000   

db-19 แสดงค าอนาล็อกเอาท พุต YA1 0 ~ 10000   

db-20 แสดงค าอนาล็อกเอาท พุต YA2 0 ~ 10000   

db-21 แสดงค าอนาล็อกเอาท พุต YA3 0 ~ 10000   

db-22 แสดงค าอนาล็อกเอาท พุต YA4 0 ~ 10000   

db-23 แสดงค าอนาล็อกเอาท พุต YA5 0 ~ 10000   

db-30 แสดงค าปอนกลับค าที่ 1 ของ PID 1 
0.00~100.00 (%) ปรับค าที่พารามิเตอร  

(AH-04/AH-05/AH-06) 
% db-32 แสดงค าปอนกลับค าที่ 2 ของ PID 1 

db-34 แสดงค าปอนกลับค าที่ 3 ของ PID 1 

db-36 แสดงค าปอนกลับ PID 2 
0.00~100.00 (%) ปรับค าที่พารามิเตอร  

(AJ-04,AJ-05/AJ-06) 
% 

db-38 แสดงค าปอนกลับ PID 3 
0.00~100.00 (%) ปรับค าที่พารามิเตอร   

(AJ-04,AJ-05/AJ-06) 
% 

db-40 แสดงค าปอนกลับ PID 4 
0.00~100.00 (%) ปรับค าที่พารามิเตอร   

(AJ-04,AJ-05/AJ-06) 
% 

db-42 แสดงค าเซทพอยท ของ PID 1 0.00~100.00 (%) ปรับค าที่พารามิเตอร   

(AH-04/AH-05/AH-06) 
% 

db-44 แสดงค าปอนกลับของ PID 1 

db-50 แสดงค าเอาท พุตของ PID 1 -100.00~100.00 (%) % 

db-51 แสดงค าเบ่ียงเบนของ PID 1 -100.00~100.00 (%) % 

db-52 แสดงค าเบ่ียงเบนของ PID 1 ค าที ่1 -100.00~100.00 (%) % 

db-53 แสดงค าเบ่ียงเบนของ PID 1 ค าที ่2 -100.00~100.00 (%) % 

db-54 แสดงค าเบ่ียงเบนของ PID 1 ค าที ่3 -100.00~100.00 (%) % 

db-55 แสดงค าเอาท พุตของ PID 2 -100.00~100.00 (%) % 

db-56 แสดงค าเบ่ียงเบนของ PID 2 -100.00~100.00 (%) % 

db-57 แสดงค าเอาท พุตของ PID 3 -100.00~100.00 (%) % 

db-58 แสดงค าเบ่ียงเบนของ PID 3 -100.00~100.00 (%) % 

db-59 แสดงค าเอาท พุตของ PID 4 -100.00~100.00 (%) % 

db-60 แสดงค าเบ่ียงเบนของ PID 4 -100.00~100.00 (%) % 

db-61 แสดงค าความเปล่ียนแปลงของ P เกน 0~100.00 (%) % 

db-62 แสดงค าความเปล่ียนแปลงของ I เกน 0.0~3600.0 (s) % 
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รหัส รายระเอียดฟ งกช่ัน รายระเอียด หนวย 

db-63 แสดงค าความเปล่ียนแปลงของ D เกน 0.00~100.00 (s) % 

db-64 แสดงค า PID feed-forward 0.00~100.00 (%) % 

dC-01 แสดงขอมูลจําเพาะของอนิเวอรเตอร 00 (very low duty)  01 (low duty)  02 (normal duty)   

dC-02 แสดงค ากระแสของอินเวอรเตอร 0.0~6553.5 (A)   

dC-07 แสดงคําสั่งความเร็วหลัก 

00 (disabled)/   01 (Ai1)/   02 (Ai2)/    

03 (Ai3)/          04 (Ai4)   05 (Ai5)/             

06 (Ai6)/          07 (Multistage speed 0) 

08 (auxiliary speed)/        09 (Multistage speed 1) 

10 (Multistage speed 2)/   11 (Multistage speed 3) 

12 (Multistage speed 4)/   13 (Multistage speed 5) 

14 (Multistage speed 6)/   15 (Multistage speed 7) 

16 (Multistage speed 8)/   17 (Multistage speed 9) 

18 (Multistage speed 10)/ 19 (Multistage speed 11) 

20 (Multistage speed 12)/ 21 (Multistage speed 13) 

22 (Multistage speed 14)/ 23 (Multistage speed 15) 

24 (JG)/          25 (RS485)/       

26 (Option 1)/   27 (Option 2) 

28 (Option 3)/   29 (Pulse array (main unit)) 

30 (Pulse array (P1-FB))/       

31 (EzSQ)/      32 (PID)   33 (QOP-VR)/                       

34 (AHD retention speed) 

 

dC-08 แสดงคําสั่งความเร็วเสริม 

dC-10 แสดงคําสั่งการทาํงาน 

00 ([FW]/[RV] terminal)/         01 (3 wire) 

02 (RUN key on operator keypad)/    

03 (RS485 setting)               04 (Option 1)/         

05 (Option 2)/                      06 (Option 3) 

  

dC-15 
แสดงอุณหภมูขิองฮึทซิงก ระบายความ

รอน 
-20.0~200.0 (°C) °C 

dC-16 แสดงอายุการใชงานอุปกรณ 

LL - HH [L: ปกต/ิ   H: สมควรเปล่ียน]  

ดานซาย: อายุการใชงานของพัดลม   

ดานขวา: อายกุารใชงาน Capacitors 

  

dC-20 แสดงจํานวนคร้ังที่ใชงาน 1 - 65535 (คร้ัง)   

dC-21 แสดงจํานวนคร้ังที่เปดเคร่ือง 1 - 65535 (คร้ัง)   

dC-22 แสดงช่ัวโมงรวมขณะรัน 1~1000000 (ช่ัวโมง)   

dC-24 แสดงช่ัวโมงรวมขณะเปดเคร่ือง 1~1000000 (ช่ัวโมง)   

dC-26 แสดงช่ัวโมงการทํางานของพัดลม 1~1000000 (ช่ัวโมง)   
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รหัส รายระเอียดฟ งกช่ัน รายระเอียด หนวย 

dC-37 แสดงรายละเอยีดของไอคอน 2 LIM 

00: ต่ํากวาค าทีก่ําหนด 

01: กําจัดกระแสเกินช่ัวขณะทํางาน 

02: เตือนกระแสโอเวอรโหลด 

03: กําจดแรงดันเกินช่ัวขณะทํางาน 

04: จํากัดแรงบิด 

05: จํากัดความถ่ีสูงสดุ, ต่ําสุด, ความถ่ีกระโดดข าม 

06: ต่ํากวาความถ่ีต่ํา 

  

dC-38 แสดงรายละเอยีดของไอคอน 2 ALT 

00: ต่ํากวาค าทีก่ําหนด                 01: โอเวอรโหลด 

02: อุณหภูมิที่มอเตอร                  03: อุณหภูมิใน

อินเวอรเตอร 

04: อุณหภูมิที่มอเตอรสงูเกินกําหนด 

  

dC-39 แสดงรายละเอยีดของไอคอน 2 RETRY 

00: ต่ํากวาค าทีก่ําหนด  

01: Waiting for retry 

02: Waiting for restart 

  

dC-40 แสดงรายละเอยีดของไอคอน 2 NRDY 

00: ต่ํากวาค าทีก่ําหนด  01: Trip 

02: แรงดันไฟฟ าผิดกต ิ 03: Reset 

04: STO                   05: Standby 

06: ขอมูลผิดพลาด       07: โปรแกรม EzSQผิดพลาด 

08: Free run              09: Force stop 

  

dC-45 แสดงการควบคมุมอเตอร IM/SM (PMM) 
00: Induction motor 

  

  
01: Synchronous motor SM (PM motor) 

dC-50 Firmware version monitor 0.000~99.255 

dC-53 Firmware grade monitor 00 (Standard)   

dE-01 Trip Counter 0~65535 times  

dE-11 

- 

dE-20 

Trip monitoring 

Factor, ความถ่ี(±), กระแส, แรงดันไฟฟ า P - N, 

สถานะ INV, สถานะ LAD, โหมดการควบคมุ INV, 

restriction status, sepecial status, 

running time, Power-on time 

 

dE-31 

- 

dE-40 

Retry monitoring 

Factor, ความถ่ี(±), กระแส, แรงดันไฟฟ า P - N, 

สถานะ INV, สถานะ LAD, โหมดการควบคมุ INV, 

restriction status, sepecial status, 

running time, Power-on time 

 

dE-50 Warning monitor อ างอิงภายในค ูมือ   
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5. การต้ังคาพารามิเตอรพ้ืนฐาน (Quick Menu) 

รหัส รายระเอียดฟ งกช่ัน รายระเอียด ค าเริ่มต น หนวย 

FA-01 
แสดงหรือตั้งค าความถ่ีหลักที่ใช

งาน 
0.00~590.00 (Hz)  Hz 

FA-10 ตั้งค าอัตราเรง 0.00~3600.00 (s) 30 sec. 

FA-12 ตั้งค าอัตราหน วง 0.00~3600.00 (s) 30 sec. 

AA101 
เลือกการควบคุมความถ่ี 

ของอนิเวอรเตอร 

01: Ai1 terminal            02: Ai2 terminal 

03: Ai3 terminal 

04,05,06: option for terminal Ai4, Ai5, Ai6 

07: Parameter setting    08: RS 485 

09,10,11: Option 1, 2, 3 

12: Pulse string input: main unit 

13: Pulse string input: P1-FB 

14: Program function 

15: PID calculation        16: QOP-VR 

07 (*FF) 

 

01 (*FEF, 

*FUF, 

*FCF) 

  

AA111 
เลือกการควบคุมการทํางานของ

อินเวอรเตอร 

00: ([FW]/[RV] terminal)   

01: (3 wire) 

02: (RUN key on operator keypad) 

03: (RS485)                 04: (Option 1) 

05: (Option 2)               06: (Option 3) 

02 (*FF) 

00 (*FEF, 

*FUF, 

*FCF) 

 

AA115 เลือกโหมดการหยุดทาํงาน 
00: หยดุชะลอตัว 

01: หยดุการทาํงานแบบอสิระ 
0   

AA121 เลือกรูปแบบ V/F 

00: V/f Fixed torque characteristics (IM) 

01: V/f Reducing torque characteristics (IM)  

02: V/f Free V/f (IM)  

03: V/f Auto torque boost (IM)  

04: V/f with sensor fixed torque (IM)  

05: V/f with sensor reduced torque (IM)  

06: V/f with sensor free V/f (IM)  

07: V/f with sensor auto torque boost (IM)  

08: Sensor less vector control (IM)  

09: Zero-Hz range (IM)  

10: Vector control with sensor (IM)  

11: Sensor less vector control (SM/PMM)  

12: IVMS start type sensor less vector        

     control (SM/PMM) 

0   
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รหัส รายระเอียดฟ งกช่ัน รายระเอียด ค าเริ่มต น หนวย 

Ab-11 

- 

Ab-25 

ความถ่ีลวงหน าที่ 1-15 0.00 - 590.00 (Hz) 0   

bA-60 ตั้งอัตราการเบรกของตัวตานทาน 0.0 - 100.0% 10%   

bA-61 เลือกการทํางานวงจรเบรก 
00: Disabled       01: ทํางานเฉพาะตอน RUN 

02: ทํางานเฉพาะตอน STOP 
0    

bA-63 
ตั้งค าความตานทานของ ตัว

ตานทาน 
ค าความตานทานต่ําสุด **ดูจากค ูมือ 

 
 Ohm 

bA123 การจํากัดกระแสเกินระดับที่ 1 (0.20 - 2.00) ×Inverter rated current 

1.50×Invert

er rated 

current 

 

 bb101 ความถ่ีพาหะ 

[Ub-03]=02: Normal duty 0.5 - 16.0 (kHz) 

[Ub-03]=01: Low duty 0.5 - 12.0 (kHz)  

[Ub-03]=00: Very low duty 0.5 - 10.0 (kHz) 

2 kHz. 

bC110 
ตั้งระดับของ Electronic thermal 

overload 
(0.20 to 3.00) × Inverter rated current (A) 

Inv. rated 

current 
Amp. 

CA-01   เลือกหน าที่อนิพุต [1]  

ดูที่ตารางเลือกหน าที่อนิพุต 

28   

CA-02 เลือกหน าที่อนิพุต [2] 15   

CA-03 เลือกหน าที่อนิพุต [3] 29   

CA-04 เลือกหน าที่อนิพุต [4] 32   

CA-05 เลือกหน าที่อนิพุต [5] 31   

CA-06 เลือกหน าที่อนิพุต [6] 3   

CA-07 เลือกหน าที่อนิพุต [7] 4   

CA-08 เลือกหน าที่อนิพุต [8] 2   

CA-09 เลือกหน าที่อนิพุต [9] 1   

CA-10 เลือกหน าที่อนิพุต [A] 33   

CA-11 เลือกหน าที่อนิพุต [B] 34   

CA-21 

- 

CA-31 

เลือกสถานะอินพุต 1-9,A,B 
00: (Normally open) 

01: (Normally close) 
0   

Cb-40 
เลือกรูปแบบการทํางาน 

Thermistor 
00: ไม ใชงาน     01: PTC     02: NTC 0   

CC-01 เลือกหน าที่เอาท พ ุต [11] 

ดูจากตารางหนาที่เอาตพตุ 

001  

CC-02 เลือกหน าที่เอาท พ ุต [12] 002  

CC-03 เลือกหน าที่เอาท พ ุต [13] 003  

CC-04 เลือกหน าที่เอาท พ ุต [14] 007  
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รหัส รายระเอียดฟ งกช่ัน รายระเอียด ค าเริ่มต น หนวย 

CC-05 เลือกหน าที่เอาท พ ุต [15] 

ดูจากตารางหนาที่เอาตพตุ 

035  

CC-06 เลือกหน าที่เอาท พ ุต [16] 000   

CC-07 เลือกหน าที่เอาท พ ุต [AL] 017   

CC-11 

- 

CC-16 

เลือกสถานะเอาท พุต [11-16] 
00: (Normally open) 

01: (Normally close) 
0   

CC-17 เลือกสถานะเอาท พุต [AL] 00: (Normally open)   01: (Normally close) 1   

Hb102 ขนาดของมอเตอร Async.1
st
Motor 0.01 - 160.00 (kW) จากโรงงาน kW. 

Hb103 
จํานวนขั้วของมอเตอร Async.1

 st
 

Motor 
2 to 48 (poles) 4 Poles. 

Hb104 
ความถ่ีฐานของของมอเตอร 

Async.1
st
 Motor 

10.00 – 590.00 (Hz) 50 Hz. 

Hb105 
ความถ่ีสูงสดุของมอเตอร 

Async.1
st
 Motor1 

10.00 - 590.00 (Hz) 50 Hz. 

Hb106 
ค าแรงดันของมอเตอร Async.1

st
 

Motor 
1 - 1000 (V) 230 / 400 Hz. 

Hb108 
ค ากระแสของมอเตอร Async.1

st
 

Motor 
0.01 – 10000.00 (A) จากโรงงาน Amp. 

 

ตาราง 1 ฟ งก ชัน่การทํางานของ Input terminal  

รหัส รายละเอียด   รหัส รายละเอียด 

000 no Not use    001 FW Forward rotation  

002 RV Reverse rotation    003 CF1 Multi-speed selection 1  

004 CF2 Multi-speed selection 2   005 CF3 Multi-speed selection 3 

006 CF4 Multi-speed selection 4   007 SF1 Multi-speed Bit-1 

008 SF2 Multi-speed Bit-2   009 SF3 Multi-speed Bit-3 

010 SF4 Multi-speed Bit-4   011 SF5 Multi-speed Bit-5 

012 SF6 Multi-speed Bit-6   013 SF7 Multi-speed Bit-7 

014 ADD Trigger for frequency addition    015 SCHG Main/Sub speed reference change  

016 STA 3-wire start    017 STP 3-wire stop  

018 F/R 3-wire forward/reverse    019 AHD Analog command holding  

020 FUP  
Remote control speed - UP 

function    
021 FDN 

Remote control speed-DOWN 

function  

022 UDC 
Remote control Speed data 

clearing    
023 F-OP Force operation  
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รหัส รายละเอียด   รหัส รายละเอียด 

024 SET 2nd-motor control    028 RS Reset 

029 JG Jogging    030 DB External dynamic brake  

031 2CH 2-stage Acc/ Dec time    032 FRS Free run stop  

033 EXT External fault    034 USP Unattended start protection  

035 CS Commercial power supply change    036 SFT Soft-Lock  

037 BOK Answer back from Brake    038 OLR Overload restriction selection  

039 KHC 
Accumulation input power 

clearance    
040 OKHC 

Accumulation output power 

clearance  

041 PID Disable PID1    042 PIDC PID1 integration reset  

043 PID2 Disable PID2    044 PIDC2 PID2 integration reset  

045 PID3 Disable PID3    046 PIDC3  PID3 integration reset  

047 PID4 Disable PID4    048 PIDC4 PID4 integration reset  

051 SVC1 Multi set-point selection 1    052 SVC2 Multi set-point selection 2 

053 SVC3 Multi set-point selection 3   054 SVC4 Multi set-point selection 4 

055 PRO PID gain change    056 PIO1 PID output switching 1  

057 PIO2 PID output switching 2   058 SLEP SLEEP condition activation  

059 WAKE WAKE condition activation    060 TL Torque limit enable  

061 TRQ1 Torque limit selection bit 1    062 TRQ2 Torque limit selection bit 2 

063 PPI P/PI control mode selection    064 CAS Control gain change  

065 SON Servo-on    066 FOC Forcing 

067 ATR Permission of torque control    068 TBS Torque bias enable  

069 ORT Home search function    071 LAC Acc/ Dec cancellation  

072 PCLR Clearance of position deviation  
  

073 STAT 
Pulse train position reference input 

enable  

074 PUP Position bias (ADD)    075 PDN Position bias (SUB)  

076 CP1 
Multistage position settings 

selection 1    
077 CP2 

Multistage position settings selection 

2 

078 CP3 
Multistage position settings 

selection 3   
079 CP4 

Multistage position settings selection 

4 

080 ORL Limit signal of homing function    081 ORG Start signal of homing function  

082 FOT Forward over travel    083 ROT Reverse over travel  

084 SPD Speed/Position switching    085 PSET Position data presetting  

086 MI1 General-purpose input 1    087 MI2 General-purpose input 2 

088 MI3 General-purpose input 3   089 MI4 General-purpose input 4 

090 MI5 General-purpose input 5   091 MI6 General-purpose input 6 

092 MI7 General-purpose input 7   093 MI8 General-purpose input 8 
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รหัส รายละเอียด   รหัส รายละเอียด 

094 MI9 General-purpose input 9   095 MI10 General-purpose input 10 

096 MI11 General-purpose input 11   097 PCC Pulse counter clearing  

098 ECOM EzCOM activation    099 PRG Program RUN  

100 HLD Acc/Dec disable    101 REN RUN enable  

102 DISP Display lock    103 PLA Pulse count A  

104 PLB Pulse count B    105 EMF Emergency-force drive activation  

107 COK Contactor check signal    108 DTR Data trace start  

109 PLZ  Pulse train input Z    110 TCH  Teach-in signal  

 

 

ตาราง 2 ฟ งก ชัน่การทํางานของ Output terminal 

รหัส รายละเอียด   รหัส รายละเอียด 

0 No  Not use    1 RUN  Running  

2 FA1  Constant-frequency reached    3 FA2  Set frequency overreached  

4 FA3  Set frequency reached    5 FA4  Set frequency overreached 2  

6 FA5  Set frequency reached 2    7 IRDY  Inverter ready  

8 FWR  Forward rotation    9 RVR  Reverse rotation  

10 FREF  
Frequency reference = Keypad is 

selected    
11 REF  Run command = Keypad is selected  

12 SETM  2nd control is selected    16 OPO  Option output  

17 AL  Alarm    18 MJA  Major failure  

19 OTQ  Over-torque *2)    20 IP  Instantaneous power failure  

21 UV  Under-voltage    22 TRQ  Torque limited  

23 IPS  IP-Nonstop function is active    24 RNT  Accumulated operation time over  

25 ONT  Accumulated power-on time over  
  

26 THM  
Electronic thermal alarm 

signal(MTR)  

27 THC  
Electronic thermal alarm 

signal(CTL)    
29 WAC  Capacitor life warning  

30 WAF  Cooling-fan speed drop    31 FR  Starting contact signal  

32 OHF  Heat sink overheat warning    33 LOC  Low-current indication signal  

34 LOC2  Low-current indication signal 2    35 OL  Overload notice advance signal 1  

36 OL2  Overload notice advance signal 2    37 BRK  Brake release  

38 BER  Brake error    39 CON  Contactor control  

40 ZS  0Hz speed detection    41 DSE  Speed deviation over  
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รหัส รายละเอียด   รหัส รายละเอียด 

42 PDD  Position deviation over    43 POK  Positioning completed  

44 PCMP  
Pulse count compare match 

output    
45 OD  Deviation over for PID control  

46 FBV  PID1 feedback comparison    47 OD2  OD: Deviation over for PID2 control  

48 FBV2  PID2 feedback comparison    49 NDc  Communication line disconnection  

50 Ai1Dc  
Analog [Ai1] disconnection 

detection    
51 Ai2Dc  Analog [Ai2] disconnection detection  

52 Ai3Dc  
Analog [Ai3] disconnection 

detection    
53 Ai4Dc  Analog [Ai4] disconnection detection  

54 Ai5Dc  
Analog [Ai5] disconnection 

detection    
55 Ai6Dc  Analog [Ai6] disconnection detection  

56 WCAi1  Window comparator Ai1    57 WCAi2  Window comparator Ai2  

58 WCAi3  Window comparator Ai3    59 WCAi4  Window comparator Ai4  

60 WCAi5  Window comparator Ai5    61 WCAi6  Window comparator Ai6  

62 LOG1  Logical operation result 1   63 LOG2  Logical operation result 2 

64 LOG3  Logical operation result 3   65 LOG4  Logical operation result 4 

66 LOG5  Logical operation result 5   67 LOG6  Logical operation result 6 

68 LOG7  Logical operation result 7   69 MO1  General-purpose output 1 

70 MO2  General-purpose output 2    71 MO3  General-purpose output 3  

72 MO4  General-purpose output 4    73 MO5  General-purpose output 5  

74 MO6  General-purpose output 6    75 MO7  General-purpose output 7  

76 EMFC  Emergency force drive indicator    77 EMBP  Bypass mode indicator  

78 WFT  Trace function waiting for trigger    79 TRA  Trace function data logging  

80 LBK  Low-battery of keypad    81 OVS  Overvoltage power Supply  

84 AC0  Alarm code bit-0    85 AC1  Alarm code bit-1  

86 AC2  Alarm code bit-2    87 AC3  Alarm code bit-3  

89 OD3  Deviation over for PID3 control    90 FBV3  PID3 feedback comparison  

91 OD4  Deviation over for PID4 control    92 FBV4  PID4 feedback comparison  

93 SSE  PID soft start error          
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6. ตารางแสดงคาผิดพพลาดและการแก ไขเบ้ืองตน 

 

 
 

รหัส ความหมายของขอผิดพลาด การแก ไขเบ้ืองตน 

E001 กระแสเกิน 
- ตรวจสอบฟ งก ช่ัน  [bA120], [bA122] 

- เพิ่มเวลาการเรงและการลดความเร็วให นานขึน้จากฟ งก ช่ัน   

  [FA-10] และ [FA-12] 

- ตรวจสอบมอเตอรวาหมนุได ปกตหิรือไม โหลดหนักเกินไป

หรือไม 

E005 โอเวอรโหลด มอเตอร 

E006 ตัวตานทานเบรคเกิดการผิดพลาด 
- ตรวจสอบขนาดของ R-brake  

- เพิ่มเวลาการลดความเร็วให นานขึ้นจากฟ งก ช่ัน [FA-12] 

E007 แรงดัน DC-Bus เกิน 
- เพิ่มเวลาการลดความเร็วให นานขึ้นจากฟ งก ช่ัน [FA-12] 

- ตรวจสอบโหลดมีแรงเฉือ่ยเกนิไปหรือไม 

E008 หนวยความจําผิดพลาด - คืนค า Defualt 

E009 แรงดัน DC-Bus ต่ํา - ตรวจสอบแรดันไฟขาเขา 

E010 ตัวตรวจจับกระแสเกิดการผิดพลาด - ส งทางศูนย บริการตรวจเช็ค 

E011 CPU ผิดพลาด - ส งทางศูนย บริการตรวจเช็ค 

E012 สั่ง Trip จากภายนอก - ตรวจสอบหน าทีก่ารใชงานขาอินพุต 

E013 USP ผิดพลาด - ตรวจสอบสัญญาณสั่งทํางานของ Inverter 

E014 Ground fault  - ตรวจสอบสายดนิที ่Motor และ Inverter 

E015 แรงดันไฟขาเข าเกนิ - ตรวจสอบแรงดันไฟขาเขา 

E016 ไฟตก - คืนค า Defult 

E019 ตัวตรวจจับอุณหภูมิเกดิการผิดพลาด - ตรวจสอบตัวตรวจจับอุณหภูม ิ

E020 พัดลมระบายความรอนมีปญหา 
- ตรวจสอบวาพัดลมทํางานหรือไม  

- เปล่ียนพัดลมระบายความรอน 
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รหัส ความหมายของขอผิดพลาด การแก ไขเบ้ืองตน 

E021 อุณหภูมภิายใน Inverter สูง - ทําความสะอาด Inverter เปาฝุน 

E024 แรงดันขาเข าเฟสใดเฟสหนึง่หายไป - ตรวจสอบแรงดันไฟขาเขา 

E030 IGBT ผิดหลาด - ส งทางศูนย บริการตรวจเช็ค 

E034 แรงดันขาออกเฟสใดเฟสหนึ่งหายไป - ตรวจสอบแรงดันไฟขาออก 

E035 เทอรมิสเตอรเกิดการผิดพลาด 
- ตรวจสอบอุณภมูิแวดลอมวาเหมาะสมหรือไม 

- ตรวจฟ งก ช่ันการตั้งค าเทอรม ิสเตอร 

E036 ชุดเบรกผิดพลาด - ตรวจสอบวงจรเบรก 

E038 กระแสเกินขณะความเร็วรอบต่ํา 
- ตรวจสอบโหลดที่ความเร็วรอบต่ําหนกัเกนิไปหรือไม 

- เพิ่มขนาดของ Inverter 

E039 โอเวอรโหลดจากวงจรควบคมุ Inverter 

- ตรวจสอบโหลด 

- ตรวจสอบฟ งก ช่ัน [AA121] 

- เพิ่มเวลาการเรงและการลดความเร็วใหนานขึน้จาก 

  ฟ งก ช่ัน [FA-10] และ[FA-12] 

E040 การสื่อสารผิดพลาด 
- ตรวจสอบฟ งก ช่ัน [UA-20] 

- ตรวจสอบการเช่ือมต อวาถูกต องหรือไม 

E041 สัญญาณ RS-485 เกิดการผิดพลาด - ตรวจสอบการเช่ือมตอวาถูกต องหรือไม 

E042 RTC เกิดการผิดพลาด - เปล่ียนแบตเตอร่ีของหน าจอ Inverter 

E043 EzSQ illegal instruction error - ไมมีโปรแกรมที่เก็บไวในหน วยความจํา 

E044 EzSQ nest count error - เขียนโปรแกรม EzSQ เยอะเกนิไป 

E045 EzSQ executive instruction error - โม สามารถดาํเนินการตามคําสั่งที่เขยีนได  

E050 - E059 EzSQ user-assigned errors 0 to 9 - แก ไขโปรแกรม 

E060 - E069 Option 1 error 0~9 

- ตรวจสอบออฟช่ันเสริม E070 - E079 Option 2 error 0~9 

E080 - E089 Option 3 error 0~9 

E090 - E093 STO path error  - อ านค ูมือ Safety Guide 
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7. ตัวอย างการต้ังคาอินเวอรเตอรเบ้ืองตน 

 เลือกการส่ังงานจากหน าจอ Keypad 

AA111: เลือกการควบคุมการทํางานแรกของอนิเวอรเตอร 02: Run key 

AA-12: ทิศทางการหมนุของมอเตอร 00: Fwd 01: Rev 

AA115: เลือกโหมดการหยุดทาํงาน 00: Dec 01: FRS 
 

 

     

 

 เลือกการส่ังงานจากเทอร มนิอลภายนอก 

AA111: เลือกการควบคุมการทํางานแรกของอนิเวอรเตอร 00: FW/RV terminal 

 AA-13: ตั้งค าการทาํงานของปุม  “STOP” 00: disable 01: Enable 

AA115: เลือกโหมดการหยุดทาํงาน 00: Dec 01: FRS 

CA-08: หนาที่การทํางานขาเทอรมนิอล 8 002: RV 

CA-09: หนาที่การทํางานขาเทอรมนิอล 9 001: FW 

 เลือกการส่ังงานจากเทอร มนิอลภายนอกแบบ (3 wire control) 

AA111: เลือกการควบคุมการทํางานแรกของอนิเวอรเตอร 01: 3 wire 

AA-13: ตั้งค าการทํางานของปุม  “STOP” 00: disable 01: Enable 

CA-07: หนาที่การทํางานขาเทอรมนิอล 7 016: Start 

CA-08: หนาที่การทํางานขาเทอรมนิอล 8 017: Stop 

CA-09: หนาที่การทํางานขาเทอรมนิอล 9  018: FW/RV 

 คําส่ัง Jog 

AA111: เลือกการควบคุมการทํางานแรกของอนิเวอรเตอร 00: FW/RV terminal 

AG-20: ความถ่ี Jog 0.00-10.00 Hz 

CA-07: หนาที่การทํางานขาเทอรมนิอล 7 029: Jogging 

CA-08: หนาที่การทํางานขาเทอรมนิอล 8 002: RV 

CA-09: หนาที่การทํางานขาเทอรมนิอล 9  001: FW 

 เลือกใชงานปรับความเร็วภานอก (Multi-Speed) 

AA101: เลือกการควบคุมความเร็วของอนิเวอรเตอร 07: Keypad 

Ab110: ความเร็ว Speed 0 CF1: off CF2: off 

Ab-11: ความเร็ว Speed 1 CF1: on CF2: off 

Ab-12: ความเร็ว Speed 2 CF1: off CF2: on 

Ab-13: ความเร็ว Speed 3 CF1: on CF2: on 

CA-06: หนาที่การทํางานขาเทอรมนิอล 6 003: CF1 

CA-07: หนาที่การทํางานขาเทอรมนิอล 7 002: CF2 
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 เลือกการส่ังงานจากการส่ือสาร RS-485 

AA101: เลือกการควบคุมความเร็วของอนิเวอรเตอร 08: RS-485 

AA111: เลือกการควบคุมการทํางานแรกของอนิเวอรเตอร 03: RS-486 

CF-01: อัตราความเร็วในการสือ่สาร 

03: 2400bps                 04: 4800bps 

05: 9600bps                 06: 19.2kbps 

07: 38.4kbps                08: 57.6kbps 

09: 76.8kbps                10: 115.2kbps 

CF-02: ตําแหน งการสือ่สาร 1-247 

CF-03: Parity bit 00: ไม ม ี      01: Even       02: odd 

CF-04: Stop bit 01: 1 bit       02: 2 bit 

CF-05: การทํางานเมื่อการสือ่สารขดัข อง 

00: Trip 

01: Trip หลังจากลดความเร็วลงแลวหยุด  

02: ไม สนใจ  

03: หยุดตามแรงเฉื่อย  

04: หยุดตามเวลาที่ตั้ง 
 

 เลือกใชงานปรับความเร็วจากภายนอก (แรงดัน 0-10V หรือ กระแส 0-20mA) 

เลือก Dip SW1, SW2 (Ai1, Ai2)   **off: 0-10V/on: 0-20mA** 

AA111: เลือกการควบคุมการทํางานแรกของ

อินเวอรเตอร 
01: Ai1 02: Ai2 

การปรับอัตราการขยายสัญญาณ Analog (แรงดัน 0-10V หรือ กระแส 0-20mA) 

Ai1 Ai2 รายละเอียด ค าเริ่มต น 

Cb-03 Cb-13 กําหนดจุดความถ่ีเร่ิมตนของสัญญาณ  Analog 0% 0% 

Cb-04 Cb-14 กําหนดจุดความถ่ีสดุท ายของสัญญาณ  Analog 100% 100% 

Cb-05 Cb-15 กําหนดจุดเร่ิมตนของสญัญาณ  Analog 0-10V/0-20mA 0% 20% 

Cb-06 Cb-16 กําหนดจุดสดุท ายของสัญญาณ  Analog 0-10V/0-20mA 100% 100% 
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 การตั้งค าสถานะเริ่มต นของอินพุทเทอร ม ินอล/เอาท พุทเทอร ม ินอล 

อินพุทเทอรมนิอล 1,2,3,4,5,6,7,8,9,A,B CA-21 to CA-31 00: NO 01: NC 

เอาท พทุเทอรมินอล 11,12,13,14,15 CC-11 to CC-16 00: NO 01: NC 

เอ าท พทุ Relay 16,AL CC-06, CC-07 00: NO 01: NC 
 

 การตั้งค าการทํางานของพัดลมระบายความร อน 

bA-70 เลือกการควบคุมพัดลมระบายความรอน 

00: ตลอดเวลา  

01: ขณะอินเวอรเตอรท ํางาน  

02: ทํางานตามอุณหภมู ิ

bA-71 ลบประวัติเวลาการทํางานของพดัลมระบายความรอน 00: ไม ลบ 01: ลบ 
 

 เลือกการแสดงผลพารามิเตอร  

UA-10 เลือกการแสดงผลพารามิเตอร 

00: แสดงทั้งหมด 

01: แสดงฟ งก ชันเฉพาะ 

02: ตามผูใชงานกําหนด 

03: แสดงการเปรียบเทียบข อมูล 

04: แสดงข อมูลพื้นฐาน 
 

 การจูนค าพารามิเตอรมอเตอร 

HA-01 การเลือกออโตจูนมอเตอร 

00: ไม ทํางาน 

01: หาค าที่เหมาะสมกับมอเตอรแบบไมหมุด 

02: หาค าที่เหมาะสมกับมอเตอรแบบหมดุ 

03: หาค าที่เหมาะสมกับมอเตอรแบบ IVMS 

HA-02 เลือกควบคมุการทํางานการจนูมอเตอร 
00: เริ่มต นทํางานจากส่ัง Keypad 

01: เร่ิมตนทํางานจากสั่ง Run ภายนอก 

HA-03 การเลือกออโตจูนออนไลน  00: ไม ทํางาน              01: ทํางาน 
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 การส่ังทํางานโดยใชโปรแกรม EzSQ (Easy Sequence control) 

AA111: เลือกการควบคุมการทํางานแรกของอนิเวอรเตอร 14: EzSQ 

UE-02: การเลือกฟงกชัน EzSQ 

00: ไม ทํางาน 

01: ทํางานคาํสั่ง PRG ที่อินพุท

เทอรมินอล  

02: ทํางานตลอดเวลา 

   **EzSQ เป นโปรแกรมที่เขียนขั้นไดโดยผ ูใช งานเพ่ือให ทํางานตามลักษณะงานที่ต องการโดยอัตโนมัติ 

   **โปรแกรมและคูมอืการใช งานสามารถติดต อรับไดก ับทางบริษัทผ ูน ําเขา 

 การคืนค าเริ่มต นจากโรงงาน 

Ub-01 เลือกกาํหนดค าเร่ิมตน 

00: ไม ทํางาน 

01: เคลียรประวัติทริป 

02: เคลียรพารามิเตอร 

03: เคลียรประวัติทริป+พารามิเตอร 

04: เคลียรประวัติทริป+พารามิเตอร+EzSQ 

05: ยกเวนฟงกชันเทอรมินอล 

06:ยกเวนการสือ่สาร 

07: ยกเวนเทอรมินอล+การสือ่สาร  

08: เฉพาะโปรแกรม EzSQ 

Ub-03 เลือกประเภทโหลด 00: VLD 01: LD 02: ND 

Ub-05 การคืนค าเร่ิมตน 00: ไม ทํางาน 01: เร่ิมทํางาน 
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8. การเลือกรุนระหว างอินเวอรเตอรกับมอเตอร

 ขอกําหนดของอินเวอรเตอร 
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• Inverter

• PLC

• Motor

• Hoist

• Engineering

• Service & Repair
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