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คู่มือ การใช้งาน  XPView V2
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สารบัญ 
สว่น ท่ี  1 บทนํา 

1.1 คําแนะนํา 
1.2 โครงสร้าง ซอฟต์แวร์ 

การ เชื่อมต่อ การสื่อสาร 
สว่น ท่ี  2 หน้า หลัก ของ ซอฟต์แวร์ สื่อสาร 
สว่น ท่ี  3 พารามิเตอร์ 
สว่น ท่ี  4 การ มอนิเตอร์ 

4.1 การแสดง รูป คล่ืน 

4.2 การ ตรวจสอบ สถานะ 

สว่น ท่ี  5 การทดลอง เดินเครื่อง 
5.1 การควบคุม  JOG
5.2 Program JOG

สว่น ท่ี  6 การ ปรับ จูน 

6.1 การ ปรบั จูน แบบ พารามิเตอร ์เดยีว 

6.2 การ ระบุ ค่า ความเฉ่ือย 

สว่น ท่ี  1 บทนํา 

1.1 คําแนะนํา 

ซอฟต์แวร์  XPView V2 ใช้ สําหรับ สื่อสาร กับ เซอร์ โว ไดรฟ์ ซีรีส์  XDQ1 และ  XDQ2 เพื่อ ตรวจสอบ สถานะ ไดรฟ์  แก้ไข 
พารามิเตอร์  เก็บ ข้อมูล จาก ไดรฟ์  เป็นต้น 
ซอฟต์แวร์ เครื่องมือ นี้ ชว่ย ให้ ผู้ใช้ เรียนรู้ ระบบ เซอร์ โว  XDQ1 ได้ อยา่ง รวดเร็ว  และ นํา ระบบ เซอร์ โว ไป ประยุกต์ ใช้งาน ได้ 
สะดวก ยิ่งขึ้น 
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1.2 โครงสร้าง ซอฟต์แวร์ 

ซอฟต์แวร์ สื่อสาร นี้ ประกอบด้วย สว่น ต่างๆ  ดังนี้ 
การ ต้ังค่า การ เชื่อมต่อ การสื่อสาร 
การแสดง ข้อมูล ไดรฟ์ 

แก้ไข พารามิเตอร์  บันทึก พารามิเตอร์  คืน ค่า จาก โรงงาน 

การ ตรวจสอบ สถานะ ท่ี เก่ียวข้อง กับ ไดรฟ์ 

การ เก็บ ข้อมูล รูป คล่ืน และ การ วาด กราฟ 

การ เดินเครื่อง  JOG และ  PJOG

การ วิเคราะห์  FFT

การ เชื่อมต่อ การสื่อสาร 

เมื่อ เปิด โปรแกรม  จะ ปรากฏ หน้าจอ ดังต่อไปนี้  สว่น บน ของ หน้าจอ คือ แถบ นําทาง  และ มุม ซ้าย ล่าง แสดง สถานะ ของ ไดรฟ์ 

หาก ต้องการ ใช้ ฟังก์ชัน ใด  ให้ คลิก ท่ี แถบ เครื่องมือ นั้น  ดัง รูป ด้านล่าง 

ขั้นแรก ให้ ต้ังค่า การสื่อสาร  โดย ต้ัง อัตรา บอด และ แอดเดรส การสื่อสาร ให้ ตรง กับ ค่า ของ ไดรฟ์  (ค่า 
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เริ่มต้น : อัตรา บอด  57600 แอดเดรส การสื่อสาร คือ  1)

คลิก  "Scan port" ใน รูป ด้านบน  ซอฟต์แวร์ จะ ค้นหา หมายเลข พอร์ต อนุกรม ของ คอมพิวเตอร์ โดยอัตโนมัติ  หาก มี พอร์ต 
อนุกรม หลาย พอร์ต  ต้อง เลือก พอร์ต อนุกรม ของ คอมพิวเตอร์ เอง  จากนั้น คลิก  "search" ข้อมูล ไดรฟ์ ท่ี ค้นพบ จะ ปรากฏ ขึ้น 
ดัง รูป ด้านล่าง 

ดับเบิล คลิก ท่ี การ เชื่อมต่อ ใน แถบ รุน่ ไดรฟ์ 

เมื่อ เชื่อมต่อ สําเร็จ  จะ มี ข้อความ แสดง ขึ้น  ดัง รูป ต่อไปนี้ 
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สถานะ ของ ไดรฟ์ ท่ี มุม ซ้าย ล่าง ของ ซอฟต์แวร์ สื่อสาร จะ เปล่ียน จาก  Offline เป็น  Online

ท่าน สามารถ ดู ข้อมูล ท่ี เก่ียวข้อง กับ เซอร์ โว ได้ 

ข้อมูล เซอร์ โว มี ดังนี้ 

เวอร์ชัน ซอฟต์แวร์ ของ ไดรฟ์ :

ข้อมูล ไดรฟ์ :

ข้อมูล มอเตอร์ :
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นอกจากนี้  ยัง แสดง ข้อมูล ซอฟต์แวร์  VPView V1 ดัง รูป ต่อไปนี้ 

สว่น ท่ี  2 หน้า หลัก ของ ซอฟต์แวร์ สื่อสาร 

หน้า  6 จาก  16
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สว่น ท่ี  3 พารามิเตอร์ 

ฟังก์ชัน ที ่ 1: การ เลือก  การ ยกเลิก  และ การ แก้ไข พารามิเตอร ์
เลือก พารามิเตอร์ ท้ังหมด : ทําเครื่องหมาย ท่ี ชอ่ง  Select All ด้านบน ของ หน้า แก้ไข พารามิเตอร์  ยกเลิก 
พารามิเตอร์ ท้ังหมด : เอา เครื่องหมาย ท่ี ชอ่ง  Select All ด้านบน ของ หน้า แก้ไข พารามิเตอร์ ออก 
"การ แก้ไข พารามิเตอร์ ": ใน พื้นท่ี รายการ ข้อมูล ของ หน้า แก้ไข พารามิเตอร์  ให้ คลิก ข้อมูล ใต้ คอลัมน์  "Parameter value" เพื่อ 
แก้ไข 
เลือก พารามิเตอร์ : ทําเครื่องหมาย ท่ี ชอ่ง ใต้  Parameter No. ท่ี ต้องการ  ยกเลิก 
พารามิเตอร์ : เอา เครื่องหมาย ท่ี ชอ่ง ใต้  Parameter No. ท่ี ต้องการ ออก 

ฟังก์ชัน ที ่ 2: การ อัปโหลด และ ดาวน์โหลด พารามิเตอร ์
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หลังจาก แก้ไข พารามิเตอร์ ใดๆ  แล้ว ให้ กด  Enter พารามิเตอร์ ท่ี แก้ไข จะ ถูก ดาวน์โหลด ไป ยัง ไดรฟ์ ด้วย  "การ อัปโหลด 
พารามิเตอร์ ": เลือก พารามิเตอร์ ท่ี ต้องการ อัปโหลด  คลิก เครื่องหมาย  ① พารามิเตอร์ จะ ถูก อัปโหลด จาก ไดรฟ์ มายัง 
คอมพิวเตอร์  ดัง รูป ด้านล่าง 
"การ ดาวน์โหลด พารามิเตอร์ ": เลือก พารามิเตอร์ ท่ี ต้องการ  คลิก เครื่องหมาย  ② ค่า ใน ตาราง พารามิเตอร์ จะ ถูก ดาวน์โหลด 
ไป ยัง ไดรฟ์  ดัง รูป ด้านล่าง 

ฟังก์ชัน ที ่ 3: การ บนัทึก และ เปิด ไฟล์ พารามิเตอร ์
"บันทึก ไฟล์ พารามิเตอร์ ": คลิก เครื่องหมาย  ① เพื่อ บันทึก พารามิเตอร์ ลง ใน คอมพิวเตอร์  ดัง รูป ด้านล่าง  "เปิด ไฟล์ 
พารามิเตอร์ ": คลิก เครื่องหมาย  ② เพื่อ นําเข้า พารามิเตอร์ ท่ี บันทึก ไว้ ใน คอมพิวเตอร์  ดัง รูป ด้านล่าง 

ฟังก์ชัน ที ่ 4: การ เปรยีบเทยีบ พารามิเตอร ์
คลิก เครื่องหมาย เพื่อ เข้าสู ่หน้า เปรียบเทียบ พารามิเตอร์  ดัง รูป ด้านล่าง 

การ เปรียบเทียบ พารามิเตอร์ แบบ ออนไลน์ : เปรียบเทียบ พารามิเตอร์ ใน หน้า พารามิเตอร์ ปัจจุบัน กับ แหล่ง พารามิเตอร์  2
การ เปรียบเทียบ พารามิเตอร์ แบบ ออฟไลน์ : เปรียบเทียบ แหล่ง พารามิเตอร์  1 กับ แหล่ง พารามิเตอร์  2
ทําเครื่องหมาย  ① เพื่อ เปรียบเทียบ ไฟล์ พารามิเตอร์ ท่ี บันทึก ไว้ สอง ไฟล์  เลือก ไฟล์ พารามิเตอร์ ท่ี ต้องการ เปรียบเทียบ ท่ี 
เครื่องหมาย  ② และ  ③ ตามลําดับ  แล้ว คลิก เครื่องหมาย  ④ เพื่อ แสดงผล การ เปรียบเทียบ  ดัง รูป ด้านล่าง 
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ฟังก์ชัน ที ่ 5: คืน ค่า เริม่ต้น จาก โรงงาน 
คลิก ท่ี เครื่องหมาย  จะ ปรากฏ ข้อความ ดังต่อไปนี้ 

คลิก  "Yes" เพื่อ คืน ค่า จาก โรงงาน  เมื่อ แถบ ความคืบหน้า สิ้นสุด  ค่า จาก โรงงาน จะ ถูก คืน กลับ  ดัง รูป ด้านล่าง 

สว่น ท่ี  4 การ มอนิเตอร์ 

4.1 การแสดง รูป คล่ืน 

คลิก  "Waveform drawing" เพื่อ เข้าสู ่หน้า เก็บ ข้อมูล รูป คล่ืน  ดัง รูป ด้านล่าง 
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ก่อน เก็บ ข้อมูล  ให้ ต้ังค่า พารามิเตอร์ ต่อไปนี้ ตาม ต้องการ 

คลิก เครื่องหมาย  ① เพื่อ เริ่ม สุม่ เก็บ ข้อมูล  คลิก เครื่องหมาย  ② เพื่อ หยุด เก็บ ข้อมูล  รูป คล่ืน ท่ี วาด ได้ แสดง ดัง รูป ด้านล่าง 
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คลิก เครื่องหมาย  ① เพื่อ ขยาย การ แสดงผล ของ หน้า  ชว่ย ให้ สังเกต ข้อมูล รูป คล่ืน ได้ สะดวก ขึ้น 

เมื่อ ทําเครื่องหมาย แล้ว  จะ แสดง ข้อมูล พิกัด ของ แต่ละ แกน  ดัง รูป ด้านล่าง 

ทําเครื่องหมาย  ① เพื่อ ล็อก พิกัด ของ แต่ละ แกน  คลิก 
เครื่องหมาย  ② เพื่อ คืน ค่า กราฟ  คลิก เครื่องหมาย  ③
เพื่อ บันทึก ข้อมูล ภาพ  คลิก เครื่องหมาย  ④ เพื่อ นําเข้า 
ข้อมูล ภาพ 
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การ ตรวจสอบ สถานะ 

คลิก  "Status Monitoring" เพื่อ เข้าสู ่โหมด มอนิเตอร์  ผู้ใช้ สามารถ ดู ค่า คําสั่ง ของ ไดรฟ์  สถานะ ของ สัญญาณ อินพุต /เอาต์พุต 
และ สถานะ ภายใน ของ ไดรฟ์ ได้ 

คลิก  "Alarm Information" เพื่อ ดู ประวัติ ข้อมูล อลาร์ม 

คลิก เครื่องหมาย  ① เพื่อ ล้า งอ ลาร์ม ปัจจุบัน 
คลิก เครื่องหมาย  ② เพื่อ อ่าน ประวัติ อลาร์ม 
คลิก เครื่องหมาย  ③ เพื่อ ล้าง บันทึก ประวัติ อลาร์ม 
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สว่น ท่ี  5 การทดลอง เดินเครื่อง 

5.1 การควบคุม  JOG

คลิก  "JOG Control" บน แถบ เครื่องมือ  จะ ปรากฏ ข้อความ แจ้ง ดังต่อไปนี้ 

คลิก  Yes เพื่อ เข้าสู ่หน้า  JOG Control ดัง รูป ด้านล่าง 

หลังจาก เปล่ียน ความเร็ว  JOG แล้ว  ให้ คลิก ปุ่ม  "Set" เพื่อ เปล่ียน ความเร็ว การ เดินเครื่อง  JOG (คลิก ปุ่ม  "Read" เพื่อ อ่าน ค่า 
JOG)
เครื่องหมาย  ①: เปิด /ปิด เซอร์ โว  (หาก เซอร์ โว อยู ่ใน สถานะ อลาร์ม  ฟังก์ชัน นี้ จะ ไม ่ทํางาน )
เครื่องหมาย  ②: หยุด หมุน  (ใช้กับ ปุ่ม เดิน ต่อเนื่อง  ④, ⑥)
เครื่องหมาย  ③: หมุน เดินหน้า : กด ค้าง ไว้ มอเตอร์ จะ หมุน เดินหน้า ต่อไป  ปล่อย ปุ่ม เพื่อ หยุด 
เครื่องหมาย  ④: หมุน เดินหน้า ต่อเนื่อง : หลังจาก คลิก มอเตอร์ จะ หมุน เดินหน้า ต่อเนื่อง  ปล่อย ปุ่ม แล้ วจะ ไม ่หยุด  จะ หยุด เมื่อ 
คลิก เครื่องหมาย  ② หรือ ปิด เซอร์ โว เท่านั้น  เครื่องหมาย  ⑤: หมุน ถอยหลัง : กด ค้าง ไว้ มอเตอร์ จะ หมุน ถอยหลัง ต่อไป  ปล่อย 
ปุ่ม เพื่อ หยุด 
เครื่องหมาย  ⑥: หมุน ถอยหลัง ต่อเนื่อง : หลังจาก คลิก มอเตอร์ จะ หมุน ถอยหลัง ต่อเนื่อง  ปล่อย ปุ่ม แล้ วจะ ไม ่หยุด  จะ หยุด เมื่อ 
คลิก เครื่องหมาย  ② หรือ ปิด เซอร์ โว เท่านั้น 

5.2 Program JOG

หน้า  13 จาก  16
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คลิก  "Program JOG" บน แถบ เครื่องมือ  จะ ปรากฏ ข้อความ แจ้ง ดังต่อไปนี้ 

คลิก  Yes เพื่อ เข้าสู ่หน้า  Program JOG ดัง รูป ด้านล่าง 

หลังจาก แก้ไข พารามิเตอร์ ใน หน้า  Program JOG เชน่  สวิตช์ การ เดินเครื่อง  ระยะ เคล่ือนท่ี  ความเร็ว การ เคล่ือนท่ี  เวลา เรง่ 
และ ลด ความเร็ว  เวลา รอ  จํานวน รอบ การ เคล่ือนท่ี  แล้ว ให้ คลิก ปุ่ม  "Set" เพื่อ ดาวน์โหลด พารามิเตอร์ ไป ยัง ไดรฟ์ 

วิธี ใช้งาน คล้าย กับ  "การ เดินเครื่อง  JOG"

สว่น ท่ี  6 การ ปรับ จูน 

6.1 การ ปรับ จูน แบบ พารามิเตอร์ เดียว 

คลิก ท่ี เครื่องหมาย เพื่อ เข้าสู ่หน้า การ ปรับ จูน แบบ พารามิเตอร์ เดียว  ดัง รูป ด้านล่าง 

หน้า  14 จาก  16
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เปล่ียน ค่า ความ แข็งแกรง่  (rigidity) โดย แก้ ค่าท่ี เครื่องหมาย  ① หรือ เล่ือน แถบ ท่ี เครื่องหมาย  ② จากนั้น คลิก เครื่องหมาย  ③
เพื่อ ต้ังค่า  คลิก เครื่องหมาย  ④ เพื่อ อ่าน ค่า ความ แข็งแกรง่ ของ ไดรฟ์ 

6.2 การ ระบุ ค่า ความเฉื่อย 

คลิก เมนู การ ปรับ จูน แล้ว เลือก  Inertia recognition เพื่อ เข้าสู ่ฟังก์ชัน ระบุ ค่า ความเฉื่อย  ดัง รูป ด้านล่าง 

ขั้นตอน การ ระบุ ค่า ความเฉื่อย :

1. ต้ังค่า พารามิเตอร์ การ ระบุ ค่า ความเฉื่อย : ความเร็ว  ความเรง่  จํานวน รอบ การ หมุน 

2. เปิด เซอร์ โว  เริ่ม การ ระบุ ค่า ความเฉื่อย  แล้ว รอ จน เสร็จ  ผล การ ระบุ แสดง ดัง รูป ต่อไปนี้  และ สามารถ ปรับ ละเอียด เอง ได้ 

หน้า  15 จาก  16
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3. ต้ังค่า อัตราสว่น ความเฉื่อย ดัง รูป ด้านล่าง  เพื่อ เสร็จสิ้น การ ต้ังค่า 

4. คลิก ปุ่ม  Finish เพื่อ สิ้นสุด การ ระบุ ค่า ความเฉื่อย 

หน้า  16 จาก  16


