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HV – 1000    
 
1.คําแนะนําดานความปลอดภัย    

กรุณาตรวจสอบใหแนใจวาแรงดันไฟฟาที่ใช (V) ตรงกับแรงดันไฟฟาของมอเตอร (AC110V or AC220V); โปรดระวัง !! ไมอนุญาตใหเด็กสัมผัสกับอุปกรณ 
หรือตัวรีโมทคอนโทรล 

รีโมตคอนโทรลจะใชการควบคุมดวยปุมเดียว หรือ สามปุม (โปรดตรวจสอบกับคูมือใหแนใจวารีโมทคอนโทรลสามารถใชงานรวมกับมอเตอรรุนนี้ได) ไฟแสดง
สถานะของรีโมทคอนโทรลจะกระพริบเมื่อปุมกดถูกกด ตัวฟนเฟองและ ประตร้ัูวสามารถปลดล็อคไดดวยกุญแจไข โดยประตูบานเลื่อนจะสามารถเคลื่อนที่ไปมาไดอยาง
อิสระดวยแรงมือเมื่อปลดล็อคแลว 

โปรดตรวจสอบใหแนใจวาไมมีใครอยูใกลตัวมอเตอร หรือประตูร้ัวเมื่อเปดสวิทชการทํางาน และหมั่นตรวจสอบเสถียรภาพ กับประสิทธิภาพการทํางานของชุด
ประตูรีโมทเพ่ือความปลอดภัย รวมถึง กรุณาหยุดใชงานประตูรีโมทชั่วคราวหากพบปญหา หรือตองการการซอมแซม และควบคุม 
การติดตั้ง และซอมบํารุงตองติดตั้งอยางระมัดระวังจากผูเชี่ยวชาญเทานั้น 

 
2. อุปกรณหลัก (Packing List)  

ลําดับ  ภาพประกอบ ชื่ออุปกรณ ปริมาณ 

1 

 

มอเตอรประต ู 1  

2 

 

กุญแจไข 2  

3 

 

รีโมทคอนโทรล 2 

4 

 

  สวิทช สปริง จํากัดระยะ (Spring limit 
switch) / สวิทชแมเหล็กจํากัดระยะ 

(Magnetic limit switch)  
ในกลองอุปกรณเสริม 

1 

4-1 

or  

บล็อก สวิทช สปริง จํากัดระยะ (Spring 
limit switch block) 

/ บล็อก สวิทชแมเหล็กจํากัดระยะ
(Magnetic limit switch block) 

1  

4-2 

 

สลักเกลียว (Foundation bolt) 4 

4-3 
 

สกรูยึด บล็อก สวิทช (Limit switch block 
mounting screw M6X18) 

4 

4-4 

 

สกรูหัว 6 เหลี่ยม            (Hexagon head 
screw M10X60) 

4 

4-5 

 

นอต (Nut M10) 8  

4-6 

 

แหวนรอง (Flat washer Ø10) 8 

4-7 

 

แหวนสปริง (Spring washer Ø10) 4  

 



2. อุปกรณเสริม Packing List (optional) 

ลําดับ ภาพประกอบ  ชื่ออุปกรณ ปริมาณ 

1 

 

สะพานเฟองเหล็ก 
(Steel gear rack) 

1 เมตร /เสน 

2 

 

เซ็นเซอร อินฟาเรด 
(Infrared sensor) 

1 

3 

 

ฐานมอเตอร 
(Mounting plate) 

1  

 
3. คุณสมบัติดานเทคนิค 
 

Model HV-1000 - 

แหลงจายไฟ 220V/50Hz;110V/60Hz 220V/50Hz;110V/60Hz 

มอเตอรไฟฟา 400W 550W 

ความเร็วการเคลื่อนที่ของประตัว 11-13m/min 11-13m/min 

น้ําหนักสูงสุดของประต ู 1000Kg 1500Kg 

แรงบิด (Output torque) 22N·m 32N·m 

ระยะทางรีโมทคอนโทรล ≥30m ≥30m 

โหมดการทํางานรีโมตคอนโทรล 
Single button mode 

 / Three button mode 
Single button mode  

/ Three button mode 

สวิทชจํากัดระยะ (Limit switch) 
Spring limit switch  

 Magnetic limit switch 
Spring limit switch 

 / Magnetic limit switch 

เสียงรบกวน (Noise) ≤60dB ≤60dB 

Working duty S2, 20min  S2, 20min  

การบันทึกรีโมทคอนโทรล 25  25 

ความถี ่ 433.92 MHz 433.92 MHz 

อุณหภูมิการทํางาน -20°C ~ +70°C -20°C ~ +70°C 

น้ําหนักผลิตภัณฑ 15 kg 16 kg 

 
 
 
4.การติดตั้ง 

ชุดประตูรีโมท HV-1000 เหมาะกับประตูที่มีน้ําหนัก นอยกวา 1000 กิโลกรัม และควรมีความยาวประตูนอยกวา 12 เมตร ในโหมดขับเคลื่อนกลไกที่ใช 
จะเปนการใชตัวฟนเฟองกับ สะพานเฟองในการสงใหประตูเคลื่อนที่ และในการติดตั้งตัวมอเตอรประตูรีโมทควรติดตั้งภายในลูกกรง เพ่ือปองกันอันตราย 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



4.1 ภาพประกอบการติดตั้งชุดประตูรีโมท
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รูปภาพที่ 1 
 

 ①  ประตูมอเตอร; ②   ปุมกดไรสาย; ③  ประตูบานเลื่อน ; ④   เซนเซอรอินฟาเรด ; 

⑤   ไฟแจงเตือน; ⑥  ตัวบล็อกตกราง ; ⑦  สะพานเฟอง ; ⑧   รีโมทคอนโทรล; 
 

 
4.2 ขนาดของมอเตอรประตูรีโมท และอุปกรณตาง  ๆ
4.2.1 ขนาดของมอเตอร 

271

28
0

228  
 

รูปภาพที่ 2  
 
 4.2.2 ขนาดของฐานมอเตอร 
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รูปภาพที่ 3 



   
4.3 ขั้นตอนการติดตั้ง 
4.3.1 การจัดเตรียมกอนการติดตั้ง 

โปรดตรวจสอบใหแนใจวาประตูบานเลื่อนติดตั้งอยางถูกตอง ราวประตูอยูในแนวนอน และประตูสามารถเลื่อนไปทางซาย และขวาในแนวนอนไดอยางนุมนวล 
ไมติดขัดดวยแรงมือของผูทดสอบกอนการติดตั้งประตูรีโมท 
 
การติดตั้งสายไฟ  

โปรดฝงสายมอเตอร สายไฟ และสายควบคุมลงพ้ืนดวยทอ PVC โดยใชทอ PVC 2 เสนในการฝง โดย PVC 1 เสนใชกับสายมอเตอร และสายไฟ สวน PVC อีก
เสนใชกับสายควบคุม แยกกัน เพ่ือใหมั่นใจวาการทํางานของประตูมอเตอรจะไมทําใหสายไฟแตละเสนเสียหาย 
 
ฐานคอนกรีต 

เทฐานคอนกรีต ขนาด 500 มิลลิเมตร x 300 มิลลิเมตร และลึก 250 มิลลิเมตร กอนการติดตั้งมอเตอรเพ่ือใหฐานหนักแนน แข็งแรง และมั่นคง เหมาะสมใน
การติดตั้งประตูรีโมท HV-1000   

โปรดตรวจสอบใหแนใจวาระยะหางระหวางประตูบานเลื่อนและ ประตูมอเตอรอยูหางกันอยางเหมาะสมกอนการเทคอนกรีต 
 
รูปภาพประกอบการเทคอนกรีตและการฝงสกรู 

Concrete

Power line

Mounting plate

Foundation bolt

 
รูปภาพที่ 4 

 
4.3.2 การติดตั้งมอเตอรประต ู

a) ถอดฝาครอบพลาสติกของตัวมอเตอรออกกอนการติดตั้ง แลวทําการยึดแผนฐานมอเตอรดวยสลักเกลียว (Foundation bolt) อยางถูกตอง 
b) เตรียมสายไฟสําหรับเชื่อมตอมอเตอรประตูโดยผานแผนฐานมอเตอร (โดยจํานวนสายไฟจะตองไมนอยกวา 3 เสน และสายไฟจะตองมีเสนผานศูนยกลางไม

นอยกวา 1.5 มิลลิเมตร2 ) สวนความยาวขึ้นอยูกับสถานที่และความเหมาะสม เนื่องจากแตละสถานที่มีสภาพแวดลอมที่แตกตางกัน 
c) ทําการปลดล็อคกลไกมอเตอรกอนทําการติดตั้ง ; สามารถทําไดโดยเปดฝายางกุญแจออก เสียบกุญแจ ไข และเปดฝาออกจนกระทั่งตัวฝา และมอเตอรทํา

มุม 90 องศา (ดังรูปภาพที่ 5 ) จะทําใหตัวฟนเฟองเปนอิสระและสามารถเลื่อนประตบูานเลื่อนไปมาไดดวยแรงมือ 

Turn on 90°
 

รูปภาพที่ 5 
4.3.3 การติดตั้งสะพานเฟอง 

- ทําการยึดสกรูยึด (mounting screws) บนสะพานเฟอง 
- วางสะพานเฟองบนฟนเฟอง และทําการเชื่อมสกรูยึด (mounting screws) เขากับประตูบานเลื่อน (สกรูแตละตัวจะยึดอยูที่ขอตอระหวางสะพานเฟอง)  
- ปลดล็อคมอเตอรประตู และตรวจสอบวาประตบูานเลื่อน เลื่อนไปมาไดอยางนุมนวลไมติดขัด 
- ทําการตรวจสอบชองวางระหวางสะพานเฟอง และฟนเฟองวาเหมาะสมหรือไม (ดังรูปที ่7) 
- ทําการเชื่อมสกรูยึดทั้งหมดกับประตูบานเลื่อนอยางแนนหนา 
- ตรวจสอบใหแนใจวาสะพานเฟองแตละเสนเชื่อมตอกันเปนเสนตรงติดกัน 
- ดึงประตูบานเลื่อนดวยแรงมือหลังจากติดตั้งสะพานเฟองเรียบรอย เพ่ือทดสอบวาการเคลื่อนที่ไปมาของสะพานเฟองกับฟนเฟองทุกเสนไมติดขัด 

 



 
รูปภาพที ่6 

 
 ชองวางที่เหมาะสมระหวางฟนเฟองและสะพานเฟองที่เหมาะสม แสดงดังภาพที่ 7 
 

1-
2

1-
2

GearGear rackrack

OutputOutput geargear

m
m

m
m

 
ภาพที ่7 

   โปรดระวัง !!    
- เพ่ือความปลอดภัยกรุณาทําการเชื่อมตัวบล็อกตกรางที่ปลายของรางทั้ง 2 ดานเพ่ือปองกันประตูบานเลื่อนตกราง หลังจากติดตั้งมอเตอรประตูเรียบรอยแลว 
- โปรดตรวจสอบมอเตอรประตู และอุปกรณตางๆใหมั่นใจวาไมชํารุด หรือมีขอบกพรอง และตรวจสอบวาประตูบานเลื่อนสามารถเคลื่อนที่ไปมาไดอยางนุมนวล

ดวยแรงมือกอนการติดตั้งประตูรีโมท 
- ในผลิตภัณฑนี้ ตัวควบคุมหนึ่งตัวสามารถควบคุมมอเตอรไดเพียงเคร่ืองเดียวเทานั้น มิฉะนั้น ระบบควบคุมจะไดรับความเสียหาย 
- อยาลืมติดตั้งเบรกเกอรเพ่ือปองกันไฟดูด (Earth leakage circuit breaker) โดยติดตั้งในที่ที่สามารถเห็นการเคลื่อนไหวของประตูบานเลื่อนได และติดตั้งใหสูง 

อยางต่ํา 1.5 เมตรเพ่ือปองกันการสัมผัส 
- หลังจากทําการติดตั้งเรียบรอยแลว กรุณาตรวจสอบใหแนใจวาคุณสมบัติการทํางานของชุดประตูรีโมททํางานไดอยางมีประสิทธิภาพหรือไม ประตูเคลื่อนที่ได

อยางนุมนวลหรือไม การติดตั้งเซนเซอรอินฟราเรด (infrared sensor) ถูกวิธี และมีประสิทธิภาพหรือไม 
 

4.3.4 การติดตั้ง สวิทชจํากัดระยะ ( Limit switch ) 
  สวิทช สปริง จํากัดระยะ (Spring limit switch) การติดตั้งสวิทช สปริง จํากัดระยะ แสดงดัง รูปภาพที่ 8 

GateGate

SpringSpring limitlimit switchswitch

SpringSpring limitlimit switchswitch stopstop blockblock

GearGear rackrack

OutputOutput geargear

 
รูปภาพที่ 8  



การติดตั้งตัวบล็อก สวิทชสปริงจํากัดระยะ (Spring limit switch block) แสดงดังรูปภาพที่ 9 

M6×18M6×18

 
รูปภาพที่ 9 

 
สวิทช แมเหล็กจํากัดระยะ (Magnetic limit switch) การติดตั้งสวิทช แมเหล็กจํากัดระยะ แสดงดัง รูปภาพที่ 10 

GateGate

MagnetsMagnets

MagneticMagnetic limitlimit switchswitch stopstop blockblock

GearGear rackrack

OutputOutput geargear

 
รูปภาพที่ 10 

 
การติดตั้งตัวบล็อก สวิทชแมเหล็กจํากัดระยะ (Magnetic limit switch block) แสดงดังรูปภาพที่ 11 

M6×18M6×18

Left side mounting Right side mounting

M6×18M6×18

 
รูปภาพที่ 11 

 
 
 
 
 



หมายเหตุ : คาเร่ิมตนจะติดตั้งทางขวา (right side mounting) 
4.3.5 บอรดควบคุม 
4.3.5.1 แผงควบคุมอัจฉริยะ 
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รูปภาพที่ 
15 

คําแนะนําดานการเดินสายไฟ 
1. ตอ L และ N ไปที่แหลงจายไฟ AC220V/50HZ; AC110V/60HZ; L คือ สายไลน, N คือสาย นิวทรัล และ PE คือสายดิน หรือสายกราวด 
2. ตอ Lamp ไปที่ ไฟแจงเตือนที่มีไฟเทากับ AC220V/50HZ; AC110V/60HZ. 
3. เชื่อมตอสายมอเตอร MOT2 กับสายมอเตอร REV, เชื่อมตอ MOT1 กับ สายมอเตอร FWD และ เชื่อมตอMOTCOM กับสายมอเตอรทั่วไป 
4. ตอ MOTCAP กับสายคารปาซิเตอร (capacitor wire) 

 
แผงบอรดสวน J2 (เพ่ือความสะดวกสบายในการเดินสายไฟ ในแผงสวนนี้จะมีไฟแสดงเมื่อมีการเดินสายผิดพลาด) 

1. ปุมควบคุมปดประตู (ปกติเปด) (N.O.) 
2. ปุมควบคุมเปดประตู (ปกติเปด) (N.O.) 
3.ปุมหยุดประต ู(ปกติเปด) (N.O.) 
4. ปุมควบคุมปุมทั่วไป 
5. เปด/หยุด/ปด/หยุด ปุมควบคุมวงจร (ปกติเปด) (N.O.) 
6.ปุมควบคุมโหมดทางคนเดิน (ปกติเปด) (N.O.) 
 

แผงบอรดสวน J5 (เพ่ือความสะดวกสบายในการเดินสายในแผงสวนนี้จะมีไฟแสดงเมื่อมีการเดินสายผิดพลาด) 
7. แหลงจายไฟสําหรับอุปกรณเสริม; +12V 
8. เชื่อมตอ photocell (ปกติปด) (N.C.); ถอดอุปกรณออกหากไมไดใชงาน 
9. GND 
10. เคร่ืองตรวจจับ (ปกติเปด) (N.O.) 
วงจรการทํางานของเคร่ืองตรวจจับในขณะที่ประตูกําลังปด หากเคร่ืองตรวจจับตรวจพบยานพาหนะ ประตูจะเปดทันท;ี เมื่อยานพาหนะเคลื่อนที่ผานไปแลว

ประตูจะปดเองอัตโนมัติ ; วงจรการทํางานขางตนผูใชสามารถกําหนดระยะเวลาการปดอัตโนมัติ 12 วินาทีหลังจากยานพาหนะเคลื่อนที่ผานไปแลวไดโดย เลื่อน DIP 
Switch ตัวที่ 4 ไปที่ ON ประตูก็จะปดอัตโนมัติหลังจากพาหนะผานไปแลว 12 วินาท ี

11. ปด สวิทชจํากัดระยะ 



12. สวิทชจํากัดระยะ และอุปกรณอ่ืนๆ 
13. เปด สวิทชจํากัดระยะ 

 
การปรับเปลี่ยนฟงชั่นการทํางาน 

ตัวแปรการทํางานของบอรดควบคุมกับไมโครโปรเซสเซอรสามารถปรับเปลี่ยนผานโพเทนชิโอมิเตอร (Potentiometer) หรือ ตัวปรับความเร็วมอเตอรและ 
DIP switch เพ่ือเปลี่ยนการทํางานใหเปนไปตามความตองการที่แตกตางกัน 
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การปรับลูกบิด 
VR1 : เมื่อฟงคชั่นถอยหลังเมื่อพบสิ่งกีดขวางไดเปดใชงาน (DIP switch 5 อยูที่ OFF) ลูกบิดนี้ใชสําหรับปรับความไวตอสิ่งกีดขวาง; หมุนตามเข็มนาฬิกาจะลดความ
ไวตอสิ่งกีดขวาง ; หมุนทวนเข็มนาฬิกาจะเพ่ิมความไวตอสิ่งกีดขวาง 
เมื่อฟงคชั่นถอยหลังเมื่อพบสิ่งกีดขวางถูกปดใชงาน (DIP switch 5 อยูที ่ON) ลูกบิดนี้จะใชสําหรับปรับเปลี่ยนการทํางานโดยรวมของมอเตอร ; หมุนตามเข็มนาฬิกา
เพ่ือเพ่ิมความเร็ว ; หมุนทวนเข็มนาฬิกาเพ่ือลดความเร็ว เวลาที่ใชทั้งหมดสามารถตั้งไดตั้งแต ต่ําสุด 10 วินาที ถึง สูงสุด 90 วินาท ี
VR2 : สําหรับตัดแรง หรือ ปรับชะลอแรงกอนประตูปด; หมุนตามเข็มนาฬิกาเพ่ือเพ่ิม ; หมุนทวนเข็มนาฬิกาเพ่ือลด และหมุนไปต่ําสุดเพ่ือยกเลิกฟงคชั่นตัดแรงนี ้
VR3 : สําหรับปรับชวงที่ชะลอการหยุด ; หมุนตามเข็มนาฬิกาเพ่ือเพ่ิม ; หมุนทวนเข็มนาฬิกาเพ่ือลด 
VR4 : สําหรับปรับแรงของมอเตอรเพ่ือความปลอดภัยในการใชงาน ; หมุนตามเข็มนาฬิกาเพ่ือเพ่ิม ; หมุนทวนเข็มนาฬิกาเพ่ือลด 
 
หมายเหต ุ: คาเร่ิมตนของ VR1 VR2 VR3 VR4 จะอยูที่คาสูงสุด และผูใชสามารถปรับเปลี่ยนตามความตองการได 
คําเตือน : แรงขับเคลื่อนของมอเตอรไมควรปรับใหมากเกินไป ;ปรับเพียงเพ่ือสามารถขับเคลื่อนไดเทานั้น 
 
DIP Switch  

1. ฟงคชั่นเร่ิมแบบนุมนวล ( OFF - เปดการใชงาน; ON – ปดการใชงาน ) 
2. สวิทชจํากัดระยะ หรือ ตัวรับสัญญาณรีโมท OFF- ปกติเปด (N.O.), ON- ปกติปด (N.C.) 
3. เลือกเวลาปดประตูอัตโนมัต ิ
4. เลือกเวลาปดประตูอัตโนมัต ิ

การตั้งคาการปดประตูอัตโนมัติ ใช DIP switch 3 และ 4 
3 ON 4 OFF   : ปดประตูอัตโนมัติใน 3 วินาท ี
3 OFF 4 ON   : ปดประตูอัตโนมัติใน 12 วินาท ี
3 ON 4 ON    : ปดประตูอัตโนมัติใน 36 วินาท ี
3 OFF 4 OFF  : ไมมีการเปดใชงานการปดอัตโนมัต ิ

5. ฟงคชั่นถอยหลังเมื่อพบสิ่งกีดขวาง ( OFF - เปดการใชงาน; ON – ปดการใชงาน ) 
 

 
การเชื่อมตออินฟาเรดเซ็นเซอร (Infrared sensor) 
 

การทํางานของอินฟาเรดโปโตเซลล (Infrared photocell) : ในขณะที่ประตูกําลังเลื่อนปด ถามีสิ่งกีดขวางสัมผัสกับรังสีอินฟาเรด ประตูจะเลื่อนเปดออกทันที
เพ่ือรักษาความปลอดภัยของผูใชและทรัพยสิน 

 
ระยะหางระหวางโปโตเซลลรับรังสีอินฟาเรด (photocell emitter) และโปโตเซลลสง (photocell transmitter) ควรมีระยะหางไมนอยกวา 2 เมตร มิฉะนั้น

จะสงผลใหเกิดการเหนี่ยวนํากระแสไฟฟาระหวางโปโตเซลล 
หากเชื่อมตอ อินฟาเรดโปโตเซลล , กรุณาถอดตัวเชื่อมตอตั้งแตตัวที่ 8-9 ในแผงสวน J5 
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การทํางานของรีโมทคอนโทรล 

เมื่อรีโมทคอนโทรลทํางานในโหมดแบบ 3 ปุมควบคุม ; 3 ปุมบนรีโมทจะสามารถควบคุมการทํางานของมอเตอรไดดังนี้ เปด / ปด / หยุด โดยการทํางานจะ
แยกกันคนละปุม ดังรูปที่ 18 (ซาย) 

เมื่อรีโมทคอนโทรลทํางานในโหมดแบบปุมเดียว ; 1 ปุมบนรีโมทคอนโทรลจะสามารถควบคุมการทํางานของมอเตอรไดทั้งหมดโดยการทํางานจะเรียงลําดับ
ตามการกดดังนี้ เปด / หยุด / ปด / หยุด ดังรูปที่ 18 (ขวา) 
 

OPENOPEN

STOPSTOP

OPENOPEN

ThreeThree buttonbutton modemode
remoteremote controlcontrol

CLOSECLOSE
CLOSECLOSE
STOPSTOP

SingleSingle buttonbutton modemode
remoteremote controlcontrol

PedestrianPedestrian modemode PedestrianPedestrian modemode
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 การเพ่ิมจํานวนรีโมทคอนโทรลระยะไกล 
ถอดฝาครอบของตัวมอเตอรออก แลวกดปุม S1 บนแผงควบคุม แลวไฟแสดงสถานะบนแผงควบคุมจะกระพริบ 1 คร้ังใหกดปุมบนรีโมทคอนโทรลปุมใดก็ได 2 

คร้ังติดกัน (โดยเปนปุมเดียวกัน)แลวไฟแสดงสถานะจะกระพริบซํ้าๆ และดับไป เปนอันเสร็จสิ้นกระบวนการเพ่ิมจํานวนรีโมทคอนโทรล, มากที่สุดที่รับไดคือรีโมท
คอนโทรล 25 เคร่ือง 
 
 
การลบรีโมทคอนโทรลออก 

กดปุม S1 บนแผงควบคุมแลวไฟแสดงสถานะจะติดขึ้น กดคางจนไฟแสดงสถานะดับลง เปนอันเสร็จสิ้นรีโมทคอนโทรลทุกตัวจะถูกลบออกจากการใชงาน 
ปุมที่ 4 บนรีโมทคอนโทรลใชสําหรับโหมดคนเดินเทา กดปุมที่ 4 ประตูจะเปด 1 เมตรและประตูจะปด ปุมนี้ใชสําหรับคนเดินเทานั้น 

 
หมายเหตุ หากประตเูลื่อนเปดไปในทิศทางที่ไมถูกตอง ใหเปลี่ยนสายไฟกันระหวาง สาย MOT2 และ MOT1 โปรดตรวจสอบใหแนใจวามอเตอรจะหยุดทํางาน
อัตโนมัติเมื่อประตูเปดเต็มที่แลว หากประตูเปดกวางแตไมสามารถหยุดในตําแหนงที่ถูกตองหรือ ตองการ ไดใหเปลี่ยนสายกันระหวาง 11 และ 13 
 
5. คําแนะนําอื่นๆ 
5.1 การบํารุงรักษา 

กรุณาตรวจสอบวาประตูรีโมทสามารถทํางานไดปกติและมีประสิทธิภาพทุกเดือน เพ่ือความปลอดภัย และประตูรีโมทแตละตัวที่ทําการติดตั้งควรมกีารติดตั้งตัว
ปองกันดวยระบบอินฟาเรด และอุปกรณเพ่ือความปลอดภัยทุกตัว พรอมทั้งมีการตรวจสอบอยางสม่ําเสมอ 

กอนทําการติดตั้ง และใชงานประตูรีโมท โปรดอานและทําความเขาใจคูมืออยางละเอียด 
 
บริษัทของเรามีสิทธที่จะเปลี่ยนแปลงคําแนะนําลวงหนาโดยไมตองแจงใหทราบ 
 



5.2 การแกไขปญหา 

ปญหา ตนเหตุของปญหา การแกไขปญหา 

ประตูไมสามารถเปด หรือ ปดได
ตามปกติ และ ไฟ LED ไมสวาง 

1.เคร่ืองปดอยู 
2.ฟวสถูกเผาไหม 
3.สายไฟที่บอรดควบคุมมีปญหา 

1.เปดสวิทชไฟ 
2.ตรวจสอบฟวส(รหัส FU) เปลี่ยนฟวสถาถูกเผา
ไหม 
3.เปลี่ยนใชสายไฟตามคําแนะนํา 

ประตูสามารถเลื่อนเปดไดแตไม
สามารถปดเองได 

1.สายไฟตัวโปโตเซลล(photocell)มีปญหา 
2.การติดตั้งโปโตเซลล(photocell)ไมถูกตอง 
 
3.โปโตเซลล(photocell) ถูกคั่นดวยวัตถ ุ
4.ความไวของสิ่งกีดขวางสูงเกินไป 
5.อะไหลของสวิทชมีปญหา 

1.ถาไมไดเชื่อมตอโปโตเซลล (photocell) ให
ตรวจสอบใหแนใจวาพอรตอินฟาเรด และ GND 
ไมไดเกิดไฟฟาลัดวงจร 
2.ตรวจสอบใหแนใจวาโปโตเซลล (photocell) 
ทั้งตัวรับและสงอยูในแนวระดับเดียวกัน 
3.จัดการสิ่งกีดขวางทั้งหมด 
4.ลดความไวของสิ่งกีดขวาง  
5.เปลี่ยนตัวสวิทช 

ตัวรีโมทคอนโทรลมีปญหา 
1.แบตเตอร่ีของรีโมตคอนโทรลต่ํา 
2.ยังเพ่ิมคําสั่งระหวางรีโมทคอนโทรลกับตัวมอเตอรไม
สมบูรณ 

1.เปลี่ยนแบตเตอร่ีรีโมทคอนโทรล  
2. ทําการเพ่ิมคําสั่งรีโมทคอนโทรลใหม 

กดปุมเปด, ปด ประตูไมเคลื่อนที่ และ
มอเตอรมีเสียงดัง 
 

1.คาปาซิเตอร (Capacitor) เสียหาย 
2.เชื่อมตอคาปาซิเตอร (Capacitor) ไมด ี
3.ประตูเคลื่อนที่ไมนุมนวล 

1.เปลี่ยนคาปาซิเตอร(Capacitor) 
2.ตรวจเช็คสายไฟคาปาซิเตอร(Capacitor) 
3.ปรับประตูหรือมอเตอรใหเปนไปตามลักษณะ
ของสถานที ่

ไมหยุดในตําแหนงที่ถูกตองทั้งตอนเปด
และตอนปด 

1. การจํากัดขอบเขตทิศทางผิดพลาด 
2. การติดตั้งสวิทชแมเหล็กจํากัดระยะผิดพลาด 

1.ตรวจสอบวาสายไฟของสวิทชจํากัดระยะ
ทํางานสอดคลองกับทิศทางที่ใชงานจริง  
2.ตรวจสอบวาระยะหาง และ ความสูงระหวาง
สวิทชจํากัดระยะและมอเตอรอยูหางกันอยาง
เหมาะสม และถูกตอง 

สวิทชคางกระตุก แหลงจายไฟ หรือ มอเตอรเกิดไฟฟาลัดวงจร ตรวจสอบสายไฟ 

รีโมทคอนโทรลสั่งงานในระยะทางที่
สั้นเกินไป 

สัญญาณอาจถูกบล็อก 
ติดตั้งเสาอากาศรับสัญญาณโดยติดตั้งเหนือ
พ้ืนดิน 1.5 เมตร 

ประตูเลื่อนไปอยูตรงกลางแลวหยุด 
หรือถอยกลับ 

1. แรงในการขับเคลื่อนของมอเตอรไมเพียงพอ 
2.ความไวของสิ่งกีดขวางสูงมาก 
3.ประตูพบสิ่งกีดขวางขณะเปด 

1.ปรับตัวบิด VR4 
2.ปบตัวบิด VR1. 
3.ขจัดสิ่งกีดขวางตางๆ 

 


